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1. PREUS UNITARIS 

1.1. MATERIAL 

Descripció  P.U.(€) 

 
 

 Kinect Xbox 360  99,95 

Cable USB a MiniUSB  1,80 

   

1.2. TREBALL 

Descripció  P.U.(€) 

   

Hores enginyer tècnic   30,00 

Hores oficial primera  15,00 
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2. PRESSUPOST  PARCIAL 

2.1. DISSENY  

Descripció Quantitat P.U.(€) Import(€) 

    Hores enginyer tècnic 4 30,00 120,00 

    Subtotal 
  

120,00 

 

2.2. MUNTATGE 

Descripció Quantitat P.U.(€) Import(€) 

    Hores oficial primera 2 15,00 50,00 

Kinect Xbox 360 1 99,95 99,95 

Cable USB a MiniUSB 1 1,80 1,80 

    Subtotal 
  

151,75 

 

2.3. PROGRAMACIÓ 

Descripció Quantitat P.U.(€) Import(€) 

    Hores enginyer tècnic 200 30,00 6.000,00 

    

    

    Subtotal 
  

6.000,00 
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3. PRESSUPORT TOTAL 

Concepte 
  

Import(€) 

    

Disseny 
  

120,00 

Muntatge 
 

151,75 

Programació 
 

6.000,00 

    Base imposable  
  

6.271,75 

    21% IVA 
  

1.317,07 

    Import total 
  

7.588,82 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Pere Vila Soler        
Graduat en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica  

Girona 21 de gener de 2014 
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A. COST PROJECTE 

Descripció Quantitat P.U.(€) Import(€) 

    

Hores enginyer tècnic 300 30,00 9.000,00 

    Subtotal 
  

9.000,00 

 

 


