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1. Disseny del prototip 

 

Descripció Quantitat
h enginyer tècnic 6  
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2. Circuit imprès 

 

Descripció Quantitat
Placa PCB positiva 120x80mm 1
ml de revelador 200
ml d'atacador de clorur fèrric 200
h oficial de tercera 1  
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3. Muntatge 

 

Descripció Quantitat
Arduino Duemilanove 1
Pantalla LCD GDM1602K 1
Modul GPS LYCOSYS LS20031 1
Pulsador 3
Resistencia  1k! 1/4W 3
Pontenicometre 1k! 1
Connector 20 pins mascle a mascle 2
Connector 20 pins mascla a femella 2
h oficial de tercera 3  
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4. Mecanitzat 

 

Descripció Quantitat
Porta piles 1
Pila 1,5V 6
Connector mascle de 2,1mm 1
Metres de cable 1
h oficial de segona 1  
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5. Programació 

 

Descripció Quantitat
h enginyer tècnic 5  
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6. Comprovació 

 

Descripció Quantitat
h enginyer tècnic 1  
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