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2CV 1.5Kw 3.6A
20m 4x2.5mm?

Data Nom Signatura .
Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi W EEEZ':OfOI'tecn'Ca
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N° planol 17
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 9) Substituelx a
Especialitat ETIEI




VIS SENS FI DESCARREGA SITJA 4
2CV 1.5Kw 3.6A
20m 4x2.5mm?

1 2 3 4 5 6 8 9 ] 10 ] 11 12 13 ] 14 | 15 16 17 | 18 | 19 ] 20
17,9 <R POTENCIA 380Vac Re /191 17 15<AMA MANIOBRA 24Vac AMA_ /19,10 /17 20~aEC*__ ENTRADESPLC24Vdc  EC+ 110 16
17.9 = Sem/19.1
/17.9 =L T /19.1
nro=<N —— — — — | _t - N /19,1
13
KM10
11 /18.12 14
QM10 11315 13 |2 R10
In=2.5|/:1_|A \ \ \ /35.13
re
12 14
|
F} E } l” (22 A1 5%
! - ENTRADA DIGITAL|
F» D | I ) Confirmacio
2 |4 |6 < S Vis desc S4
1012 |14 130.7
HE
1
1L 3L |5L
KM10\-\--\
6A
/18.12 2L [4L |6L
17.9 =L —e P 1191 /17 20 Cm/19.16
x1& 1R |18 la
(@) @)
u Vv W
M10
M PE
3~

Data Nom Signatura L
Dibui 15/0712 | N. Palani Escola politécnica
ibuixat 5 . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
> °nl3 18
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N° planal
S.E Substitueix a:

DE MANIOBRA (MOTOR 10)

Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 ] 20
18.9 =R POTENCIA 380Vac R= 120.1 /18.15=AMA MANIOBRA 24Vac AMA__ /2010 /8.19 =A220 220Vac A220 /12016
/18.9 = Sem20.1 /8.19 ~a2220 B220,_/20.16
/18.9 =L T /201
Nneg=d— — — — — — _t ] — N /20.1

A14 11 RM11
| 1 __3 5 /30.15 | sorTANALOG /19.11
W\ \ W 11 0-10V
Fam11 {-H-§) R11 2 |14
10A aM 2 4 6 135.14 AOUUV_l_ AGND
14 Q>
12 r L1 1111 1 L1111
123 4567 8 9 10111213 141516 17 18
u11
/19.3 ABB ACS550
19 20 21 22 23 24 25 26 27
I I
12| |14
u11
T L2 L3 S11
2Kw ~,—
19.16 | VAR FREQ s /18.20 == 20vde  EC* o 150,16
ABB P 11
ACS550 —| Al oo
T1 T2 T3 [ENTRADA DIGITAL|
11 Confirmacio
Vis ent. Moli
R11.1 130.7
/19.18 12
q
RM11 |,,
Marxa H1 1
\_l_‘AZ
/18.9 =L — ot — P 0 /18152 MA . : BMA,_120.10  /18.20~a SRR /20.16
= o 24 21 24
X5 &0 & 22 22
P P /1911ﬁ/i/1_1
/19.18 .
M11 27
M PE
3~
Data Nom Signatura .
) — - Escola politécnica
VIS SENS FI ENTRADA MOLI Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi Superior
2CV 1.5Kw 3.6A
15m 4x2.5mm? Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
> Ne° planol 19
Escala | ESQUEMA ELECTRIC 5 ;’ftm’
ubstitueix a:
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 11) —
Especialitat ETIEI




2 3 4 6 7 | 10 ] 11 [ 12 ] 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
POTENGIA 380Vac R=/21_1 /1915=AMA MANIOBRA 24Vac _ AMA__ /19.20 _A220 220Vac A220, /2116
/21.10 /19.20
S /21.1 “=eB220 B2200/21.16
T 1211
N 1" 1"
—————— S i e AN R12.1/ R122
/35.15 /35.16 °
1, 18 15 12 |1 12 |14 11 T
FQM12 \\-y- RM12 RM12
S12 /20.11 120.13
200AaM 12 14 |6 12 14 12| 14 12| 14 12 [14 14
MA
11 11 U12 —* | |
/20.2 12 3 5 7 8
81 2 1 ARRENCADOR L Ventilador N Paro FI’:: Marxa vgz:i?at Ir:ivee;:o Comu
' 13 |23 SOLCON Contactes curt circuit Contactes de fallo Contactes fi darranc
ED ; \ ;
H'-v—x‘“ 1\i) 1; 12 1\3 ult 15 16 1|7 1a|3
u12 1 L2 L3 1“4
75Kw T21
/2016 | ARRENCADOR <EC 24vde EC+ o /2116
SOLCON P RM12| /19.20
RVS-DN-44 —| /20.13 24
T T2 13 Al oin
1 [ENTRADA DIGITAL]
Confirmacié
R12 MoIiActiuI
120.18 (42 130.7
RM12 ‘ R12_J,
Marxa Invertir
PT i -
+ (o Jo [F —=/211 24 21 f21.10 = 24 21 2116
o 24 21 <4 19.20 <4
X5 o7 o7 5 1201222 2
14 | 11 A4 1 11 J4 11
M12) N 0187z > /2019742 2042
M PE
3~
Data Nom Signatura .
MOLI — - Escola politecnica
1000V 75Kw 150A Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi Superior
20m 4x70mm? Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
> Ne planol 20
Escala | ESQUEMA ELECTRIC 5 ;’ﬂ :
ubstitueix a:
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 12) —
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 10 ] 11 ] 12 ] 13 ] 14 ] 15 ] 16 ] 17 ] 18 | 19 ] 20
/20.9 AR POTENCIA 380Vac R= 1221 /20-15=AMA MANIOBRA 24Vac AMA= 122.10 /20.20 =A220 220Vac A220= 124.16
/20.9 —> S /22.1 120203220 B220,_ /24 16
/20.9 =L * T 1221
1209 =N — — — | S e N /22,1

A1.4 11 RM13
__1 __3 5 /30.15 SORT.ANALOG /21.11
Fam13 {-H-§ riz )" tov
12 14
10AaM 2 14 |6 135.18 oo e
12 |14 D
F‘-- [0 I I Y
123 4567 8 9 1011121314151617 18
u13
121.3 ABB ACS550
VAR. FREQ.
12 |14 1|9 20 21 22 2|3 24 25 26 27
u13
oKW L1 L2 L3 81 3 |‘H‘\,"\
/21.16 VAR. FREQ /20.20 =EC+ 24Vdc EC+ /22 16
ABB P 1" . .
ACS550 —| A11
. DI 12
T1 T2 T3 [ENTRADA DIGITAL]
1 Confirmacio
Vis sort. Molil
R13.1 -
/21.18 12 -
L
RM13 |, R13.1,,
Marxa H 1 3
A2 A2
/20,9 <EL. 1 Py /20.15=aBMA i : BMAL 2210  /20.20~= Y Com 122,16
o 24 21 ==
X5 & & 2 22 17
14 1 11 4 11
M1z~ /211812 > 112 2
M PE
3~
Data Nom Signatura .
) — - Escola politécnica
vis SZEC’\‘\;S F1' ?}?RTlaDeAA MOLI Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi Superior
. \"} A
15m 4x2.5mm? Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
> Ne planol 21
Escala | ESQUEMA ELECTRIC 5 ;’ftm’
upbstituelx a:
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 13) —
Especialitat ETIEI




VIS SENS Fl SORTIDA BASCULA
2CV 1.5Kw 3.6A
20m 4x2.5mm?

1 2 3 4 5 6 8 9 ] 10 | 11 ] 12 13 ] 14 ] 15 ] 16 ] 17 ] 18 ] 19 ] 20
/21,9 =R POTENCIA 380Vae R 23.1 121 15-AMA MANIOBRA 24Vac AMA_ 5310 j21.20~aECE ENTRADESPLO24Vde EC+_ /3 16
/21.9 Sem/23.1
/21.9 =t T 1231
N —— 4 — — — N /23 1
13
KM14
11 /2212
QM14- |5 15 |5 | \%] R14 14
In=2,5/4A
g \\ \\ \\ \ /35.19
12 |14
I
[ a1 [d \14 (22 Alidros
L__ > | D> | > | & ENTRADA DIGITAL]
) Confirmacio
2 4 6 g 814 is sort. basd
12| |14 1307
|\|l|_0A
11
1L |3L |5L
KM14\- -\
6A
12242 |2k |4L |6L
/21,9 =21 —g P 231 121 20~ Crm 2316
x112 |1F |9 la
o) o)
U |V jw
M14
M PE
3~

Data Nom Signatura L
Dibui 15/0712 | N. Palani Escola politécnica
ibuixat 5 . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
> ° | 22
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N° planal
S.E Substitueix a:

DE MANIOBRA (MOTOR 14)

Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 |
122.9 <R POTENCIA 380Vac R /24 1 122 15<AMA MANIOBRA 24Vac AMA__ 54 10 /23,8 <EC*H_ ENTRADESPLC24vde  EC+
122.9 > Sem/24.1
122.9 =L T 1241
229N — — 4 - Now /24 1

13
KM15
1 123.12 14
8_|\2/|51/3 135 [ |2 R15
,=$ \\ \\ \\ \ 136.2 9y
12
|
L" ':lI EII ':: 114 (22 A11 DI 14
L__ I>> I>> I>> ~ [ENTRADA DIGITAL]
8 Confirmacio
2 |4 6 ~ Elev mescla
81512 |14 130.7
MOA
A1.4 L
1"
1L |3L |5L
\_ L X Al 01+
KM 1 5 - - ENTRADA ANALG.
6A
/23.12 2L |4L |6L M2 13
/30.15
o QM15%)
CONVERTIDOR /23.5
2-20mA 14
T9 . J:-Azu-m-zso
-M2
250/5
122.20=ECH 4ECYe 153 16 §M15A1 H15
22.20="——Cm (2316 fAZ @
/22,9 <L : /241 122.15-=2MA BMA_ 12410  /23.8 === Cm/24.16
x112 |13 12 [§ 103,18 13 /ﬁ
(@] (@) ’
/2352571 Bk
v V. W
M15 /235371 4L
i
M . 234571 2L
3~
ELEVADOR PRODUCTE A MESCLADORA Data Nom - Signatura Escola politécnica
2CV 1.5Kw 3.6A Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi .
15m 4x2.5mm2 - Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N ool 2
ubstitueix a:
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 15) —
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
123.9 =R POTENCIA 380Vac R /25.1 123.15<2MA WANIOBRA 24Vac AMAL 2510 /2120220 o  220vac  A220_ g 4
123.9 = S /25.1 121202220 B220,_ /29 1
123.9 =aL T /25.1
239<N— — — | _t = N /25 1

1 5 o
Ve AU 11 RM16
FQM16 %——%——% R16 124.11
40A aM 2 |4 |6 /36.3 12 14
12 14
u16 — | L
124.2 1 2 3 5 6 7 8 9
ARRENCADOR Lo Veniledor N Pav fap M et et
SOLCON RVS-DN-44 ?Mﬁt 'M?wﬂ' (fom.a_cies';d'a&[
10111213 14 15 16 17 18
S16 ,, |14 [ T ]
u16 L1 L2 L3 '
22Kw H-~
/24.16 | ARRENCADOR 11 123.20 ~a=C* 24Vde ECt o 25.16
SOLCON
RVS-DN-44 —|
Tz 12 Al 1o
1 ENTRADA DIGITAL]
R16 1 Confirmacio
. Mescladora
/24.18 12 130.7
9
RM16 |,, R16.1
Marxa H16
I:lez
/23.9 <1 9 P s 12315 <BMA . : BMA, 12510  /23.20=a= TR 125.16
o 24 21 24
X1O<r < Ov M M
a4 1 1N Er L
M16)~ N /418712 4 4112 2"
M PE
3~
Data Nom Signatura .
MESCLADORA — - Escola politécnica
25V 18.5Kw 36A Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi Superior
1om x10mm? Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N ool 2
ubstitueix a:
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 16) —
Especialitat ETIEI




VIS SENS FI SORTIDA MESCLADORA
2CV 1.5Kw 3.6A
15m 4x2.5mm?

1 I 3 I 4 I 5 I 6 I 9 | 10 [ 11 [ 12 13 [ 14 15 [ 16 [ 17 [ 18 [ 19 [ 20
124.9 <R POTENCIA 380Vac Re /261 124.15<AMA MANIOBRA 24Vac AMAL_ 156 10 124 20<aEC* _ENTRADESPLC24Vdc  EC+ 1o 4o
124.9 <> S /26.1
124.9 =aL T 126.1
a9 — — — ] —_t - = Now /26.1

13
KM17
11 /2512 14
SN
n=2.5
i \\ \\ \\ \ /36.4
12 14
I
[ R \14 (22 Al 1 i
! - [ENTRADA DIGITAL]
- Ll il D e g Confirmacio
is sort mes(
2 |4 6 "& 817
12| |14 /507
MOA
1"
1L [3L |5L
KM17 \—---\
6A
/25.12 2L [4L |6L
124.9 <L : - P 1261 124,20 =S C-m /26.16
x11® 2 8 la
(@] (@)
\"4 W
M17
M PE
3~

Data Nom Signatura L
Dibui 15/0712 | N. Palani Escola politécnica
ibuixat 5 . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
> ° | 25
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N° planal
S.E Substitueix a:

DE MANIOBRA (MOTOR 17)

Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 ] 10 ] 11 ] 12 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
125.9 <R POTENCIA 380Vac R /27 1 12515 <AMA MANIOBRA 24Vac AMA__ /57 10 /26,8 <aECH__ENTRADESPLC24Vde EC+ _ 1no 10
125.9 == Sem/27.1
125.9 =L T /271
259N — — — — — — — —_t g —— = New /27 1

13
KM18
11 126.12 14
QM8 |1 Ja |5 | \%1 R18
B \\ \\ \\ \ /136.6
12 14
|
[ R \14 (22 Al o
L__ > | > | I»> g ENTRADADIGIT'AL
S Confirmacio
2 |4 |6 Y S Elev prod fing)
1812 |1 4 /30.7
MOA
Al4 ’ »
1L 3L |5L
Al 02+
KM 1 8\'__L__\ ENTRADA ANALG|
9A
12612 |2L |4L |6k M3
/30.15
CONVERTIDOR AI 02-
Tg T 260
+M1
-M2
250/5
125.20=ECHoEC*o 16 16
ot 125.20=""—8—Cm /26,16 p . .
/25.9 ~——- To o 15 % - - - -—=/27.1 /26.8 —=-= "o /27.16
o
X5 52 ¢°
U [V W
M18
M PE
3~

ELEVADOR PRODUCTE ACABAT
4CV 3Kw 7A
17m 4x2.5mm?

Data Nom Signatura .
Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi W EEEZ':OfOI'tecn'Ca
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N° planol 26
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 18) Substiielx &
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 ] 11 ] 12 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
126.9 <R POTENCIA 380Vac R /28 1 126.15<AMA MANIOBRA 24Vac AMA,_ o 7 126.20=ECT___ENTRADESPLC24Vde  EC*__ 1ng 14
126.9 <> S /28.1
126.9 = T /281
269N — — — e Ne /28,1
13
KM19
1 12712
QM19 |1 |5 |s |y B R19 "
In=2.5/4A
12 14
|
[ clc [¢c \14 (22 Al oie
|
L ENTRADA DIGITAL]
> | D> ] I» g Confirmacio
2 |4 |6 R 819 is prod. final
= 12 |14 130.7
MOA
11
1L |3L |5L
KM19\--\ -\
6A
2712 |2 |4L |6L
/26.9 <21 A P 1281 126,20 Com /2814
U 4 W
M19
M PE
3~

VIS SENS FI PRODUCTE FINAL
2CV 1.5Kw 3.6A
30m 4x2.5mm?

Data Nom Signatura .
Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi W EEEZ':OfOI'tecn'Ca
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N° planol 27
S.E. | DE MANIOBRA (MOTOR 19) Substiielx &
Especialitat ETIEI




N
I¥)
(8]
~
&
[
~
oo
©
N
o
N
oy
N
N
N
(e8]
N
~
N
@l
N
&)
N
<
N
&3
N
©
o
S

R POTENCIA 380Vac

1079 R_____ POTEL R 197 15<AMA MANIOBRA 24Vac AVA__ 197 20—<EC* ENTRADES PLC 24Vdo EC*+ o /301
127.9 <> S
/27.9 =L T 1
e P P— - 1+ N R20
/36.8 13
o KM20 -\
12811 14 24 34 44
QM20 |1 |3 |5 13 \%1 B
In=
A e :
{2 ]d ¢ \14 (22 Al ArToe JA1.2 o A1.2 Dis
— I>> I>> I>> g [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL| [ENTRADA DIGITAL]
P Confirmacié Posicié Posicio
2 |4 |6 I Revolver Revolver 1 Revolver 3
/30.7 /30.10 /30.10
2 2
\ 1|&_ 3|_\ 5L A1.2 DT|)14 Al1.2 i
[ENTRADA DIGITAL] [ENTRADA DIGITAL]
!;\MZO N\ Posicié Posici6
2L |4L (6L Revolver 2 Revolver 4
128.12 130.10 /30.10
1279t . e P91 12715 /2720 ~-= Crp /30.1
o
X152 5° o°
U \ W
M20
M PE
3~
Data Nom Signatura Escola politécnica
MOTOR REVOLVER Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi . P
3CV 2.2Kw 5.2A - Superior
50m 4x2.5mm? Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N ool 28
SE. . ubstitueix a:
DE MANIOBRA (REVOLVER) = socaitat ETE




IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-)  IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-) IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-)

IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 ] 20
220Vac
124202220 A220_
124202220 B220,
——  A13 ——— A13
Al 00+ Al 01+
ENTRADA ANALG] ENTRADA ANALG|
Bascula Béscyla
Tremuja A Tremuja B

/30.13 /30.13

Al 00- Al 01-

Is:::::_‘_: >= IF ________ >=

| | | |

S e S i

/285 ~aEl_. 5 — . . <G le i1 = ’:_m- = Pl /30,1
XCH oY v o T‘r o° o o vy o) T o-
220 Vac PE +lout Malla comu +Vout 220 Vac PE +lout Malla comu +Vout
Alimentacio Sortida Analogica Alimentacio Sortida Analogica
KRENEL KRENEL

CAIXA SUMADORA DE 4 CEL-LULES CAIXA SUMADORA DE 4 CEL-LULES
AMB CONVERTIDOR 0/10V 0-4/20mA AMB CONVERTIDOR 0/10V 0-4/20mA
i AMB ALIMENTACIO ESTABILITZADA i AMB ALIMENTACIO ESTABILITZADA

Cél-lula 1 Cél-lula 2 Céllula 3 Cellula 4 Cél-lula 1 Cél-lula 2 Cellula 3 Ceéllula 4

IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-) IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-) IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-) IN(+) IN(-) OUT(+) OUT(-)

[ [ [
Data Nom Signatura .
Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi W EEEZ':OfOI'tecn'Ca
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | ESQUEMA ELECTRIC N planol 22
S:E. | DE MANIOBRA (BASCULES) T




1 2 3 4 5 6 7 8 9 ] 10 ] 11 ] 12 ] 13 ] 14 ] 15 ] 16 17 ] 18 ] 19 ] 20
CBL074 CBL074 CBL074 CBL074
A1.0 A1 A1.2 A1.3 Al4
MPS%ngoo 1/0 MODULE 0 I/0 MODULE 1 I/O MODULE 2 | 1/O MODULE 3
PCB124B500 PCB124B600 PCB126B130 PCB126B170
/9.18 | DI00 [DO 00 /342| /312[Dloo[DIi24] 1329]| /299 £ AI00+ | /11.7 =] Al 0O+
/10.18 | DI01[DO 01| /34.3| /31.3[DI01]|DI25 /29.9 = AI00- | /11.7 ={ Al 00-
/11.18 | D102 [DO 02| /34.4| /31.4[DI02]|DI26 /2918 — AIO1+ | /237 — AlO1+
PC SCADA /112.18 | D103 [DO 03| /34.6| /31.6 |DI03]|DI27 129.18 I AT01- | /237 L Ar01-
% ETH /13.18 | DI04 DO 04| /34.7 | /31.7 | DI04 |DI28 /332 £ ALO2+ | /26.7 £ Al 02+
/14.18 | D105 [DO 05| /34.8| /31.8[DI05]|DI29 /332 = Al02- | /26.7 =] Al 02-
/15.18 | D106 [DO 06| /34.9| /31.9[DI06]DI30 /33.5 | Al 03+ Al 03+
/16.18 | D107 [DO 07| /34.10 | /31.10 | DI 07 | DI 31 /33.5 = Al 03- Al 03-
/17.18 | D108 [DO 08| /34.12 | /31.12 | DI08 [DO 00| /35.14 | /33.7 | Al 04+ Al 04+
/18.18 | DI09 [DO 09| /34.13 | /31.13 [ DI09 [DO 01] /35.15 | /33.7 ]| Al 04- Al 04-
/19.17 | DI 10 |DO 10| /34.14 | /31.14 [ DI 10 |DO 02| /35.18 | sense | sense
/20.19 | DI 11 |DO 11| /34.15 | /31.15 [ DI 11 |DO 03] /35.19 AGnd | /19.16 | AGnd
/2117 | D112 [DO 12| 134.16 | /31.16 | DI 12 [DO 04| /36.2 | /33.10 | Al05+ | /19.16 [ AO OOV
/22.18 | DI 13 DO 13| /34.18 | /28.16 | DI 13 |DO 05| /36.3 | /33.10 " Al 05- AO 00i
/2318 | DI 14 [DO 14| /352 | /28.17 | DI 14 |[DO 06| /36.4 | /33.12 | Al06+ | /2116 | AGnd
+ /2418 | D115 [DO 15| /35.3 | /28.18 | DI 15 |DO 07| /36.6 | /33.12 | Al06- | /2116 [AO 0O1v
- /2518 | D116 [DO 16| /35.4 | /28.19 | DI 16 |DO 08| /36.7 | /33.15 | Al 07+ AO 01i
/26.18 | DI17 [DO 17| /35.6 | /31.18 | DI 17 |[DO 09| /36.8 | /33.15 { Al 07- A Gnd
/2718 | D118 [DO 18| /35.7 | /31.19 | DI 18 [DO 10| /35.17 | /33.17 | Al 08+ AO 02v
/28.14 | D119 [DO 19| /35.8| /32.2 | DI 19 |DO 11 /33.17 =~ Al 08- AO 02i
| T & DI 20 [DO 20| /35.9| /32.4 [DI20[DO 12 Al 09+ A Gnd
: DI 21|D0 21| /35.10 | /32.5 [ DI21|D0O 13 Al 09- AO 03v
DI 22 |DO 22| /35.12 | /32.6 | DI 22 DO 14 | sense AO 03i
DI 23 [DO 23| /35.13 | /32.8 | DI 23 [DO 15 AGnd A Gnd
/28.20 =EC+ ENTRADES PLC 24Vdc EC+= /1311
12820~ | Cr /31.1
1282021 P U Ay
Data Nom Signatura .
— - Escola politécnica
Dibuixat | 15/07/12 | N. Palahi .
Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | MODULS Ne planol 30
Substitueix a:
S.E. | (CPU, ENTRADES | SORTIDES) —
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 ] 20
/30.20=EC+ _ _ _ _ _ _ ENTRADES PLC 24Vdc _ o ECH 1321
X3l (32} Te) N~ () b cv\—) 'ﬁ '\: Q N 8 g R lg
SP1[1, SS1|13 SS2 |13 SS3 |13 SS4 (13 SS5[13 SS6 |13 SS7 |13 SSA |13 SSB |13 SSM1{13 SSM2|13 SSM3|13 FC5 |13 FC6 |13

G&Foof) o] o) o o) o o) el o) e o) o o\
2 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14
X3l < © © 2 o ¥ © © S N S 9 @ =
(e} (e} O e} O O (e} (@] (@] (o) (e} (e} (@) O (e}
A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2
DI 00 DI 01 DI 02 DI 03 DI 04 DI 05 DI 06 DI 07 DI 08 DI 09 DI 10 DI 11 DI 12 DI 17 DI 18
[ENTRADA DIGITAL| ENTRADA DIGITAL| ENTRADA DIGITAL] [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL] [ENTRADA DIGITAL] [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL] [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL| [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL| [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL]
Paro Sensor Sensor Sensor Sensor Sensor Sensor Sensor Sensor Sensor Sensor Nivell Sensor Nivell Sensor Nivell Fi de cursa Fi de cursa
Emergéncia Sortida S1 Sortida S2 Sortida S3 Sortida S4 Sortida S5 Sortida S6 Sortida S7 Tre A Tre B Max Tre M1 Max Mescla Max Tre M2 Entrada S5 Entrada S6
/30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 130.10
130,20~ Cop /32,1
Data Nom Signatura .
Dibuat 115/07/12 IN. Paiahi Escola politécnica
ibuixa . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA DE SENYAL PLC N° planol 31
S.E. | ENTRADES DIGITALS (1) Substitueix a:
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 ] 11 ] 12 ] 13 ] 14 ] 15 ] 16 17 ] 18 ] 19 ] 20
/31.20=EC+ _ _ R _ _ _ ENTRADES PLC 24Vdc EC+, /33.1
x3l& A o & 3 g
FC7 |13 SO0 |13 S1 |13 S2 (13 S3 |13 S4 |13
o =) o o o =
14 14 14 14 14 14
X318 3 o S g g
O (@) (@) o (e} o
A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2
DI 19 DI 20 DI 21 DI 22 DI 23 DI 24
ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL] [ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL] ENTRADA DIGITAL]
Fi de cursa sensor Sensor Sensor Sensor Sensor
Entrada S7 Camié alloc Pas productg pas producte] pas producte] Pas Producte
/30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.10 /30.11
/31,20~ Crp /33.1
Data Nom Signatura .
Dibuxat 115/07/12 IN. Paiani Escola politécnica
ibuixa . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA DE SENYAL PLC N° planol 32
S.E. | ENTRADES DIGITALS (2) Substitueix a:
Especialitat ETIEI




7 9 ] 10 ] 11 ] 12 | 13 | 14 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
132,202 EC+
1306 =1 — L o — e — —e- - . - PTo
M o ] -1 - | = T o
O | (6] | (@) O | O | O | (@) |
1 J 1 J 1 1 J 1 J 1 J 1 J
LST1 LST2 LST3 LST4 LST5 LST6 LST7
2 2 2 2 2 2 2
o N <
x5 oY o° o o o o
A1.3 A1.3 A1.3 A1.3 A1.3 A1.3 A1.3
Al 02+ Al 03+ Al 04+ Al 05+ Al 06+ ALO7+ Al 08+
ENT. ANALOGICA ENT. ANALOGICA ENT. ANALOGICA ENT. ANALOGICA ENT. ANALOGICA ENT. ANALOGICA ENT. ANALOGICA
Nivell Nivell Nivell Nivell Nivell Nivell Nivell
Sitja 1 Sitja 2 Sitia 3 Sitja 4 Sita 5 Sitja 6 Sita 7
/30.13 /30.13 /30.13 /30.13 /30.13 /30.13 /30.13
Al 02- Al 03- Al 04- Al 05- Al 06- Al 07- Al 08-
132,20~ C-p /34,1
Data Nom Signatura .
Diburat 115/07/12 [N Paiani Escola politécnica
ibuixa . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA DE SENYAL PLC N° planol 33
A Substitueix a:
S.E. | ENTRADES ANALOGIQUES —
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
/8.19 =SC+ SORTIDES PLC 24Vdc SC+= /35.1
A1.A1 A1A1 A1.1 A1.1 A1A1 A1A1 A1.1 A1.1 A1A1 A1A1 A1.1 A1.1 A1.1 A1A1
SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAL SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAL SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY
Descarrega Descarrega Descarrega Descarrega Descarrega Descarrega Descarrega Carrega Carrega Carrega Descarrega Descarrega Descarrega Activar
S3 Bascula a Moli aM13 a Mescladorg de Mescladol aM17 Sitja S5 Sitja S6 Sitja S7 Sitja S5 Sitja S6 Sitja S7 Llum carregd
/30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8
DO 00 DO 01 DO 02 DO 03 DO 04 DO 05 DO 06 DO 07 DO 08 DO 09 DO 10 DO 11 DO 12 DO 13
133.20~""g * * * * * * * * * * o /35.1
o — | o < 0 |© N~ | o o — (\I v co
X4~ |~ o < v Jo© N~ Joo o - — |- ~ |- ~ |- ~ |- — | N
|<ﬁ\1}X iﬂ}X in TM}X in iﬂ}X A1 i}X i}X iﬂ}X A1}X A1}X
|A2 |A2 |A2 |A2 |A2 |A2 (A2 |A2 |A2 |A2
EVO EV1 EV2 EV3 EV4 EVS EV6 EV7 EVS EV EV1 0 EV11 EV12
Data Nom Signatura .
Diburat 115/07/12 [N Paiani Escola politécnica
IDUIXa . FPalani Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | ESQUEMA DE SENYAL PLC N° planol 34
S.E. | SORTIDES DIGITALS (1) Substitueix a:
Especialitat ETIEI




2 3 4 5 6 7 8 9 I 10 | 11 | 12 | 13 I 14 I 15 I 16 I 17 I 18 I 19 | 20
/34.20=SC+ SORTIDES PLC 24Vdc SC+= /36.1
A1.A1 A1A1 A1A1 A1.1 A1A1 A1A1 A1A1 A1.1 A1.1 A1A1 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2
SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAL SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAL SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAL SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY
Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar Activar
Vibrador ent Vis descar Elv prod car Vis Revolver Vis carr. S1 Vis car. S4 Vis desc. S1 Vis desc. S2 Vis desc. S3 Vis desc. S4 Entrada Moli| Moli Inv. gir Moli Vis sort. Mol Vis sort Basq
/30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.8 /30.11 /30.11 /30.11 /30.11 /30.11
DO 14 DO 15 DO 16 DO 17 DO 18 DO 19 DO 20 DO 21 DO 22 DO 23 DO 00 DO 01 DO 10 DO 02 DO 03
R1 o R2 o R3 o R4 : R5 o R6 o R7 |, Ré|3 : R9 o R10 o R11 o R12.1A1| R12|.2A1| R13| N R14} o
A2 A2 (A2 (A2 A2 A2 A2 (A2 A2 A2 A2 (A2 A2 A2 (A2
ja.20=C——4 ! { ! ! ! I { ! ! { i i i |Gy
4 7 1 14 1 14 1 14 1 14 41 14 41 14 11 14 11 14 11 14 11 14 11 14 11 14 11 14 11 14 1
12 2 12 2 12 X2 12 2 12 2 12 2 12 12 12
/9.14 /10.14 11.14 12.14 /13.14 14.14 /15.14 /16.14 17.14 /18.14 /19.11 /20.12 /20.13 /21.13 122.14
Data Nom Signatura .
Diburat 115/07/12 [N Paiani Escola politécnica
IDUIXa . FPalani Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi udG
Escala | ESQUEMA DE SENYAL PLC N° planol 35
S.E. | SORTIDES DIGITALS (2) Substitueix a:
Especialitat ETIEI




1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15 | 16 17 | 18 | 19 | 20
/35_20=sc+ SORTIDES PLC 24Vdc SCH_
A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2 A1.2
SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAL SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY SORTIDA DIGITAY
Activar Activar Activar Vis Activar Elev.| Activar Vis Activar
Elev mescla Mescladora Sort. mescl Prod. acabat] Prod. final Revolver
/30.11 /30.11 /30.11 /30.11 /30.11 /30.11
DO 04 DO 05 DO 06 DO 07 DO 08 DO 09
R15| o R16 o R17 |, R18 . R19 o R20 |,
A2 A2 I:l;l [A2 A2 I:l;l
135 20=C— & ! . : ! . Cop
A4 0 11 14 11 14 0 11 14 11 14 11 14 U
A2~ 2~ 2~ 2~ 12—~ 2
123.14 /24.13 /25.14 126.14 127.14 /28.11
Data Nom Signatura .
Dibuxat 115/07/12 IN. Paiani Escola politécnica
ibuixa . Palahi Superior
Compro. | 15/07/12 | N. Palahi UdG
Escala | ESQUEMA DE SENYAL PLC N° planol 36
S.E. | SORTIDES DIGITALS (3) Substitueix a:

Especialitat ETIEI






