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Acerca de este libro

Presentacion

Objeto

Campo de
aplicacién

Documentos
relacionados

Comentarios del
usuario

En este manual se aborda la puesta en marcha del software de funciones
especificas (ademas de las funciones especificas de comunicacién) en Premium/

Atrium por el software PL7.

En la actualizacién de esta publicacion se tienen en cuenta las funcionalidades de
PL7 V4.4. Sin embargo, permite poner en marcha las versiones anteriores de PL7.

Titulo

Reference Number

Manual de puesta en marcha del hardware

TSX DM 57 xxS

Envie sus comentarios a la direccién electrénica TECHCOMM@modicon.com

TLX DS 57 PL7 xx
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Funciones especificas comunes

Presentacion

Objeto de esta
parte

Esta parte presenta una vista general de la toma en cuenta de funciones especificas
por parte del programa PL7.

Contenido Esta parte contiene los siguientes capitulos:
Capitulo Nombre del capitulo Pagina
1 Funciones especificas comunes: Generalidades 19
2 Objetos asociados a las funciones especificas 29
3 Instrucciones de funciones especificas 65
4 Anexos 69
17
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Funciones especificas comunes:
Generalidades 1

Presentacion

Objeto de este

Este capitulo presenta las funciones comunes especificas del programa PL7.

capitulo

Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Presentacién general 20
Configuracion de una funcién especifica 23
Ajuste de una funcién especifica 25
Depuracion de una funcién especifica 27
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Generalidades

Presentacion general

Introduccion El programa PL7 permite la puesta en marcha informética de las funciones
especificas (TON, Analdgica, Regulacion, Pesaje, ...).

Las funciones especificas son funciones de automatismo que sirven de conexién
entre la parte de comando (el programa del autdbmata) y la parte operativa
(captadores, accionadores e interfaz hombre/maquina).

Una funcion especifica en Premium se presenta, segun la funcion especifica, con
la forma:

e de un moédulo (ejemplo: funcion especifica de contaje),

e de una interfaz integrada (ejemplo: puerto de comunicacion).

i 2 4 Maédulo funcién
especifica

Interface
integrada

X4 @

C
&
Y
4
A

cooN <nT

wor
SoOoo
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Generalidades

Principio de la
puesta en
marcha
informatica

La tabla siguiente presenta en forma resumida el principio general de puesta en
marcha de una funcién especifica. Este principio se volvera a tratar, a lo largo de
este manual, de manera personalizada para cada funcién especifica.

Modo

Fase

Descripcion

Local

Configuracién

Configuracion del médulo o de la interfaz integrada

Local o conectado

Simbolizacién

Simbolizacion de las variables asociadas a la funcion
especifica.

Programacion

Programacién de las funciones que se deben realizar
mediante:

® objetos de bit y palabra asociados al médulo,

® instrucciones especificas de la funcién especifica.

Conectado Transferencia Transferencia de la aplicacion al autémata.
Depuracion Depuracion de la aplicacion (control de las E/S,
identificacion de fallos).
Local (o Documentacion | Impresion de las diversas informaciones relativas a la
conectado) aplicacion.

Nota: El orden definido anteriormente se da a titulo indicativo, ya que el programa
PL7 permite utilizar los editores de modo interactivo en el orden deseado (no
obstante, no se puede utilizar el editor de datos o de programa sin haber

configurado previamente los modulos de entradas/salidas).

TLX DS 57 PL7 xx
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Generalidades

Medios de la La puesta en marcha informatica de una funcion especifica se realiza mediante:
puesta en e herramientas estandar de PL7:
marcha e menus desplegables,
informética e barras de estado, herramientas,
o editores,

e ...
e pantallas de funcién especifica:
e de configuracion,
e de ajuste,
e de depuracion,
e de los objetos de lenguaje que permiten acceder a las entradas y salidas del
madulo o de la interfaz integrada por programa.
e eventualmente instrucciones especificas de la funcién especifica.

Nota: Las distintas pantallas, asi como los objetos asociados a un médulo de
funcién especifica, son accesibles mediante el programa una vez declarado dicho
madulo en la configuracién, sin necesidad de escribir una linea de programa.
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Generalidades

Configuracién de una funcion especifica

Introduccion

llustracion

La funcion Configuracion permite definir las caracteristicas de funcionamiento del
madulo o de la interfaz de funcion especifica.

Esta funcion estéd asegurada desde el editor de configuracion de PL7:

e en modo local,
e en modo conectado cuando la aplicacion esta en la memoria RAM no protegida

contra escritura (limitada a determinados parametros).

Nota: Los parametros de configuracion no se pueden modificar por programa.

La pantalla siguiente representa un ejemplo de pantalla de configuracién de un
madulo de funcion especifica (modulo de funcién especifica TSX CTY 4A).

[l TSXCTY 4A [RACKO POSICION 4] 1 ] E§

[Configuracién [+
’rDesignacién : MOD.CONT. 40KHZ 4 VIAS ‘

Sémbolo

Contadorr : Funcion: Tarea:
Contador 0 [w] [Descontaje [¥] [MAST[™
r Interfaces de entrada r Suceso
[1A"compte/décompte, sens application [w] W EVT
[Contacto estético _ [~ r Reactivar la salidaQd  —
[ Control de linea Multiplicacion ® Manual
Oporl O poré »
O Automatica
- Preseleccion en IPres r Modo de retorno
= Puesta a cero
Flanco ascendente IPres [v] © )
O Conservacion

r Lectura en [Capt

[ Flanco ascendente ICapt [~

Las caracteristicas de funcionamiento son las siguientes:

e la eleccion de la funcién asociada a una via: contaje, descontaje o contaje/
descontaje,

la eleccion de la tarea que actualiza las entradas/salidas del modulo,

el tipo de reactivacion de las salidas,

el tipo de modo de retorno,

TLX DS 57 PL7 xx
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Generalidades

Validacion Las caracteristicas definidas de este modo en la pantalla de configuraciéon deben
ser objeto de una validacion global de la aplicacion. Esto puede hacerse:
e en modo local, para que se tengan en cuenta las modificaciones,
e en modo conectado, para:
e actualizar los parametros de configuracion en el autbmata,
e volver a configurar la via del médulo con sus nuevos parametros (los
parametros de ajuste toman sus valores iniciales).

24 TLX DS 57 PL7 xx



Generalidades

Ajuste de una funcion especifica

Introduccion

llustracion

La funcidn Ajuste permite ver y modificar, cuando sea posible modificarlos, los
parametros de funcionamiento del médulo o de la interfaz de funcion especifica.

Esta funcion estéd asegurada desde el editor de configuracion de PL7:

e en modo local, para definir los parametros iniciales (valor de los parametros
durante el encaminamiento o la reanudacion en frio),

e en modo conectado, para definir los pardmetros actuales (valores perdidos en la
reanudacion en frio si no se han guardado anteriormente).

Nota: Los parametros de ajuste se pueden modificar mediante programa.

La pantalla siguiente representa un ejemplo de pantalla de ajuste de un moédulo de
funcion especifica (modulo de funcién especifica TSX CTY 4A).

[l TSXCTY 4A [RACKO POSICION7] [T

[Confguacion [~

|/Designac|’on : MOD.CONT. 40KHZ 4 VIAS ‘

Contador : Funcion :

Contador 0 [w] | Contaje / Descontaje [~| O Estado de biestables

r Valor de peseleccion  —
Valor inicial 1000
Valor deUmbrales ~ —

Umbralo 2000

Valor inicial 2000

Umbrall

Valor inicial 3000
- Valor de consigna -

— Simbolo : J

Alto
Valor inicial 0
I
Valor inicial 0
[l

Los parametros de funcionamiento son las siguientes:
e |os valores de umbrales,

e |os valores de consignas,

e ¢l estado de los biestables.

TLX DS 57 PL7 xx
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Generalidades

Validacion Las caracteristicas definidas de este modo en la pantalla de ajuste deben ser
objeto, segun el modo:
e local: de una validacion global de la aplicacion,
e conectado: de una validacion de las modificaciones para actualizar los
parametros actuales en el autbmata y en la via del modulo.
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Generalidades

Depuracion de una funcién especifica

Introduccion

llustracion

La funcién Depuracién del médulo o de la interfaz de funcion especifica integrada

proporciona herramientas de ayuda para la depuracion de la funcion especifica

tales como:

la visualizacion del estado de las vias del médulo,

la visualizacion de los fallos eventuales,

el comando de los objetos de lenguaje,

el acceso, en caso de fallo, al diagnéstico del médulo o de la via,

Esta funcion esté asegurada, en modo conectado, con el automata en STOP o en
RUN, desde el editor de depuracion de PL7.

La pantalla siguiente representa un ejemplo de pantalla de depuracién de un
maodulo de funcién especifica (médulo de funcion especifica TSX DSY 08R5).

Jl TSXDSY 08R5 [RACKO POSICION 3]

Depuracién []

I

Designacion : 85 RELE 50VA, BORN Version : 1.0

ICancel global de

RUN @ ERR @ 10 [@]DIAG..

Simbolo

<
-

[N

w

Estado

Falla

Reactivacion

S. aplicadas

®DIAG...

Reactivar

(@S]

@ DDIAG...
DIAG...

DIAG...

DIAG...

[SIES

olojojojo/ojolo

DIAG...

DIAG...

~ o

DIAG...

Comandos de la via

 Forzado
F4

F5

F6
I Suceso

F7

F8

Forzara 0

Forzara 1

Cancelar

Enmascarar

Desenmascarar

Las herramientas de depuracion son:
e el forzado a 0 o a 1 de las vias de salida,
e el acceso al diagnéstico de madulo y via.
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Objetos asociados alas funciones
especificas 2

Presentacion

Objeto de este
capitulo

Contenido:

Este capitulo presenta el principio de direccionamiento y los modos de intercambio
de los objetos de lenguaje asociados a las funciones especificas PL7.

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina
2.1 Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a las 31
funciones especificas
2.2 Los intercambios implicitos 42
2.3 Intercambios explicitos 44
2.4 Presimbolizacion 60

TLX DS 57 PL7 xx
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Objetos asociados a las funciones especificas
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Objetos asociados a las funciones especificas

2.1 Direccionamiento de los objetos de lenguaje
asociados a las funciones especificas

Presentacion

Objeto de este En este seccion se presenta el direccionamiento de los objetos de lenguaje

seccion asociados a los modulos de funcién especifica.

Contenido Esta seccién contiene los siguientes apartados:
Apartado Pagina
Direccionamiento de interfaces de funciones especificas integradas 32
Direccionamiento de los objetos de modulos de entradas/salidas en rack 34
Direccionamiento de los objetos de lenguaje de médulos remotos en el bus 37
FIPIO
Direccionamiento de objetos de lenguaje referentes al bus AS-i 40
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Objetos asociados a las funciones especificas

Direccionamiento de interfaces de funciones especificas integradas

Presentacién

llustraciéon

La gama Premium ofrece 4 tipos de interfaces de funciones especificas integradas
tales como:

e enlace con la toma de consola,

e interfaz de comunicacion,

e interfaz FIPIO,

e vias de regulacion.

Su direccionamiento depende de la topologia de base de la aplicacion. Es decir:
e del tipo de alimentacion,

e (el tipo de procesador.

La ilustracion siguiente presenta las distintas topologias de base.

Procesador emplazamiento O

= 2 4
P |Tli
S |Isp
Y X]i
of 215 AEERERE
6 1710 P T F
8%c S S|a
309 Y X[
8 5L
3 138 [l I E
0 5¢ g goi
Smil v X 5"
8 550
5 7 0
/ 0 4 0
0 5 ¢
3 m

Procesadores emplazamiento 1
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Objetos asociados a las funciones especificas

Numero de vias

La tabla siguiente presenta la asignacion de direccionamiento de las vias de
funciones especificas integradas en funcién del procesador utilizado en la

aplicacion.

Procesador Toma de Interfaz de comunicacién |Interfaz FIPIO | Vias de regulacion
consola

TSX 57-103 Via x.0 Via x.1 - -
TSX 57-153 Via x.2
TSX 57-203/2623 - Vias x.4 a x.13
TSX 57-303/3623 Vias x.4 a x.18
TSX 57-253/2823 Via x.2 Vias x.4 a x.13
TSX 57-353 Vias x.4 a x.18
TSX 57-453/4823 Vias x.4 a x.23
PCX 57-203 - Vial - Vias 4 a 13
PCX 57-353 Via 2 Vias 4 a 18

(x): |0 cuando el procesador esta en el emplazamiento 0,
1 cuando el procesador esté en el emplazamiento 1.

TLX DS 57 PL7 xx
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Objetos asociados a las funciones especificas

Direccionamiento de los objetos de modulos de entradas/salidas en rack

Presentacién

El direccionamiento de los objetos principales de bit y palabra de los médulos de
entradas/salidas es de tipo geografico. Esto significa que depende:

e del nimero (direccion) del rack,

e de la posicion fisica del modulo en el rack,

e del numero de la via del médulo.

llustracién El direccionamiento se define como sigue:
% I, Q, M, K X, W, D, F X Y . i . r
‘Simbolo ‘Typo de objecto |Formato ‘ Bastidor ‘ Posicién N° via Rango
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Objetos asociados a las funciones especificas

Sintaxis En la siguiente tabla se describen los distintos elementos que componen el
direccionamiento.
Familia Elemento |Valores |Descripcion
Simbolo % - -
Tipo de objeto | - Imagen de la entrada fisica del médulo,
Q - Imagen de la salida fisica del médulo,
Esta informacién se intercambia de forma automética en cada ciclo de la
tarea a la que estan asignadas.
M - Variable interna
Esta informacion sobre lectura o escritura se intercambia a peticion de
la aplicacion.
K - Constante interna
Esta informacion de configuracion esta disponible en lectura
Unicamente.
Formato (tamafio) | X - Booleano
Para los objetos de tipo booleano, este elemento se puede omitir.
W 16 bits Longitud simple.
D 32 bits Longitud doble.
F 32 bits Flotante. El formato flotante utilizado es el de la norma IEEE Std 754-
1985 (equivalente IEC 559).
Direccion del rack | x 0061 TSX 5710/102/103/153, PMX 57102, PCX 571012).
Oa7 Otros procesadores.
Posicion del y 00 a14 | Numero de posicion en el rack.
médulo (2) Cuando el nimero de rack (x) es distinto de 0, la posicion (y) se codifica
con 2 digitos: 00 a 14; por el contrario, si el nimero de rack (x) =0, se
eliminan los ceros no significativos (eliminacién por la izquierda) de "y"
("X" no aparece e "y" tiene 1 digito para los valores inferiores a 9).
N° de via i 0a127 o | MOD: via reservada para la gestion del moédulo y los parametros
MOD comunes a todas las vias.
Rango r 0a 1270 | Posicion del bit en la palabra.
ERR ERR: indica un error de médulo o de via.

(1) : el ntmero méaximo de emplazamientos necesita 2 racks en la misma direccién.

TLX DS 57 PL7 xx
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Objetos asociados a las funciones especificas

Ejemplos En la siguiente tabla se muestran algunos ejemplos de direccionamiento de objetos.
Objeto Descripcion llustracion
%MW2.0.3 Palabra de estado de rango 3 de la via 0
del médulo de entradas TON situado en la
posicién 2 del rack 0. o [T L j A
0
%MW103.0.3 Palabra de estado de rango 3 de la via 0 % )S( g
del médulo de salidas TON situado en la _@I s
o 2 |5
posicion 3 del rack 1. 6 |7 0
0
%1102.MOD.ERR Informacién de fallo del médulo de 0 % %
entradas analogicas situado en la 8 m
posicion 2 del rack 1.
%I204.3.ERR Informacion de fallo de la via 3 del médulo j j j A
de salidas analégicas situado en la p
posicién 4 del rack 2. S A g
£ '
6 8 8
0 0 R
0 0 5
P
§ 5
Y Y
]
0 0
0 0
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Objetos asociados a las funciones especificas

Direccionamiento de los objetos de lenguaje de mdédulos remotos en el bus

FIPIO

Presentacion

llustracion

El direccionamiento de los objetos principales de bit y palabra de los médulos
remotos del bus FIPIO es de tipo geografico. Esto significa que depende:

e del punto de conexién,

e del tipo de madulo (de base o de extension),

e del numero de la via.

El direccionamiento se define como sigue:

% I, Q, M, K X,W,D,F \ p.2.c \ m . i . r
‘Simbolo ‘Typo de Formato Direccion ‘ N°de ‘ N° via ’ Rango
objecto médulo/viay madulo
punto de conexién

TLX DS 57 PL7 xx
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Objetos asociados a las funciones especificas

Sintaxis En la siguiente tabla se describen los distintos elementos que componen el
direccionamiento.
Familia Elemento |Valores |Significado
Simbolo % - -
Tipo de objeto || - Imagen de la entrada fisica del médulo,
Q - Imagen de la salida fisica del médulo,
Esta informacion se intercambia de forma automéatica en cada ciclo de la
tarea a la que estan asignadas.
M - Variable interna
Esta informacién sobre lectura o escritura se intercambia a peticion de la
aplicacion.
K - Constante interna
Esta informacion de configuracion esté disponible en lectura Gnicamente.
Formato X - Booleano
(tamafio) Para los objetos de tipo booleano, la X se puede omitir.
16 bits Longitud simple.
D 32 bits Longitud doble.
F 32 hits Flotante. El formato flotante utilizado es el de la norma IEEE Std 754-
1985 (equivalente IEC 559).
Direccion de 001 Numero de posicion del procesador en el rack.
médulo/via'y - Numero de via del enlace FIPIO integrado en el procesador.
unto de —
P L c 1a127 | Ndmero del punto de conexién.
conexion
Posicion del m 0061 0: médulo de base,  1: m6dulo de extension.
madulo
N° de via i 0al270 | MOD: via reservada para la gestion del médulo y los parametros
MOD comunes a todas las vias.
Rango r 0a2550 | ERR: indica un error de médulo o de via.
ERR

38
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Objetos asociados a las funciones especificas

Ejemplos

En la siguiente tabla se muestran algunos ejemplos de direccionamiento de objetos.

Objeto

Significado

%MW\0.2.1\0.5.2

Palabra de estado de rango 2 del bit de imagen de la entrada 5 del
médulo de base de entradas remotas situado en el punto de
conexion 1 del bus FIPIO.

%I\0.2.1\0.7

Bit de imagen de la entrada 7 del médulo de base de entradas
remotas situado en el punto de conexion 1 del bus FIPIO.

%Q\0.2.1\1.2

Bit de imagen de la salida 2 del médulo de extensién de salidas
remotas situado en el punto de conexion 1 del bus FIPIO.

%I\0.2.2\0.MOD.ERR

Informacion de fallo del médulo Momentum situado en el punto de
conexion 2 del bus FIPIO.

%Q\1.2.3\0.0.ERR

Informacion de fallo de la via 0 del médulo CCX17 situado en el
punto de conexién 3 del bus FIPIO.

(0) Administrador Fipio TSX 57253

(1) [TBX LEP 030 | [o[ TBX DES1622 | [1] TBX DSS 1622

(2) [ 170 FNT 110 01 ] [0[170 AAI 030 00 |

(3) |[TsxFPPO0 | [o[T ccx 17 20 F]|
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Objetos asociados a las funciones especificas

Direccionamiento de objetos de lenguaje referentes al bus AS-i

Presentacién

El direccionamiento de los principales objetos de bit y de palabra asociados al bus
AS-i es de tipo geogréfico. Es decir que depende:

e del nimero (direccion) del rack en el que se ha posicionado el acoplador,

e de la posicion fisica del acoplador en el rack,

e del numero (direccion) del equipo esclavo en el bus AS-i.

llustracién El direccionamiento se define del modo siguiente:
% louQ \ xy.0 \ n . i
‘Simbolo ‘Typo de objeto Direccidn bastidor/modu- ’ N° de Gama
lo/via del TSX SAY 100 esclavo del bit

Sintaxis En la tabla siguiente se describen los distintos elementos que constituyen el
direccionamiento.

Familia Elemento |Valores |Descripcion

Simbolo % - -

Tipo de objeto

[
Q

- Imagen de la entrada fisica del médulo,

- Imagen de la salida fisica del médulo,

Estas informaciones se intercambian de manera automatica en cada
ciclo de la tarea a la que estan asociadas.

Direccion del rack

061 TSX 5710/102/103/153, PMX 57102, PCX 571012).
Oa7 Otros procesadores.

Posicion del
maédulo

00 a14 | Numero de posicién en el rack.

(1) Cuando el nimero de rack (x) es distinto de 0, la posicion (y) esta
codificada mediante 2 digitos: 00 a 14; en cambio, si el nUmero de rack
(x) = 0, se eliminan los ceros no significativos (eliminacion por la
izquierda) de "y" ("x" no aparece e "y" es 1 digito para los valores
inferiores a 9).

N° de via

0

- El acoplador TSX SAY 100 solo dispone de una via.

N° del esclavo

n

0a3l Direccion fisica del esclavo.

Rango

0a3 Posicién del bit de imagen de la entrada o la salida.

(1) : El ndmero maximo de emplazamientos requiere la utilizacion de un racks de extension.

40
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Objetos asociados a las funciones especificas

Ejemplo

La tabla siguiente presenta algunos ejemplos de direccionamiento de objetos.

Objeto Descripcion

%I3.0\2.2 Entrada 2 del esclavo 2, el médulo TSX SAY 100 esté posicionado en el
emplazamiento 3 del rack 0.

%Q3.0\4.3 Salida 3 del esclavo 4, el médulo TSX SAY 100 esté posicionado en el

emplazamiento 3 del rack 0.

of e 2] el
P T s
o, |s ’
2
g 1708 }
o |0 $ 0
3 m
R0

\ O
[ [2] [P] ABE-8R44SB11

Wk
| (4] [P) XVA-S102
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Objetos asociados a las funciones especificas

2.2

Los intercambios implicitos

Intercambios implicitos

Presentacion

llustracion

Una interfaz de funcién especifica integrada o la adicion de un moédulo enriquece
autométicamente la aplicacion con objetos de lenguaje que permiten programar
dicha interfaz o médulo.

Estos objetos corresponden a las imagenes de las entradas/salidas del modulo o
de la interfaz integrada de funcién especifica.

Los bits %l y palabras %IW, imagenes de los valores de entradas del médulo, se
actualizan de manera automatica en el procesador del autdmata al inicio de la tarea,
cuando ésta se encuentra en RUN o en STOP.

Los bits %Q y palabras %QW, imagenes de los valores de salidas del médulo, los
actualiza el procesador de manera automatica en el modulo al final de la tarea,
cuando ésta se encuentra en RUN.

Nota: Cuando la tarea esta en STOP, segln la configuracion seleccionada:
e l|as salidas estan en posicién de retorno (modo de retorno),
e las salidas se mantienen con sus Ultimos valores (modo de conservacion).

El gréfico representa el ciclo de funcionamiento relativo a una tarea del automata
(ejecucion ciclica).

\
‘ Tratamiento interno

Y

‘ Adquisicién de las entradas

RUN - STOP
/

‘ Tratamiento del programa

/
‘ Actualizacion de las salidas

42
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Objetos asociados a las funciones especificas

Ejemplos La tabla siguiente presenta algunos ejemplos de intercambio implicito relativos a
una funcién especifica determinada.
Objeto Funcién Descripcion
especifica
%I1103.1 TON Indica el estado de la via 1 del médulo situado en la posicion 3 del rack 1.
%IW4.2 Analégico Indica el valor analégico de la via 2 del médulo situado en la posicion 4 del rack
0.
%IW203.2:X4 Contaje Indica el estado de la entrada de captura del médulo situado en la posicién 3
del rack 2.
%Q306.5 TON Indica el estado de la via 5 del médulo situado en la posicion 6 del rack 3.
%I16.5.ERR - Indica, cuando el bit esta en 1, que esta fallando la via 5 del médulo situado en

la posicion 6 del rack 0.

%I1107.MOD.ERR

Indica, cuando el bit esta en 1, que esta fallando el médulo situado en la
posicién 7 del rack 1.
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Objetos asociados a las funciones especificas

2.3

Intercambios explicitos

Presentacion

Objeto de este

En este seccion se presenta el principio de los intercambios explicitos asi como las

seccion diferentes instrucciones que permiten su ejecucion.

Contenido Esta seccion contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Intercambios explicitos: Generalidades 45
READ_STS: Lectura de palabras de estado 48
WRITE_CMD: Escritura de palabras de comando 50
READ_PARAM: Lectura de parametros de ajuste 52
WRITE_PARAM: Escritura de parametros de ajuste 53
SAVE_PARAM: Guardado de parametros de ajuste 54
RESTORE_PARAM: Restitucién de parametros de ajuste 56
Gestién de intercambio y de resumen 57

44
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Objetos asociados a las funciones especificas

Intercambios explicitos: Generalidades

Introduccion

Los intercambios explicitos son intercambios efectuados a peticion del programa de

usuario mediante las instrucciones:

READ_STS (lectura de palabras de estado),

WRITE_CMD (escritura de palabras de comando)

WRITE_PARAM (escritura de parametros de ajuste),

READ_PARAM (lectura de parametros de ajuste),

SAVE_PARAM (guardado de pardmetros de ajuste),

RESTORE_PARAM (restitucién de parametros de ajuste).

Estos intercambios se aplican a un conjunto de objetos %MW del mismo tipo
(estado, comandos o parametros) de una misma via.

Nota: Estos objetos no son indispensables en la programacion de una funcién

de terminales, médulo ausente...) y comandos adicionales para realizar una
programacién avanzada de las funciones especificas (para obtener mas
informaciones sobre los objetos de intercambio explicito relativos a una funcién
especifica, véase el capitulo correspondiente).

especifica, pero proporcionan informaciones complementarias (ej: fallo de bloque
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Objetos asociados a las funciones especificas

Principio general  El esquema siguiente presenta los distintos tipos de intercambios explicitos
de utilizacion de  posibles entre el procesador del autdbmata y el médulo (o la interfaz integrada).

Médulo de E/S o interfaz

lasinstrucciones

Procesador del autdmata

explicitas funcién especifica integrada
Objetos %MWxy.i.r
0
%MWxy.MOD.r (1)
Palabras de estado | _ READ_STS Palabras de estado
Palabras de comando WRITESCMD » Palabras de comando
WRITE_PARAM =
Parametros de ajuste READ PARAM =
actual < —
‘ SAVE_PARAM
Parametros de ajuste
actual
Parametros de ajuste [ | RESTORE PARAM
iniciales = >
(1) Sélo con las instrucciones READ_STS y WRITE_CMD.
Gestion de Durante un intercambio explicito, puede ser interesante controlar el desarrollo de

intercambios
realizado el intercambio.

Para ello, existen dos tipos de informaciones:
e |a deteccion de un intercambio en curso,

e ¢l resumen de fin de intercambio.

En el cuadro sindptico siguiente se describe el principio de gestion de un

éste, por ejemplo, para tener en cuenta los datos leidos s6lo cuando se haya

intercambio
Ejecucion de un Deteccion de un Confirmacién
intercambio » intercambio en > de fin de
explicito curso intercambio
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Objetos asociados a las funciones especificas

Via légica
%CHXxy.i

Limitacién
relativa al bus
FIPIO

La via %CHxy.i es una sintaxis general para actualizar, mediante las instrucciones
explicitas, el conjunto de objetos de mismo tipo asociados a esta via o a este grupo
de vias.

Ejemplo: READ_STS%CH102. 3

Nota: En el caso de un grupo de vias, la direccion utilizada es obligatoriamente la
de la primera via del grupo de vias gestionado por el médulo.

El nimero de activaciones simultaneas de las funciones de intercambio explicito
esté limitado a 24 en el bus FIPIO.

Una solicitud de intercambio dirigida al bus FIPIO puede utilizar varios ciclos de la
tarea maestra, por lo que es necesario gestionar las palabras de los parametros de
gestion de intercambio para todos los intercambios variables explicitos (véase ).
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READ_STS: Lectura de palabras de estado

Introduccién

llustraciéon

Sintaxis

Las palabras de estado contienen informacion sobre el estado del funcionamiento
del médulo o de la via.

La instruccion READ_STS permite la lectura en el modulo (o en la interfaz
integrada) de este tipo de palabras. Esta lectura tiene como resultado actualizar
las palabras de estado %MW.

El programa puede utilizar estas palabras para realizar diagnosticos.

Nota: Las palabras de estado son especificas de cada funcion especifica. Sin
embargo, existen 2 palabras utilizadas por el conjunto de los médulos de la gama
Premium:

e %MWxy.MOD.2 (fallo en el médulo),

o %MWxy.i.2 (fallo en la via i).

Instruccién de escritura

Médulo de E/S o interfaz

Procesador del automata s, P
funcion especifica integrada

Objetos %MWxy.i.r
0 %MWxy.MOD.2

Palabras de estado READ_STS Palabras de estado

La instruccion READ_STS se define del siguiente modo:
READ_STS%CHxy. i

En la siguiente tabla se describen los distintos elementos que constituyen la
instruccion.

Elemento Descripcion

READ_STS Nombre de la instruccion.
%CH Objeto de tipo de via.

X Direccién del rack.

y Posicién del moédulo.

i Numero de la via o MOD.

48
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Ejemplos

La siguiente tabla presenta algunos ejemplos de intercambios explicitos que utilizan

la instruccion READ_STS.

Objeto

Descripcion

READ_STS%CH302.1

Lectura de las palabras de estado de la via 1 del médulo
situado en la posicién 2 en el rack n° 3.

READ_STS%CH401.MOD

Lectura de las palabras de estado del médulo situado en la
posicion 1 en el rack n° 4.
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WRITE_CMD: Escritura de palabras de comando

Introduccién

llustraciéon

Sintaxis

Las palabras de comando acttan en el modulo o la via (ej.: reactivacion de las
salidas TON).

Lainstruccion WRITE_CMD permite la escritura de las palabras de comando
%MW en el médulo (o en la interfaz integrada).

Nota: Las palabras de comando son especificas de cada funcion especifica.

Instruccién de escritura
Moédulo de E/S o interfaz

Procesador del autémata s, e .
funcion especifica integrada

Objetos %MWxy.i.ro
%MWxy.MOD.2

WRITE_CMD

Palabras de comando Palabras de comando

La instruccion WRITE_CMD se define del modo siguiente:
VR TE_CVDYCHXY . i

En la tabla siguiente se describen los distintos elementos que constituyen la
instruccion.

Elemento Descripcion
WRITE_CMD | Nombre de la instruccion.

%CH Objeto de tipo de via.
X Direccién del rack.
y Posicién del moédulo.

i Numero de via.
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Ejemplos

La tabla siguiente presenta un ejemplo de intercambio explicito que utiliza la

instruccion WRITE_CMD.

Objeto

Descripcion

WRITE_CMD%CH3.0

Escritura de las informaciones de comando de la via 0 del
madulo situado en la posicién 3 en el rack 0.
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READ_PARAM: Lectura de parametros de ajuste

Introduccidn La instruccion READ_PARAM permite la lectura de los parametros de ajuste del
maodulo (o de la interfaz integrada).
Esta lectura tienen como resultado actualizar las palabras de estado
asociadas a los parametros de ajuste %MWKxy.i.r .

llustracion Instruccién de lectura

Médulo de E/S o interfaz

Procesador del automata . P
funcidén especifica integrada

Objetos %MWxy.i.r

Parametros del ajuste READ_PARAM Parametros del ajuste
actual actual
Sintaxis La instruccion READ_PARAM se define del modo siguiente:

READ_PARAMYCHXY . i

En la tabla siguiente se describen los distintos elementos que constituyen la

instruccion.
Elemento Descripcion
READ_PARAM | Nombre de la instruccion.
%CH Objeto de tipo de via.
X Direccion del rack.
% Posicién del médulo.
i Numero de via.
Ejemplos La tabla siguiente presenta un ejemplo de intercambio explicito que utiliza la

instruccion READ_PARAM.

Objeto Descripcion

READ_PARAM%CH3.1 Lectura de los parametros de ajuste de la via 1 del médulo
situado en la posicion 3 en el rack n° 0.
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WRITE_PARAM: Escritura de parametros de ajuste

Introduccion La instruccion WRITE_PARAM permite la escritura de los parametros de ajuste en
el médulo (o en la interfaz integrada).
Esta instruccion se utiliza para modificar por programa los valores de ajuste
definidos en la configuracién y contenidos en las palabras %MWxy.i.r.

llustracion Instruccién de escritura

Procesador del autémata Médulo de E/S o interfaz

funcion especifica integrada

Objetos %MWxy.i.r

WRITE_PARAM L
Parametros de ajuste o Parametros de ajuste
actual actual
Sintaxis La instruccion WRITE_PARAM se define del modo siguiente:

VRl TE_PARAMVCHXY . |

En la tabla siguiente se describen los distintos elementos que constituyen la

instruccion.

Elemento Descripcion
WRITE_PARAM Nombre de la instruccion.
%CH Objeto de tipo de via.
X Direccién del rack.
y Posicion del modulo.
i Namero de via.

Ejemplos La tabla siguiente presenta un ejemplo de intercambio explicito que utiliza la

instruccion WRITE_PARAM.

Objeto Descripcion

WRITE_PARAM%CH302.1 | Escritura de los parametros de ajuste de la via 1 del médulo
situado en la posicién 3 en el rack n° 3.
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SAVE_PARAM: Guardado de parametros de ajuste

Introduccién

llustraciéon

Sintaxis

La instruccion SAVE_PARAM permite, en caso de modificacion de los parametros
de ajuste del médulo (o de la interfaz integrada), guardar estos nuevos parametros
y reemplazarlos con los parametros iniciales.

Estos parametros reemplazan a los valores iniciales definidos mediante el editor de
configuracion (o del ultimo guardado).

La instruccién SAVE_PARAM es equivalente al comando Servicios - Guardar los
parametros

Nota: En un arranque en frio, los parametros actuales (no guardados) se
sustituyen por los parametros iniciales.

Instrucciéon de escritura

Procesador del automata Médulo de E/S o interfaz
funcion especificaintegrada

Objetos %MWxy.i.r

Parametros de ajuste SAVE_PARAM Parametros de ajuste
actual actual

A

Parametros de ajuste
iniciales =

La instruccién SAVE_PARAM se define del siguiente modo:
SAVE_PARAMV/CHXY . i

En la siguiente tabla se describen los distintos elementos que constituyen la
instruccion.

Elemento Descripcion
SAVE_PARAM Nombre de la instruccion.
%CH Objeto de tipo de via.

X Direccién del rack.

y Posicion del médulo.

i Ndmero de via.
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Ejemplos

La siguiente tabla presenta un ejemplo de intercambio explicito que utiliza la
instruccion SAVE_PARAM.

Objeto

Descripcion

SAVE_PARAM%CH5.2

Lectura y guardado de los parametros de ajuste de la via 2 del
madulo situado en la posicion 5 en el rack n° 0.
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Objetos asociados a las funciones especificas

RESTORE_PARAM: Restituciéon de parametros de ajuste

Introduccién

llustracion

Sintaxis

Ejemplos

La instruccion RESTORE_PARAM permite restituir los pardmetros de ajuste
iniciales (escritos durante la configuracion o al guardarlos por Ultima vez).
La instruccion RESTORE_PARAM es equivalente al comando Servicios -
Restaurar los parametros.

Instruccién de escritura

Procesador del autémata Modulo de E/S o interfaz
funcion especificaintegrada

Objetos %MWxy.i.r

Parametros de ajuste RESTORE PARAM Parametros de ajuste
actual — = actual

!

Parametros de ajuste
iniciales

La instruccion RESTORE_PARAM se define del siguiente modo:
RESTORE_PARAMACHXY. i

En la siguiente tabla se describen los distintos elementos que constituyen la
instruccion.

Elemento Descripcién

RESTORE_PARAM | Nombre de la instruccion.

%CH Objeto de tipo de via.
X Direccién del rack.
y Posicién del médulo.

i Numero de via.

La tabla siguiente presenta un ejemplo de intercambio explicito que utiliza la
instruccion RESTORE_PARAM.

Objeto Descripcion
RESTORE_PARAM%CHL1. | Escritura de los parametros de ajuste de la via 0 del médulo
0 situado en la posicion 1 en el rack n° 0.
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Gestion de intercambio y de resumen

Introduccién Al intercambiar los datos entre la memoria del autémata y el médulo, la validacién
por el acoplador puede requerir varios ciclos de la tarea. Para gestionar los
intercambios, se utilizan 2 palabras:

o %MWxy.i: Intercambio en curso,
o %MWxy.i.1: Resumen.

Nota: Estas palabras se describen detalladamente en cada seccion de funcion
especifica.

llustracion La ilustracion siguiente presenta los distintos bits significativos para la gestiéon de
los intercambios.

Reconfiguracion (X15)
Ajuste (X2)

Comando (X1)

Estado (X0)

A/ A

%MWxy.i.0
%MWxy.i.1

Palabras de estado READ_STS

Palabras de comando WRITE_CMD

WRITE_PARAM
Parametros de ajuste READ_PARAM
SAVE_PARAM
RESTORE_PARAM
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Descripcion de Cada uno de los bits de las palabras %MWHxy.i y %MWHxy.i.1 esta asociado a un tipo
los bits de parametro:
significativos e los bits de rango 0 estan asociados a los parametros de estado:

e el bit %MWxy.i.0:X0 indica si esta en curso una solicitud de lectura de las
palabras de estado,

los bits de rango 1 estan asociados a los parametros de comando:

e el bit %6MWxy.i.0:X1 indica si se envian pardmetros de comando a la via i del
maodulo,

e el bit %MWxy.i.1:X1 precisa si la via i del médulo acepta parametros de
comando,

los bits de rango 2 estan asociados a los parametros de ajuste:

e el bit %MWHxy.i.0:X2 indica si se intercambian parametros de ajuste con la via
i del médulo (por WRITE_PARAM, READ_PARAM, SAVE_PARAM,
RESTORE_PARAM),

e el bit %MWHxy.i.1:X2 precisa si el médulo acepta los parametros de ajuste. Si
el intercambio se ha desarrollado correctamente este bit pasa a 0,

los bits de rango 15 indican una reconfiguracién en la via i del modulo desde la

consola (modificacion de los parametros de configuracion + arranque en frio de

la via).

Nota: Las palabras de intercambio y de resumen existen también en el médulo
(%MWxy.MOD y %MWxy.MOD.1).
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Ejemplo Fase 1: Emision de datos mediante la instruccion WRITE_PARAM
Memoria del automata Memoria del médulo E/S o
1 ‘ funcion especifica integrada
0
Palabras de estado ‘ Palabras de estado
Palabras de comando ‘ ‘ Palabras de comando

Parametros del ajuste actual | pm| Parametros del ajuste actual

Cuando el procesador del automata explora la instruccion, el bit Intercambio en
curso se pone a 1 en %MWxy.

Fase 2: Analisis de los datos por el médulo de E/S y resumen

Memoria del autdémata Memoria del médulo E/S o

funcion especifica integrada

o

Palabras de estado h ‘ Palabras de estado
Palabras de comando ‘ ’

Palabras de comando
Parametros del ajuste actual Parametros del ajuste actual

Al intercambiar los datos entre la memoria del autémata y el médulo, la validacion
por el acoplador la gestiona el bit %MWxy.i.1:X2: Resumen (0 = intercambio
correcto, 1=intercambio infructuoso).

Nota: No existen pardmetros de ajuste en el médulo.
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2.4

Presimbolizacion

Presentacion

Objeto de este

En este seccion se describe la funcion de presimbolizacion de los objetos de una

seccién via de funcién especifica.
Contenido Esta seccion contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Objetos presimbolizados 61
Modo de efectuar la simbolizacién automatica de los objetos asociados a una 62
via
60
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Objetos presimbolizados

Funcion

Sintaxis

Ejemplo

Algunos modulos de funcidn especifica (ejemplo: conteo, comando de ejes...)
permiten una simbolizacion automatica de los objetos que estan asociados al
mismo.

Si se le da el simbolo genérico de la via %CHxy.i del médulo, todos los simbolos de
los objetos asociados a esta via puede generarse automaticamente a pedido.

Estos objetos se simbolizan con la siguiente sintaxis:
Prefijo_usuario - Sufijo_constructor

Los elementos tienen el significado y caracteristicas siguientes:

Elemento N°de caracteres | Descripcion
maximo
Prefijo_usuario 12 simbolo genérico que el usuario da a la via
Sufijo_constructor |20 parte del simbolo que correponde al objeto bit o
palabra de la via dada por el sistema

Nota: Ademas del simbolo, se genera automaticamente un comentario
constructor que recuerda escasamente la funcion del objeto.

Este ejemplo trata el caso de un modulo de conteo situado en el emplazamiento 3
de la caja del autdmata.

Si el simbolo genérico (prefijo-usuario) que se ha atribuido a la via 0 es
Cont eo_pi ezas, los siguientes simbolos se generaran automaticamente.

Variable |Tipo Simbolo Comentario
%CH3.0 |CH
%ID3.0 DWORD | Cont eo_pi ezas_cur _neas Medida actual del contador
%ID3.0.4 | DWORD | Cont eo_pi ezas_capt Valor capturado del contador
%I3.0 EBOOL |Cont eo_pi ezas_enab_acti v | Validacion activa
%I3.0.1 EBOOL |Conteo_pi ezas_pres_done | Preseleccion efectuada

TLX DS 57 PL7 xx 61



Objetos asociados a las funciones especificas

Modo de efectuar la simbolizacién automatica de los objetos

asociados a unavia

Introduccidn La presimbolizacién del constructor (sufijo_constructor) asignada a los objetos de
lenguaje es especifica de cada funcion especifica. La lista detallada de estos sufijos
se integra a la documentacion relativa a la funcion especifica en cuestion.

Condiciones La simbolizacién automatica implica que:
requeridas e se ha declarado previamente el médulo en la configuraciéon de PL7.
e el modulo de funcion especifica acepta esta funcionalidad. Las funciones
especificas afectadas son:

e la analogica,
e el contaje,
e el comando de ejes,
e el comando paso a paso,
e el pesaje,
e laregulacion,
e la comunicacion (que requiere un acoplador en rack).
Procedimiento La tabla siguiente presenta el procedimiento para efectuar la simbolizacién
automatica de los objetos asociados a una via.
Etapa Accion
1 Acceda al editor de variables.
2 Acceda a las variables de tipo E/S.
Nota: Las vias con objetos que se pueden simbolizar tienen una letra P inscrita
en el botén situado a la izquierda de la variable %CH.
Haga doble clic en el botén P de la via que se va a simbolizar.
4 Introduzca el prefijo de usuario.
Nota: Siya hay un simbolo definido para la via, el prefijo propuesto es el
simbolo que se ha recuperado limitado a 12 caracteres.
5 Valide pulsando el botén Presimbolizar.
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Eliminaciéndela La cancelacion de la simbolizacién automatica permite, para una via logica
simbolizacién determinada, eliminar parcial o totalmente los simbolos de un objeto.
automatica Existen dos opciones:

Si la opcién seleccionada es...

Entonces...

Borrar todos los presimbolos

No se selecciona ningun prefijo y se borran todos los simbolos (incluidos los
que han sido modificados directamente en el editor).

Borrar los presimbolos con prefijos

Solo se borran los objetos que tengan el mismo prefijo que el introducido.
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64

TLXDS 57 PL7 xx



Instrucciones de funciones
especificas

Presentacion

Objeto de este En esta capitulo se presentan las instrucciones de funcion especifica.

capitulo

Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Instrucciones de funcion especifica 66
Modo de acceder a una instruccién especifica de tipo funcién, método o 67

procedimiento

TLX DS 57 PL7 xx

65




Instrucciones de funciones especificas

Instrucciones de funcién especifica

Introduccién

Ejemplo de
instruccién
especifica

Las instrucciones de funcion especifica (de tipo de funcion, método o
procedimiento) son instrucciones especificas de programacién para una funcion
especifica que completan las instrucciones basicas y avanzadas.

Se definen en la documentacion de cada funcién especifica.

Los parametros siempre son objetos de lenguaje PL7: palabras, tablas de palabras,
valores inmediatos.

Nota: Las instrucciones de tipo Funcion implican una ocupacién de memoria de
aplicacion suplementaria (Gnicamente cuando realmente se utilizan en el
programa). Esta ocupacién de memoria se debera tener en cuenta para cada
funcion sin que importe el nimero de usos que correspondera con el tamafio de
memoria maxima del autbmata retenido.

La funcibn SMOVE (de tipo de método) dedicada a los acopladores de comando de
movimientos (TSX CAY y TSX CFY) permite ejecutar un movimiento.

SMOVE %CH103. 2 (01, 90, 01, 10000000, 200, 0)

Cada parametro tiene un significado particular:

e 10000000 es la coordenada que debe alcanzarse en micrémetros,

e 200 es la velocidad de desplazamiento del mévil en mm/minuto,

o ..
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Modo de acceder a una instruccion especifica de tipo funcion, método o
procedimiento

Presentacion El acceso a la introduccién de la funcion especifica se puede realizar:
e por introduccion directa de la instruccién y de sus parametros en un bloque de
operacion,
e por la funcién de ayuda a la introduccién accesible en los editores de programa
(LD, IL, ST).

Modo de llamar a

una funcion ~
Etapa Accibon
1 Acceda al editor deseado.
2 Seleccione, segun el editor, uno de los métodos siguientes para abrir la

biblioteca de funciones.

® Pulse Mayus + F8 (editores LD, IL, ST).

® Haga clic en el icono (editor LD).

® Seleccione el comando Servicios - Introducir lallamada de unafuncion
(editores IL, ST).

Observacion: Aparece la biblioteca de funciones.

PL7 : Biblioteca de funciones
EF
Informaciones sobre funciones W DETALLES

Familia
Cadenas de caracteres
Cde d

Nombre | Comentario

SMOVE Comando de moviemiento automaticd

— Formato de llamada

Parametros de METODO
Nomb Tipo Natur. Familia
Via MAIN | Via %CH103.2
NRUN WORD  [IN Naméro de movimiento 01
G9 | WORD IN G9 90

— Visualizacién de llamada
SMOVE %CH103.2 ( 01.90.01.10000000.20000.0 )

| Aceptar ‘ ‘Caﬂcelar

Seleccione la funcién en el campo Familia.

4 Seleccione la instruccién en el campo Nombre.
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Etapa

Accién

5

Muchas instrucciones tienen una pantalla de ayuda a la introduccién
personalizada.
Acceda a esta pantalla haciendo clic en el botén Detalle.

Introduzca cada parametro de la instruccion (cada instruccion aparece en la

documentacion de la funcién especifica correspondiente):

® en la pantalla personalizada
o]

® en el campo Zona de introducccién que se encuentra en la pantalla
Funciones en biblioteca. Para ello, debe estar seleccionado el tema
Parametro en el campo Informaciones sobre funciones.

Valide pulsando Aceptar.
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Anexos

Presentacion

Objeto de este Este capitulo presenta algunas nociones basicas Utiles para la puesta en marcha
capitulo de las funciones especificas.
Algunas de estas nociones proceden del manual de instalacion y arranque de PL7.

Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Pagina
Recuperacién en el editor de configuracion 70
La barra de herramientas de PL7 72
La barra de estado de PL7 73
Modo de declarar un médulo en un rack de autémata 74
Modo de declarar un médulo remoto en el bus FIPIO 75
Como validar la configuracion de un médulo 77
Como realizar la reconfiguracion global de una aplicaciéon 78
Tratamiento de fallos de funcién especifica (médulos en rack) por programa 79
Tratamiento de fallos FIPIO 81
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Anexos

Recuperacion en el editor de configuracion

Presentacién El editor de configuracién permite, de una manera intuitiva y gréfica, declarar y
configurar los distintos elementos que constituyen el automata:
e rack,
e alimentacion,
e procesador,
e modulos de funciones especificas.
El editor de configuracion asegura igualmente, en modo conectado, las funciones
de depuracion, ajuste y diagnostico.

llustracion La pantalla siguiente representa un ejemplo de configuracion del equipo.
Il Configuracion I ]
TSX 57103 VA0 . ]
0 1 2 3 4 5 6
P | T D|DJ|D c| s I
S |S E E S T (@ S
Y [ X Y | Y| Y Y| Y ||P
o] 2 |50 0 3|1 21 2 |Y
6 || 7o 8 2 6 (6 1 1
T N g || 8
3|m K 1
1] =
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Anexos

Modo de acceder
al editor

La tabla siguiente presenta las distintas maneras de acceder al editor de

configuracion.

A partir:

Accién

de la barra de
menus

Seleccione el comandoHerramientas — Configuracion.

del navegador de
aplicaciéon

Haga doble clic en Configuracion del equipo o seleccionelo mediante

las teclas de flecha y valide pulsando Intro.

Navegador de aplicacién

B Tarea MAST
{1 Sucesos

(] Tipos DFB

B—{_] Variables

{_] Tablas de animacion
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Anexos

La barra de herramientas de PL7

Presentacién

llustracion

Elementos y
funciones

La barra de herramientas ofrece un acceso rapido a las funciones basicas del
programa mediante el ratén.
El acceso a las distintas funciones se realiza de forma dinamica y varia segun el

contexto.

La barra de herramientas de PL7 se presenta del modo siguiente:

EIEEIE

o] ] [m]ae] Eb [w]m] [~

%] BIE[m 2]k

En esta tabla se proporciona el significado de cada elemento de la barra de
herramientas:

Elemento

Funcién

Elemento

Funcién

Nueva aplicaciéon

Modo local

Abrir una aplicacion

=y

Modo conectado

Guardar la aplicacién

o
Ve

Paso del automata a RUN

Imprimir parcial o totalmente
la aplicacion

wn
=
o
v

Paso del autbmata a STOP

[5] | &) ] [

Cancelar las Ultimas
modificaciones

Ejecutar / detener la animacion

Validar las modificaciones

Organizacion de las ventanas en
cascada

Ira

Organizacion de las ventanas en
mosaico horizontal

Navegador de aplicacion

Organizacion de las ventanas en
mosaico vertical

Referencias cruzadas

SHEI T RSe

Ayuda

m =

Biblioteca de funciones

5

¢ Qué es?

10
B+

Transferencia entre automata
<->PC

‘ Nota: Todas estas funciones estan igualmente disponibles mediante menus.
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Anexos

La barra de estado de PL7

Presentacién

Figura

Elementos y
funciones

La barra de estado situada al pie de la pantalla presenta un conjunto de
informaciones vinculadas al funcionamiento del programa.

La barra de estado de PL7 se presenta de la siguiente forma:

Listo

3 4 5 6
|

8
| | | —

[CONECTADO| [STOP |

7
[U:SYS ] [GR7OK] [MODIF] [} OVR| [MAYUSC

Esta tabla describe las diferentes zonas que forman la barra de estado:

Variable | Zona Funcién
1 Informacion proporciona informacion relativa a los comandos del mend,
los iconos de la barra de herramientas y los diferentes
editores cuando éstos se seleccionan.
2 Modo de indica el modo de funcionamiento actual (local, conectado).
funcionamiento
3 Estado del indica el estado del automata (Run, Stop, por defecto...).
automata
Direccién de red | proporciona la direccion de red del autémata.
Modo Grafcet Indica si el modo Grafcet se utiliza en la aplicacion.
Modificaciéon en | indica que la aplicacion actual no esta guardada o es
curso diferente de la guardada.
7 Indicador de simboliza el modo conectado.
animacion
8 Funciones del indica el estado de las funciones Insercién y Mayuscula del

teclado

teclado.
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Anexos

Modo de declarar un médulo en un rack de autémata

Procedimiento

Esta operacion permite declarar de manera informatica un médulo en un rack de
automata.
El ejemplo siguiente se refiere a un médulo TON y el procedimiento es el mismo
independientemente del tipo de médulo en rack.

Etapa |Acci6n
1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo.
2 Haga doble clic en el emplazamiento en el cual se debe configurar el médulo.
Resultado: aparece la pantalla Agregar un médulo.
Agregar un modulo
Familia: Médulo:
Analégical5 TSX DEY 08D2___8E 24VCC SINK BORN
Comrr?unicaciénl.S TSX DEY 16A2 16E 24VCA BORN
Contajel5 TSXDEY 16A3  16E 48VCABORN
Remoto BusX1.0 | [TSXDEY 16A4  16E 110/120VCA BORN
Movimiento1.5 TSXDEY 16A5  16E 220/240VCA BORN
Pesajel.5 TSXDEY 16D2  16E 24VCC SINK BORN
Simulacion1.0 TSXDEY 16D3  16E 48VCC SINK BORN
TSXDEY 16FK  16E RAPID 24VCC SINK CONN
TSX DEY 32D2K  32E 24VCC SINK CONN
TSX DEY 32D3K  32E 48VCC SINK CONN
TSX DEY 64D2K  64E 24VCC SINK CONN
TSXDMY 28FK  16E 24VCC.12S 24 VCC
En el campo Familia seleccione la funcién especifica que desee (ejemplo:TON).
4 En el campo Médulo seleccione la referencia del médulo.

Valide la eleccion pulsando Aceptar.

Resultado: el médulo esta declarado en su emplazamiento; éste Ultimo se

difumina e incluye la referencia del médulo.

[l Configuracion

0 sz 3

P T o

5l s [oflp D

Y X [Pl v

@2 SSi 0

6 78 8

0 4 K D

0 5[% 2
2 &

v
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Anexos

Modo de declarar un médulo remoto en el bus FIPIO

Procedimiento

Esta operacion permite declarar de manera informatica un modulo conectado en el
bus FIPIO.
Observacién: Esta operacion requiere el uso de un procesador que disponga de
un enlace de FIPIO integrado.

Etapa |Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracién del equipo del médulo.
2 Haga doble clic en la zona FIPIO del procesador.
Resultado: aparece la pantalla Configuracion FIPIO.
M Configuracién FIPIO
TSX 57453 V5.0 Longitud de bus: 0 15km  Equipos configurados: 0
Direccién I6gical Comunicador | Médulo de base Médulo de extension
Co) Administrador Fipio TSX 57453
e
(:6:3-) Terminal privilegiado
i
3

Haga doble clic en uno de los puntos de conexion disponibles.
Resultado: aparece la pantalla Agregar/Modificar un equipo.

Agregar / Modificar un equipo | X]
 Punto de conexién
Ntmero del punto de conexion - I Aceptar I
Comentario
| Cancelar
r Famitas "~ ] [M6dulo de base
ATV16U09M2/50Hz ATV 0.37kw 240V 50Hz
ATV16U09M2/60Hz ATV16 0.5HP 240 V 60Hz
ATV16U18M2/50Hz ATV16 0.75kw 240 V 50Hz
CCX17-321.0 ATV16U18M2/60Hz ATV16 1.0HP 240 V 60Hz
MAGELIS1.0 ATV16U18N2/50Hz ATV16 0.75kw 460 VV 50Hz
MOMENTUML.0 ATV16U18N2/60Hz ATV16 1.0HP 460 V 60Hz
PASSERELLEL.0 ATV16U29M2/50Hz ATV16 1.5kw 240 V 50Hz
SIMULATION1.0 ATV16U29M2/60Hz ATV16 2.0HP 240 V 60Hz
STD_P1.0
TBXLO Comunicadorr

TSX1.0

TSX FPP 010 PCMCIA Agente Fipio
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Anexos

Etapa

Accion

Introduzca el nimero de punto de conexion correspondiente a la direccién a la que
debe estar conectado el médulo (las direcciones disponibles estan comprendidas
entre 1y 62 y entre 64 y 127, las direcciones 0 y 63 estan reservadas por el
sistema).

Por defecto, el programa PL7 propone la direccion relativa al punto de conexién
seleccionado.

Introduzca un comentario eventual.

En el campo Familia seleccione el tipo de equipo que va a conectar al bus.
(ejemplo: TBX, Momentum...).

Seleccione el médulo de base.

Seleccione segun el tipo de equipo:

® el médulo de base y/o el médulo de extension,

® el comunicador.

Observaciones:

® Sino se propone la referencia del médulo de base Momentum, seleccione la
referencia OTHER FRD.

Validar pulsando Aceptar.
Resultado: el médulo esta declarado.

M Config 1 (] X4
TSX 57453 V5.0 Longitudde bus: 0 [+————————15km  Equipos configurados: 1
1
Direccion I6gica_| ¢ | Médulo de base | Médulo de extension “
(o) Administrador Fipio TSX 57453
TBX LEP 030 |{o] TBX Ass200 |{1]  TBX AES 400
O
|
!
(63) Terminal privilegiado
3)
!
B o
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Anexos

Cbémo validar la configuracién de un moédulo

Introduccién La declaracidon de un médulo, asi como la modificacion de los parametros de
configuracién o de ajuste, implican validar la configuracion de dicho médulo.

llustracion En la siguiente tabla se indica, entre las distintas fases de puesta en marcha del
equipo de una aplicacion, el posicionamiento de la validacion de la configuracion de
un médulo.
Etapa Descripcion
1 Declaracién de un médulo
2 Configuracion de las vias del médulo
3 Ajuste
4 Validacién de la configuracion del médulo
5 Declaracion y/o parametraje de médulos nuevos
6 Validacion global de la aplicacion
Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para validar la
configuracién de un médulo.
Etapa Accion
1 Seleccione el comando Ediciéon - Validar o utilice el icono @ situado en la

barra de herramientas.
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Anexos

Cbémo realizar la reconfiguracion global de una aplicacion

Introduccidn Es necesario realizar la reconfiguracion global de una aplicacion para que las
modificaciones validadas respecto a cada modulo se tengan en cuenta. Por lo
general, se lleva a cabo en modo local.

Nota: La reconfiguracion global de una aplicacion en modo conectado conlleva la
parada del moédulo.

llustracion En la siguiente tabla se indica, entre las distintas fases de puesta en marcha del
equipo de una aplicacidn, el posicionamiento de la reconfiguracién global de una
aplicacion.
Etapa Descripcion
1 Declaracién de un médulo
2 Configuracién de las vias del médulo
3 Ajuste
4 Validacién de la configuracion del médulo
5 Declaracién y/o parametraje de médulos nuevos
6 Validacion global de la aplicacion
Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para realizar la
reconfiguracion global de una aplicacion.
Etapa Accion
1 Seleccione el comando Edicién — Validar... o utilice el icono & situado en la
barra de herramientas.
2 Confirme la reconfiguracion.
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Anexos

Tratamiento de fallos de funcion especifica (mdédulos en rack) por programa

Presentacion El tratamiento de los fallos de funcién especifica puede realizarse mediante las
pantallas de depuracion y diagnéstico.
Sin embargo, puede ser interesante realizar este tratamiento mediante programa.
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Algoritmo El algoritmo siguiente es un ejemplo de aplicacion de deteccion y gestion de fallos
de los modulos de funcién (en rack) mediante programa.

Se debera comprobar el bit %S10
(fallo general de entradas/salidas)

Sin fallo

%S10=07 de entrada/salidas

Se debera buscar el fallo en
el bus interno a través de
%S119

Se debera comprobar el
fallo en
el bus FIPIO a través de
%S118 (1)

Se debera investigar el rack
en fallo
%S40 a%S47

Y

Se debera investigar el médulo
en fallo en el rack
%Ixy.MOD.ERR =1

Se debera diagnosticar el fallo del
médulo

READ_STS %CHxy. MOD

%MKy . MOD. 2
Y
Se debera investigar la via
en fallo mediante

%lxy.i.ERR = 1

Se debera diagnosticar el fallo de la via
READ_STS %CHXYy. i
UKy . i . 2

(1) Véase Tratamiento de fallos FIPIO , p. 81
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Anexos

Tratamiento de fallos FIPIO

Presentacion El tratamiento de los fallos FIPIO puede realizarse mediante las pantallas de
depuracion y diagndstico.
Sin embargo, puede ser interesante realizar este tratamiento mediante programa.
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Anexos

Algoritmo

El algoritmo presentado es un ejemplo de algoritmo de aplicacion de deteccion 'y
gestion de fallos en el bus FIPIO.

Se debera comprobar el bit
%S10
(fallo general de entradas/

salidas)

%S10=07?

Sin fallo
de entrada/salidas

ISe debera buscar el fallo en
el bus FIPIO a través de
%S118

Se debera comprobar el

fallo en
el bus X a través de
%S119

v

Se debra investigar el
punto de
conexion en fallo mediante
%I\p2c\m.MOD.ERR =1

Se debera investigar la palabra
de %SW128 a %SW143 que es
diferente de O

v

ISe debera investigar el punto de
conexion en fallo mediante el
bit de la palabra %SWi:x que es
diferente de 0

v

Se debera diagnosticar el punto de
conexion mediante la funcién
READ_STS %CH\ p. 2. c\ 0. MOD

v

Se deberd investigar la via
en fallo mediante
%I\p.2.c\'m.v.ERR = 1

v

Se debera diagnosticar la via
mediante la funcion
READ_STS %CH\ p. 2. c\m v. ERR

La investigacion del punto de
conexion en fallo puede
efectuarse de dos maneras
distintas.

El método preconizado es la
investigacion mediante las
palabras de sistema%SW128
a %SW143.
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Funcion TON

Presentacion

Objetivo de esta
parte

Contenido

En esta parte se presenta la funcion especifica TON en el automata TSX/PCX57 y
se describe su puesta en marcha con los programas PL7 Junior y Pro.

Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
5 Presentacién general de la funcién TON 85
6 Configuracion de la funcién especifica TON 87
7 Depuracion de los médulos TON 125
8 Bits y palabras asociadas a la funcién especifica TON 137
9 Puesta en marcha del médulo TON reflejos 155

TLX DS 57 PL7 xx

83




Funcién TON

84

TLXDS 57 PL7 xx



Presentacidon general de la
funcion TON 5

Presentacion de la funcién especifica TON

Introduccion La funcion especifica TON (Todo o Nada) se aplica:
e alos modulos de entradas/salidas TON montados en rack,
e alos modulos de entradas/salidas TON remotos en el bus FIPIO.

Nota: Para acceder a éstos Ultimos, el procesador configurado debera ser
obligatoriamente un procesador con un enlace FIPIO integrado.

Para poner en marcha la funcion especifica TON, se necesita definir el contexto
fisico de la aplicacion en la que se va a integrar (rack, alimentacion, procesador,
maddulos o equipos...) y, a continuacién, asegurar su implantacion en el software.
Este segundo aspecto se realizara desde los diferentes editores de PL7:

e en modo local, o bien

e en modo conectado; en este caso, la modificacion se limita a ciertos parametros.
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Presentacion general

Principio de

En la tabla siguiente se presentan las distintas fases de la puesta en marcha de la

puesta en funcion especifica TON.
marcha
Modo Fase Descripcion
Local Declaracién de un médulo Eleccion:
en rack (Véase Modo de declarar | ® de la posicién geogréfica
un médulo en un rack de autémata, e numero y emplazamiento si se trata de un modulo en rack,
p. 74) e punto de conexion si se trata de un médulo remoto,
o] ® del tipo de moédulo.
remoto en FIPIO (Véase Modo de
declarar un médulo remoto en el
bus FIPIO, p. 75)
Configuracion de las vias del Introduccién de los parametros de configuracion.
modulo (Véase Configuracion de
los parametros TON, p. 110)
Ajuste (Véase Coémo ajustar los Introduccién de los parametros de ajuste iniciales (sélo para TSX
parametros de configuraciénde una | DMY 28 RFK).
funcion refleja, p. 211)
Validacién de los parametros de Validacién del nivel de modulo.
configuracion (Véase Cémo validar
la configuracion de un maédulo,
p-77)
Validacién global de la aplicacién | Validacién del nivel de aplicacion.
(Véase Cémo realizar la
reconfiguracion global de una
aplicacion, p. 78)
Local o Simbolizacion Simbolizacion de las variables asociadas a la funcion especifica.
conectado | Programacion Programacion de las funciones que debe ejecutar la funcion
especifica mediante:
® objetos de bit y palabra asociados al médulo,
® instrucciones especificas de la funcion especifica.
Conectado | Transferencia Transferencia de la aplicacion al automata.
Depuracion Depuracion de la aplicacién con ayuda de:
o pantallas de ayuda a la depuracion que permiten controlar las
entradas y salidas,
e pantallas de diagndstico, que permiten identificar los fallos.
Local o Documentacion Impresién de toda la informacién referente a la aplicacion.
conectado

Nota: El orden definido anteriormente se da a titulo indicativo, ya que el software
PL7 permite utilizar los editores de modo interactivo en el orden deseado (no
obstante, no se puede utilizar el editor de datos o de programa sin haber
configurado previamente los médulos de entradas/salidas).
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Configuracién de la funcion
especifica TON

Presentacion

Objeto del
capitulo

Contenido:

Este capitulo describe el aspecto Configuracion en la puesta en marcha de la
funcién especifica TON.

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina
6.1 Configuracion de un médulo TON: Generalidades 89
6.2 Parametros de las vias de entradas TON 97
6.3 Parametros de las vias de salidas TON 102
6.4 Configuracion de los parametros TON 110
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Configuracion de la funcion especifica TON
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Configuracién de la funcién especifica TON

6.1

Configuracién de un modulo TON: Generalidades

Presentacion

Objeto de este
seccién

Contenido

En este seccion se describen las operaciones basicas necesarias para configurar
un modulo TON.

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Péagina
Descripcion de la pantalla de configuracion de un médulo TON 90
Modo de acceder a la pantalla de configuracion de un médulo TON en rack 92
Modo de acceder a la pantalla de configuracion de un médulo TON remoto en 94
el bus FIPIO

Modo de modificar los parametros de configuracion de las vias de un médulo 95
TON: Generalidades
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Configuracion de la funcion especifica TON

Descripcion de la pantalla de configuracion de un médulo TON

Presentacién La pantalla de configuracién del médulo, seleccionada en el rack o en el bus FIPIO,
muestra los parametros asociados a las vias de entradas o salidas TON.

llustracion Esta pantalla permite acceder a la visualizacion y modificacion de los parametros
en modo local, asi como a la depuracién en modo conectado.

1 [ Il TSXDMY 28FK [RACK 0 POSICION 2] [CI[X]

[Configuracion __[] [Parte enradas__[¥]
2 ’/Désignacién : 16E 24VCC, 12S 24 VCC

Simbolo Supervision Tarea Filtrado Functién

™ Activa MAST [~l4ms
4ms
4ms
4ms
4ms
4ms
4ms
4ms
MAST ~|4 ms
4 ms
4 ms
4 ms
4 ms
4 ms
4ms
4 ms

om\lmmbwmpoé

Jdddddddddd 4 d«

(SIS ) e )
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Configuracién de la funcién especifica TON

Descripcion

En la tabla siguiente se presentan los distintos elementos de la pantalla de

configuracioén y sus funciones.

Variable | Elemento Funcién
1 Barra de titulo | Indica la referencia del médulo seleccionado y su posicion fisica, asi como el nUmero
del rack para los médulos en rack o el punto de conexion FIPIO para las entradas/
salidas remotas.
2 Zonadel Permite la seleccion:
modulo ® de la fase de la puesta en marcha:
e Configuracion,
e Ajuste (solo para TSX DMY 28 RFK),
e Depuracién (diagnéstico), accesible s6lo en modo conectado.
e del tipo de vias (entradas o salidas), cuando el médulo designado consta a la vez de
entradas y salidas,
e de la parte del programa si se trata de los médulos TBX DMS 16P22.
Muestra la designacién del médulo seleccionado.
La visualizacién de esta zona es opcional. La seleccion se efectda utilizando el
comando Vista —» Zona de médulo.
3 Zonade vias | Permite la configuracion de las distintas vias. La columna Simbolo muestra el simbolo
asociado a la via si lo ha definido el usuario (desde el editor de variables).
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Configuracion de la funcion especifica TON

Modo de acceder a la pantalla de configuracién de un médulo TON en rack

Procedimiento Esta operacion permite acceder a los parametros de configuracion de las vias de
un médulo TON (Todo o Nada).

Etapa |Accion

1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del moédulo.

2 Haga doble clic en el médulo que va a configurar o selecciénelo y ejecute el
comando Servicio - Abrir el médulo.
Resultado: Aparece la pantalla de configuracion del médulo seleccionado.

[l TSXDMY 28FK [RACK 0 POSICION 2] o]
[Configuracien <] [Parte entradas [+
’fDésignacién 1 16E 24VCC, 12S 24 VCC
Via Simbolo Supervision Tarea Filtrado Function
0 M Activa [MAST |~l4ms v
|4 ms >
[4ms -
|4 ms >
|4 ms <
5 4ms v
4ms v
7 4 ms A
MAST 4 ms v
—— 4ms -
0 |4 ms v
11 4 ms >
2 |4 ms i
13 | 4ms ~
| 14 | 4 ms 4
5 4 ms ~
= =
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Configuracién de la funcién especifica TON

Algunos maédulos disponen de un cuadro de didlogo que permite acceder a
parametros adicionales. Para acceder a dicho cuadro:

Etapa |Accion

1 Ejecute uno de los puntos siguientes:

® un clic con el boton derecho en la linea de la tabla correspondiente a la via que
hay que configurar y elija luego el comando Propiedades en el menu
contextual,

e un doble clic con el botén izquierdo en la linea de la tabla que corresponde a la
via que hay que configurar,

e seleccione la celda Funcion de la via que debe configurar y valide luego
pulsando Intro.

Resultado: Aparece el cuadro de dialogo superpuesto a la pantalla de

configuracion.

[l TSXDMY 28FK [RACK 0 POSICION 2] _ | X]
[Configuracion 3] [Parte entradas [+
’fDesignacién : 16E 24VCC, 12S 24 VCC
Via | Simbolo S. Déf. Alim Tarea Filtrado | Funcién |
M Activa MAST [~]4 ms ~
4 ms Propriedades de la via 0
4 ms )
:: 4 ms — Funcion
|4 4 ms
5 4 ms @® Normal
6 4 ms )
7 4 ms (O Almacenamiento
MAST =14 ms GEEEDO
Am O Almacenamiento
2 S estadol
0 4 ms OT 1to de suces
1 4 ms
2 4 ms [ Ascendente
3 4 ms
Y. 4'ms [ Descendente
5 4 ms
Ev 1
- -l
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Configuracion de la funcion especifica TON

Modo de acceder a la pantalla de configuracién de un médulo TON remoto

en el bus FIPIO

Procedimiento

Esta operacion permite acceder a los parametros de configuracion de las vias de
un madulo TON (Todo o Nada) remoto en el bus FIPIO.

Etapa |Accion

1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo.

2 Haga doble clic en la zona FIPIO del procesador.

3 Haga doble clic en el médulo que va a configurar o seleccionelo y ejecute el

comando Servicio — Abrir el médulo.
Resultado: Aparece la pantalla de configuracion del médulo seleccionado.

[l TBX CSP 1622 [FIPIO1  MODULE 0] [—[CX]
[Corfiguacion ——[¥]
— Designacién : TBX7 MONOBLOQUE 16SS 24Vcc
Via Simbolo Tarea [ Reactivacion
0 [MAST ~ Automética [~
1
2
8
4
5
6
7
8 /Automatica [~ |
0
1
2
8
4
5
= ]
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Configuracién de la funcién especifica TON

Modo de modificar los parametros de configuracién de las vias
de un médulo TON: Generalidades

Introduccién

Modo de acceder
alos menus
contextuales

Modo de
seleccionar una
via o una celda

Modo de
seleccionar un
grupo de vias
consecutivas

El editor de configuracion ofrece una serie de funciones que permiten facilmente
introducir o modificar los parametros de los mddulos tales como:

e |os menUs contextuales,

e la seleccion simple o multiple de vias,

e la accion copiar/pegar parametros (mediante los men(s contextuales).

Se puede acceder a ellos haciendo clic en el boton derecho del ratdn, y ofrecen un
acceso rapido a los comandos principales.

Si el elemento que se debe Las funciones disponibles son...

seleccionar es...

La celda Copiar parametros

Pegar parametros

La zona de modulo (fuera de la Cancelar las modificaciones

tabla) Validar

Animar

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para seleccionar una via o la
celda de una via de un médulo.

Etapa Accién

1 Haga clic con el boton izquierdo en el nimero de via o la celda deseada.

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para seleccionar un grupo de vias
consecutivas de un médulo.

Etapa Accién
1 Seleccione la primera via.
2 Pulse MayUs y haga clic en la dltima via.
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Modo de
seleccionar un
grupo de vias no
consecutivas

Modo de
seleccionar un
grupo de celdas
consecutivas

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para seleccionar un grupo de vias
no consecutivas de un maédulo.

Etapa Accion
1 Seleccione la primera via.
2 Pulse Ctrl y haga clic sucesivamente en cada una de las vias.

En la tabla siguiente se presenta el procedimiento para seleccionar un grupo de
celdas consecutivas de un médulo.

Etapa Accién
1 Seleccione la primera celda.
2 Desplace el raton hacia abajo o hacia arriba a la vez que mantiene pulsado el
boton del raton y suéltelo cuando haya llegado a la Ultima celda.

96
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6.2

Parametros de las vias de entradas TON

Presentacion

Objeto de este
seccién

Contenido

Este seccién presenta los diferentes parametros de vias de entradas por tipo de
maédulo Todo o Nada.

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Péagina
Parametros de las entradas TON en rack 98
Parametros de las entradas TON TBX remotas en el bus FIPIO 99
Parametros de entradas TON Momentum remotas en el bus FIPIO 100
Parametros de entradas TON IP67 remotas en el bus FIPIO 101
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Parametros de las entradas TON en rack

Presentacién

Los modulos de entradas TON conllevan parametros por via, por grupos de 8 6 16

vias consecutivas.

Parametros En la siguiente tabla se indican los parametros disponibles para cada médulo de
entradas TON en rack.
Referencia del N° de entradas Tarea asociada Funcién Filtrado | Sup. fallo de alim.
modulo (grupo de 8 vias) (por via) (por via) |(grupo de 16 vias)
TSX DEY 08D2 8 Mast / Fast - - Activo / Inactivo
TSX DEY 16A2 16 Mast / Fast/Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 16A3 16 Mast / Fast/Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 16A4 16 Mast / Fast/ Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 16A5 16 Mast / Fast/Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 16D2 16 Mast / Fast/Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 16D3 16 Mast / Fast/ Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 32D2K |32 Mast / Fast/Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 32D3K |32 Mast / Fast/Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DEY 64D2K |64 Mast / Fast/ Ninguna | - - Activo / Inactivo
TSX DMY 16FK 16 Mast / Fast/ Ninguna | Normal o (1) | 4 ms o (2) | Activo / Inactivo
TSX DMY 28FK 16 (parte de entrada) | Mast / Fast/ Ninguna | Normal o (1) | 4 ms o (2) | Activo / Inactivo
TSX PAY 262 8 (parte de entrada) | Mast/Fast/Ninguna | - - -
TSX PAY 262 8 (parte de entrada)
TSX DMY 28RFK | 16 (parte de entrada) | Mast / Fast/ Ninguna | - 4 ms o (2) | Activo / Inactivo
Leyenda:
2) Memorizacion de estado 0 6 1, tratamiento de suceso en flanco ascendente (FA), flanco
descendente (FD) o ambos simultaneamente.
2) 0,1a75ms
Nota:

e Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
defecto.

e El primer grupo de vias de los médulos (direcciones 0 a 7) siempre esta
asignado a una tarea Mast o Fast. Los siguientes grupos disponen ademas de
la eleccion: Ninguna (ninguna tarea asociada al grupo de vias que no se utiliza).
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Parametros de las entradas TON TBX remotas en el bus FIPIO

Presentacién

Parametros

Los médulos de entradas TON TBX en el bus FIPIO incluyen parametros para cada
viay para el conjunto de las vias.

La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada médulo de
entradas TON TBX.

Referencia del
modulo

N° de entradas

Tarea asociada
(para el médulo)

Filtrado
(por via)

Memorizacion
(por via)

Control de
cableado (por
via)

TBX CEP 1622 16 Mast / Fast - - -
TBX DES 1622 16 Mast / Fast - - -
TBX DES 1633 16 Mast / Fast - - -
TBX EEP 1622 16 Mast / Fast - - -
TBX DMS 1025 8 (parte de Mast / Fast - - -
entrada)
TBX DMS 1625 8 (parte de Mast / Fast - - -
entrada)
TBX DES 16S04 |16 Mast / Fast - - -
TBX DMS 16S44 | (1) Mast / Fast - - Activo / Inactivo
TBX DMS 16P22 | 8 (parte de Mast / Fast - - Activo / Inactivo
entrada)
TBX DES 16C22 |16 Mast / Fast - - Activo / Inactivo
TBX EEP 08C22 |16 Mast / Fast - - Activo / Inactivo
TBX DMS 16C22 Mast / Fast - - Activo / Inactivo
TBX DMS 16C222 |8 Mast / Fast - - Activo / Inactivo
TBX DES 16F22 16 Mast / Fast Normal / Rapido | Activo / Inactivo | -
Leyenda:
Q) 8 vias de entradas + 8 vias programables en entradas o en salidas.

defecto.

Nota: Los parametros en negrita corresponden a los pardmetros configurados por
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Parametros de entradas TON Momentum remotas en el bus FIPIO

Presentacion

Los modulos de entradas TON Momentum en el bus FIPIO incluyen parametros

para el conjunto de las vias.

Parametros La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada médulo de

entradas TON Momentum.

Referencia del médulo N° de entradas Tarea asociada (para el

madulo)

170 ADI 340 00 16 Mast / Fast

170 ADI 350 00 32 Mast / Fast

170 ADI 540 50 16 Mast / Fast

170 ADI 740 50 16 Mast / Fast

170 ADM 350 10 16 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 350 11 16 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 350 15 16 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 370 10 16 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 390 10 16 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 390 30 10 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 690 50 10 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 690 51 10 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ADM 850 10 16 (parte de entrada) Mast / Fast

170 ARM 370 30 10 (parte de entrada) Mast / Fast

Nota: Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
defecto.
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Parametros de entradas TON IP67 remotas en el bus FIPIO

Presentacion Los médulos de entradas TON IP67 en el bus FIPIO incluyen parametros para el
conjunto de las vias.

Parametros La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada médulo de
entradas TON IP67.
Referencia del modulo N° de entradas Tarea asociada (para el
modulo)
TSX EEF 08D2 8 Mast / Fast
TSX EEF 16D2 16 Mast / Fast
TSX EMF 16DT2 8 (parte de salida) Mast / Fast

Nota: Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
defecto.
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6.3 Parametros de las vias de salidas TON

Presentacion

Objeto de este Este seccién presenta los diferentes parametros de vias de salidas por tipo de

seccién médulo Todo o Nada.

Contenido Esta seccion contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Parametros de las salidas TON de los médulos de 8 vias en rack 103
Parametros de las salidas TON de los médulos de més de 8 vias en rack 104

Parametros de las salidas TON TBX 8, 10 6 12 vias remotas en el bus FIPIO 106

Parametros de las salidas TON TBX 16 vias remotas en el bus FIPIO 107
Parametros de las salidas TON Momentum remotas en el bus FIPIO 108
Parametros de salidas TON IP67 remotas en el bus FIPIO 109
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Parametros de las salidas TON de los mdédulos de 8 vias en rack

Presentacién

conjunto de las vias.

Los mddulos de salidas TON de 8 vias conllevan pardmetros por via o para el

Parametros En la siguiente tabla se indican los parametros disponibles para cada médulo de
salidas TON de 8 vias en rack.
Grupo de 8 vias Via por via

Referencia del Tarea asociada | Reactivacion Modo de Sup. fallo Valor de

moédulo retorno de alim. retorno

TSX DSY 08R4D | Mast / Fast Programado / Automético | Retorno / - 0/1
Conservacion

TSX DSY 08R5A | Mast / Fast Programado / Automatico | Retorno / - 0/1
Conservacion

TSX DSY 08S5 Mast / Fast Programado / Automatico | Retorno / - 0/1
Conservacion

TSX DSY 08T2 Mast / Fast Programado / Automético | Retorno / Activo / 0/1
Conservacion | Inactivo

TSX DSY 08T22 Mast / Fast Programado / Automético | Retorno / Activo / 0/1
Conservacion | Inactivo

TSX DSY 08T31 Mast / Fast Programado / Automatico | Retorno / Activo / 0/1
Conservacion | Inactivo

TSX DSY 08R5 Mast / Fast Programado / Automatico | Retorno / - 0/1
Conservacion

defecto.

Nota: Los pardmetros en negrita corresponden a los pardmetros configurados por
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Parametros de las salidas TON de los médulos de mas de 8 vias en rack

Presentacion

Parametros

Los médulos de salidas TON de mas de 8 vias conllevan parametros por via o para
el conjunto de las vias.

En la siguiente tabla se indican los parametros disponibles para cada modulo de
salidas TON de mas de 8 vias en rack.

Grupo de 8 vias Via por via

Referencia del N° de salidas Tarea Reactivacién | Modo de Sup. fallo | Valor de

médulo asociada retorno de alim. |retorno

TSX DSY 16S5 |16 Mast / Fast / Programado/ | Retorno / - 0/1
Ninguna Automatico Conservacion

TSX DSY 16T2 |16 Mast / Fast / Programado/ | Retorno /
Ninguna Automatico Conservacion

TSX DSY 16T3 |16 Mast / Fast / Programado/ | Retorno / Activo / 0/1
Ninguna Automatico Conservacion | Inactivo

TSX DSY 32T2K |32 Mast / Fast / Programado/ | Retorno / Activo / 0/1
Ninguna Automético Conservacion | Inactivo

TSX DSY 64T2K | 64 Mast / Fast / Programado/ | Retorno / Activo / 0/1
Ninguna Automatico Conservacion | Inactivo

TSX DSY 16R5 |16 Mast / Fast / - Retorno / - 0/1
Ninguna Conservacion

TSX DSY 16S4 |16 Mast / Fast / - Retorno / - 0/1
Ninguna Conservacion

TSX DMY 28 FK |12 (parte de salida) | Mast / Fast/ Programado/ | Retorno / Activo / 0/1
Ninguna Automatico (1) | Conservacion | Inactivo

TSX DMY 28RFK | 12 (parte de salida) | Mast / Fast/ Programado/ | Retorno / Activo / 0/1/
Ninguna Automatico (1) | Conservacion | Inactivo Continuo (2)

TSX PAY 262 2 (parte de salida) Mast / Fast / - - - -

TSX PAY 262 4 (parte de salida) Ninguna

Leyenda:

1) La reactivacion se selecciona de forma global para las 12 vias de salidas.

) Unicamente en TSX DMY 28 RFK.
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Nota:

e Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
defecto.

e El primer grupo de vias de los modulos (direcciones 0 a 7) siempre esta
asignado a una tarea Mast o Fast. Los siguientes grupos disponen ademas de
la eleccion: Ninguna (ninguna tarea asociada al grupo de vias que no se utiliza).
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Parametros de las salidas TON TBX 8, 10 6 12 vias remotas en el bus FIPIO

Presentacién

Los modulos de salidas TON TBX 8, 10 6 12 vias contienen parametros para cada
via, para cada grupo de 8 vias o para el conjunto de las vias.

Parametros La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada mddulo de salidas
TOR TBX 8, 10 6 12 vias remotas en el bus FIPIO.
Médulo Grupo de 8 vias Via por via
Referencia del N° de salidas Tarea Reactivaciéon | Modo de Valor de Ctrl. de
maodulo asociada retorno retorno cableado
TBX ESP 08C22 |8 Mast / Fast | Programado/ | Retorno / 0/1 Si/No
Automatico Conservacion
TBX DSS 1235 12 Mast / Fast |- Retorno / 0/1 -
Conservacion
TBX DMS 1025 2 (parte de salida) | Mast/ Fast | Programado/ | Retorno/ 0/1 -
Automatico Conservacion

Nota: Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
defecto.
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Parametros de las salidas TON TBX 16 vias remotas en el bus FIPIO

Presentacién

Parametros

Los médulos de salidas TON TBX 16 vias contienen pardmetros para cada via, para
cada grupo de 8 vias o para el conjunto de las vias.

La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada médulo de salidas
TOR TBX 16 vias remotas en el bus FIPIO.

Médulo Grupo de 8 vias Via por via
Referencia del N° de salidas Tarea asociada | Reactivacion | Modo de Valor de Ctrl. de
moédulo retorno retorno cableado
TBX CSP 1625 16 Mast / Fast - - - -
TBX DSS 1622 16 Mast / Fast Programado/ | Retorno / 0/1 -
Automético Conservacion
TBX ESP 1622 16 Mast / Fast Programado/ | Retorno / 0/1 -
Automético Conservacion
TBX DSS 16C22 |16 Mast / Fast Programado/ | Retorno / 0/1 Si/No
Automético Conservacion
TBX DMS 16C22 |16 Mast / Fast Programado/ | Retorno / 0/1 Si/No
Automatico Conservacion
TBX DMS 16C222 | 16 Mast / Fast Programado/ | Retorno / 0/1 Si/No
Automatico Conservacion
TBX CSP 1622 16 Mast / Fast Programado/ | - - -
Automatico
TBX DSS 1625 16 Mast / Fast - Retorno / 0/1 -
Conservacion
TBX DMS 1625 8 (parte de Mast / Fast - Retorno / 0/1 -
salida) Conservacion
TBX DMS 16S44 | 8 (parte de Mast / Fast - Retorno / 0/1 -
salida) Conservacion
TBX DMS 16P22 | (1) Mast / Fast Programado/ | Retorno / 0/1 -
Automatico Conservacion

Leyenda:

(€]

8 vias programables en salidas.

defecto.

Nota: Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
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Parametros de las salidas TON Momentum remotas en el bus FIPIO

Presentacion Los médulos de salidas TON Momentum en el bus FIPIO incluyen parametros para

el conjunto de las vias.

Parametros La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada mddulo de salidas

TON Momentum.

Referencia del médulo N° de entradas Tarea asociada (para el

madulo)
170 ADO 340 00 16 Mast / Fast
170 ADO 350 00 32 Mast / Fast
170 ADO 530 50 8 Mast / Fast
170 ADO 540 50 16 Mast / Fast
170 ADO 730 50 8 Mast / Fast
170 ADO 740 50 16 Mast / Fast
170 ADO 830 30 6 Mast / Fast
170 ADM 350 10 16 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 350 11 16 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 350 15 16 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 370 10 8 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 390 10 12 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 390 30 8 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 690 50 8 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 690 51 8 (parte de salida) Mast / Fast
170 ADM 850 10 16 (parte de salida) Mast / Fast
170 ARM 370 30 8 (parte de salida) Mast / Fast
Nota: Los parametros en negrita corresponden a los pardmetros configurados por
defecto.

108

TLXDS 57 PL7 xx




Configuracién de la funcién especifica TON

Parametros de salidas TON IP67 remotas en el bus FIPIO

Presentacion Los modulos de salidas TON IP67 en el bus FIPIO incluyen parametros para el

conjunto de las vias.

Parametros La tabla siguiente presenta los parametros disponibles para cada médulo de salidas

TON Momentum.

Referencia del médulo

N° de entradas

Tarea asociada (para el

modulo)
TSX EMF 16DT2 8 (parte de salida) Mast / Fast
TSX ESF 08722 8 Mast / Fast

defecto.

Nota: Los parametros en negrita corresponden a los parametros configurados por
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6.4

Configuracién de los parametros TON

Presentacion

Objeto de este

Este seccién presenta la puesta en marcha de los diferentes parametros de

seccion configuracion de las vias de entradas/salidas Todo o Nada.

Contenido Esta seccion contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Cémo configurar las vias programables del médulo TBX DMS 16P22 111
Como modificar el parametro Tarea de un médulo TON 112
Coémo modificar el parametro Control de cableado de un médulo TON TBX 114
Cémo modificar el parametro de Supervision de fallo de alimentacion externo 115
de un médulo TON
Cémo modificar el parametro Funciones de un médulo de entradas TON 116
Coémo modificar el parametro Filtrado de un moédulo de entradas TON 118
Cbémo modificar el parametro Memorizacion de estado de un médulo de 119
entradas TON
Cémo programar la entrada Run/Stop de un médulo TON 120
Como modificar el parametro Modo de retorno de un moédulo de salidas TON 121
Cémo modificar el parametro Reactivacion de las salidas de un médulo TON 123
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Coémo configurar las vias programables del médulo TBX DMS 16P22

Este médulo posee, ademas de 8 vias de entradas, 8 vias adicionales que se

Presentacion
pueden configurar individualmente como vias de entrada o de salida.

Nota: No es posible reconfigurar el tipo de vias en modo conectado.

En la ilustracion siguiente se muestra la pantalla de configuracion del médulo

llustracion
TBX DMS 16P22.
[l TBX DMS 16P22 [FIPIO1 MODULO] [T
[Configuracion ——[] [Parte programa[9]
’*Designacién : TBX7 EMB. 8E+8E/S0,5A  Version: 1.0
Via Simbolo Tarea Tipo Reactivacion Modo retorno| Valor retorno
8 MAST ~|Entrada  [~]Automatica [~]Retorno [+ -
[ 9 | Entrada  |>JAutomatica |~|Retorno |~| K4
0 Entrada  [~]Automatica [v|Reforno [+ -
| 1 | Salida [>|Automatica |=|Retorno  [~]0 [~]
2 Salida ~|Automatica |¥|Retorno  [>|0 <
[ 13] Entrada  [~|Automética [v|Retorno  [~] |~
4 Entrada  [~|Automatica [~|Retorno [~ ~
. 15 | Salida [x|Automatica [»|Retorno  |>|0 Ad|
Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para configurar
las vias programables del médulo TBX DMS 16P22.
Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracion de equipo del médulo.
2 Seleccione el comando Parte de programa del ment desplegable situado en
la zona de médulo.
3 Configure una a una las vias como entrada o salida por medio de la lista
desplegable situada en la columna Tipo.
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Cémo modificar el parametro Tarea de un médulo TON

Presentacion

Este parametro define la tarea del procesador en la que se realiza la adquisicion de

las entradas y la actualizacion de las salidas.

La tarea se define:

e para 8 vias consecutivas en el caso de moédulos TON en rack,

e para el conjunto de las vias en el caso de mddulos TON remotos en el bus FIPIO.

Las elecciones posibles son:

e Latarea MAST (para los modulos TON en rack o en el bus FIPIO).

e latarea FAST (para los médulos TON en rack o en el bus FIPIO).

e Ninguna si el grupo de vias (que no sea uno de los grupos 0 a 7) no se utiliza
(md&dulos TON en rack Gnicamente).

Se recomienda desconfigurar los grupos de vias que no se utilicen en la aplicacién;

de esta manera, aunque no esté conectado ningln conector, el médulo no sefialara

ningun fallo.

Nota: Este parametro sélo puede modificarse en modo local.
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Procedimiento

En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para definir el
tipo de tarea asignada a las vias de un médulo.

Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo deseado.
2 Haga clic, para el grupo de vias que desee, en el botdn del menu desplegable
situado en la columna Tarea.
Resultado: Aparece una lista desplegable.
FAST
Ninguna
Observacién: En el caso de médulos TON en rack cuyo nimero de vias sea
superior a 16, utilice la barra de desplazamiento para acceder a los diferentes
grupos de vias.
3 Escoja la tarea que desee.
Observaciones:
La eleccion Ninguna, una vez confirmada la modificacién, desconfigura el
grupo de vias en cuestién, asi como los grupos siguientes.
Si se configura de nuevo (eleccion MAST o FAST) un grupo de vias
desconfiguradas, una vez confirmada la modificacion, también se vuelven a
configurar los grupos anteriores que no lo estaban.
4 Valide, en su caso, la desconfiguracion o la reconfiguracion.
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Cémo modificar el parametro Control de cableado de un médulo TON TBX

Presentacién Esta funcién permite verificar permanentemente la calidad del enlace entre:
e |os captadores y las entradas,
e los accionadores y las salidas.

Nota: Este parametro puede modificarse en modo conectado.

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para activar o
desactivar el parametro Ctrl. Cableado.

Etapa Accién

1 Acceda a la pantalla de configuracién del equipo del médulo deseado.

2 Haga clic en la casilla de seleccién de la columna Ctrl. Cableado de la via que
se va a parametrar.

3 Repita la operacién para cada via que vaya a configurar (a partir de la etapa 2).
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Coémo modificar el parametro de Supervisiéon de fallo de alimentacion externo de

un modulo TON

Presentacion Este parametro define el estado (activaciéon o desactivacion) de la supervision de
fallo de la alimentacion externo.
Actla por grupo de 16 vias consecutivas.
Por defecto, el control esta activo (casilla seleccionada).

Nota: Con las versiones < V2.0 de los mddulos TON (el nimero de versién se
indica en la etiqueta situada a un lado del moédulo), no se puede desactivar la
supervisién del fallo de alimentacién externo, deje la funcién activa. En caso de
que dicha supervision se desactive por error, después de la transferencia y la
conexion, la funcién Diagnostico detecta el error, con lo cual es posible modificar
la eleccion en modo conectado.

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para activar o
desactivar la funcion Supervision de fallo de la alimentacion externo.

Etapa

Accién

1

Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo deseado.

2

Haga clic en la casilla de seleccion de la columna S. fallo alim.
Observacion: En el caso de médulos TON cuyo nimero de vias sea superior
a 16, utilice la barra de desplazamiento para acceder a los diferentes grupos
de vias.
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Configuracion de la funcion especifica TON

Cémo modificar el parametro Funciones de un modulo de entradas TON

Presentacién

Este parametro define las propiedades de sucesos de los mddulos TSX DEY 16 FK
y TSX DMY 28 FK.
Los valores posibles del parametro son:
e normal (ningln suceso esté asociado a la via),
e memorizaciéon de estado via por via (estado en 0 o estado en 1),
e tratamiento de sucesos via por via,
e suceso activado en flanco ascendente (FM),
e suceso activado en flanco descendente (FD),
e suceso activado en flanco ascendente y descendente.
Las entradas de suceso se asocian a un nimero de tratamiento (Evti). Dichos
ndmeros van de:
e 0 a 31 conun procesador TSX5710/102/103/153, PMX 57 102, PCX 571012,
e 0 a 63 conlos demés procesadores.
En caso de que se seleccionen los 2 tipos de flanco en una via, sélo se asigna un
ndmero de suceso a la misma.
El tratamiento de suceso (Evti) con mayor prioridad es el nimero 0y sélo se puede
asignar a la via 0.

Nota:

e El nimero de suceso propuesto es el primero que se encuentra disponible en
la lista.

e Un numero introducido manualmente fuera de rango no sera aceptado en la
validacion.

e En el modo conectado, no se puede afiadir, eliminar ni cambiar el nimero de
suceso.
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Configuracién de la funcién especifica TON

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para definir los
pardmetros asociados a las entradas de sucesos.
Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo deseado.
2 Seleccione la via que desee.
3 Haga doble clic en la celda de la columna Funcién de la via que se va a
configurar.

Resultado: Aparece el cuadro de dialogo de las propiedades.

— Funcion
® Normal
O Almacenamiento estado 0
(O Almacenamiento estado 1
O Tratamiento de suceso
[0 Ascendente
[0 Descendente

=]

4 Seleccione la funcion que desee.

Introduzca el niUmero de suceso Evt.

6 Repita la operacion para cada via que vaya a configurar (a partir de la etapa 2).
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Configuracion de la funcion especifica TON

Cémo modificar el parametro Filtrado de un médulo de entradas TON

Presentacién Este pardmetro define la duracién del filtrado de la via seleccionada.
Los valores propuestos son:
e de0,1a7,5msporincrementos de 0,5 ms para los médulos de entradas en rack,
e 0,7 ms (rapido) 0 5,7 ms (normal) para los médulos de entradas en bus FIPIO.

Nota: La modificacién del filtrado de los médulos en rack puede realizarse en
modo conectado.

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para definir el
parametro Filtrado.

Etapa Accién

1 Acceda a la pantalla de configuracién del equipo del médulo deseado.

2 Haga clic en el botén del menu desplegable de la via deseada situado en la
columna Filtrado.
Resultado: Aparece una de las listas desplegables siguientes:

Moédulo en bastidos M6dul0 del bus FIPIO
Filtrado
Filtrado
Rapido [~]
Réapido
&
3 Seleccione la duracién de filtrado que desee.
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Configuracién de la funcién especifica TON

Coémo modificar el parametro Memorizacion de estado de un médulo de

entradas TON

Presentacion Este parametro define la toma en cuenta o no de un impulso positivo de una
duracion inferior al periodo de la tarea.
Por defecto, la toma en cuenta es valida (casilla marcada).

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para activar o
desactivar la funcion Memorizacion de estado.

Etapa

Accién

1

Acceda a la pantalla de configuracién del equipo del médulo deseado.

2

Haga clic en la casilla de seleccion de la columna Mem. Estado de la via que
se va a parametrar.

Repita la operacién para cada via que vaya a configurar (a partir de la etapa 2).

Nota: Este parametro puede modificarse en modo conectado.
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Configuracion de la funcion especifica TON

Cdémo programar la entrada Run/Stop de un médulo TON

Presentacién

Procedimiento

La entrada de un modulo TON en rack se puede programar para controlar el inicio
(Run) o la parada (Stop) de la ejecucion del programa de aplicacion.

La puesta en Stop mediante la entrada fisica asignada a la entrada Run/Stop tiene
prioridad sobre un comando de puesta en Run procedente de un terminal o de una
red.

La entrada definida como Run/Stop se representa en la zona de médulo de la
pantalla de configuracion del médulo correspondiente mediante los iconos de Run
y Stop seguidos del nimero de la via.

Nota: Cuando una via se configura como entrada Run/Stop, se recomienda no
modificar la configuraciéon del médulo en modo conectado, ya que esto conlleva la
puesta en Stop del autémata.

En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para programar
la entrada Run/Stop.

Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracién UC.
2 Seleccione la casilla Entrada Run/Stop.
3 Introduzca la entrada que se va a asignar en la ventana de introduccion.
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Configuracién de la funcién especifica TON

Coémo modificar el parametro Modo de retorno de un médulo de salidas TON

Presentacion Este parametro define el modo de retorno que adoptan las salidas cuando pasan a
Parada del autémata, por un fallo del procesador, del rack o del cable entre racks.
Los modos posibles son:

Modo Significado

Retorno Las vias pasan al estado 0 6 1 en funcion del valor de retorno programado para
el grupo de las 8 vias correspondientes.

Conservac | Las salidas conservan el estado en el que se encontraban antes de pasar a
ion Parada.

Continuo | Este modo sélo afecta a los médulos TSX DMY 28 RFK.
El médulo actualiza las salidas automaticas; cuando se selecciona este modo,
la funcién automatica permanece activa.

Nota: Es posible modificar este pardmetro en modo conectado para los médulos
TON en rack.
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Procedimiento

En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para definir el
modo de retorno asignado a un grupo de vias.

Etapa

Accién

1

Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo deseado.

2

Haga clic, para el grupo de vias que desee, en el botén del menu desplegable
situado en la columna Modo de retorno.
Resultado: Aparece una lista desplegable.

Modo retorno
Retorno

Retorno

Observacién: En el caso de médulos TON en rack cuyo nimero de vias sea
superior a 16, utilice la barra de desplazamiento para acceder a los diferentes
grupos de vias.

Escoja el modo de retorno que desee.

En el caso del modo de Retorno, lleve a cabo el parametraje de cada una de
las vias del grupo seleccionado.

Para ello, haga clic en el botén del menu desplegable situado en la columna
Val. de retorno.

Haga clic en el valor que desee (0 6 1).
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Configuracién de la funcién especifica TON

Coémo modificar el parametro Reactivacion de las salidas de un médulo TON

Presentacién

Este pardmetro define el modo de reactivacion de las salidas desactivadas.
Los modos posibles son:

Modo Significado

Programado | La reactivacion se ejecuta mediante un comando de la aplicacion del
automata o a través de la pantalla de depuracion (1).
Observacidn: Con el fin de evitar reactivaciones repetitivas cercanas, el
modulo lleva a cabo autométicamente una temporizacion de 10 segundos
entre dos reactivaciones.

Automatico | La reactivacion se realiza de forma automéatica cada 10 segundos hasta que
desaparece el fallo.

Leyenda:

2) La reactivacion de las salidas defectuosas desde la pantalla de depuracion

s6lo es posible para los médulos en rack.

El modo de reactivacion se define por cada grupo de 8 vias.

Nota: Es posible modificar este parametro en modo conectado para los médulos
TON en rack.
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Configuracion de la funcion especifica TON

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para definir el
modo de reactivacion de las vias de salida de un médulo.

Etapa Accion

1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo deseado.

2 Haga clic, para el grupo de vias que desee, en el botén del menu desplegable
situado en la columna Reactivacion.
Resultado: Aparece una lista desplegable.

Reactivacion

Programada &4
Programada

Observacion: En el caso de médulos TON en rack cuyo numero de vias sea
superior a 16, utilice la barra de desplazamiento para acceder a los diferentes
grupos de vias.

3 Escoja la tarea que desee.
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Depuracion de los médulos TON

Presentacion

Objeto de este Este capitulo describe el aspecto Depuracion en la puesta en marcha de la funcion

capitulo especifica TON.

Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Presentacién de la funcién Depuracién de un moédulo TON 126
Descripcion de la pantalla de depuraciéon de un médulo TON 127
Como acceder a la pantalla de Depuracion de un médulo TON en rack 129
Como acceder a la funcion Diagnostico de un médulo TON 130
Cémo acceder a la funcién Diagndstico de via de un médulo TON 131
Como acceder a la funcion forzado/cancelar forzado 132
Acceso a los comandos SET y RESET 133
Como acceder a la funcién enmascaramiento/desenmascaramiento de un 134
suceso
Cémo acceder al comando de reactivacion de las salidas 135
Salidas aplicadas de un médulo TON 136
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Depuracion de los médulos TON

Presentacion de la funcion Depuracion de un médulo TON

Introduccidn La funcién Depuracion permite, para cada modulo de entradas/salidas TON de la
aplicacién, visualizar los pardmetros de cada una de las vias (estado de la via, valor
del filtrado, etc.) y acceder al diagndstico y ajuste de la via seleccionada (forzado
de la via, enmascaramiento de la via, etc.).

La funcién permite asimismo acceder al diagndstico de un médulo en caso de fallo.

Nota: Sélo es posible acceder a esta funcion en modo conectado.

Limitaciones En la siguiente tabla se indican las limitaciones de acceso a la funcion Depuracion
para los médulos de entradas/salidas (TBX, Momentum) remotos del bus FIPIO.

Configuracion

Acceso alafuncion de depuracion...

PL7 de nivel inferior a V3.3

no disponible.

(PL7 + UC + aplicacién PL7) de
nivel V3.3 o superior

limitado a cuatro pantallas abiertas al mismo tiempo.
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Depuracion de los médulos TON

Descripcion de la pantalla de depuracion de un médulo TON

Presentacién

llustracion

La pantalla de depuracion muestra en tiempo real el valor y el estado de cada una
de las vias del médulo seleccionado. Permite asimismo acceder al comando de las
vias (forzado del valor de entrada o de salida, reactivacion de las salidas, etc.).

La pantalla de depuracién se presenta de la siguiente manera:

Sl 75X DSY 08R5 [RACKO POSICION 3]

[Depuracion [7]
2 (Designacién:as RELE 50VA, BORN Version: 1.0

RUN@ ERR @ [0 DIAG..

1 (] 3

Cancel Global de
Via  [Simbolo Estado Falla Reactivacion |S.aplicadas
| O )ﬁ .. Reactivar _ [STOP )
1 | | s
34 DIAG..
DIAG..
0 DIA
5 0 DIA
| 6 0 DIAG
7 0 AG.

8| Comando de la via X]

r Forzado

F5

F6

+ Escritura
F7

F8

Fo [Fomaan |
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Depuracion de los médulos TON

Descripcion

En la siguiente tabla se indican los distintos elementos de la pantalla de depuracion

y sus funciones.

Variable | Elemento Funcién
1 Barra de titulo | Indica la referencia del médulo seleccionado y su posicion fisica, asi como el numero del
rack para los médulos en rack o el punto de conexién FIPIO para las entradas/salidas
remotas.
2 Zonade Permite seleccionar:
moédulo e l|afase de depuracion:
e Configuracion,
e Depuracion (diagnéstico), sélo es posible el acceso en modo conectado.

® el tipo de vias (entradas o salidas), cuando el médulo designado incluye tanto
entradas como salidas.

Muestra la designacion del médulo seleccionado, asi como una copia de los indicadores

luminosos de estado del médulo (Run, Err, 1/O).

Proporciona un acceso directo:

e al diagnostico del médulo cuando éste se encuentra en fallo (indicado mediante el
indicador luminoso integrado en el botdn de acceso al diagnostico, que pasa al color
rojo),

® ala funcién Cancelacién global forzado de las vias.

Observacién: La visualizacion de esta zona es opcional. La eleccién se realiza mediante

el comando Ver - Zona de médulo.

3 Zona de las Muestra en tiempo real el valor y el estado de cada una de las vias del médulo. La
vias columna de simbolos muestra el simbolo asociado a la via cuando el usuario lo ha
definido (desde el editor de variables).

Proporciona un acceso directo:

e al diagnostico via por via cuando éstas se encuentran en fallo (indicado mediante el
indicador luminoso integrado en el botdn de acceso al diagnostico, que pasa al color
rojo),

® al comando de reactivacion de las salidas.

En el caso del médulo TSX DMY 28 RFK, la zona de la via, por defecto, muestra la

informacion y proporciona acceso a los comandos relativos a las funciones de

diagnéstico. El acceso a la informacion relativa al estado de cada una de las vias del
médulo se realiza mediante el botdn contextual Ver estado / Ver diag. situado en la zona
de mddulo.
4 Zonade Proporciona acceso a los comandos de una via.
comandos
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Depuracion de los médulos TON

Coémo acceder ala pantalla de Depuracién de un médulo TON en rack

Procedimiento Esta operacion permite acceder a la pantalla de depuracidn de las vias de un
madulo Todo o Nada.

Solo es posible acceder a la pantalla de depuracién en modo conectado.

Etapa |Accion

1 Acceda a la pantalla de configuracién del equipo.

2 Haga doble clic en el médulo que se va a configurar o seleccionelo y a continuacion
ejecute el comando Servicio — Abrir el modulo.

Resultado: Aparece la pantalla de configuracion del médulo seleccionado.

B TSXDSY 08R5 [RACK O POSICION 3]

[ x]
[Depuracitn 5]
Designacion : 8S RELE 50VA, BORN Version: 1.0
’> ancel global de forzado RUN@ ERR @ 10 @ DIAG...‘
Via__|Simbolo Estado Falla Reactivacion [S. aplicadas Comandos via
0 Q DIAG.. Reactivar | STOP ) _Forzado
[ G
; g
4 | 0
6 0
7 0 o [Canamona
L Escritura
F7 Set
"
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Depuracion de los médulos TON

Cdémo acceder ala funcién Diagnéstico de un médulo TON

Presentacién

Procedimiento

La funcién Diagndstico de mddulo muestra, cuando existen, los fallos en curso,
clasificados segun su categoria:
e fallos internos (mddulos fuera de servicio, autoprueba en curso),
e fallos externos (fallo de bloque de terminales),
e otros fallos (fallo de configuraciéon, médulo ausente o desconectado, via(s)
defectuosa(s) (detalle en el diagndstico de la via).
Cuando un mdédulo esté defectuoso, determinados indicadores luminosos pasan al
color rojo, por ejemplo:
e en el editor de configuracion del rack:
e el indicador luminoso que indica la posicion del médulo,
e en el editor de configuracion del modulo:
e los indicadores luminosos Err e I/O segun el tipo de fallo,
e elindicador luminoso Diag .

En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para acceder a
la pantalla Diagnostico de médulo.

Etapa Accioén
1 Acceda a la pantalla de depuracién del modulo.
2 Haga clic en el botén Diag situado en la zona de médulo.
Resultado: Aparece la lista de fallos del médulo.
Diagnostico de médulo
Fallas intermas ——————  Fallas externas ——————— ~ Oltras fallas

Fallas de via(s)

Observacion: Cuando se produce un fallo de configuracion, en caso de averia
importante o de ausencia del médulo, no es posible acceder a la pantalla de
diagnéstico del médulo. El siguiente mensaje aparece entonces en la pantalla:
El ndbdul o estd ausente o es diferente del configurado en
esa posi ci 6n. (El médulo esta ausente o es diferente del configurado en
esa posicion.)
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Depuracion de los médulos TON

Como acceder ala funcion Diagndstico de via de un médulo TON

Presentacion

Procedimiento

La funcién Diagnéstico de via muestra, cuando existen, los fallos en curso,
clasificados segun su categoria:

e fallos internos (via fuera de servicio),
e fallos externos (fallo de conexién o alimentacion del captador),

e otros fallos (fallo de bloque de terminales, fallo de configuracion, fallo de

comunicacion).

Cuando una via esté defectuosa, pasa al color rojo el indicador luminoso Diag

situado en la columna Err del editor de configuracion.

En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para acceder a

la pantalla Diagnéstico de via.

Etapa Accién

1 Acceda a la pantalla de depuracién del médulo.

2 Haga clic, para la via defectuosa, en el botén Diag situado en la columna Err.
Resultado: Aparece la lista de fallos de la via.

Fallas internas

Fallas externas
Alimentacion externa

Diagndstico de via [ X]

Oltras fallas

Observaciéon: También es posible acceder a la informacién de diagndstico de
la via por programa (instruccion READ_STS).
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Depuracion de los médulos TON

Coémo acceder ala funcién forzado/cancelar forzado

Presentacion Esta funcién permite modificar el estado de todas o algunas de las vias de un
madulo.
El estado de una salida forzada es fijo y s6lo puede modificarlo la aplicacion
después de una cancelacion de forzado.

Nota: No obstante, en caso de producirse un fallo que implique un retorno de las
salidas, el estado de éstas toma el valor definido al configurar el parametro Modo
de retorno.

Los diferentes comandos disponibles son los siguientes:
e para una o varias vias:
e elforzado a 1,
e elforzado a0,
e la cancelacion de forzado (cuando las vias seleccionadas estan forzadas),
e para el conjunto de las vias de un modulo (cuando al menos una via esta
forzada):
e la cancelacion de forzado global de las vias.

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para forzar o
cancelar el forzado de todas o algunas de las vias de un médulo.
Ver Modo de modificar los parametros de configuracion de las vias de un médulo
TON: Generalidades, p. 95 para una seleccion multiple.

Etapa Accién para una via Accion paratodas las vias

1 Acceda a la pantalla de depuracién del moédulo.

2 Haga doble clic en la celda de la Haga clic en el botén Cancelacién
columna Estado de la via que desee (1). | global forzado situado en la zona de

médulo.

3 Seleccione la funcién que desee. -

Leyenda:

Q) También es posible acceder a la pantalla Comandos de via haciendo clic con
el boton derecho en la via deseada y a continuacion con el izquierdo en el boton
Comando.
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Depuracion de los médulos TON

Acceso alos comandos SET y RESET

Presentacion Estos comandos permiten cambiar el estado de las salidas de un médulo a 0
(RESET) o a1 (SET).

RUN.

Nota: El estado de la salida afectada por uno de estos comandos es temporal y la
aplicacion puede modificarlo en cualquier momento cuando el automata esta en

Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para asignar el
valor 0 6 1 a todas o a algunas de las vias de un modulo.
Véase (Modo de modificar los parametros de configuracion de las vias de un
maddulo TON: Generalidades, p. 95) para una seleccion multiple.

Etapa

Accién para una via

1

Acceda a la pantalla de depuracién del médulo.

2

Haga doble clic en la celda de la columna Estado de la via que desee (1).

3

Seleccione la funcién que desee.

Leyenda:

@

También es posible acceder a la pantalla Comandos de via haciendo clic con
el botén derecho en la via deseada y a continuacién con el izquierdo en el botén
Comando.
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Depuracion de los médulos TON

Como acceder ala funcién enmascaramiento/desenmascaramiento

de un suceso

Presentacion

o de salida que ha provocado el suceso.
Los diferentes comandos disponibles son los siguientes:
e Mask (oculta los sucesos),
e Unmask (elimina el enmascaramiento de los sucesos).

Esta funcion permite inhibir o restablecer el tratamiento asociado a la via de entrada

Nota: Si uno o varios sucesos ocurren mientras estan inhibidos, los tratamientos
asociados se pierden.

Procedimiento

En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para enmascarar

o desenmascarar todas o algunas de las vias configuradas en tratamiento de

sSucesos.

Etapa

Accidn para una o varias vias (1)

Accion paratodas las vias
configuradas de los médulos de la
aplicacion (2)

Acceda a la pantalla de depuracion del
modulo.

Acceda a la pantalla de depuracién
uC.

Haga doble clic en la celda de la
columna Estado de la via que desee (3).

Haga clic en el botén Activacion/
Desactivacion situado en el campo
Sucesos.

Seleccione la funcién que desee.

Leyenda:

(@)

Para una seleccion multiple, véase Modo de modificar los parametros de
configuracién de las vias de un médulo TON: Generalidades, p. 95.

@

El enmascaramiento/desenmascaramiento global también se puede realizar

mediante:

® la instruccion PL7 MASKEVT(),

® lainstruccion PL7 UNMASKEVT(),
® el bit de sistema %S38.

(©)

También es posible acceder a la pantalla Comandos de via haciendo clic con el
botén derecho en la via deseada y a continuacién con el izquierdo en el botén

Comando.
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Depuracion de los médulos TON

Coémo acceder al comando de reactivacién de las salidas

Presentacion Este comando permite, cuando un fallo provoca la desactivacion de una salida,
reactivar éste si no persiste ningin fallo en sus bornes.
La reactivacion se define por cada grupo de 8 vias. No tiene efecto en una via
inactiva o sin fallo.

Nota: Las salidas no se pueden reactivar en modo conectado para los médulos

TBX.
Procedimiento En la siguiente tabla se indica el procedimiento que debe seguirse para reactivar
salidas desactivadas.
Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de depuracién del médulo.
2 Haga clic, para el grupo de vias que desee, en el botén Reactivar situado en
la columna Reactivacién.
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Depuracion de los médulos TON

Salidas aplicadas de un médulo TON

Presentacion Este control (indicador luminoso rojo Stop encendido) informa al usuario sobre un
grupo dado de vias de salidas que no han sido aplicadas correctamente por el
autémata (estado de retorno).

Las causas posibles son:

e fallo del procesador,

e fallo del rack,

e fallo de enlace entre racks.
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Bits y palabras asociadas a la
funcion especifica TON

Presentacion

Objeto de este

En este capitulo se presentan los diversos objetos bit y palabras asociadas a la

capitulo funcién especifica TON asi como su modo de direccionamiento.
Contenido: Este capitulo contiene las siguientes secciones:
Seccion Apartado Pagina
8.1 Direccionamiento de los objetos de médulos de entradas/ 139
salidas TON.
8.2 Objetos de lenguaje asociados a la funcion especifica TON 143
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8.1

Direccionamiento de los objetos de médulos de

entradas/salidas TON.

Presentacion

Objeto de este
seccion

Contenido

En este seccion se presentan las caracteristicas del direccionamiento relacionadas

con la funcion especifica TON.

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a los médulos de 140
entradas/salidas TON en rack

Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a los médulos de 141
entradas/salidas TON remotas en el bus FIPIO

Objetos de entradas/salidas TON indexables. 142
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Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a los médulos de
entradas/salidas TON en rack

Presentacion El direccionamiento de los objetos de bit y palabra se define en la seccion
Funciones comunes (Véase Direccionamiento de los objetos de médulos de
entradas/salidas en rack, p. 34).
Esta pagina presenta las caracteristicas especificas relativas a los médulos de
entradas/salidas TON en rack.

llustracion Recordatorio del principio de direccionamiento:
% l,Q, M, K X,W,D,F X Y . i . r
‘Simbolo ‘Typo de objecto |Formato ‘ Bastidor‘ Posicién N° via Rango
Valores En la siguiente tabla se indican los valores especificos de los objetos de los
especificos modulos de entradas/salidas TON en rack.

Elemento | Valores | Comentario

X Oal TSX 5710/102/103/153, PMX 57102, PCX 571012.
Oa7 Otros procesadores.
y 00 a14 |Cuando el nimero de rack (x) es distinto de 0, la posicion (y) se
Q) codifica con 2 digitos: 00 a 14; por el contrario, si el nUmero de rack

(x) = 0, se eliminan los ceros no significativos (eliminacion por la
izquierda) de "y" ("X" no aparece e "y" tiene 1 digito para los valores
inferiores a 9).

i 0a630 |MOD: viareservada para la gestién del modulo y los parametros

MOD comunes a todas las vias.
r 0a3o ERR: indica un error de médulo o de via.
ERR

(1) : El ndmero de emplazamientos necesita 2 racks en la misma direccion.
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Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a los mddulos de
entradas/salidas TON remotas en el bus FIPIO

Presentacion

llustracion

Valores
especificos

El direccionamiento de los objetos de bit y palabra se define en la secciéon (Véase
Direccionamiento de los objetos de lenguaje de mddulos remotos en el bus FIPIO,
p. 37).

Esta pagina presenta las caracteristicas especificas relativas a los médulos de
entradas/salidas TON remotas en el bus FIPIO.

Recordatorio del principio de direccionamiento:

% I, Q, M, K X,W,D,F \ p.2.c \ m . i . r
‘Simbolo ‘Typo de Formato Direccion ‘ N°de ‘ N° via ’ Rango
objecto médulo/viay madulo

punto de conexién

En la siguiente tabla se indican los valores especificos de los objetos de los
moédulos de entradas/salidas TON remotas.

Elemento | Valores |Comentario

i 0a3lo |0a 15 paralos modulos TBX.

MOD 0 a 31 para los médulos Momentum.

MOD: via reservada para la gestion del médulo y los parametros
comunes a todas las vias.

r 0a2550 | ERR: indica un error de modulo o de via.
ERR

TLX DS 57 PL7 xx

141



Bits y palabras de lenguaje

Objetos de entradas/salidas TON indexables.

Presentacién

Todos los objetos de entradas/salidas de modulos TON son indexables (excepto los
objetos de mddulos de entradas/salidas TSX DMY 28RFK y TBX DMS 16P22).
En el caso de los médulos TSX en rack y de los médulos TBX, la indexacion de los
objetos %l y %Q se realiza de forma independiente.

En el caso de los médulos Momentum, la indexacién de los objetos %I prosigue en
los objetos %Q de un mismo maédulo.

142
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8.2

Objetos de lenguaje asociados a la funcion

especifica TON

Presentacion

Objeto de este

En este seccion se presentan los diferentes objetos de lenguaje asociados a la

seccion funcion especifica TON.
Contenido Esta seccién contiene los siguientes apartados:
Apartado Pagina
Objetos de lenguaje de intercambio implicito asociados a la funcién especifica 144
TON
Gestion de los intercambios: Intercambios en curso de médulo 145
%MW@module.MOD.0:Xj o via %eMW@module.i.0:X]
Gestion de los intercambios: confirmacion del médulo 147
%MW@module.MOD.1:Xj o la via %eMW@module.i.1:X]
Objetos de intercambio explicito: Generalidades 149
Objeto de intercambio explicito: estado de la via %MW @module.i.2:X| 150
Objeto de intercambio explicito: estado del médulo %MW @module.MOD.2:X] 151
Objeto de intercambio explicito: Comando de via %MW@module.i.3:X]j 153
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Objetos de lenguaje de intercambio implicito asociados a la funcién

especifica TON

Presentacion

Objetos bit

Se trata de los objetos cuyos intercambios se efectian automaticamente en cada
ciclo de la tarea en la que estan configuradas las vias del médulo.

En la siguiente tabla se presentan los distintos objetos bit de intercambio implicito.

Direcci6n (1)

Funcién

Significado cuando el bit se encuentra en el estado 1

%l@module.i Bit de via de entrada | Indica, para la via de entrada i, que la salida del captador que
controla la entrada esté activada.
%Q@module.i Bit de via de salida Indica que la via de salida i esta activada.

%Il@module.i.ERR

Bit de fallo de la via

Indica que la via de entrada i esta defectuosa.

%l@module.MOD.ERR Bit de fallo del médulo

Indica que el médulo esta defectuoso.

Leyenda:

))

@module = direccion del médulo.
® xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.

Objetos palabra

En la siguiente tabla se presentan los distintos objetos palabra de intercambio

implicito.

Direccion (1)

Funcion

Significado para Xj =1

%IW@module.i:X0

Estado de suceso
asociado a lavia i

%IW@module.i:X1

Indica que el tratamiento de suceso esta configurado en flanco
ascendente.

Indica que el tratamiento de suceso esta configurado en flanco
descendente.

%QW@module.i:X0

Palabra de comando
asociada alaviai

Permite enmascarar/desenmascarar el suceso asociado a la
via.

Leyenda:
Q) @module = direccion del médulo.
® xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.
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Gestion de los intercambios: Intercambios en curso de médulo
%MW@module.MOD.0:Xj o via %eMW@module.i.0: Xj

Presentacion Estos objetos de tipo palabra proporcionan informacién acerca de los intercambios
en curso del médulo o la via i.
El sistema los actualiza de forma automatica.

Descripcion En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra

%MW@module.MOD.0.

Direccion (1)

Significado para Xj =1

%MW @module.MOD.0:X0

Intercambio de palabras de estado en curso en al menos una
via del médulo.

%MW@module.MOD.0:X1

Intercambio de palabras de comando en curso en al menos una
via del médulo.

Leyenda:
1) @module = direccion del médulo.
® xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.
Descripcion En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra

%MW@module.i.O.

Direccion (1)

Significado para Xj =1

%MW@module.i.0:X0

Intercambio de palabras de estado en curso en la via i.

%MW@module.i.0:X1

Intercambio de palabras de comando en curso en la via i.

Leyenda:

@

@module = direccion del médulo.
® xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.
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Ejemplo

El ejemplo que figura a continuacion muestra una posible utilizacién de este tipo de
palabra

(* Solicitud de actualizaci 6n de | as pal abras de estado de | a
via 0 *)

(* del ndbdul o situado en el enplazamento 3 del rack 0 *)

(* si no hay intercanbio en curso en esta via *)

I F NOT %W8. 0: X0 THEN READ_STS %CH3. 0;

END_| F;

Nota: Cuando el intercambio explicito tiene una duracion inferior al tiempo de ciclo
de la tarea del autdomata, el bit %oMW@module.i:X0 no pasa nunca a 1.

146
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Gestion de los intercambios: confirmacion del médulo %MW@module.MOD.1:X]
o la via Y%oMW@module.i.1:X]

Presentacion Estos objetos de tipo palabra proporcionan informacion acerca de las confirma-
ciones de intercambios del médulo o de la via i.
El sistema los actualiza de forma automatica.

Descripcion En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra
%MW@module.MOD.1.
Direccion (1) Significado para Xj =1
%MW@module.i.1:X0 Fallo de intercambio de parametro de estado en al menos una

via del médulo.

%MW@module.i.1:X1 Fallo de intercambio de parametro de comando en al menos
una via del médulo.

Leyenda:
Q) @module = direccion del médulo.
® xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.
Descripcion En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra
%MW@module.i.1.
Direccion (1) Significado para Xj =1
%MW@module.i.1:X0 Fallo de intercambio de parametro de estado en la via i.
%MW@module.i.1:X1 Fallo de intercambio de parametro de comando en la via i.
Leyenda:
Q) @module = direccion del médulo.
® xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.
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Ejemplo El ejemplo que figura a continuacion muestra una posible utilizacién de este tipo de
palabra

(* Deteccidn de un fallo de estado en el mddul o situado en *)
(* el enplazanmiento 3 del rack 0 *)
I'F NOT 9%WAB. MOD. 0: X0 THEN READ_STS %CH3. MOD;

END | F;
| F 9%\MB. MOD. 1: X0 THEN SET 9%MVLOO;
END | F;
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Objetos de intercambio explicito: Generalidades

Presentacion Los objetos de intercambio explicito aportan informacion (ej: fallo de bloque de
terminales, mddulo ausente...) y comandos suplementarios para efectuar una
programacion avanzada de las funciones especificas.

Nota: Soélo se puede acceder a las constantes de configuracién %KW@module.i.r
(@module = direccién de médulo), que no se documentan en este manual, en
modo lectura. Estas constantes corresponden a los pardmetros de configuracién
introducidos mediante el editor de Configuracion.

Los objetos de intercambio explicito son intercambios efectuados a peticion del
programa de usuario mediante las instrucciones:

e READ_STS (lectura de la palabras de estado),

WRI TE_CMD (escritura de las palabras de comando),

WRI TE_PARAM (escritura de los pardmetros de ajuste),
READ_PARAM(lectura de los parametros de ajuste),

SAVE_PARAM (guardado de los parametros de ajuste),
RESTORE_PARAM(restitucion de los pardmetros de ajuste).
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Objeto de intercambio explicito: estado de la via %oMW@module.i.2: X|

Presentacién

Este objeto de tipo palabra proporciona informacién acerca del estado de la via i.

Se actualiza cuando se ejecuta la instruccion READ_STS%CH@module.i.

Descripcion
%MW@module.i.2.

En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra

Direccion (1)

Significado para Xj =1

%MW@module.i.2:X0

Fallo externo: Disyuncion.

%MW@module.i.2:X1 (2)

Fallo externo: Fusible.

%MW@module.i.2:X2

Fallo de bloque de terminales.

%MW@module.i.2:X3

Fallo alimentacién externa.

%MW@module.i.2:X4

Fallo interno: médulo H.S.

%MW@module.i.2:X5

Fallo de configuracién del equipo o de los programas.

%MW@module.i.2:X6

Fallo de comunicacion.

%MW@module.i.2: X7

Reservado.

%MW@module.i.2:X8

Fallo externo: Cortocircuito.

%MW@module.i.2:X9

Fallo externo: Fallo de linea.

%MW@module.i.2:X10 a X15 | Reservado.
Leyenda:
(1) @module = direccion del médulo.

® Xy para los médulos en rack,
® \p2c\m para los médulos remotos.

2) En el caso de las entradas/salidas Momentum: fallo leve externo a la base de
conexion, el significado depende de la base de conexion seleccionada (véase la
documentacién Momentum).

150
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Objeto de intercambio explicito: estado del médulo %MW@module.MOD.2:X|

Presentacion Este objeto de tipo palabra proporciona informacion acerca del estado del médulo.
Se actualiza cuando se ejecuta la instruccion READ_STS%CH@module.MOD.

TLX DS 57 PL7 xx 151



Bits y palabras de lenguaje

Descripcion En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra
%MW@module.MOD.2.
Direccion (1) Significado para Xj =1 Tipo de médulo
%MW @module.MOD.2:X0 | Fallo interno: médulo fuera de servicio. Base
%MW@module.MOD.2:X1 | Fallo funcional (2). Base
%MW@module.MOD.2:X2 | Fallo de bloque de terminales. Base
%MW@module.MOD.2:X3 | Fallo funcional (2). Base
%MW@module.MOD.2:X4 | Autoprueba en curso. Base
%MW@module.MOD.2:X4 | Reservado. Base
%MW@module.MOD.2:X5 | Fallo de configuracién del equipo o de los | Base
programas.
%MW@module.MOD.2:X6 | Mddulo ausente. Base
%MW @module.MOD.2:X7 | Fallo en el médulo de extension FIPIO. Base
%MW@module.MOD.2:X8 | Fallo interno: médulo fuera de servicio. Extension FIPIO
%MW @module.MOD.2:X9 | Fallo funcional (2). Extension FIPIO
%MW@module.MOD.2:X10 | Fallo de bloque de terminales de Extension FIPIO
extension FIPIO.
%MW@module.MOD.2:X11 | Autoprueba en curso. Extensién FIPIO
%MW@module.MOD.2:X12 | Reservado. Extensiéon FIPIO
%MW@module.MOD.2:X13 | Fallo de configuracién del equipo o de los | Extensién FIPIO
programas.
%MW @module.MOD.2:X14 | M4dulo ausente. Extensién FIPIO
%MW@module.MOD.2:X15 | Reservado. Extensiéon FIPIO
Leyenda:
Q) @module =direccion del médulo.
® xy paralos médulos en rack,
® \p2c\m paralos médulos remotos.
) Fallo procedente del médulo de extensién o del bus (base-extension o
FIPIO).
Nota: En el caso de entradas/salidas remotas FIPIO que incluyan un modulo de
base seguido de un médulo de extension, sélo es significativa la palabra de estado
del médulo de base. Su octeto de peso débil esta asignado al mddulo de base, y
su octeto de peso fuerte esta asignado al médulo de extension.
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Objeto de intercambio explicito: Comando de via %oMW@module.i.3: X]

Presentacion Este objeto de tipo palabra permite modificar determinados parametros de un grupo

de vias.

Se actualiza cuando se ejecuta la instruccion WRITE_CMD%CH@module.i.

Nota: Este objeto es especifico de los médulos de salidas con reactivacion.

Descripcion En la siguiente tabla se indica el significado de los distintos bits de la palabra

%MW@module.i.3.

Direccion (1)

Significado para Xj =1

%MW @module.i.3:X0

Reactivacion de salidas desactivadas (salidas protegidas).

%MW@module.i.3:X1

Inhibicién del control de alimentacion externa.

%MW@module.i.3:X2

Validacién del control de alimentacion externa.

%MW@module.i.3:X3 a X15

Reservado.

Leyenda:

()

@module = direccién del médulo.

® xy para los médulos en rack,

® \p2c\m para los modulos remotos.

i = primera via del grupo de vias (0, 8, 16, ...).
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Puesta en marcha del médulo
TON reflejos

Presentacion

Objeto del
capitulo

Contenido:

En est capitulo se presentan las caracteristicas de puesta en marcha del médulo
TON reflejos TSX DMY 28 RFK.

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina
9.1 Presentacion general del médulo TON reflejos 157
9.2 Bloques de funcién refleja 159
9.3 Configuracion del médulo TON reflejos 206
9.4 Bits y palabras asociadas al médulo TON reflejos 214
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9.1 Presentacidén general del moédulo TON reflejos

Presentacion del médulo TON de funciones reflejas

Generalidades La arquitectura estandar del autmata basada en médulos de entradas/salidas y en
tareas periddicas o de sucesos no permite contar con el tiempo de reaccion
necesario para determinados tipos de aplicaciones.

El objetivo del mddulo TON de funciones reflejas TSX DMY 28 RFK es resolver

estos casos particulares de aplicaciones. Para ello, dispone:

e de un tiempo de respuesta mejor que el de la tarea Fast o la tarea de suceso.

e de una reaccion de salida con una ldgica simple inferior a 0,5 ms,

e de un control de la velocidad de un mévil y de detencién del movimiento cuando
la velocidad es demasiado baja,

e de una esclavizacién entre movimientos,

de temporizaciones con una base de tiempo de 0,1 ms,

e de una generacion de oscilacién continua con frecuencia fija pero con relacion
ciclica variable,

Principio de El médulo TSX DMY 28 RFK funciona de forma autdbnoma respecto a la tarea del
funcionamiento autdmata. Posee sus propias entradas/salidas (16E/12S) y garantiza asi un tiempo
de reaccion inferior a 1 ms.

De forma paralela, pero al ritmo de la tarea del autémata que les ha sido asignada,
las variables internas del médulo se intercambian con el procesador del automata.
Dichas variables son:

e |os bits de imagenes del estado de las entradas fisicas del moédulo (%),

e |os bits de imagenes del estado de las salidas fisicas y auxiliares del médulo (%l),
e |os bits de comando de las salidas del modulo (%Q).
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llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el principio de funcionamiento del médulo
TON de funciones reflejas.

| Tiempo de reacciéon < 1 ms

<€
3

A\

Modulo TSX DMY 28 RFK

Entradas ~ Salidas'

L

il LT
J ]; :> Fonciones Reflejas :2 T J

o-= - =L
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1 T

L — — A - — — — — |

T %Ixy.i (0 a 15) %Ixy.i (16 a 31)

Tach %Ixy.i.1 (16 a 31)

'_ac_e automate yy_ _ -

| Adquisicion |

| Tratamiento |

| Actualizacién |

[— — _— — — 1

%Qxy.i
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9.2 Bloques de funcién refleja

Blogue de funcidn: Directa

Funcién Este bloque, que se propone por defecto, no aplica ninguna funcién refleja a la
salida del médulo. La salida se controla desde la aplicacibn como en un médulo de
salidas TON estandar.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado

X Salida fisica del bloque.

X Aux Salida auxiliar interna del bloque.

Funcionamiento Las salida fisica x se controla directamente por el bit de comando %Qxy.i
actualizado por el procesador del autémata.
Los valores de las salidas x y x Aux son idénticos.

llustracion En la siguiente ilustracion se muestra la funcion Directa.

Moédulo TSXDM28RFK
"Entradas Salidas'

//+

r I HH
[N
Ruguglynpn

idpheebstiitost i ApNUI—

Tarea autdmata P

Adquisicion de entradas

Tratamiento de la aplicacion

— — —

Actualizacion de salidas

[ ATt e sates |,
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Bloque de funcion refleja: combinatoria

Funcién Esta funcién permite llevar a cabo una funcion légica entre las entradas y una o
varias salidas del médulo.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado
X Salida fisica del bloque.
X Aux Salida auxiliar interna del blogue.

Funcionamiento La funcién logica introducida se aplica directamente a la salida x.
Los valores de las salidas x y x Aux son idénticos.

Nota: Una

funcién loégica puede estar formada por varias funciones combinatorias

utilizando los bits %Ixy.i asociados a las vias de las salidas como variables
intermedias.

llustracion 1 En la siguiente ilustracion se presenta un ejemplo de funcidon combinatoria simple.

- -

%I2.1.0

1] %I2.16.0

I %12.0.0 %I2.4.0 Combinatoria |v | 7sialida)1 ]7.67

Salida 16 Aux
- < ) -
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llustracion 2 En la siguiente ilustracion se presenta un ejemplo de funcién combinatoria que
utiliza la salida auxiliar de la primera combinatoria como variable intermedia.

%I2.1.0 %I2.0.0 %I2.4.0 Combinatoria |.| ,Sf""id";‘ 16

B e et S N IR o e N Tl S e (el el e

11 %I2.16.0

Salida 16 Aux
— ( ) P

L %l2.16.1 | | %[2.10.0 Combinatoria |v| _3_a|£d€>i 1

e Tl Sl el il S St i B -l - -

Salida 17 Aux
- ( ) -
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Bloque de funcion refleja: Temporizador trabajo

Funcién Esta funcién permite aplicar un retardo a la conexién de una accion.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado llustracién
E Entrada del temporizador. -
P E |TIMER trabajo ‘- _Saidax
X Salida fisica del temporizador. —
X Aux Salida auxiliar interna del ti
bloque. Salida x Aux
- ( > - -

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del temporizador

trabajo.
Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E, inicio de una temporizacion ti (base de
tiempo de 0,1 ms).
2 Al final de la temporizacion, la salida x pasa a 1.
Si el estado superior de la entrada E tiene una duracion inferior a ti, la salida x
permanece en 0.

Nota: Los valores de las salidas x y x Aux son idénticos.

llustracion En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcion
Temporizador trabajo.

e L
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Bloque de funcion refleja: Temporizador reposo

Funcién Esta funcion permite aplicar un retardo a la desconexion de una accion.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado llustracion
E Entrada del temporizador.
. . . E |TIMER - Salida x
X Salida fisica del temporizador. - - reposo | - -

X Aux Salida auxiliar interna del bloque. —

Salida x Aux
- ( ) - -

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del temporizador de

reposo.
Fase Descripcion
1 La salida x pasa a 1 cuando la entrada E pasa a 1.
2 En el flanco descendente de la entrada E, inicio de una temporizacion ti (base
de tiempo de 0,1 ms).
3 La salida x pasa a 0 al final de la temporizacién.
Si el estado inferior de la entrada E tiene una duracion inferior a ti, la salida x
permanece en 1.
Nota: Los valores de las salidas x y x Aux son idénticos.

llustracion En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcién
Temporizador de reposo.

e I

[ r !
|

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Temporizador trabajo-reposo

Funcién Esta funcién permite aplicar un retardo a la conexién y la desconexion de una
accion.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado llustracion
E Entrada del temporizador.
X Salida fisica del temporizador. | |- © .| TMER tiabajolreposo =] - Sadex.
X Aux Salida auxiliar interna del —

tri

bloque. (I ]
tfi Sahd(a ;( Aux

Funcionamiento  En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del temporizador
trabajo-reposo.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada E (retardo en la conexién), inicio de una
temporizacion tri (base de tiempo de 0,1 ms).

Al final de la temporizacion tri, la salida x pasa a 1.
Si el estado superior de la entrada E tiene una duracion inferior a tri, la salida x
permanece en 0.

En el flanco descendente de la entrada E(retardo en la conexién), inicio de una
temporizacion tfi (base de tiempo de 0,1 ms).

Al final de la temporizacion tfi, la salida x pasa a 0.
Durante la temporizacion tfi, si el estado inferior de la entrada E tiene una
duracién inferior a tfi, la salida x permanece en 1.

Nota: La salida x Aux esta en 1 mientras que la entrada E o la salida x estén en 1.

164

TLXDS 57 PL7 xx




Puesta en marcha del médulo TON reflejos

llustracion En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcién
Temporizador trabajo-reposo.

e
i : i

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Temporizador de trabajo de 2 valores

Funcién Esta funcién permite aplicar un retardo t1i o t2i a la conexion de una accion.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado

E Entrada del temporizador.

Sel Seleccion de la temporizacion tli o t2i.
e Sel = 0: temporizacion tli,
® Sel = 1: temporizacion t2i.

Direct Seleccion del bloque (en caso de funcionamiento en cadena).
e Direct = 0: blogue seleccionado,
e Direct = 1: bloque no seleccionado (la salida x toma el valor de E).

X Salida fisica del temporizador.

X Aux Salida auxiliar interna del blogue.

llustracién

E | TIMER trabajo 2 valores |- | ] §61<Iid)a3< ]

Sel. t1i

Directo t2i Salida x Aux

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del temporizador de
trabajo 2 valores.

Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada E, inicio de la temporizacion
correspondiente al estado de la entrada Sel.

2 Al final de la temporizacién seleccionada, las salidas x y x Aux pasan a 1.
Si el estado superior de la entrada E tiene una duracion inferior a la
temporizacién seleccionada, la salida x permanece en 0.
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llustracion

Funcionamiento

en cadena

En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcién
Temporizador de trabajo de 2 valores.

Es posible aumentar el nimero de temporizaciones seleccionables encadenando
varios bloques: la salida x de uno es la entrada E del siguiente.

Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E del primer bloque, inicio de la
temporizacion correspondiente:
e al bloque cuya entrada Direct esta en 0,
e al estado de la entrada Sel.
Nota: Dos bloques no deben tener simultdneamente su entrada Direct en 0.
2 Al final de la temporizacion seleccionada, las salidas x y x Aux del bloque
correspondiente pasan a 1.
Si el estado superior de la entrada E tiene una duracion inferior a la
temporizacion seleccionada, la salida x permanece en 0.
3 La salida x pasa a 0 en el flanco descendente de la entrada E.
Nota:
® Los valores de x y x Aux son idénticos,
® es posible utilizar las salidas x Aux para realizar el encadenamiento,
® es muy importante cambiar el estado de las entradas Sel y Direct tnicamente en el
estado 0 de la entrada E cuando se encadenan varios bloques.
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llustracion En el siguiente esquema se muestra el encadenamiento de dos temporizadores.
E _|TIMER trabajo 2 valores ‘ - | Saldax E | TIMER trabajo 2 valores |v _Salidaxi
Sel t1i Sel t1i
Directo t2i Salida x Aux Directo t2i Salida x Aux1
- - - (- -
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Bloque de funcion refleja: Temporizador de trabajo-reposo con
seleccion de valores

Funcién Esta funcién permite aplicar un retardo t1li o t2i a la conexién y desconexion de una
accion.
La asignacién de una temporizacion tli a la conexion de una accién conlleva la
asignacion de t2i a la desconexion de esa misma accion.
De la misma forma, la asignacion de una temporizacion t2i a la conexion implica la
asignacion de tli a la desconexion.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado

E Entrada del temporizador.

Sel Seleccion de la temporizacién tli o t2i.
® Sel = 0: temporizacion t1i en la conexion, t2i en la desconexion.
® Sel = 1: temporizacion t2i en la conexion, t1i en la desconexion.

Direct Seleccion del bloque (en caso de funcionamiento en cadena).
o Direct = 0: blogue seleccionado,
e Direct = 1: bloque no seleccionado (la salida x toma el valor de E).

X Salida fisica del temporizador.
X Aux Salida auxiliar interna del bloque.
llustracion
E  [TIMER trabajo/reposo selecc. || Salidax
- - - fselect. - () -
til
t2i Salida x Aux
- ( ) —
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Funcionamiento

llustraciéon

En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del temporizador
trabajo-reposo con seleccion de valores.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada E:
® inicio de la temporizacion correspondiente al estado de la entrada Sel,
® |a salida x Aux pasa a 1.

Al final de la temporizacion seleccionada:

® |asalidax pasaal,

® |a salida x Aux pasa a 0.

Si el estado superior de la entrada E tiene una duracion inferior a la
temporizacion seleccionada, la salida x permanece en 0.

En el flanco descendente de la entrada E:
® inicio de la temporizacion correspondiente al estado de la entrada Sel,
® |asalida x Aux pasa a 1.

Al final de la temporizacion seleccionada:

® |asalidax pasaal,

® |a salida x Aux pasa a 0.

Si el estado inferior de la entrada E tiene una duracion inferior a la temporizacion
seleccionada, la salida x permanece en 0.

En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcién
Temporizador trabajo-reposo con seleccién de valores.

BT

-

X | |

:
r

| |
X Aux
bt

t2i t2i tli
> i~ = i
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Funcionamiento
en cadena

llustracion

Es posible aumentar el nUmero de temporizaciones seleccionables encadenando
varios bloques: la salida x de uno es la entrada E del siguiente.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada E del primer bloque:
® inicio de la temporizacién correspondiente:
e al blogue cuya entrada Direct esta en 0O,
e al estado de la entrada Sel.
® |a salidax Aux pasa a 1.
Nota: Dos bloques no deben tener simultaneamente su entrada Direct en 0.

Al final de la temporizacion seleccionada:

e |a salida x del bloque correspondiente pasa a 1.

® |a salida x Aux del bloque correspondiente pasa a 0.

Si el estado superior de la entrada E del primer blogue tiene una duracion
inferior a la temporizacion seleccionada, la salida x permanece en 0.

En el flanco descendente de la entrada E del primer blogue:
® inicio de la temporizacién correspondiente:
e al blogue cuya entrada Direct esta en 0,
e al estado de la entrada Sel.
® lasalidax Aux pasaal.
Nota: Dos bloques no deben tener simultaneamente su entrada Direct en 0.

Al final de la temporizacion seleccionada:

e |a salida x del bloque correspondiente pasa a 1.

® |a salida x Aux del blogue correspondiente pasa a 0.

Si el estado inferior de la entrada E del primer blogue tiene una duracién inferior
a la temporizacion seleccionada, la salida x permanece en 0.

5

La salida x pasa a 0 en el flanco descendente de la entrada E.

Nota: Es muy importante cambiar el estado de las entradas Sel y Direct Gnicamente en
el estado 0 de la entrada E del primer bloque cuando se encadenan varios bloques.

En el siguiente esquema se muestra el encadenamiento de dos temporizadores.

E  [TIMER trabajolreposo selecc. |+ | %aydflﬁ ] E  [TIMER trabajolreposo selecc. Fl ,S,alid% X1
Sel til Sel 1
Directo t2i Salida x Aux Directo t2i Salida x Aux1]
- - - - ( > P - = - - -
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Bloque de funcion refleja: Monoestable desconectable

Funcién Esta funcién permite iniciar una accién de duracion ti con la posibilidad de
prolongarla por otra duracion idéntica.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado llustracion
E Entrada del monoestable. _
e E | MONO reactivable |-| ] §a<lld)a_x_
X Salida fisica del monoestable. S
X Aux Salida auxiliar interna del — (i
blogue. Salid{axAux
- ) - -

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del monoestable
desconectable.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada E (retardo en la conexién):
® inicio de una temporizacion ti (base de tiempo de 0,1 ms),
® |as salidas x y x Aux pasan a 1.

Al final de la temporizacion ti, las salidas x y x Aux pasan a 0.

Si se produce un nuevo flanco ascendente de la entrada E antes de que
transcurra la temporizacion ti, las salidas x y x Aux permanecen en 1 para otra
duracion ti.

llustracién En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del blogue de funcion
Monoestable desconectable.

[ ] L L
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Bloque de funcion refleja: Monoestable temporizado

Funcién Esta funcion permite, con un retardo t1i, iniciar una accién de duracion t2i con la
posibilidad de prolongarla por otra duracion idéntica.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado llustracion
E Entrada del monoestable.
- . E i .| Salidax
X Salida fisica del monoestable. - - -IMONO temporizado ‘ | -0 -
X Aux Salida auxiliar interna del — _
bloque. . Ui ]
t2i Salida x Aux
- ( ) - -

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del monoestable
temporizado.

Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada E:
® inicio de una temporizacion t1i (base de tiempo de 0,1 ms),
® |asalidax Aux pasa a 1.

2 Al final de la temporizacion t1i:

® inicio de una temporizacion t2i (base de tiempo de 0,1 ms),

® la salida x pasa a 1 para una duracion t2i.

Si el estado superior de la entrada E tiene una duracion inferior a la
temporizacion tli, la salida x permanece en 0.

3 Al final de la temporizacion t2i, las salidas x y x Aux pasan a 0.

Si se produce un nuevo flanco ascendente de la entrada E antes de que
transcurra la temporizacion t2i:

® la salida x permanece en 1 para la duracién t2i del ciclo en curso,

® se inicia un nuevo ciclo (ver fase).
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llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del blogue de funcion
Monoestable temporizado.

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Monoestable de 2 valores

Funcion

Estructura

Funcionamiento

Esta funcion permite iniciar una accién de duracién tli o t2i a la conexiéon de una

accion.

En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado
E Entrada del monoestable.
Sel Seleccién de la temporizacion tli o t2i.
® Sel = 0: temporizacion tli en la conexion,
o Sel = 1: temporizacion t2i en la conexion,
Direct Seleccién del bloque (en caso de funcionamiento en cadena).
o Direct = 0: blogue seleccionado,
o Direct = 1: blogue no seleccionado (la salida x toma el valor de E).
X Salida fisica del monoestable.
X Aux Salida auxiliar interna del bloque.
llustracion
~E | MONO 2 valores |vI _Saidax
Set t1i
Directo t2i Salida x Aux
PR - ( ) -

En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del monoestable de

2 valores.
Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E:
® inicio de una temporizacion correspondiente al estado de la entrada Sel
(base de tiempo de 0,1 ms),
® |as salidas x y x Aux pasan a 1.
2 Al final de la temporizacion, las salidas x y x Aux pasan a 0.
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llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del blogue de funcion

Monoestable temporizado.
e

| |

| | I

Sel |

| f

I

tli

Funcionamiento Es posible aumentar el nUmero de temporizaciones seleccionables encadenando

en cadena varios bloques: la salida x de uno es la entrada E del siguiente.
Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E del primer bloque:
® inicio de la temporizacion correspondiente:
e al blogue cuya entrada Direct esta en 0,
e al estado de la entrada Sel.
® las salidas x y x Aux pasan a 1.
Nota: Dos bloques no deben tener simultdneamente su entrada Direct en 0.
2 Al final de la temporizacién, las salidas x y x Aux pasan a 0.
Nota: Es muy importante cambiar el estado de las entradas Sel y Direct Gnicamente en
el estado 0 de la entrada E cuando se encadenan varios bloques.
llustracion En el siguiente esquema se muestra el encadenamiento de dos monoestables.
E | MONO 2 valores | - | _Salidax E | MONO 2 valores | - | Salidax 1
Set t1i Set t1i
Direct0 t2i Salida x Aux Directo t2i Salida x Aux
- - -
176 TLX DS 57 PL7 xx




Puesta en marcha del médulo TON reflejos

Bloque de funcion refleja: Oscilador

Funcién Esta funcion permite crear una base de tiempo con la posibilidad de definir los
parametros de la sefial (estado 0 6 1).

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado llustracion
E Entrada del oscilador.
x Salida fisica del oscilador. (£ [OsciLapor -] - sadex.
X Aux Salida auxiliar interna del i
bloque. — i S,alidf“f/,“{x

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del oscilador.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada E:
e la salida x oscila segun un periodo t1i +t2i con:
e tli = duracién del estado superior de la oscilacién (base de tiempo de 0,1
ms),
e {2i = duracion del estado inferior de la oscilacion (base de tiempo de 0,1
ms),
® lasalidax Aux pasaal.

En el flanco descendente de la entrada E:
® la salida x pasa a 0 desde el final de t1i del periodo en curso,
® |a salida x Aux pasa a 0 desde que finaliza el periodo en curso.
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llustracion En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcién
Oscilador.
e
|
X
t1i t2i tli t2i
e

X Aux
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Blogue de funcion refleja: Biestable D

Funcién Esta funcion permite llevar a cabo funciones de légica secuencial, como por
ejemplo, memorizacion de flanco.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado
D Entrada del biestable.
CLK Entrada de validacion.
SET Paso a 1 de la salida x.
RESET Paso a 0 de la salida x. Esta entrada tiene prioridad sobre la entrada SET.
X Salida fisica del biestable.
X Aux Salida auxiliar interna del bloque.
Illustracion
D [CAMBIARD |.| _ Saldax_
Gk
Set
Reset Salid(a;(Aux

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del biestable D.

Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada CLK:
e |a salida x pasa al estado de la entrada D,
® |a salida x Aux pasa al estado inverso de la entrada D.
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llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del bloque de funcion Biestable D.
o [ 7 7
Lk [ ] ]

RESET ’_‘ | !

i
1L
C

]
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Blogue de funcion refleja: Biestable T

Funcion Esta funcion permite llevar a cabo un divisor por 2.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado

E Entrada del biestable.
CLK Entrada de validacion.
SET Paso respectivamente a 1y 0 de las salidas X y x Aux.

RESET Paso respectivamente a 0 y 1 de las salidas x y x Aux. Esta entrada tiene
prioridad sobre la entrada SET.

X Salida fisica del biestable.

X Aux Salida auxiliar interna del bloque.

llustracion

E [camBIART o] Selidax
Ck
Set |

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del biestable T.

Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada CLK:
® silaentrada E estd en 1:
e la salida x pasa al estado inverso del estado actual,
e la salida x Aux toma el valor inverso de x,
® silaentrada E esta en 0, las salidas x y x Aux permanecen en su estado.
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llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del bloque de funcion Biestable T.

CLK ’_‘ ’_‘ |—|—,—L
RESET ’_‘ | |
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Blogue de funcidn refleja: Contador de dos umbrales

Funcién Esta funcion de contaje permite detectar el alcance de un umbral th1l o th2.
Estructura En la tabla siguiente se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado
E Entrada de validacion.

® E =0: inmovilizacion de la entrada Up.
e E =1:entrada Up valida.

Up

Entrada de contaje.

Nota: El rendimiento méximo del contador es de 500 Hz con un informe ciclico
del 50% (con la entrada Up controlada directamente por la entrada fisica [sin
filtrado]).

RESET

Entrada de inicializacion del contador.
Es necesario efectuar un proceso de reinicializacién para reconocer un cambio
de valor del umbral que se desea alcanzar.

Sel

Seleccion del umbral de contaje:

® Sel =0: umbral thl seleccionado.

® Sel =1: umbral th2 seleccionado.

Nota: El valor maximo de un umbral corresponde al nimero maximo de puntos
(65.536 puntos).

X

Salida fisica del contador.

X Aux

Salida auxiliar interna al bloque.

Figura

TADOR de Salida x
,I,E,ldosumhrales "l—f(%—

Up
Reset
Set

thl
th2 Salida x Aux
- ( ) -
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Funcionamiento En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento del contador de dos

umbrales.
Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada RESET:
® |Inicializacion del contador a 0
® Las entradas x y x Aux pasan a0
® Incremento del contador en el flanco ascendente de la entrada Up.

2 En el flanco ascendente de la entrada Up, incremento del contador (valor no
accesible).

3 Cuando se alcanza el umbral seleccionado, las entradas x y x Aux pasan a 1.

Figura La figura que aparece a continuacién muestra el cronograma del bloque de funcién

del contador de dos umbrales.
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Bloque de funcion refleja: Leva electrénica simple

Funcion

Estructura

Esta funcion permite detectar cuando se alcanzan 2 umbrales thl y th2.

En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado

E Entrada de validacion.
® E =0: inmovilizacion de la entrada Up,
e E =1:entrada Up valida.

Up Entrada de contaje.
Observacion: el rendimiento méaximo del contador es de 2 Khz (con la entrada
Up controlada directamente por la entrada fisica -sin filtrado-).

RESET 0 | Forzado a O de la salida x.

RESET 1 | Entrada de inicializacién del contador.
Observacion: Si el contador no se repone a 0, cuando alcance el valor maximo
(65.536 puntos), volvera a 0, 1, 2, etc. Se recomienda inhibir el contaje (E=0)
utilizando la salida x Aux en serie con la entrada E.

X Salida fisica de la leva.

X Aux Salida auxiliar interna del bloque.

llustracion

AME Electronica simple |+ | - E_Bayd)ag ]

UP

Rese

0

Resetl

ti
th Salida x Aux
- < ) -
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Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento de la leva simple.

Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada RESET 1:
® inicializacién del contador a O,

® |aentrada x Aux pasa a 1.

En el estado superior de la entrada RESET O0:

® laentrada x se fuerza a 0.

2 En el flanco ascendente de la entrada Up, incremento del contador.

Cuando se alcanza el umbral th1, la salida x pasa a 1.

4 Cuando se alcanza el umbral th2, las salidas x y x Aux pasan a 0.

llustracién En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del bloque de funcién Leva
simple.

RESET 0

RESET 1

e

th2
thl

X Aux | _
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Bloque de funcion refleja: Medidor de intervalos de 1 umbral

Funcién Esta funcion permite disparar una accion transcurrido un tiempo th con una
precisién maxima de 0,1 ms.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado
E Entrada de inicializacion del medidor de intervalos.
RESET 1 |Paso a0 de las salidas x y x Aux.
ti Base de tiempo (0,1 ms a 6,5535 s).
X Salida fisica del medidor de intervalos.
X Aux Salida auxiliar interna del bloque.
llustracion
E [NTERVALOMETRO 1 umbral |-| _Sefidax
] t]
Fsel Sald XA

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del medidor de

intervalos.
Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E:

® inicializacion del contador a 0,
® |a entrada x pasa a 0.

Incremento del contador al ritmo de la base de tiempo ti.

Cuando se alcanza el umbral th, la salida x pasa a 1.

4 En el flanco descendente de la entrada E con la salida x en 1, la salida x Aux
pasaal.
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llustracion En la siguiente ilustracion se muestra el cronograma del bloque de funcion Medidor
de intervalos.

E ] I
I
’—‘ | —|
RESET 1 ,
[
Base de
tiempo

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Rafaga

Funcion Esta funcion permite generar un tren de impulsos de periodo definido 2 x ti.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado llustracion
E Entrada del blogue.
I -] Sald
X Salida fisica del blogue. (B [BURST | CARE
X Aux Salida auxiliar interna del bloque. y
I
ni Salida x Aux
— ( ) [—

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del bloque de
funcién Réafaga.

Fase Descripcion

1 En el flanco ascendente de la entrada E:
® oscilacion de la salida x para ni periodos,
® laentrada x Aux pasa a 1.

2 Cuando se alcanza el nimero de periodos ni, la salida x Aux pasa a 0.
Si la entrada E pasa a 0 antes de que finalicen los ni periodos:

® la oscilacién se detiene en el estado inferior de la salida x,

® |a entrada x Aux pasa a 0.

llustracion En la siguiente ilustraciéon se muestra el cronograma del bloque de funcién Réafaga.

e |

Ul e el |

X Aux
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Bloque de funcion refleja: PWM (Pulse Width Modulation)

Funcién Esta funcion permite generar una sefial con periodo fijo t1i pero con relacion ciclica
variable t2i/t1i.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre | Significado llustracion
E Entrada del bloque.
X Salida fisica del blogue. _E | PWMgeneration [ | Saldax_
X Aux Salida auxiliar interna del |

tli

bloque (salida de control).
t2i Salid(a X Aux
- ) - -

Funcionamiento En la tabla se describen las diferentes fases de funcionamiento del bloque de

funcién PWM.
Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E:

® oscilacién de la salida x,
® |a entrada de control x Aux pasa a 1.

2 En el estado inferior de la entrada E:

® l|a oscilacion de la salida x, se detiene en el estado inferior de ésta,

e |a entrada de control x Aux pasa a 0.

Nota: sit2i (estado superior del periodo t1i) es superior o igual a t1i, la salida x
conserva de forma constante el estado superior.

llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del blogue de funcion PWM.

e | L

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Deteccion de subvelocidad

Funcion Esta funcion permite, después de la fase de arranque t1li (enmascaramiento),
detener una accion si el tiempo transcurrido entre 2 impulsos consecutivos es
superior a t2i.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado llustracién
E Entrada de validacion de la
i0 E | Deteccion de .| Salidax
funcion. - - - |_subvelocidad 1 |_| -
FB Entrada de control.
X Salida fisica del bloque. ti
. A FB t2i Salida x Aux
X Aux Salida auxiliar interna del - - --
bloque.

Funcionamiento En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento de la deteccién de

velocidad.
Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E:

® inicio de la temporizacion tli (tiempo de enmascaramiento),
® |aentrada x pasaa 1.

2 Cuando la temporizacion t1 ha transcurrido, y en cada flanco de la entrada FB,
la temporizacion t2i se inicia.

Si los flancos ascendentes de la entrada FB van separados de una duracion
superior a t2i:

® |asalida x pasaao,

® la salida x Aux pasa a 1 (indicacién de detencién del movimiento).

Sila entrada E pasa a 0, las salidas x y x Aux pasan a 0.
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1
t<t2i <t2i

llustracion La siguiente ilustracién presenta el cronograma del bloque de funcién Deteccion de
velocidad.
e L
i | '
|
| |

|

e JL L (L] | |
|

t<t2i | t2i
|<—>|<—>|

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Supervision de velocidad

Funcion Esta funcién permite controlar o detener una accion en funcién de 2 umbrales tli y
t2i.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado llustracién
E Entrada de validacion de la
i6 E | Deteccion de .| Salidax
funcion. - - - subvelocidad 2 u R
FB Entrada de control.
X Salida fisica del bloque. t1i
- - FB t2i Salida x Aux
X Aux Salida de regulacién de la - - -
velocidad.
Ejemplo de Puesta en funcionamiento de una cinta transportadora ascendente (controlada por
aplicacién la entrada x Aux) en funcion de la velocidad de una cinta descendente:

e cinta en funcionamiento cuando la velocidad de la cinta descendente es superior
al umbral superior 1/t1i,

e detencion de la cinta cuando la velocidad de la cinta descendente es inferior al
umbral inferior 1/t2i,

Para ello, conviene determinar el tiempo que transcurre entre 2 impulsos

consecutivos en la entrada de control FB.

En el siguiente grafico se muestra el ejemplo de la aplicacion anterior.

A Velocidad de la cinta descendente

Velocidad 1/t2i . - . __—_ T _

Velocidad 1/t2i |

XAux | ] \—
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Funcionamiento

En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento de la funcién de
supervision de velocidad.

Fase Descripcion
1 En el flanco ascendente de la entrada E:
® inicio de la temporizacion t1i,
® |aentrada x pasaa 1.
2 Mientras la duracion entre 2 flancos ascendentes de la entrada FB sea superior

atli:

® se inicia de nuevo la temporizacion t1i en el flanco ascendente de la entrada
FB.

Cuando la duracién entre 2 flancos ascendentes de la entrada FB pasa a ser

inferior a t1i:

® |asalidax Aux pasaal,

® inicio de la temporizacion t2i.

Si la entrada E pasa a 0, las salidas x y x Aux pasan a 0.

X Aux

-
'

Utli Velocidad

Observacion: El funcionamiento descrito arriba implica que t2i >t1i.
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Fase Descripcion
3 Mientras la duracion entre 2 flancos ascendentes de la entrada FB sea inferior
at2i:
® se inicia de nuevo la temporizacion t2i en el flanco ascendente de la entrada
FB,

Cuando la duracién entre 2 flancos ascendentes de la entrada FB pasa a ser
superior a t2i:

® |a salida x Aux pasa a0,

® inicio de la temporizacion tli (ver fase),

Sila entrada E pasa a 0, las salidas x y x Aux pasan a 0.

X Aux

X
|
|

-
?

1/t2i 1/t1i Velocidad

Observacién: El funcionamiento descrito arriba implica que t2i >t1i.

llustracion La siguiente ilustracion presenta el cronograma del bloque de funcién Supervision
de velocidad.

: -
] -
ST N

| | | | .
| i t<tli_ t<t2i _ t>t2i t<tyj , t<tli! |
|

| <2 | |
| |

X Aux [ ]
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Bloque de funcion refleja: Comando-control de tipo 1

Funcién

Estructura

Funcionamiento

Esta funcién permite controlar una accion y comprobar, transcurrido un tiempo ti,
que la misma se ha efectuado.

En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre | Significado llustracion

Cde Entrada de comando.

Ctrl Entrada de control. Cdo_|Comando/Conirltipo 1 || S3jdax
Acq Reconocimiento del fallo. e | |

X Salida fisica del bloque. ol | Salida x Aux |
X AUX Salida auxiliar interna del - O -

bloque.

En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento de la funcién
comando-control de tipo 1.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada Cde:
® inicio de la temporizacion ti,
® |aentrada x pasaa 1.

Al final de la temporizacion ti:

® sila sefial Ctrl ha pasado al estado 1 durante la temporizacion, la salida x
Aux permanecera en 0 (caso normal),

® silasefial Ctrl no ha llegado, la salida x Aux pasa a 1 (sefial de error de tipo
A).

e sila sefial Ctrl cae cuando la entrada Cde esté en 1, la salida x Aux pasa a
1 (sefial de error de tipo B).

Un flanco ascendente en la entrada Acq con la entrada Ctrl en 1 implica el paso

a 0 de la entrada x Aux.

En el flanco descendente de la entrada Cde, las salidas x y x Aux pasan a 0.
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llustracion La siguiente ilustracion presenta el cronograma del bloque de funcién Comando-
control de tipo 1.

I
|
| t<ti t<ti

>
o
e
—

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Comando-control de tipo 2

Funcion Esta funcién permite:
e controlar una accion y comprobar, transcurrido un tiempo t1i, que la misma se ha
efectuado.
e eliminar la accién y comprobar, transcurrido un tiempo t2i, que la misma se ha
eliminado.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del blogue.
Nombre | Significado llustracion
Cde Entrada de comando.
Ctrln Entrada de control n. Cdo_[Comando/Controltipo2 || - Safidax
Acq Reconocimiento del fallo. A
e crl 1 i
X Salida fisica del bloque. 1 11
Ctrl 2 t2i Salida x Aux
X Aux Salida auxiliar interna del S S O Rl
bloque.
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Funcionamiento

En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento de la funcién
comando-control de tipo 2.

Fase

Descripcion

1

En el flanco ascendente de la entrada Cde:
® inicio de la temporizacion t1i,
® |aentrada x pasaa 1.

Al final de la temporizacion t1i:

e silasefial Ctrll paso al estado 1 durante la temporizacién t1i, la salida x Aux
permanece en 0 (caso normal),

e sila sefial Ctrl1 no ha llegado, la salida x Aux pasa a 1 (sefial de error de
tipo A),

e sila sefial Ctrll cae cuando la entrada Cde esta en 1, la salida x Aux pasa
a 1 (sefial de error de tipo B).

El paso a 0 de la entrada x Aux se realiza en:

e un flanco ascendente en la entrada Acq con la entrada Ctrll en 1,

® un cambio de estado de la entrada Cde.

En el flanco descendente de la entrada Cde:
® inicio de la temporizacion t2i,
® |aentrada x pasa a 0.

Al final de la temporizacion t2i:

e silasefial Ctrl2 paso al estado 1 durante la temporizacion t2i, la salida x Aux
permanece en 0 (caso normal),

e sila sefial Ctrl2 no ha llegado, la salida x Aux pasa a 1 (sefial de error de
tipo A),

e sila sefial Ctrl2 cae cuando la entrada Cde esta en 0, la salida x Aux pasa
a 1 (sefial de error de tipo B).

El paso a 0 de la entrada x Aux se realiza en:

e un flanco ascendente en la entrada Acq con la entrada Ctrl2 en 1,

® un cambio de estado de la entrada Cde.
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llustracion La siguiente ilustracién presenta el cronograma del bloque de funcién Comando-
control de tipo 2.

t<tli

Ctrl2

Acq

N mni
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Bloque de funcion refleja: Comando-contaje

Funcion Esta funcion permite detectar un umbral th con el fin de controlar una accion de
posicionamiento.

Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.

Nombre Significado llustracion
Cde Entrada de comando.

. E i - Salida x
Reset Paso a 0 de las salidas x y x Aux. - - -|Cormdo{coma]e | | ==
Up Entrada de contaje. lResel "
X Salida fisica del bloque. W W
X Aux Salida auxiliar interna del blogue.

Funcionamiento En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento de la funcién de
comando-contaje.

Fase Descripcion
1 Inicializacion del contador a 0 en el flanco ascendente de la entrada Reset.
2 En el flanco ascendente de la entrada Cde, la entrada x pasa a 1.

En cada flanco ascendente de la entrada Up, incremento del contador.

3 Cuando se alcanza el umbral th, o si la entrada Cde pasa a 0, las salidas x y x
Aux pasan a 0.

Nota: La entrada Cde no afecta al contaje que se efecttia en el flanco ascendente de la
entrada Up.
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llustracion La siguiente ilustracién presenta el cronograma del bloque de funcién Comando-
contaje.

X Aux
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Bloque de funcion refleja: Sefializaciéon de fallo

Funcion Esta funcion permite sefialar un fallo con reconocimiento y borrado.
Estructura En la siguiente tabla se presentan las distintas interfaces del bloque.
Nombre Significado llustracién
Def Entrada de fallo. ‘
— Fal |Seﬁa|izacién de falla ‘. ~Salidax
Acq Entrada de reconocimiento. S @)
Eff Entrada de borrado. { )
Acq tli
X Salida fisica del bloque. Del 2 Salida x Aux
[ - ( > —
X Aux Salida inactiva para este
bloque.

Funcionamiento En esta tabla se describen las distintas fases de funcionamiento de la funciéon
Sefializaciéon de fallo.

Fase Descripcion

1 Cuando la entrada Def se encuentra en el estado superior, la salida x oscila a
un periodo 2 x t1i.

2 En el flanco ascendente de la entrada Acq:
e siel fallo persiste, la salida pasa a 1,
e si el fallo desaparece, la salida oscila a un periodo 2 x t2i.

3 En el flanco ascendente de la entrada Eff, la salida x pasa a 0.
Observacion: En caso de que el fallo siga estando presente, el ciclo retoma la
fase.

Nota: La salida x parpadea cuando se produce un fallo:

e parpadeo rapido tli: fallo presente no reconocido por la entrada Acq,

e parpadeo lento t2i: fallo no presente reconocido por la entrada Acq,

o encendido: fallo presente reconocido por la entrada Acq,

® apagado: ultimo fallo borrado por la entrada Eff después de su reconocimiento.
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llustracion En la siguiente ilustracién se muestra el cronograma del blogue de funcion
Senfalizacion de fallo con t1i < t2i.

per L] -

m
=

2 x tli 2 x tli
= ol

204 TLX DS 57 PL7 xx



Puesta en marcha del médulo TON reflejos

9.3 Configuracién del médulo TON reflejos

Presentacion

Objeto de este En este seccidn se presentan las caracteristicas relacionadas con la configuracion

seccion de un modulo TON reflejos.

Contenido Esta seccién contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Configuracion del médulo TON de funciones reflejas 207
Presentacion del editor de configuracion de funciones reflejas 208
Cémo asignar y configurar una funcion refleja 210
Como ajustar los parametros de configuracion de una funcion refleja 211
Cémo asociar un suceso a una salida virtual 212
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Configuracion del modulo TON de funciones reflejas

Introduccién

llustraciéon

El modulo TON de funciones reflejas TSX DMY 28 RFK retoma los parametros de
las entradas/salidas TON estandar (Véase Configuracién de los parametros TON,
p. 110)).

Posee, no obstante, parametros que le son propios, por ejemplo:

e la asignacion, para una via salida determinada, de una funcion refleja,

e l|a asociacion de un suceso a una salida virtual.

La funcion refleja asi asignada a una via determinada debe a su vez configurarse y
sus parametros internos ajustarse.

En la siguiente pantalla se muestran algunos ejemplos de asignacion de funciones
para una via determinada.

Parametros especificos

Via Simbolo Supervision alim| ~ Tarea Reactivacion | Valor retorno Funcion Suceso

6 ™ Activa MAST ~ |Programadd ~ |Retorno a 0 |+ Combinatoria
7 Retorno a 0 |~ ;:NEE trabajo
8 Retorno a 0 |+ regoso
9 Retornoa 0 [~|i TIMER trabajo 2

20 Retorno a 0 | || MONO temporizada

21 Retorno a 0 | | OSCILADOR

22 Retornoa 0|+  CONTADOR 2

23 Retornoa 0|+l PWM generation I

20 MAST ~|[Programada = JRetorno a 0 | +] _"er@.,‘%@f@he_

25 Retorno a 0 | 4| Sefilizacion de falla

26 Retorno a0+ recta

27 Retornoa 0+ Directa

28v Retornoa 0+ recta

29v Retorno a 0 +| Directa

30v Retorno a 0|+ Directa

3lv Retorno a 0+ recta
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Presentacion del editor de configuracién de funciones reflejas

Presentacion El editor de configuracion de las funciones reflejas consta de una cuadricula que
permite seleccionar el bloque de funcioén e introducir los objetos graficos relativos a
la l6gica secuencial del blogue.

llustracion En la siguiente ilustracion se muestra la zona de configuracién de un bloque de
funcién refleja.

'E_| TIMER tabajo EI 787alida)1%67

ti=0

Salida 26 Aux
- ( ) -

L 1L 1L 11 I L Il |
1 2 1 2 1 2 1 23 4 5 6
Descripcion En la siguiente tabla se presentan las distintas partes de la zona de configuracion.

Variable Funcién

1 Columnas que permiten introducir los contactos con su objeto de lenguaje
asociado.

2 Columnas que permiten introducir los enlaces horizontales y verticales entre los
contactos.

3 Columna que permite poner a 1 las entradas de los bloques de funcioén o su

enlace con la combinatoria.

Columna que muestra las entradas relativas al bloque de funcion seleccionado.

Columna:
® que muestra el tipo de parametro interno utilizado por el bloque,
® que permite seleccionar la funcion refleja deseada.

6 Columna que permite introducir el tipo de bobina de salida.
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Descripcion de En la siguiente tabla se muestran los objetos graficos disponibles en funcién de la

los objetos columna o celda de recepcion.
graficos Objeto Columna (s) | Descripcién
- - 1,2,3 Zona vacia
........... 1,2,3 Enlace horizontal
______ [ — 2 Enlace vertical
1- 3 Paso a 1 de una entrada
S | 1 Contacto de cierre
S/ p— 1 Contacto de apertura
G W— 6 Bobina directa
wee(f)-- 6 Bobina inversa
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Cdémo asignar y configurar una funcién refleja

Presentacion Por defecto, las vias de salida de un mddulo reflejo se declaran como salidas TON
estandar. Es necesario reasignar la funcion deseada para cada via utilizada.
La configuracién de una funcion refleja consiste en definir las condiciones de
funcionamiento, por ejemplo:
e lalégica secuencial asociada a las diferentes entradas,
e el tipo de salida deseada,
e el parametraje del bloque.
La l6gica secuencial se realiza en lenguaje Ladder utilizando los objetos de lenguaje
asociados al modulo reflejo en cuestién.

Procedimiento En la siguiente tabla se presentan las distintas etapas para configurar un bloque de
funcién refleja.
Etapa Accién
1 Acceda a la pantalla de configuracién de equipo del médulo.
2 Seleccione Parte de salidas del menu desplegable situado en la zona de
modulo.

Haga clic en la celda Funcidn de la via que se va a asignar.

Seleccione en la lista desplegable la funcién que desee.

Realice la légica secuencial. Para ello, haga clic en la celda deseada y a
continuacion:
® seleccione un objeto gréafico (contacto, enlace, paso a 1 de una entrada),
® seleccione, para un contacto:

e la variable (%lxy, %Qxy, ERR),

e ladireccion i.
e seleccione el tipo de bobina.

4 Valide la configuracién haciendo clic en Validar.
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Cbémo ajustar los parametros de configuracion de una funcién refleja

Introduccidn Determinados bloques de funcion refleja poseen parametros internos (valores
comprendidos entre 0 y 65.535) necesarios para su funcionamiento (ejemplo:
umbrales de tiempo).

Dichos parametros se pueden modificar:
e desde la pantalla de ajuste del modulo (Gnicamente en modo local),
e mediante programa (ver Objetos de intercambio explicito: Generalidades,

p. 149).

Procedimiento En la siguiente tabla se describe el procedimiento que debe seguirse para modificar
los pardmetros de ajuste de un bloque de funcion refleja.

Etapa

Accién

1

Acceda a la pantalla de configuracion de equipo del modulo.

2

Seleccione el modo de ajuste en la lista desplegable situada en la zona de
médulo.
Resultado: aparece la siguiente pantalla.

[l TSX DMY 28RFK [RACK 0 POSICION 2] [—[Tx]

Via Bloque de funcion Entrada 1 Valor TM1 Entrada 2 Valor M2 ||
INTERVALOMETRO 1 ti 2 th 50000

7 | TIMER trabajo 2 valores t 3000 t2 50000
8 | TIMER trabajo 2 valores t 50000 t2 50000
9 OSCILADOR t 10000 t2 10000
0 tli 1000 t2i 200

Sefializacion de falla
21 Directa

22 Directa

23 Directa

24 Direcfa

25 Directa

26 Directa

27 Directa

28v Directa |
29v Directa

30v Directa

31v Combinatoria

I .

Seleccione, para la via correspondiente, la celda relativa al parametro que
desea introducir.

Introduzca el parametro.

Valide pulsando Intro.
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Coémo asociar un suceso a una salida virtual

Introduccién

Propiedad de las
salidas de
sucesos

Rendimiento

Las salidas virtuales no son salidas fisicas del modulo. Acttian sobre bits de estado
internos del modulo y se pueden asociar a los sucesos.

Por tanto, una salida virtual puede disparar una tarea de sucesos del procesador
automata.

Las propiedades posibles del tratamiento de sucesos son:
e normal (ningun suceso esta asociado a la via),
e tratamiento de sucesos via por via,

e suceso activado en flanco ascendente (FA),

e suceso activado en flanco descendente (FD),

e suceso activado en flanco ascendente y descendente.
En caso de que se seleccionen los 2 tipos de flanco en una via, sélo se asigna un
ndmero de suceso a la misma.
Las entradas de suceso se asocian a un nimero de tratamiento (Evti). Dichos
ndmeros van de:
e 0a 31 conun procesador TSX 5710/102/103/153, PMX 57 102, PCX 571012,
e 0 a 63 conlos demas procesadores.
El tratamiento de suceso (Evti) con mayor prioridad es el nimero 0y sélo se puede
asignar a la via 0.

Nota: Este concierne al nimero de suceso.

e El nlmero de suceso propuesto es el primero que se encuentra disponible en
la lista.

e Un numero introducido manualmente fuera de rango no sera aceptado en la
validacién.

e En el modo conectado, no se puede afadir, eliminar ni cambiar el nimero de
suceso.

la frecuencia maxima de sucesos es de 1 kHz/numero de salidas programadas en
suceso.
Le nimero méaximo de sucesos en rafaga es de 100 sucesos por 100 ms.
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Procedimiento La siguiente tabla presenta las diferentes etapas que permiten asociar un suceso a
una salida tras haber definido sus propiedades.
Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del médulo.
2 Seleccione Parte de salidas del menu desplegable situado en la zona de
maodulo.
3 Haga doble clic en la celda Suceso de la via que se va a efectuar.
4 Seleccione la funcién que desee.
5 Introduzca el nimero de suceso Evt.
6 Repita la operacion para cada via que vaya a configurar (a partir de la etapa).
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9.4

Bits y palabras asociadas al modulo TON reflejos

Presentacion

Objeto de este
seccién

Contenido

En este seccion se presentan los diversos objetos de lenguaje especificos del

maédulo TON reflejos

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Péagina
Objetos de lenguaje de intercambio implicito asociados al médulo 215
TSX DMY 28 RFK

Objetos de lenguaje de intercambio explicito asociados al médulo 218

TSX DMY 28 RFK

TLX DS 57 PL7 xx
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Puesta en marcha del médulo TON reflejos

Objetos de lenguaje de intercambio implicito asociados al médulo
TSX DMY 28 RFK

Presentacion

llustraciéon

Los objetos de lenguaje de intercambio implicito asociados al médulo reflejo
pueden utilizarse en:

e la logica secuencial del blogue de funcion,

e el programa del procesador del autémata.

La ilustracion siguiente presenta los distintos intercambios posibles:
e dentro del mddulo reflejo,
e entre el médulo reflejo y el procesador del autémata.

Procesador autémata Maédulo reflejo
rProg?ranE - r——— - - - - - - - — = ‘Il?ntradas
|autémata | | fisicas
| ‘ . | %lxy.i (i=0 & 15) 0ai15
- f t —
| < | | %Ixy.i (i=16 a31) |Sﬁ|idas
| * |f|5|cas
| I Salida x 16 éyz !
o 16
| %Qxy.i (i=16 & 31) Légica T
| | ) secuencial |
| | | Salida x Aux |
B | + %lxy.i.1 (i=16 & 31)-| |
| 1 - i
[Tarea suceso |
: B | %Ixy.i (i=28 & 31)
i |
L — 1
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Objetos de bit

La tabla siguiente presenta los distintos objetos de bit de intercambio implicito del

modulo TSX DMY 28 RFK.

Direccion Funcién Uso en el médulo Uso en el programa del
autémata
Modo Actualizacién Modo Actualizacion
%Ixy.i Bits de imagenes del estado de las | Lectura | Tiempo real Lectura |[(1)
(i=0alb) entradas fisicas del médulo.
%Ixy.i Bits de imagenes del estado de las | Lectura | Tiempo real Lectura |[(1)
(i=16a27) salidas fisicas del médulo.
%Ixy.i Bits de imagenes del estado de las | Lectura | Tiempo real Lectura |(1)
(i=28a31) salidas virtuales del médulo.
%lxy.i.1 Bits de imagenes del estado de las | Lectura | Tiempo real Lectura |(1)
(i=16 a31) salidas auxiliares internas del
madulo.
%Qxy.i Bits de comando de las salidas del | Lectura | (1) Lectura/ | (1)
(i=16 a31) madulo 2) escritura
ERRI Bits de fallo de cortocircuito de las | Lectura | Tiempo real -
(i=16 a27) salidas fisicas del médulo
ERR28 Bits de fallo de alimentacion Lectura | Tiempo real -
externos de las entradas del
médulo
ERR29 Bits de fallo de alimentacion Lectura | Tiempo real -
externos de las salidas del médulo
%Ixy.i.ERR Bit de fallo de la via - Lectura | (1)
%Ixy.i.MOD.ERR | Bit de fallo del médulo - Lectura |(1)
Leyenda:
- No se utiliza
1 Actualizacion segun el ritmo de la tarea del autdmata en la que estan configuradas las vias.
( g q g
2) Estos bits de comando dirigen las salidas fisicas correspondientes cuando esté seleccionada la
funciénDirecta.
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Objetos de La tabla siguiente presenta los distintos objetos de palabra de intercambio implicito
palabra del modulo TSX DMY 28 RFK.

Direccion Funcién Uso en el médulo Uso en el programa del

autémata
Modo Actualizacion Modo Actualizacion

%IWxy.i:X0 Estado del suceso asociadoala |- Lectura | (1)

(i=28a31) |viai XO0=1:flanco ascendente

%IWxy.i: X1 Estado del suceso asociadoala |- Lectura | (1)

(i=28a31) |viai X1=1:flanco descendente

%IWxy.i:X7 Estado del suceso asociadoala |- Lectura | (1)

(i=28a3l1) |viai X7=1:pérdidade suceso

%QWHxy.i:X0 | Bit de comando de - Escritura | (1)

(i=28a31) |enmascaramiento de suceso

Leyenda:

- No se utiliza

(1) Actualizacién segun el ritmo de la tarea del autbmata en la que estan configuradas las vias.
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Objetos de lenguaje de intercambio explicito asociados al médulo
TSX DMY 28 RFK

Presentacion

Modificacion de
los valores
internos por
programa

El médulo TSX DMY 28 RFK utiliza también los objetos de lenguaje de los médulos
TON estandar (véase Objetos de lenguaje asociados a la funcién especifica TON,
p. 143).

Posee, no obstante, dos objetos de intercambio explicito, especificos de las salidas
reflejas, que permiten modificar los valores internos de los bloques de funcién
(ejemplo: thl, th2 para un contador con 2 umbrales).

Estos objetos son los siguientes:

e %MWxy.i.4 que contiene el primer valor interno del bloque de funcién,

e %MWxy.i.5 que contiene el segundo valor interno del bloque de funcién.

El mddulo TSX DMY 28 RFK utiliza, ademas de las instrucciones estandar (véase
Objetos de lenguaje de intercambio explicito asociados al médulo TSX DMY 28
RFK, p. 218), una instruccién especifica MOD_PARAM (modificacién de
parametro) que permite modificar los pardmetros asociados a una Unica via.
Sintaxis: MOD_PARAM %CHxy.i (n°, valorl , valor2 , 0) con:

e i=16 0 24 (indice de la primera via de un grupo de 8 vias),

e n°=0a7 (indice de la via en el grupo de vias).

Ejemplo:

Modificacién de los parametros de la via 18 (valor 1 = 10 ms (100 x 0,1 ms), valor 2
=500 ms (5000 x 0,1 ms))

MOD_PARAM %CHxy. 16 (2, 100 , 5000 , 0)
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Presentacion

Objeto de esta
parte

En esta parte se presenta el bus AS-i en el autémata TSX/PCX 57 y se describe su
puesta en marcha con los programas PL7 Junior y Pro.

Contenido Esta parte contiene los siguientes capitulos:
Capitulo Nombre del capitulo Pagina
10 Presentacion general del Bus AS-i 221
11 Configuracion del bus AS-i 231
12 Depuracion del bus AS-i 245
13 Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i 259
14 Modo de funcionamiento AS-i 273
15 Rendimientos AS-i 281
16 DFB para monitor de seguridad AS-i 283
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Presentacidon general del Bus AS-i

10

Presentacion

Objeto En este capitulo se presenta el bus AS-i en el autémata TSX/PCX 57 y se describe
la forma de acceder a los diferentes editores de funcién especifica.

Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Presentacion del Bus AS-i 222
Arquitectura del acoplador TSX SAY 100 224
Estructura de un esclavo AS-i 226
Forma de declarar un médulo de comunicacion AS-i en el rack autémata 228
Forma de acceder a la configuracion del Bus AS-i 229
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Presentacion del Bus AS-i

Introduccién

El Bus AS-i (Actuator Sensor-Interfaz) permite la interconexion, en un cable Unico,
de captadores/accionadores al nivel méas bajo de automatizacion.

Estos captadores/accionadores se definiran en la documentacién como equipos
esclavos.

Para poner en marcha la funciéon especifica AS-i, hay que definir el contexto fisico
de la aplicacion en que se va a integrar (rack, alimentacion, procesador, médulos,
equipos esclavos AS-i conectados al bus) y luego asegurarse su puesta en marcha
en el programa.

Este segundo aspecto se realizara desde los diferentes editores de

PL7:

e en modo local, o bien

e en modo conectado; en este caso, la modificacion se limita a ciertos parametros.

222
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Principio de

En el siguiente cuadro se presentan las diferentes fases de puesta en marcha del

puesta en bus AS-i.

marcha

Modo Fase Descripcion

Local Declaracién del acoplador | Seleccién de la ubicacién del médulo TSX SAY 100 en el rack.

Declaracion de los equipos
esclavos

Para cada equipo hay que seleccionar:
® un numero de ubicacién en el bus,
® un tipo de esclavo.

Configuracion de la via del
médulo (Véase
Configuracién del bus AS-i,
p. 231)

Introduccion de los parametros de configuracion

Validacion de los
parametros de configuraciéon
(Véase Cémo validar la
configuracion de un médulo,
p. 77)

Validacién del nivel de médulo.

Validacién global de la
aplicacién (Véase Como
realizar la reconfiguracion
global de una aplicacién,
p. 78)

Validacién del nivel de aplicacion.

Local o conectado

Simbolizacion

Simbolizacion de las variables asociadas a los equipos esclavos.

Programacion

Programacion de las funciones que se realizan con ayuda del bus
AS-i.

Conectado

Transferencia

Transferencia de la aplicacion al automata.

Depuracion

Depuracion de la aplicacién con ayuda de:

e pantallas de ayuda sobre depuracién, en las que se muestra la
conexion de los esclavos, sus parametros, etc.

e pantallas de diagnéstico, que permiten identificar los fallos.

Local o conectado

Documentacion

Impresién de toda la informacion referente a la aplicacion.

Nota: El orden definido anteriormente se ofrece a titulo indicativo, con el programa
PL7 se pueden utilizar los editores en el orden que se desee, de manera
interactiva (sin embargo, no se puede utilizar el editor de datos o de programa sin
haber configurado previamente el acoplador y los equipos esclavos).
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Arquitectura del acoplador TSX SAY 100

Presentacion

Figura de la
arquitectura

El acoplador TSX SAY 100 funciona segin el modo maestro / esclavo. El maestro

Unicamente ordena los intercambios en el bus.

La norma AS-i define varios niveles de servicio ofrecidos por el maestro:

e Perfil MO — Maestro minimo: el maestro propone Unicamente la configuracion de
los esclavos conectados al bus al darles tensién y los intercambios de entradas
y salidas,

e Perfil M1 — Maestro Completo: este perfil abre todas las funciones definidas por
la norma AS-i,

e Perfil M2 — Maestro reducido: este perfil corresponde a las funciones del perfil
MO con posibilidad de parametrizar los esclavos.

Nota: El acoplador TSX SAY 100 corresponde al perfil M2 con posibilidad
adicional de leer informacion de diagnostico de los esclavos.

El acoplador integra campos de datos que permiten gestionar listas de esclavos y
las imagenes de los datos de entradas y salidas. Esta informacién se almacena en
memoria volatil.

En la siguiente figura se presenta la arquitectura del acoplador TSX SAY 100.

Datos de E/S

Parametros
actuales bus AS-i

Configuracion /
Identificacion

224
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Descripcion de En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la
los elementos arquitectura del acoplador TSX SAY 100.
ue la componen ..,
que P Ne Elemento Descripcion
1 Datos de E/S Iméagenes de las 124 entradas y las 124 salidas del
Bus AS-i.
Parametros actuales Imagen de los parametros de todos los esclavos.
Configuracion / Este campo contiene todos los cédigos E/S y los
Identificacion codigos de identificacion de todos los esclavos
detectados.
LDS Lista de todos los esclavos detectados en el bus.
LAS Lista de todos los esclavos activados en el bus.
LPS Lista de todos los esclavos previstos en el bus y
configurados por PL7.
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Estructura de un esclavo AS-i

Presentacion El bus AS-i permite la interconexién de 31 equipos esclavos, cada uno de ellos
compuesto de:
e 4 bits de entrada,
e 4 bits de salida,
e 4 hits de parametraje.
Asi, el bus AS-i es capaz de gestionar un nimero maximo de 248 E/S.
Cada esclavo tiene su propia direccion y un perfil (definicién del intercambio de

variables).
Figura de la En la siguiente figura se presenta la estructura de un esclavo AS-i.
estructura Esclavo AS-i
B L D3
1 — Datos de E/S [I—
| T DO
[ L P3
2 — Parametros T
T PO
3 B Configuracion /
T Identificacion bus AS-i
— |
4 —[ Direccion
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Descripcion de
los elementos
que lacomponen

En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la
estructura de un esclavo AS-i.

Ne Elemento Descripcion
1 Datos de El esclavo memoriza los datos de entradas y los pone a
entradas / disposicién del maestro AS-i.
salidas El acoplador maestro actualiza los datos de salidas.
2 Parametros Los parametros permiten el control y la conmutacion de los
modos de funcionamiento internos del captador o el accionador.
3 Configuraciéon | Este campo contiene:
/ Identificacion | @ el codigo correspondiente a la configuracién de las entradas y
salidas (I/0),
e el cédigo de identificacion del esclavo (ID).
4 Direccion Direccion fisica del esclavo.

Observacioén: Los parametros de funcionamiento, direccion, datos de configuracion e
identificacion se guardan en una memoria no volatil.
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Forma de declarar un médulo de comunicacién AS-i en el rack autémata

Procedimiento Con esta operacion se puede declarar en el programa un médulo de comunicacion
AS-i en el rack automata TSX 57.
Etapa Accién
1 Hacer doble clic en la posicion deseada del rack que aparece.
Resultado: Aparece el cuadro de dialogo Agregar un médulo:
Agregar un médulo
Familia: Médulo:

Anélogica KB TSX SAY100 ACOPLADOR As-Interface I Aceptar I

TSX SCY 21600 MODULO PCMCIA EN RACKTSX

Contaje 15| SCY 21601 MODULO PCMCIA EN RACK -_Cancelar
Movimiento 1.5

Pesaje 17
TodooNada 15

En el campo Familia seleccione el elemento Comunicacién.

En el campo Mddulo seleccione la referencia del médulo.

4 Validar la seleccién en Aceptar.
Resultado: El médulo esta declarado en su ubicacién; ésta se pone en gris y
contiene la referencia del médulo.

I Configuracion =10
TSX 57303 V5.0... g
o] 1] 2] [s] |l |(s] el

P [T S

S |'S A

Y | X Y

2 53

6 |7 1

Q |1/ 0

0 8 m 0

Observacién: El nimero maximo de médulos de comunicacién TSX SAY 100
que es posible implantar en una configuracion es de:

® 2 mébdulos, con un procesador TSX/PMX/PCX 57-1e,

® 4 mébdulos, con un procesador TSX/PMX/PCX 57-2,

® 8 mdbdulos, con un procesador TSX/PMX/PCX 57-3¢, TSX/PMX 57-4s.
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Forma de acceder a la configuracién del Bus AS-i

Procedimiento Con esta operacion se puede acceder a la configuracion de un médulo de
comunicacion AS-i.
Etapa Accion
1 Acceder a la pantalla de Configuracién del equipo
Resultado: Aparecerd la pantalla de configuracién del equipo del rack.
I Configuracion =[]
o] ol |2 [[8] [l&] [[s] [lel
P T S
S S A
Y X Y
2 |58
6 7 1
Q | 1[¢ Q
0 8 m 0
2 Haga doble clic en la posicion del médulo de comunicacién o seleccione el

madulo y luego ejecute el comando Servicio — Abrir el médulo.
Resultado: Aparecerd la pantalla de configuracién del equipo del modulo.

[l TSX SAY 100 [RACK 0 POSICION 6] 1 ] 3
[Configuacion [

Designacion : MODULO AS-Interface

alida Asi| SImbolo Ast SD:

[Via0 |54 MAST _[+]
r Configuracion AS-interfface  — - P M Motoletomolrasala
_ B | e 4ti |OConserv. @ Retorno a|
r Configuracion delesclavol: —————————————
Perfle [
Comentario | ]
Enfrada_]Simbolo Ast ] [P

= —
[ 10
= I

TLX DS 57 PL7 xx 229



Bus AS-i

230 TLX DS 57 PL7 xx



Configuracién del bus AS-i

11

Presentacion

Objeto En este capitulo se describe la Configuracion de la puesta en marcha del bus AS-i.
Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Descripcion de la pantalla de configuraciéon de un médulo de 232
comunicacion AS-i
Forma de declarar un equipo esclavo en el bus AS-i 234
Forma de modificar la configuracién del programa del Bus AS-i 237
Forma de acceder a la descripcion de un esclavo AS-i 238
Forma de definir un nuevo perfil de esclavo en el catalogo estandar AS-i 240
Forma de modificar los parametros generales de un esclavo AS-i : 242

Direccionamiento automatico

Forma de modificar los parametros generales de un esclavo AS-i: 243
Modo de retorno

TLX DS 57 PL7 xx 231



Configuracion Bus AS-i

Descripcion de la pantalla de configuracién de un médulo de comunicacion AS-i

Presentacién

llustraciéon

Desde la pantalla de configuracién del acoplador AS-i se puede acceder a los

parametros asociados al acoplador y a los equipos esclavos.

Desde esta pantalla se puede visualizar y modificar los parametros en modo local,
asi como proceder a la Depuraciéon en modo conectado.

1 [l TSX SAY 100 [RACKO POSICION 6]

[ Configuracion __[+]
Designacion : MODULO AS-interface

=ICIX]

N
|

3 [Viao |54 MAST _[¥]
- Configuracion AS-interface — [Parametros generales vodo retorno tras falla
T B | pirecc. automético [OConsen/. @ Retorno a 0
r Configuracio del esclavo 1:
Perfle ]
@ io [ ]
[Simholo Ast] rPardmetros
5 ; = E—
4
; : Y= E—
g o
8] Salda_[SmboloAsT] (3o |
=
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Descripcion

En el siguiente cuadro se presentan los diferentes elementos que componen la

pantalla de configuracion y sus funciones.

Variable | Elemento Funcién
1 Barra de titulo Indica la referencia del médulo seleccionado y su posicion fisica en el rack.
2 Zona de comando Permite la seleccion del tipo de parametros:
e Configuracion,
® Depuracion (diagndstico), accesible tnicamente en modo conectado.
Asigna la designacion del médulo seleccionado.
La asignacion de esta zona es opcional. Para realizar la seleccion, se debe utilizar
el comando Vista —» Zona de médulo.
3 Zona de via Permite seleccionar la tarea en la que se consultara la informacién referente a la
via de comunicacién AS-i:
® tarea MAST,
e tarea FAST,
La asignacion de esta zona es opcional. Para realizar la seleccion, se debe utilizar
el comando Vista - Zona de via.
4 Zona de Permite:
configuracion AS-i e visualizar los equipos esclavos conectados al bus,
o definir una nueva configuracion (agregar, modificar o eliminar equipos
esclavos).
5 Zona de parametros | Permite asignar y seleccionar los parametros generales que se aplican al conjunto
generales de esclavos del bus.
o Direccionamiento automatico,
e Modo de retorno.
6 Zona de Permite visualizar los datos asociados al esclavo seleccionado, a saber:
configuracién esclavo | @ su perfil,
® un comentario,
® su simbolo AS-i (los simbolos se definen desde el editor de variables),
® sus parametros.
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Forma de declarar un equipo esclavo en el bus AS-i

Presentacion En el programa PL7 encontrara un catalogo en el que figuran todos los esclavos
AS-i disponibles. Este catalogo esta estructurado en familias (por ejemplo:
Detectores inductivos).
En la lista de equipos esclavos aparecen dos elementos particulares:
e Productos comunes,
e Familia privada.
Al seleccionar un producto comun, se puede elegir un perfil AS-i de entre los
240 posibles.
Al elegir Familia privada el usuario puede administrar un archivo de catalogo
especifico de equipo AS-i desde su terminal de programacion.

Nota: Cuando una aplicacion utiliza los productos AS-i de un catalogo Familia
privada, siempre utilizar4 este mismo catéalogo de familia privada.
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Procedimiento Mediante este procedimiento se puede declarar un equipo esclavo en el bus AS-i.

Etapa Accioén
1
2

Acceder a la pantalla de configuracion del equipo del acoplador AS-i.

En el campo Configuracién de AS-interfaz, haga doble clic en la celda que
corresponda al nimero de ubicacion inicial del nuevo esclavo (del 1 al 31) o

seleccione dicha celda y luego ejecute el comando Edicién - Agregar un
esclavo.

Resultado: Aparecera la pantalla Asociar un perfil

Asociar un perfil [ %]
Familias de perfiles de AS-interface

Cadi | Nombre de Familia AS-i =

8 Detectores capacitivos

11 Detectores inductivos

9 Detectores fotoeléctricos

1 Falilia privada

12 Interfaces de conexion IP20 =

Catélogo As-i : Familia As-i
[ NombreASi ] Comentario - Consultar

| Aceptar | | Cancelar
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Etapa Accion

3 Seleccione en el campo Nombre de familia la familia que desee.
Resultado: Aparecera el Catalogo de perfiles asociado a la familia
seleccionada.

= Asociar un perfil
Familias de perfile de AS-interface
Codi | Nombre de familia AS-i =
7 Cuadro de boténes
8 Detectores capacitivos
Detetores fotoele 0
10 Interfaces de E/S
1n Detectores inductivos =

Catalogo AS-i : Detectores fotoeléctricos

[ NombreAsi ] Comentario a Consultar
11 XUJ-K063539AS Detector fotoeléctrico Réflex
1.1 XUJ-K103534AS Det. fotoeléctrico barrera
8A Det. fotoele 0 pro.
1.1 XUJ-K703538AS Det. fotoeléctrico proxim 0.7m
11 XUJ-ZAS1 Tapa posterior para XUJ = Detalle

4 Seleccione del Catalogo de perfiles el equipo que desee.

Valide la eleccién haciendo clic en Aceptar.
Resultado: El equipo esclavo queda declarado en su ubicacion y la referencia

del equipo conectado aparece junto al nUmero de esclavo.
Configuracion AS-interface —

AL xUJ-K1233538AS L
[3

6 Para conectar otros equipos esclavos al Bus AS-i, lleve a cabo de nuevo el
procedimiento indicado en la etapa 2.
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Configuracién Bus AS-i

Forma de modificar la configuracion del programa del Bus AS-i

Introduccion

Procedimiento
de eliminacién
de un esclavo

Procedimiento
de desplaza-
miento de un
esclavo

Procedimiento
de duplicacién
de un esclavo

El programa PL7 ofrece, en la pantalla de configuracion del acoplador AS-i, un
conjunto de funciones para maodificar con facilidad, en modo local, la configuracion
del programa del bus AS-i.

Mediante este procedimiento se puede eliminar un equipo esclavo en el bus AS-i.

Etapa Accion
1 Seleccione el esclavo que desea eliminar.
2 Seleccione el comando Edicién - Eliminar un esclavo AS-i.

Mediante este procedimiento se puede desplazar un equipo esclavo en el bus AS-i.

Etapa Accion
1 Seleccione el esclavo que desea desplazar.
2 Seleccione el comando Edicién - Cortar un esclavo AS-i.
3 Seleccione la nueva ubicacion deseada.
4 Seleccione el comando Edicion - Pegar un esclavo AS-i.

Mediante este procedimiento se puede duplicar un equipo esclavo en el bus AS-i.

Etapa Accion
1 Seleccione el esclavo que desea duplicar.
2 Seleccione el comando Ediciéon — Copiar un esclavo AS-i.
3 Seleccione la ubicacion del nuevo esclavo.
4 Seleccione el comando Edicién - Pegar un esclavo AS-i.
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Configuracion Bus AS-i

Forma de acceder a la descripcion de un esclavo AS-i

Presentacion El programa PL7 permite acceder a todo tipo de informacién sobre un equipo AS-i,
a saber:
e definicion de un perfil,
e (detalle de un perfil.

Definicion de un Para definir un perfil, es necesario determinar:
perfil e su nombre,

un comentario (opcional),

los identificadores (10, ID),

un numero de entradas y/o salidas,

los parametros de funcionamiento.

Detalle de un La funcién Detalle permite acceder, mediante un esclavo determinado, a la
perfil informacién del archivo de catalogo.

Detalle de un perfil [X]

(4]

rde_01

Referencie: XZ-SDA10D2
Médulo usuario activo

Permite la conexion de 4 captadores
Entrada de tipo PNP.

Corriente maximo utilizado por les 4 captadores = 100mA
Version:

Provedor: Telemecanique
Perfil AS-i: 0.0

Configuracion E/S:

Entradas:

Tipo PNP

DO: I-1 Sefial de captador 1 (patillas 4-2)
D1: I-2 Sefial de captador 2 (patillas 4-2)
D2: I-3 Sefial de captador 3 (patillas 4-2)
D3: I-4 Sefial de captador 4 (patillas 4-2)
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Configuracién Bus AS-i

Procedimiento a  En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para

seguir para visualizar las caracteristicas de un equipo esclavo.

obtener —

. .. Etapa Accion

informacion

acercade un 1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del acoplador AS-i.
perfil 2 Haga doble clic en el esclavo que desee.

Resultado: En la ventana Asociar un perfil aparece, en modo video inverso,
el equipo elegido.

3 Haga clic en el botén:
o Consultar para saber el tipo de definicién,
o Detalle para acceder a toda la informacion.
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Configuracion Bus AS-i

Forma de definir un nuevo perfil de esclavo en el catalogo estandar AS-i

Presentacion Gracias al programa PL7 se puede definir el perfil de un esclavo no previsto en el
catalogo estandar.
Este nuevo perfil se agrega al catalogo en Familia privada.
De esta forma, este perfil se puede utilizar como un perfil del catélogo basico.

Nota: Los perfiles no se pueden eliminar; sélo se pueden modificar los nombres y
los comentarios asociados a un perfil.
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Configuracién Bus AS-i

Procedimiento En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
definir un perfil de esclavo no previsto en el catalogo estandar.

Etapa Accion

1 Acceda a la pantalla de configuracion del equipo del acoplador AS-i.

2 Haga doble clic en una celda de alojamiento de un esclavo
(numeradas del 1 al 31).
Resultado: Aparecerd la pantalla Asociar un perfil.

3 Seleccione Familia privada en el campo Nombre de familia.
Resultado: Aparecera el Catalogo de perfiles asociado a la familia
seleccionada.

Asociar un perfil | X]
Familias de perfiles de AS-interface
Codi | Nombre de Familia AS-i S
8 Detectores capacitivos
11 Detectores inductivos
9 Detectores fotoeléctricos
d 0]
12 Interfaces de conexion IP20 =

Catalogo As-i : Familia As-i

[ NombreASi | Comentario A Consultar
A4 Sensores 1E 4S
| Aceptar | | Cancelar
4 Haga clic en el boton Agregar.
Introduzca:

® el nombre del perfil nuevo,
® un comentario (opcional).

6 Seleccione:

® el cédigo 10 (que corresponde a la configuracion de las entradas y salidas),
e el cddigo ID (identificador),

7 Defina para cada parametro:
® si el sistema lo tiene en cuenta (casilla seleccionada),
® un mnemonico (opcional).

8 Confirme la introduccién del nuevo perfil mediante Validar.
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Configuracion Bus AS-i

Forma de modificar los parametros generales de un esclavo AS-i :
Direccionamiento automatico

Presentacién Todos los esclavos presentes en el bus AS-i deben tener asignada (por
configuracién) una direccion fisica Unica. Esta debe ser la imagen de la que esta
declarada en PL7.

El programa PL7 ofrece un servicio de direccionamiento automatico de los esclavos

y, asi, se puede evitar la utilizacion de una consola AS-i.

El servicio de direccionamiento automatico, al que se accede desde PL7, se utiliza

para:

e cambiar un esclavo que falla (Véase Cambio automatico de un esclavo AS-i
fallido, p. 256) ,

e insertar un nuevo esclavo (Véase Forma de insertar un equipo esclavo en una
configuracién AS-i existente, p. 257).

Nota: Cuando se toma en cuenta una nueva configuracion con direccionamiento
automatico, no resulta efectiva si uno o varios esclavos de direccién 0 estan
presentes en el bus. En este caso aparecera el mensaje Conf i gur aci 6n
rechazada por el acopl ador.

Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
definir el parametro Direccionamiento automatico.

Etapa Accién

1 Acceder a la pantalla de configuracién del médulo de comunicacién AS-i.

2 Hacer clic en la casilla de verificacion de Direccionamiento automatico
situada en la zona Parametros generales.

Resultado: El servicio Direccionamiento automatico se activara (casilla
marcada) o se desactivara (casilla no marcada).

Pardmetros generales Modo de retorno en caso de fallo —|

[X] [Direccionamiento automatico] | ® Retorno: O Conservacion

Observacion: El parametro Direccionamiento automatico aparece
seleccionado por defecto en la pantalla de configuracion.
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Configuracién Bus AS-i

Forma de modificar los parametros generales de un esclavo AS-i:
Modo de retorno

Presentacion Con este parametro se puede definir el modo de retorno que toman las salidas de
los esclavos al detenerse o cuando el autémata falla.
Existen varios modos posibles:
e Retorno a 0: las salidas de los esclavos AS-i presentes en el bus se ponen a 0
(los objetos %Q no se modifican),
e Conservacién: las salidas de los esclavos AS-i permanecen en el estado en que
se encontraban antes de detenerse.

Nota: El modo de retorno de los esclavos no equipado de watchdog (funcién de
control del bus AS-i) no esta garantizado en caso de corte del bus AS-i o de
pérdida de alimentacion AS-i. Para los esclavos que tienen watchdog, la posicion
de retorno es aquella que esta predeterminada en el equipo.

Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
definir el Modo de retorno asignado a las salidas de los equipos esclavos.

Etapa Accién

1 Acceder a la pantalla de configuracién del médulo de comunicacién AS-i.

2 Hacer clic en la casilla de verirficacién Retorno a 0 / Conservacioén situada
enlazona Parametros generales, en el campo Modo de retorno en caso de
fallo.

Resultado: El modo de retorno elegido sera entonces asignado al equipo
esclavo.

[X [Direccionamiento automatich| © Retorno: O Conservacion

Parametros generales Modo de retorno en caso de faIIo-‘
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Depuracion del bus AS-i

12

Presentacion

Objeto

Contenido:

En este capitulo se describe la Depuracion del bus AS-i.

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Péagina
Presentacion de la funcién Depuracién 246
Descripcién de la pantalla de depuraciéon de un médulo AS-i 247
Forma de acceder a las funciones del diagnéstico de modulo y del diagnéstico 249
de via de un equipo AS-i

Visualizacion del estado de los esclavos 251
Forma de acceder al ajuste de los parametros de un equipo AS-i 253
Forma de acceder a la funcion forzado/cancelacion de forzado de las vias AS-i 254
Forma de acceder a los comandos SET y RESET de las vias AS-i 255
Cambio automético de un esclavo AS-i fallido 256
Forma de insertar un equipo esclavo en una configuracion AS-i existente 257
Forma de modificar la direccion de un esclavo AS-i 258
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Depuracion del bus AS-i

Presentacion de la funcion Depuracion

Introduccidn La funcién Depuracién permite que todos los médulos de comunicacion AS-i
presentes en la aplicacién puedan:
e visualizar el estado de los esclavos (conexion, parametros, etc.),
e acceder al ajuste de la via seleccionada (forzado de la via, etc.).
La funcién da igualmente acceso al diagnostico del médulo en caso de fallo.

Nota: Sélo se puede acceder a esta funcion en modo conectado.
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Depuracion del bus AS-i

Descripcion de la pantalla de depuracion de un médulo AS-i

Presentacién

llustracion

Desde la pantalla de depuracion se asigna, dinamicamente, el estado del acoplador
AS-i y de los equipos conectados al bus.
Asimismo, se puede acceder al ajuste de los parametros de los esclavos y al control
de las vias (forzar el valor de entrada o salida, Set/Reset de una salida, etc.).

La pantalla de depuracién se presenta de la siguiente manera:

[l TSX SAY 100 [RACKO POSICION 8] T[]
[Depuracion [
Designacion : Médulo AS-Interface  Versién: 1.0
’7 RUN @®ERR @IO O | DIAG... ‘
—Via0:Asi
Via 0 = [ [+]
[BUS As-nterface ] MAST - [O] piG...
— Configuracion AS-interface —— —Esclavono: 1
— Peffil Par&metros (3-0)
DRVE] xz-sDA22D32 e [Valor o [Wodt PARAM ‘
[DH{2H{P]| xAL-s2003 .
Detectado :
3] Cancel global de forzado
g
V(l)a Simbolo Asi cI]Estadu A
[DH{GHIPI| LF2K09BW#*C %! No gestionado
m No gestionado F5
(8] 0 No gestionado F6
L] Mogesimat
9] %Q ! g 0 F7 Set
O xesozoe__ LIl % 1 Fs
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Depuracion del bus AS-i

Descripcion

En el siguiente cuadro se presentan los diferentes elementos que componen la

pantalla de depuracion y sus funciones.

Variable | Elemento Funcién

1 Barra de titulo Indica la referencia del médulo seleccionado y su posicion fisica en el
autémata.

2 Zona de médulo Permite la seleccién del tipo de parametros:

o Configuracion,

o Depuracion (diagnoéstico), accesible Gnicamente en modo conectado.
Muestra el estado de los indicadores RUN, ERR, I/0O del médulo.

Da acceso directo al diagnostico del médulo cuando éste presenta un estado
en fallo (el indicador del botdn de acceso al diagnéstico DIAG se pone de color
rojo).

3 Zona de via Da acceso directo al diagnostico de una via cuando éste presenta un estado de
fallo (el indicador del boton de acceso al diagnéstico DIAG se pone de color
rojo).

4 Zona de configuracién Muestra los equipos esclavos conectados al bus.

AS-i

5 Zona de esclavo Muestra el estado de las vias del esclavo y da acceso a las funciones de

depuracion.
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Depuracion del bus AS-i

Forma de acceder alas funciones del diagndstico de modulo y del diagnéstico
de viade un equipo AS-i

Presentacion

Al seleccionar las funciones de diagnéstico de médulo o de via, aparecen, si

existen, los fallos actuales ordenados por categoria:

e fallos internos (fallo interno de programa, fallo de comunicacién con el
procesador, error de configuracion, de parametraje o de comando),

e fallos externos (equipo externo en fallo, sin alimentacién AS-i, error en el bloque
de terminales, diferencia entre configuracion fisica y configuracion PL7),

e otros fallos (mddulo ausente o desconectado).

Cuando se produce un fallo en un médulo, algunos indicadores se iluminan en rojo,
a saber:
e en el editor de configuracion del rack:
e el indicador de la posicion del modulo,
e en el editor de configuracion del modulo:
e los indicadores RUN, ERR y I/O,
¢ el indicador DIAG.

Cuando se produce un fallo en una via, algunos indicadores se iluminan en rojo, a
saber:
e en el editor de configuracion del rack:
e el indicador de la posicion del médulo,
e en el editor de configuracion de via:
e elindicador DIAG.
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Procedimiento
de acceso al
diagnoéstico de
maédulo

Procedimiento
de acceso al
diagndstico de
via

En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para

acceder a la pantalla Diagnéstico de modulo.

Resultado: Aparece la lista de fallos del moédulo.

Etapa Accion
1 Acceda a la pantalla de configuracién del equipo del médulo AS-i.
2 Haga clic en el boton DIAG que se encuentra en la zona del médulo.

=2 Diagnéstico de Mddulo
— Fallas internas Fallas extenas ——————— Otras Fallas

En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
acceder a la pantalla Diagnostico de via.

Etapa Accioén
1 Acceder a la pantalla de configuracion del equipo del médulo AS-i.
2

- Fallas internas

Fallas externas

= Diagndstico de Via
———Otras fallas

Error en un equipo

Error en la configuracion

Haga clic en el boton DIAG que se encuentra en la zona de la via.
Resultado: Aparece la lista de fallos de la via.
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Depuracion del bus AS-i

Visualizacion del estado de los esclavos

Presentacion En la pantalla de depuracion de mddulo de comunicacién, se reserva la parte
inferior al diagnostico del bus AS-i.
En la zona de Configuracion AS-i se muestran los equipos esclavos que estan
conectados al bus. Se muestran dos iconos diferentes al lado del nimero de
esclavo, que indican si se trata de un esclavo previsto o detectado.
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Visualizacién del  En cada equipo esclavo, se puede presentar uno de los cuatro casos siguientes:
estado de los

esclavos
Caso llustracién Explicacién
1 Estado del esclavo El esclavo previsto P en la configuracion y el esclavo detectado D
— Configuracion AS-interface son idénticos.
| XAL-S2003
2 Estado del esclavo: El esclavo previsto P en la configuracion y el esclavo detectado D
- Configuracion AS inerfece no son idénticos. Se declara un fallo del esclavo (1).
XAL-S2003
3 Estado del esclavo: En la configuracion hay un esclavo previsto P pero no se ha
— Configuracién AS-interface detectado ninguno. Se declara un fallo del esclavo (1).
I8 B XAL-S200. 4
¥ L]
E
4 Estado del esclavo: Se conecta al bus un esclavo adicional que no esta previsto en la
[ Configuracion AS-nterface configuracion. Se declara un fallo del esclavo (1).
XAL-52003
Leyenda:
(2) Cuando existe un fallo en un esclavo, los iconos que estan situados junto al nimero de esclavo y el
boton DIAG se ponen en rojo.
Observacion: En el campo Perfil que se encuentra en la Zona de esclavo de la pantalla de depuracion se puede
comprobar si los perfiles de esclavo previsto (Proyectado) y de esclavo Detectado son idénticos.
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Depuracion del bus AS-i

Forma de acceder al ajuste de los parametros de un equipo AS-i

Presentacion

Procedimiento

Desde la pantalla de depuracion de un moédulo AS-i se puede, entre otras cosas,
acceder a la modificacién de los parametros de un esclavo.

En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
modificar los parametros de un esclavo que presenta un estado de fallo.

Etapa |Accion

1 | Acceder a la pantalla de depuracién del acoplador AS-i.

2 | Seleccionar el esclavo en fallo.
Resultado: En la zona de esclavo de la pantalla de depuracién se puede leer toda

la informacién referente al esclavo seleccionado.
—(Ci ion AS-interface —Esc}l)avr?_lnu 01
erfll

Parametros
"Valor: 111 Modif PARAM
Cancel global de forzado

Via Simbolo Asi Estado AR
0 F4

%I 0

No gestorado s

No gestionado F6 | Cancelar forzado

No gestionado

2 No gestondo F

F8

XAL-52003

]

]

5
[DHTGHPI| LF2K09BW#C

[

{P]| XZ-SDA22D32

o

3 | Haga clic en el botéon Modif PARAM gue se encuentra en el campo Parametros de
la zona de esclavo.
Resultado: Aparecera la ventana Modificacién de parametros.

I:I Modificacion de pardmetros Esclavo no : 1 | X]
O
L 0 @ [fnutiizado | 2 @ [iutiizado RiEET
1 @ |inutilizado 3 O [Flash On/off
0y I
| Validar | | Cancelar datos | | Cernar ‘
E DIAG...
— Configuracién de AS-interface Esclavono: 1 -
S —Perfil ——— Par&metros (3-0)
XZ-SDA22D32 Projectado :- "Valor: [m1 ] Modif PARAM
[DR{2B{P]l XAL-S2003 BeEEs
- GEEERDS Cancel global de forzaqo
(47— [Va ] Simbolo Asi [Estao ]| A

4 | Modifique los parametros que desee.

Haga clic en Emisién para tomar en cuenta los nuevos valores.
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Depuracion del bus AS-i

Forma de acceder a la funcién forzado/cancelacion de forzado de las vias AS-i

Presentacion

Con esta funcion se puede modificar el estado de las vias asociadas a
un esclavo AS-i.
Dispone de los siguientes comandos:
® para una via:
e forzado a0,
e forzado a1,
e cancelacion de forzado.
e para todas las vias (cuando se ha forzado al menos una via):
e cancelacion total de forzado.

Procedimiento En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
forzar o cancelar el forzado de las vias asociadas a un esclavo AS-i.
Etapa |Accion paraunavia Accion para todas las vias

1 | Acceder a la pantalla de depuracién del acoplador AS-i.

2 | Seleccionar un esclavo en la zona Configuracién AS-i.

3 | Seleccionar la via que se debe modificar en la tabla de la zona | Haga clic en el botén Cancelacion global
de esclavo. del forzado que se encuentraen lazonade
Resultado: Es posible maodificar la via con ayuda de los la via.
botones del campo Accién de via.

—Esclavono : 1
Perfil Pardmetro:
" [ [WoaTPARAV]
Via | Simbolo Asi [ Estado PEElE
% 0 F4
No gestionado F5 Forzara 1
o gestoncay [ Cancelar forzado]
Ng gg—g;g:: g F6 [ Cancelar forzado!
%Q No gestionado F7 Set
: e

4 | Seleccionar la funcién que se desee (botones Forzar a0 6

Forzar a 1) en el campo Accion de via.
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Depuracion del bus AS-i

Forma de acceder a los comandos SET y RESET de las vias AS-i

Presentacién

Procedimiento

Con estos comandos se pueden asignar los valores 0 (RESET) 6 1 (SET) a las vias
de un esclavo AS-i.
El estado de la salida asignada por uno de estos comandos es temporal y la
aplicacion se puede modificar en cualquier momento.

En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
asignar el valor 0 6 1 a las vias del esclavo AS-i seleccionado.

Etapa Accién
1 Acceder a la pantalla de depuracion del acoplador AS-i.
2 Seleccionar un esclavo en la zona Configuracion AS-i.
3 Seleccionar la via que se debe modificar en la tabla de la zona de Esclavo.
Resultado: Es posible modificar la via con ayuda de los botones del campo
Accién de via.
—Esclavono : 1
Perfil P: )
[vior: 1 [viodr A
Via | Simbolo Asi [ Estado Actidn via
o 0 F4
0
No gestionado Fs
No ]esﬂonado _
NG gosionado F6 | Cancelar forzado
%0 No gestionado F7
! o
4 Seleccionar la funcién que se desee (botones Set o Reset) en el campo

Accion de via.
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Depuracion del bus AS-i

Cambio automatico de un esclavo AS-i fallido

Principio Cuando un esclavo se declara en fallo, es posible cambiarlo automaticamente por
un esclavo del mismo tipo.

Puede llevarse a cabo sin tener que detener el bus AS-i y sin manipulacion alguna

en tanto en cuanto esté activado el servicio Direccionamiento automatico del

modo de configuracién (véase Forma de modificar los parametros generales de un

esclavo AS-i : Direccionamiento automatico, p. 242).

Pueden presentarse dos posibilidades:

e el esclavo de recambio esta programado con la misma direccién con ayuda del
programador de bolsillo y tiene el mismo perfil que el esclavo fallido. Entonces
se insertard automaticamente en la lista de esclavos detectados (LDS) y activos,

e el esclavo de recambio es virgen (direccion 0, esclavo nuevo) y tiene el mismo
perfil que el esclavo fallido. Adoptara automaticamente la direccion del esclavo
cambiado y se insertara entonces en la lista de esclavos detectados (LDS) y en
la lista de esclavos activos (LAS).
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Depuracion del bus AS-i

Forma de insertar un equipo esclavo en una configuracion AS-i existente

Presentacién

Procedimiento

Es posible insertar un equipo en una configuracion AS-i existente sin tener que

recurrir al programador de bolsillo.

Esta operacion es posible si:

e el servicio Direccionamiento automatico del modo de configuracion esta en
modo activo (Véase Forma de modificar los parametros generales de un esclavo
AS-i : Direccionamiento automatico, p. 242),

Unicamente falta un esclavo en la configuracion fisica,

el esclavo que se va a insertar esta previsto en la configuracién PL7,
el esclavo tiene el perfil previsto en la configuracion,

el esclavo tiene la direccion 0.

Asi, el acoplador AS-i asignara automéaticamente al esclavo el valor predeterminado
en la configuracién.

En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
que la insercién automatica de un nuevo esclavo sea efectiva.

Etapa Accioén

1 Agregue el nuevo esclavo en la pantalla de configuraciéon en modo local.

2 Realice una transmision de configuracion hacia el autémata en modo
conectado.

3 Conecte fisicamente el nuevo esclavo a la direccion 0 en el bus AS-i.

Nota: Es posible modificar una aplicacion realizando la manipulacién que se ha
indicado anteriormente, tantas veces como sea necesario.
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Depuracion del bus AS-i

Forma de modificar la direccién de un esclavo AS-i

Presentacion Con este comando se puede desplazar el equipo AS-i seleccionado a otra direccion
disponible. Esta modificacion de la direccion s6lo se realiza en el esclavo y no en la
configuracién: por tanto, la configuracion fisica y la configuracion del programa son
diferentes.

Nota: Esta funcién tan sélo es operativa para los modulos TSX SAY 100 de
versién PV superior a 02.

Procedimiento En el siguiente cuadro se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
modificar la direccién de un equipo esclavo AS-i.

Etapa Accion

1 Acceder a la pantalla de depuracion del acoplador TSX SAY 100.

2 Seleccionar un esclavo en la zona Configuracién AS-i y luego ejecutar el
comando Ediciéon - Modificar la direccion AS-i.
Resultado: Aparecera la pantalla de seleccién de una nueva direccion.

Modificar direccion

Direccion actual:

Direccion disponibles:

©ONDUTARNO

v

Aceptar ‘ |Qance|ar|

3 Seleccionar la direccién deseada de la lista de Direcciones disponibles (utilice
la barra de desplazamiento si resulta necesario).

4 Validar la seleccién en Aceptar.
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Bits y palabras asociadas a la

funcion AS-i

13

Presentacion

Objeto de este

En este capitulo se presentan los diferentes objetos bit y palabras asociadas a la

capitulo funcién AS-i, asi como su modo de direccionamiento.
Contenido: Este capitulo contiene las siguientes secciones:
Seccion Apartado Pagina
13.1 Direccionamiento de los objetos asociados a la funcion AS-i 261
13.2 Objetos de lenguaje asociados a la funcion AS-i 262
259
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

13.1

Direccionamiento de los objetos asociados a la
funcion AS-i

Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a los equipos esclavos
conectados al bus AS-i

Presentacion

Figura

Valores
especificos

El direccionamiento de objetos bit y palabras asociadas a las funciones especificas
se define en la parte de Funciones especificas comunes.

En esta pagina se presentan las diferentes caracteristicas asociadas a la funcién
AS-i.

Recordatorio del principio de direccionamiento:

% loQ \ xy.0 \ n . i
’Simbolo ‘Tipo de objeto Direccion rack / médulo / N° esclavo Rango
via del TSX SAY 100 del bit

En la siguiente tabla se especifican los valores de los objetos de los esclavos AS-i.

Elemento |Valores |Comentario

n 0a3l El emplazamiento O no se puede configurar.

i 0a3 -
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

13.2

Objetos de lenguaje asociados a la funcion AS-i

Presentacion

Objeto de este

En este capitulo se presentan los diferentes objetos de lenguaje asociados a la

seccion funcion AS-i.

Contenido Esta seccion contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Objetos de intercambio implicito asociados a la funcion AS-i 263
Gestién de intercambios: Intercambios en curso de médulo %MWxy.MOD.0:Xj 264
0 via %MWxy.0.0:Xj
Gestién de intercambios: Confirmacion Médulo %MWxy.MOD.1:Xj o via 265
%MWxy.i.1:X|
Objetos de intercambio explicito: Generalidades 266
Objetos de intercambio explicito: Estado via %MWxy.0.2:Xj a %MWxy.0.23:X] 267
Objeto de intercambio explicito: Comando via %MWxy.0.24:X] 270
Objetos de intercambio explicito: Ajuste de parametros %MWxy.0.25 a 271
%MWxy.0.56
Objeto de intercambio explicito : Estado %MWxy.MOD.2:Xj 272

262
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

Objetos de intercambio implicito asociados a la funcion AS-i

Presentacién

Estos son los objetos que se intercambian autométicamente en cada ciclo de la
tarea en la que esta configurada la funcion AS-i.

Objetos bit En la siguiente tabla se presentan los diferentes objetos bit de intercambio implicito.
Direccion Funcién Significado cuando el bit estd en estado 1
%Ixy.0.ERR Bit fallo via Indica que existe un fallo de alimentacién o que un esclavo no se

encuentra en el bus AS-i.

%Ixy.MOD.ERR

Bit fallo médulo

Indica que el acoplador falla.

%Ixy.0

Validez de las entradas

Indica que todas las entradas son validas.

Nota: Cuando este bit estd a 0, indica que al menos una entrada
no es valida: modo local, modo Intercambio de datos desactivado,
o fallo de via.

%Ixy.0.i Reservado -

%I\xy.0\.n.i bit via de entrada Indica que la via de entrada i del equipo n no estéa activada.
%Q\xy.0\.n.i bit via de salida Indica que la via de salida i del equipo n no esta activada.
%Qxy.0 Reservado -

%Qxy.0.i Reservado -

Objetos de En la siguiente tabla se presentan los diferentes objetos de palabra de intercambio
palabra implicito.

Direccion Funcién Significado para Xj =1 (j = posicién del bit en la palabra)
%IWxy.0 Lista de esclavos en fallo j =0 a 15 -> respectivamente esclavo 0 a 15 en fallo o ausente.
%IWxy.0.1 j =0 a 15 -> respectivamente esclavo 16 a 31 en fallo o ausente.
%IWxy.0.2 Lista de los esclavos activados | j =0 a 15 -> respectivamente esclavo 0 a 15 activado.
%IWxy.0.3 (LAS). j =0 a 15 -> respectivamente esclavo 16 a 31 activado.
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

Gestion de intercambios: Intercambios en curso de médulo %MWxy.MOD.0:Xj o
via %MWxy.0.0:X|

Presentacion Estos objetos de tipo de palabra aportan informacion sobre los intercambios en
curso del mddulo o la via.
El sistema los actualiza automaticamente.

Descripcion En el siguiente cuadro se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.MOD.O0.
Direccion Significado de Xj =1
%MWxy.MOD.0:X0 Intercambio de palabras de estado en curso en la via del
modulo.
%MWxy.MOD.0:X1 Intercambio de palabras de comando en curso en la via del
modulo.
Descripcion En el siguiente cuadro se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.i.0.
Direccion Significado de Xj =1
%MWxy.0.0:X0 Intercambio de palabras de estado en curso en la via AS-i.
%MWxy.0.0:X1 Intercambio de palabras de comando en curso en la via AS-i.
Ejemplo A continuacion, se ofrece un ejemplo de la posible utilizacion de este tipo de palabra

(* Solicitud de actualiaci 6n de pal abras de estado de la via
0 *)

(* del mddul o situado en posicion 4 del rack 0*)

(* si no existe intercanbio en curso en esta via *)

I F NOT %wWM. 0: X0 THEN READ_STS %CH4. O;

END | F;

Nota: Cuando el intercambio no tiene una duracion inferior al tiempo de ciclo de la
tarea autdmata, el bit %MWHxy.0:X0 nunca pasa a 1.
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Gestién de intercambios: Confirmacion Médulo %MWxy.MOD.1:Xj o via
%MWxy.i.1:X]

Presentacion Estos objetos de tipo de palabra aportan informacion sobre las confirmaciones de
intercambio del médulo o la via.
El sistema los actualiza automaticamente.

Descripcion En el siguiente cuadro se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.MOD.1.
Direccion Significado de Xj =1
%MWHxy.i.1:X0 Fallo de intercambio del parametro de estado en la via 0 del
madulo.
%MWNxy.i.1:X1 Fallo de intercambio del parametro de comando en la via 0 del
madulo.
Descripcion En el siguiente cuadro se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.i.1.
Direccion Significado de Xj =1
%MWHxy.i.1:X0 Fallo de intercambio del parametro de estado en la via AS-i.
%MWxy.i.1:X1 Fallo de intercambio del pardmetro de comando en la via AS-i.
Ejemplo A continuacién, se ofrece un ejemplo de la posible utilizacion de este tipo de palabra

(* Deteccidn de un fallo de estado en el nbdul o situado en*)
(* posicioén 4 del rack 0*)

I F NOT %M. MOD. 0: X0 THEN READ_STS %CH4. MOD;

END | F;

| F %wWM. MOD. 1: XO THEN SET 9MLOO;

END | F;
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

Objetos de intercambio explicito: Generalidades

Presentacién

Los objetos de intercambio explicito aportan informacion (p. Ej: funcionamiento del
bus, estado de los esclavos...) y comandos adicionales para efectuar una
programacion avanzada de la funcion AS-i.

Nota: Solo se puede acceder a las constantes de configuracion %KWxy.i.r que no
estan documentadas en este manual en modo lectura; corresponden a los
parametros de configuracion establecidos con el editor de Configuracion.

Los objetos de intercambio explicito se intercambian a peticion del programa
usuario con ayuda de instrucciones:

READ_STS (lectura de las palabras de estado),

WRI TE_CMD (escritura de las palabras de comando),

WRI TE_PARAM(escritura de las palabras de ajuste),
READ_PARAM(lectura de los parametros de ajuste),
SAVE_PARAM(guardando los parametros de ajuste),
RESTORE_PARAM(reposicion de las palabras de ajuste),

266
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Objetos de intercambio explicito: Estado via %MWxy.0.2:Xj a %MWxy.0.23:Xj

Presentacién

Descripciondela

Estos objetos de tipo palabra aportan informacién sobre todos los esclavos

presentes en el bus AS-i.

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

palabra %MWxy.0.2.
%MWxy.0.2
Direccion Funcion Significado de Xj =1

%MWxy.0.2:X0

%MWxy.0.2:X1

%MWxy.0.2:X2

%MWHxy.0.2:X3

%MWxy.0.2:X4

%MWHxy.0.2:X5

%MWHxy.0.2:X6

%MWxy.0.2:X7

Estado estandar

Reservado

Uno o varios esclavos que en fallo.

Error de linea (sin tension de alimentacién o error en el bloque de

terminales).

Configuracion fisica diferente de la configuracion PL7.

Fallo interno del programa.

Reservado

Fallo de comunicacion con el procesador.

Fallo de configuracién de parametraje o de comando.

Descripciondela

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

palabra %MWxy.0.3.
%MWxy.0.3
Direccion Funcién Significado de Xj =1

%MWHxy.0.3:X0

%MWxy.0.3:X1

%MWHxy.0.3:X2

%MWHxy.0.3:X3

%MWxy.0.3:X4

%MWHxy.0.3:X5

%MWHxy.0.3:X6

%MWxy.0.3:X7

%MWxy.0.3:X8

Estado especifico AS-i

Configuracion correcta.

Esclavo 0 presente.

Direccionamiento automatico activo.

Reservado.

Reservado.

Reservado.

Fallo de alimentacion AS-i.

Fase local activa.

Reservado.
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

Descripcion de

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de las palabras

las palabras %MWxy.0.4 y %MWxy.0.5.
%MWxy.0.4y
%MWxy.0.5

Direccién Funcién Significado de Xj =1

%MWxy.0.4:Xj Lista de los esclavos j =0 a 15 -> respectivamente esclavo 0 a 15 detectado.
%MWxy.0.5:Xj detectados LDS j = 0a 15 -> respectivamente esclavo 16 a 31 detectado.

Descripcion de
las palabras
%MWNxy.0.6 a
%MWxy.0.21

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de las palabras
%MWxy.0.6 a %6MWxy.0.21.

Direccion

Funcién

Significado

%MWHxy.0.6 a
%MWxy.0.21

Configuracion de las E/S e
ID de todos los esclavos
detectados

Palabras 6 a 21 -> respectivamente equipos 0-1, 2-3, ...,28-29, 30-
31.

Los bytes menos significativos corresponden a los esclavos de
direccion par.

Los bytes mas significativos corresponden a los esclavos de
direccién impar.

Para cada byte:

bit 0-3 = codigo de configuracion de las vias de entradas y salidas
(I70),

bit 4-7 = cddigo de identificacion (ID).

Descripciondela

palabra
%MWxy.0.22

%MWxy.0.22.

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

Direcci6n

Funcién

Significado

%MWxy.0.22

Datos de parametraje del
altimo esclavo
parametrizado.

Contiene la respuesta (valor de los parametros transmitidos) del
ultimo esclavo parametrizado; asi, el PL7 puede comprobar que el
esclavo los ha recibido bien.
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Descripciéndela

palabra
%MWxy.0.23

%MWxy.0.23.

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

Direccion

Funcién

Significado

%MWxy.0.23

Direccion del ultimo esclavo
parametrizado.

Contiene la direccién del Gltimo esclavo parametrizado.
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

Objeto de intercambio explicito: Comando via %MWxy.0.24:X]

Presentacion Este objeto de tipo palabra permite gestionar el paso a modo local (Véase Modo de
funcionamiento local AS-i :, p. 279) o modo Intercambio de datos desactivado
(Véase Modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i :, p. 280)
del maestro AS-i.

Nota: La utilizacion de este objeto requiere un buen conocimiento de los principios
de la comunicacion AS-i.

Descripcion En la siguiente tabla se presenta la codificaciéon de los bits 0 a 3 de la palabra

%MWHxy.0.24 que da acceso a los diferentes modos.

Bit3 |Bit2 [Bitl |BitO |Funcion

0 0 0 0 Modo de funcionamiento normal

0 0 0 1 Activacion del modo local

0 0 1 0 Desactivacion del modo local

0 0 1 1 Sin efecto

0 1 0 0 Activacion del modo Intercambio de datos desactivado

0 Desactivacion del modo Intercambio de datos desactivado

1 Sin efecto

Nota: El modo local prevalece sobre el modo Intercambio de datos desactivado.

270
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Objetos de intercambio explicito: Ajuste de parametros %MWxy.0.25 a
%MWxy.0.56

Presentacion

Descripcion

Estos objetos permiten gestionar los parametros de los equipos esclavos AS-i.
Pueden modificarse sin tener que detener la funcion AS-i.

En la siguiente tabla se presentan los objetos de Ajuste de la via AS-i.

Direccién

Funcién

Significado

%MWHxy.0.25

%MWHxy.0.26
a
%MWxy.0.56

Ajuste de los parametros

no significativo

Contienen respectivamente el valor de los parametros de los esclavos
1a31.
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Bits y palabras asociadas a la funcion AS-i

Objeto de intercambio explicito : Estado %MWxy.MOD.2:X]

Presentacion Este objeto de tipo palabra aporta informacion sobre el estado del médulo.

Descripcion En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

%MWxy.MOD.2:X].

Direccion

Funcién

Significado de Xj =1

%MWxy.MOD.2:X0

%MWxy.MOD.2:X1

%MWxy.MOD.2:X2

%MWxy.MOD.2:X3

%MWxy.MOD.2:X4

%MWxy.MOD.2:X5

%MWxy.MOD.2:X6

%MWxy.MOD.2:X7

Estado normal del médulo

Fallo interno.

Fallo de configuracion.

Fallo de linea.

No utilizado.

No utilizado.

No utilizado.

Médulo ausente.

No utilizado.
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Modo de funcionamiento AS-i

14

Presentacion

Objeto de este En este capitulo se presentan los diferentes modos de funcionamiento de la

capitulo funcién AS-i.

Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Modo de funcionamiento AS-i : Generalidades 274
Modo protegido AS-i 277
Modo de prueba de cableado AS-i: 278
Modo de funcionamiento local AS-i : 279
Modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i : 280
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Modo de funcionamiento AS-i : Generalidades

Presentacion La funcién AS-i admite cuatro modos de funcionamiento que responden a
necesidades concretas. Estos modos son los siguientes:
e el modo protegido,
e el modo de prueba de cableado (al que se accede desde un botén situado junto
al acoplador),
e el modo local,
e el modo Intercambio de datos desactivado.
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Funcionamiento AS-i

Modo de En la siguiente figura se presenta el esquema general de funcionamiento
funcionamiento del bus AS-i.

Modo local

|Autébmata
pesconectado

Arranque del
acoplador maestro AS-j

¢Maestro
configurado?

Activacién prueba
de cableado

Automata
conectado

Modo de prueba

M local
odo loca| de cableado

Modo protegido

@)

A A
Visualizacion de las Gestién automatica
E/S de los esclavos (2 del bus AS-i

(1) : Es posible conmutar del modo protegido a los modos local o Intercambio de
datos desactivado (véase Modo de funcionamiento local AS-i :, p. 279 o Modo de
funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i :, p. 280).

(2) : El mddulo sale del modo de prueba de cableado y pasa a modo protegido si
recibe una configuracion.
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Correspon- En la siguiente tabla se presenta la correspondencia entre los modos de funciona-
dencia entre los miento del autdmata TSX/PMX/PCX 57 y los del bus AS-i.

mOd.L”OS d? Autémata Bus AS-i

funcionamiento

del autématay el Modo configurado (1) Modo "protegido" (Protected mode)

bus AS-i. Modo no configurado (1) | Modo Prueba de cableado (Configuration mode)

Leyenda:

Q) Estas nociones autémata (configurado, no configurado)
corresponden a la declaracion del acoplador y de los equipos
esclavos en la pantalla de configuracion de equipo de la
aplicacién PL7.
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Modo protegido AS-i

Presentacién El modo de funcionamiento protegido AS-i es el modo que generalmente se utiliza
para explotar una aplicacion.
Esto implica que el acoplador TSX SAY 100 esta configurado en PL7.
Este:
e comprueba continuamente que la lista de los esclavos detectados es igual a la
lista de los esclavos previstos,
e controla la alimentacion.
En este modo, un esclavo no se activara hasta que se declare en la configuracion
y sea detectado.

Principio de En el siguiente esquema se presenta el principio de activacion de los esclavos AS-i.
activacién de un
esclavo PL7 Acoplado AS-i

Lista de los esclavos
detectados LDS

Lista de los esclavos
previstos LPS

w

Comparacion

Lista de los esclavos
activados LAS
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Modo de prueba de cableado AS-i :

Presentacién

Condiciones de
acceso

El modo prueba de cableado, particularmente interesante al encaminar nuevas
instalaciones, permite visualizar desde la cara anterior del acoplador TSX SAY 100:
e los esclavos previstos y detectados,

e los esclavos no previstos y no detectados,

e los esclavos previstos y no detectados o no previstos y detectados.

Para cada esclavo presente en el bus, este modo permite igualmente visualizar el
estado de los bits de entradas y salidas.

Nota: En este modo no se puede acceder a las listas LDS y LAS ni a los
pardmetros de ajuste de los esclavos.

El modo prueba de cableado es una funcion AS-i a la que se puede acceder
cuando:
e el acoplador TSX SAY 100 se encuentra en modo no configurado.
Este modo se obtiene cuando:
e el acoplador TSX SAY 100 no esté declarado en la aplicacion.
e el procesador autbmata esta ausente.
e cada equipo tiene una direccion distinta,
e no se utiliza la direccion 0.
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Modo de funcionamiento local AS-i ;

Presentacién

Principio

Procedimiento

El modo local AS-i es un modo de funcionamiento avanzado, que se puede utilizar
en depuracién o mantenimiento.

Nota: Para utilizarlo es necesario tener buenos conocimientos sobre
comunicacion AS-i.

Al llegar al modo local, el acoplador efectta inicialmente una puesta a cero de todos
los esclavos presentes y detiene los intercambios del bus.

Durante el modo local, la imagen de las E/S en el acoplador se fija en el estado que
se encontraban al llegar al modo.

Cuando se sale del modulo, si la lista de los esclavos presentes (LPS) es igual a la
lista de los esclavos detectados (LDS), el sistema vuelve a arrancar. Si no es asi,
se generara un fallo y serd necesario recurrir al modo diagndstico o configuracion.

El modo de funcionamiento local se puede acceder desde:

e el programa de aplicacion PL7 al accionar los bits 0 y 1 de la palabra
%MWHxy.0.24,

e automaticamente al detectar un fallo de alimentacion AS-i.

Advertencia: Si el bit 7 de la palabra %MWxy.0.24 se encuentra en 1, indica que

el bus AS-i estd en modo local.
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Modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i :

Presentacion El modo Intercambio de datos desactivado AS-i es un modo de funcionamiento
avanzado, que se puede utilizar en depuraciéon o mantenimiento.

Nota: Para utilizarlo es necesario tener buenos conocimientos sobre
comunicacion AS-i.

Principio Al llegar al modo Intercambio de datos local, los intercambios del bus siguen
funcionando, pero los datos no se actualizan mas.

Procedimiento Se puede acceder al modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado
desde el programa de aplicacién PL7 al accionar los bits 2 y 3 de la palabra
%MWxy.0.3.

Advertencia: Si el bit 8 de la palabra %MWHxy.0.3 se encuentra en 1, indica que el
bus AS-i estda en modo intercambio de datos desactivado.
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15

Rendimientos del bus AS-i

Introduccioén

Tiempo de
exploracion AS-i

Tiempo de
respuesta AS-i

Ejemplo

El bus AS-i esta gestionado autbnomamente por el maestro. En cada ciclo, el
maestro intercambia datos con cada equipo esclavo configurado en el bus (en
orden ascendente segun el niumero de direccionamiento de los esclavos).

El tiempo de exploracion t representa el tiempo de intercambio entre el maestro y
los n esclavos (31 méaximo).

Ya sea:

e t=156 microsegundos x (n+2), sin < 31,

e t =156 microsegundos x (n+1), si n = 31.

Asi, el tiempo de exploraciéon no puede superar los 5 ms.

El tiempo de respuesta T representa el tiempo de ciclo AS-i.
Este engloba:

e el tiempo de exploracion del bus,

e |a actualizacion de la memoria interna del acoplador AS-i,
e el ciclo automata.

En la siguiente tabla se presentan tres ejemplos de tiempos de respuesta T para
una tarea autémata de 10 ms, 30 ms 'y 60 ms.

Este tiempo T se entiende en un bus cargado con 31 esclavos en funcionamiento
normal sin fallos de enlace.

Tarea automata

Tiempo de respuesta tipico

Tiempo de respuesta
maximo

10 ms 35 ms 56 ms
30 ms 65 ms 96 ms
60 ms 110 ms 156 ms
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DFB para monitor de

seguridad AS-i 16

DFB para monitor de seguridad AS-i

Presentacion Los DFB para el monitor de seguridad del bus AS-i se describen en el apartado
AS-i V2 (Véase DFB para monitor de seguridad AS-i, p. 361).
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Bus AS-i V2

IV

Presentacion

Objeto de esta
parte

En esta parte se presenta el bus AS-i V2 en el autébmata TSX/PCX 57 y se describe
su puesta en marcha con el software de PL7 Junior y Pro.

Contenido Esta parte contiene los siguientes capitulos:
Capitulo Nombre del capitulo Pagina
17 Presentacion general del Bus AS-i V2 287
18 Configuracion del bus AS-i V2 299
19 Depuracion del bus AS-i V2 317
20 Bits y palabras asociados a la funcion AS-i V2 335
21 Modo de funcionamiento AS-i V2 353
22 Rendimientos AS-i V2 359
23 DFB para monitor de seguridad AS-i 361
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Presentacion general
del Bus AS-i V2

17

Presentacion

Objeto

Contenido:

En este capitulo se presenta el bus AS-i V2 en el automata Premium/Atrium y se
describe la forma de acceder a los diferentes editores de funcién especifica.

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Péagina
Presentacion del Bus AS-i V2 288
Arquitectura del acoplador TSX SAY 1000 290
Estructura de un esclavo AS-i de direccionamiento estandar 292
Estructura de un esclavo AS-i de direccionamiento extendido 294
Forma de declarar un médulo de comunicacion AS-i en el rack automata 296
Modo de acceder a la configuracion del Bus AS-i V2 297
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Bus AS-i V2

Presentacion del Bus AS-i V2

Introduccién

Bus AS-i V2

El Bus AS-i (Actuator Sensor-Interface) permite la interconexion, en un cable Unico,
de captadores/accionadores al nivel méas bajo de automatizacion.

Estos captadores/accionadores se definiran en la documentacién como equipos
esclavos.

Para poner en marcha la funciéon especifica AS-i, hay que definir el contexto fisico
de la aplicacion en que se va a integrar (rack, alimentacion, procesador, médulos,
equipos esclavos AS-i conectados al bus) y luego asegurarse su puesta en marcha
en el software.

Este segundo aspecto se realizara desde los diferentes editores de PL7:
e en modo local, o bien
e en modo conectado; en este caso, la modificacion se limita a ciertos parametros.

El acoplador TSX SAY 1000 integra las funciones AS-i V2.

Por lo tanto, el bus AS-i permite:

e hasta 62 esclavos de tipo direccionamiento estandar o direccionamiento
extendido,

e hasta 248 entradas y 186 salidas,

hasta 124 valores analdgicos integrados en el maestro AS-i,

e un tiempo de ciclo de 10 ms como maximo.

288
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Bus AS-i V2

Principio de En la siguiente tabla se presentan las diferentes fases de puesta en marcha
puesta en del bus AS-i V2.

marcha

Modo Fase Descripcion

Local Declaracion del acoplador | Seleccion de la ubicacién del médulo TSX SAY 1000 en el rack.

Declaracion de los equipos
esclavos

Para cada equipo hay que seleccionar:
® un ndmero de ubicacién en el bus,
® el tipo de esclavo de direccionamiento estandar o extendido.

Configuracion de la via del
maodulo (Véase
Configuracion del bus AS-i
V2, p. 299)

Introduccién de los parametros de configuracion.

Validacién de los
parametros de configuracion
(Véase Coémo validar la
configuracion de un modulo,
p. 77)

Validacién del nivel de médulo.

Validacion global de la
aplicacién (Véase Cémo
realizar la reconfiguracién
global de una aplicacién,
p. 78)

Validacién del nivel de aplicacion.

Local o conectado

Simbolizacion

Simbolizacién de las variables asociadas a los equipos esclavos.

Programacién

Programacion de las funciones que se realizan con ayuda del bus
AS-i V2.

Conectado

Transferencia

Transferencia de la aplicacion al autémata.

Depuracion

Depuracion de la aplicacién con ayuda de:

e pantallas de ayuda sobre depuracién, en las que se muestra la
conexion de los esclavos, sus parametros, etc.

e pantallas de diagnéstico, que permiten identificar los fallos.

Local o conectado

Documentacién

Impresioén de toda la informacion referente a la aplicacion.

Nota: El orden definido anteriormente se ofrece a titulo indicativo, con el software
PL7 se pueden utilizar los editores en el orden que se desee, de manera
interactiva (sin embargo, no se puede utilizar el editor de datos o de programa sin
haber configurado previamente el acoplador y los equipos esclavos).
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Bus AS-i V2

Arquitectura del acoplador TSX SAY 1000

Presentacion

Figura de la
arquitectura

El acoplador TSX SAY 1000 funciona segun el modo maestro / esclavo. El maestro

Unicamente ordena los intercambios en el bus.

La norma AS-i define varios niveles de servicio ofrecidos por el maestro:

e Perfil MO y MOe - Maestro minimo: el maestro propone Unicamente la
configuracion de los esclavos conectados al bus al darles tensién y los
intercambios de entradas y salidas,

e Perfil M1y M1e - Maestro Completo: este perfil abre todas las funcionalidades
definidas por la norma AS-i,

e Perfil M2 y M2e - Maestro reducido: este perfil corresponde a las funcionalidades
del perfil MO con posibilidad de parametrizar los esclavos.

Los perfiles de maestro que incluyen la letra "e" admiten los perfiles extendidos.

Nota: El acoplador TSX SAY 1000 corresponde al perfil M2e con posibilidad
adicional de leer informacion de diagnostico de los esclavos y de las vias de los
esclavos.

El acoplador integra campos de datos que permiten gestionar listas de esclavos y
las imagenes de los datos de entradas y salidas. Esta informacion se almacena en
memoria volatil.

En la siguiente figura se presenta la arquitectura del acoplador TSX SAY 1000.

Datos de E/S

Parametros
actuales bus AS-i

Configuracion /
Identificacion
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Bus AS-i V2

Descripcion de En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la
los elementos arquitectura del acoplador TSX SAY 1000.
ue la componen - —
q P Variable | Elemento Descripcién
1 Datos de E/S Iméagenes de las 248 entradas y las 186 salidas del
Bus AS-i V2.
Parametros actuales Imagen de los parametros de todos los esclavos.
Configuracion / Este campo contiene todos los cédigos de E/Sy los
Identificacion codigos de identificacion de todos los esclavos
detectados.
LDS Lista de todos los esclavos detectados en el bus.
LAS Lista de todos los esclavos activados en el bus.
LPS Lista de todos los esclavos previstos en el bus y
configurados por PL7.
7 LPF Lista de los esclavos que presentan un fallo periférico.
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Estructura de un esclavo AS-i de direccionamiento estandar

Presentacién

Figura de la
estructura

El bus AS-i V2 permite la interconexion de 31 equipos de direccionamiento
estandar.

Los esclavos de direccionamiento estandar disponen cada uno de:

e 4 bits de entrada,

e 4 bits de salida,

e 4 bits de parametraje.

El bus AS-i V2 puede gestionar un maximo de 124 entradas y 124 salidas de
esclavo de direccionamiento estandar.

Cada esclavo tiene su propia direccion y un perfil (definicién del intercambio de
variables).

En la siguiente figura se presenta la estructura de un esclavo de direccionamiento
estandar.

Esclavo AS-i
B | | D3
1 Datos de E/S [~
L DO
[ L{ P3
2 — Parametros I
T PO
3 B Configuracion /
] Identificacion bus AS-i
— ]
4 —[ Direccion
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Bus AS-i V2

Descripcion de
los elementos
que lacomponen

En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la
estructura de un esclavo de direccionamiento estandar.

Variable | Elemento Descripcion
1 Datos de El esclavo memoriza los datos de entradas y los pone a
entradas / disposicién del maestro AS-i.
salidas El acoplador maestro actualiza los datos de salidas.
2 Parametros Los parametros permiten el control y la conmutacion de los
modos de funcionamiento internos del captador o el accionador.
3 Configuraciéon | Este campo contiene:
/ Identificacion | @ el codigo correspondiente a la configuracién de las entradas y
salidas (I/0),
® |os cédigos de identificacion del esclavo (ID, ID1, ID2).
4 Direccion Direccion fisica del esclavo.

Observacioén: Los parametros de funcionamiento, direccion, datos de configuracion e
identificacion se guardan en una memoria no volatil.
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Bus AS-i V2

Estructura de un esclavo AS-i de direccionamiento extendido

Presentacion El bus AS-i V2 extendido permite la interconexién de 62 equipos de direcciona-
miento extendido.
Los esclavos de direccionamiento extendido disponen cada uno de:
e 4 bits de entrada,
e 3 bits de salida,
e 3 bhits de parametraje.
El bus AS-i V2 puede gestionar un maximo de 248 entradas y 186 salidas de
esclavos de direccionamiento extendido.
Cada esclavo tiene su propia direccién, asi como un perfil y un subperfil (definicion
del intercambio de variables).

Figura de la En la siguiente figura se presenta la estructura de un esclavo de direccionamiento
estructura extendido.
Esclavo AS-i
— Bit de entrada Gnicamente
[ (D34
1 — Datosde E/S [T~
T DO
2 — Parametros I P2
T PO
3 B Configuracion /
] Identificacion bus AS-i
b N
4 —[ Direccion
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Bus AS-i V2

Descripcion de
los elementos
que lacomponen

En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la
estructura de un esclavo de direccionamiento extendido.

Variable | Elemento Descripcion
1 Datos de El esclavo memoriza los datos de entradas y los pone a
entradas / disposicién del maestro AS-i.
salidas El acoplador maestro actualiza los datos de salidas.
2 Parametros Los parametros permiten el control y la conmutacion de los
modos de funcionamiento internos del captador o el accionador.
3 Configuraciéon | Este campo contiene:
/ Identificacion | @ el codigo correspondiente a la configuracién de las entradas y
salidas (I/0),
e el cédigo de identificacion del esclavo (ID),
® |os subcddigos de identificacién del esclavo (ID1 e ID2).
4 Direccién Direccién fisica del esclavo.

Observacion: Los parametros de funcionamiento, direccion, datos de configuracion e
identificacion se guardan en una memoria no volatil.
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Bus AS-i V2

Forma de declarar un médulo de comunicacién AS-i en el rack autémata

Procedimiento Con esta operacion se puede declarar en el software un médulo de comunicacién
AS-i en el rack automata TSX 57.
Etapa Accién
1 Hacer doble clic en la posicion deseada del rack que aparece.
Resultado: Aparece el cuadro de dialogo Agregar un médulo:
Familia: Mddulo:

Analdgico KBl TSX SAY1000 ACOPLADOR As-Interfaz I Aceptar I
Comunicacion TSX SCY 21600 MODULO INICIAL PCMCIA
Contaje 1.5|| TSX SCY 21601 MODULO INICIAL PCMCIA -cancelar
Movimiento 1.5
Pesaje 17
TodooNada 15

En el campo Familia seleccione el elemento Comunicacién.

En el campo Mddulo seleccione la referencia del médulo.

4 Validar la seleccién con Aceptar.
Resultado: El médulo esta declarado en su ubicacion; ésta se pone en amarillo
y contiene la referencia del mddulo.

I Configuracion =10

TSX 57303 V5.0... g

o] 1] 2] [s] |l |(s] el
P [T S
S |'S A
Y | X Y
0 1
& 132 0
Q |1/ 0
0 8 M 0

m

Observacion: El nimero maximo de médulos de comunicacion TSX SAY 1000
gue es posible implantar en una configuracion es de:

® 2 modulos, con un procesador TSX/PMX/PCX 57-1e,
® 4 modulos, con un procesador TSX/PMX/PCX 57-2,
® 8 modulos, con un procesador TSX/PMX/PCX 57-3¢, TSX/PMX 57-4s.
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Bus AS-i V2

Modo de acceder a la configuracion del Bus AS-i V2

Procedimiento

Con esta operacion se puede acceder a la configuracion de un médulo de
comunicacion AS-i.

Etapa Accion
1 Acceder a la pantalla de Configuracion del hardware
Resultado: Aparecerd la pantalla de configuracién del equipo del rack.
Il Configuracion [_]TX]
r
0 1 2] |3 4] 5] 6]
P T S
S S A
Y X Y
2 |58
6 |7 1
8 14 :
8 0
2 Hacer doble clic en la posicién del médulo de comunicacién o seleccionar el

madulo y, a continuacién, ejecutar el comando Servicio — Abrir el médulo.
Figura: Ejemplo de pantalla de configuracién con 2 esclavos configurados

B TSX SAY 1000 [RACK 0 POSICION 1] I ] EXY

[Confguracion | w]

Designacion: Acoplador AS-interfaz V2 |

—Via 0:
[viao =] | =]
[BUS AS-interfaz V2 v] MAST [w
— Configuracion de AS-interfaz V2 r Esclavo 2B —
[ Direccionamiento auto. - Caracteristicas
Perfil: ofo b[a ID2[0 ID1[0
Esclavosstd/A | Esclavos/B | ; MGdilo de 2 eniradas de
ol | 5 Comentario direc. extendido
XVBC21A  |[P] — Parametros
AR [ASIME4IE | — =
TG 0~ [No utilizado 2 [No utilizado
] 1 I [No utilizado 0
5 - -
& — Simbolos de entradas / salidas
7] Entrada | Variable Simbolo |
[} 1 9%I\1.01102.0
9 2 9%I\1.01102.1
10} 3 %I\1.0\102.2
[11) 4 %N\1.0\102.3
12) Salida | Variable Simbolo
L 1 No gestionado| No gestionado
i = 2 No gestionado| No gestionado
3 No gestionado| No gestionado
4 No gestionadg No gestionado
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Configuracién del bus AS-i V2

18

Presentacion

Objeto

Contenido:

En este capitulo se describe la Configuracién de la puesta en marcha
del bus AS-i V2.

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Péagina
Descripcion de la pantalla de configuraciéon de un médulo de comunicacion 300
AS-i V2

Forma de declarar un equipo esclavo en el bus AS-i V2 302
Forma de modificar la configuracién del software del Bus AS-i V2 306
Forma de acceder a la descripcion de un esclavo AS-i V2 307
Forma de definir un nuevo perfil de esclavo en el catalogo estandar AS-i V2 309
Forma de modificar los parametros generales de un esclavo AS-i V2: 311
Direccionamiento automético

Forma de modificar los parametros de un esclavo AS-i V2 312
Forma de modificar los parametros de un esclavo analdgico AS-i V2 313
Forma de madificar los parametros de un esclavo AS-i V2 con combinacion de 314
parametros

Caso particular de los equipos de seguridad AS-i V2 315
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Configuracion Bus AS-i V2

Descripcion de la pantalla de configuracion de un médulo de comunicacién

AS-i V2
Presentacion Desde la pantalla de configuracién del acoplador AS-i V2 se puede acceder a los
parametros asociados al acoplador y a los equipos esclavos.
Figura Desde esta pantalla se puede visualizar y modificar los parametros en modo local,
asi como proceder a la Depuracion en modo conectado.
1 M TSX SAY 1000 [RACK 0 POSICION 1] 1 ] £
[Confguracion [ ]
2 Designacion: Acoplador AS-interfaz V2- ‘
 Via0:
3 Via0  |w| | ~]
[BUS AS-interfaz V2 R4 MAST [
— Configuracion de AS-interfaz V2 r Esclavo 2B —
[~ Direccionamiento auto. - Caracteristicas
Esclavos std/A Esclavos /B | el IOMlgulol?ielgenltlr:fdz!zje !?é? 5
o], | ! Comentario extendido '
XVBC21A  |[P] — Parametro
E ASIMEAIE —
[zl ESTTE 0 [Noutizado 2 [No utiizado .
4 4] 1 I [No utilizado o |
2 — Simbolos de entradas / salidas
7 Entrada | Variable Simbolo |
H 1| %I\L0\1020
9 2 |%\L0021
iy 3 | %N\L.01022
1] 4 | %N1.0102.3 7
12) Salida | Variable Simbolo
L3 1 No gestionado| No gestionado
44 = 2 No gestionado| No gestionado
3 No gestionado| No gestionado
4 No gestionado No gestionado
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Configuracién Bus AS-i V2

Descripcion

En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la

pantalla de configuracion y sus funciones.

Variable | Elemento Funcién
Médulo
Barra de titulo Indica la referencia del médulo seleccionado y su posicion fisica en el rack.
2 Comando Permite la seleccién del tipo de parametros:
e Configuracion,
® Depuracion (diagnéstico), accesible inicamente en modo conectado.
Muestra la designacion del médulo seleccionado.
La asignacion de esta zona es opcional. Para realizar la seleccion, se debe utilizar
el comando Vista —» Zona de médulo.
Bus AS-i V2
3 Via 0 Permite seleccionar la tarea en la que se consultara la informacién referente a la
via de comunicacion AS-i:
® Tarea MAST,
® Tarea FAST.
La visualizacién de esta zona es opcional. La seleccién se realiza mediante el
comando Ver - Zona de via.
4 Configuracion de AS- | Permite:
interfaz V2 e Visualizar los equipos esclavos de direccionamiento estandar y extendido
conectados al bus,
e Definir una nueva configuracién (agregar, modificar o eliminar equipos
esclavos).
® Seleccionar el modo de direccionamiento automatico
Esclavo
5 Caracteristicas Permite visualizar:
o El perfil del esclavo
® Un comentario relativo al esclavo seleccionado
6 Parametros Permite ver y seleccionar los parametros aplicados al esclavo seleccionado. Los
parametros visualizados varian en funcién del tipo de esclavo elegido.
Por ejemplo:
e Watchdog
® Posicion de retorno
7 Simbolos de entradas | Permite visualizar los datos asociados al esclavo seleccionado, a saber:
/ salidas ® su simbolo AS-i (los simbolos se definen desde el editor de variables),
e Su variable (o direccion), que se puede utilizar en el programa
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Configuracion Bus AS-i V2

Forma de declarar un equipo esclavo en el bus AS-i V2

Presentacién En el software PL7 encontrara un catalogo de productos Schneider en el que figuran
todos los esclavos AS-i V2 disponibles. Dicho catalogo esté actualmente dividido en
las siguientes familias:

Teclados

Columnas luminosas
Comando y sefializacion
Acopladores e interfaces AS-i
Arrancadores

Detectores inductivos
Detectores fotoeléctricos
Familia privada

Interfaces de conexién 1P20
Interruptores de posicion
Mddulos analégicos
Mddulos de seguridad
Médulos légicos

Cajas de conexién IP67
Variadores de velocidad

Al elegir Familia privada el usuario tiene la posibilidad de aumentar el catalogo PL7
con productos especificos AS-i desde su terminal de programacion.

Nota: Cuando una aplicacion utiliza los productos AS-i de un catalogo Familia
privada, siempre utilizara el catdlogo Familia privada del puesto de trabajo en el
que se ha creado ese catalogo.
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Configuracién Bus AS-i V2

Procedimiento

Mediante este procedimiento se puede declarar un equipo esclavo en

el bus AS-i V2.

Etapa |Accién

1 | Acceder a la pantalla de configuracion del hardware del acoplador AS-i.

2 En el campo Configuraciéon de AS-interfaz V2, hacer doble clic en la celda que
corresponda al nimero de ubicacion inicial del nuevo esclavo (del 1A al 312 o del
1B al 31B) o seleccionar dicha celda y luego ejecute el comando Edicion -

Agregar un esclavo.
Resultado: Aparecera la pantalla Asociar un perfil

Asociar un perfil
Familia de perfiles AS-interfaz

Cédigo Nombre Familia ASI

(5 Teclados

6 Balizas luminosas

7 Mando y sefializacion

8 Acopladores e interfaces ASi
4 Arrancadores

Catélogo de perfiles AS-interfaz

%]

Consultarnos|

[ Nombreasi [ @ | Comentario

Agregar
Modificar

Eliminar

Aceptar |

Cancelar

Detalle

daid
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Configuracion Bus AS-i V2

Etapa |Accion
3 Seleccionar en el campo Nombre de familia AS-i la familia que desee.
Resultado: Aparecera el Catalogo de perfiles asociado a la familia seleccionada.
Asociar un perfil %]
Familia de perfiles AS-interfaz
Cédigo|  Nombre Familia AS|
15 Médulos analégicos 12345678
16 Médulos de seguridad
14 Médulos logicos
10 Cajas de conexion IP67
13 Variadores de velocidad
Catélogo ASI: Cajas de conexion IP67 Qonsultarnoﬂ
Nombre | @ I Comentario Agregar
0.0.FF  XZ-SDA40D2 std Modulo usuario 4 E 100 mA —
0.0.FF  XZ-SDA40D3 std Mddulo usuario 4 E 200 mA Modificar
ASIME4IE AB Mddulo de 4 entradas de direc. —
0.A.00 ASIMMO4IE AB Mini méd. 4 entradas de direc. extendido Eliminar
30FF  XZ-SDA22D11 std Méd usuario 2E/2S rel. M12 =
Detalle
Aceptar | Cancelar |
Leyenda de la columna @:
std: esclavo de tipo direccionamiento estandar (para configurar en la columna /A).
A/B: esclavo de tipo direccionamiento extendido (para configurar en las columnas
/A o /B).
Seleccionar en el Catalogo de perfiles el equipo que desee.
Validar la seleccién haciendo clic en Aceptar.
Resultado: El equipo esclavo queda declarado en su ubicacion y la referencia del
equipo conectado aparece junto al nimero de esclavo.
— Configuracién de AS-interfaz V2
[ Direccionamiento auto.
Esclavosstd/A | Esclavos/B |
o [
(51 vEaE M
4]
5
6
L7l
L8]
9
10
1]
12
13
[14] 2]
6 Para conectar otros equipos esclavos al Bus AS-i V2, lleve a cabo de nuevo el

procedimiento indicado en la etapa 2.
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Configuracién Bus AS-i V2

Reglas de Las reglas para la configuracién de los esclavos son las siguientes
configuracion e La columna Esclavos /B s6lo admite esclavos de direccionamiento extendido,
siempre y cuando la celda Esclavos std /A situada inmediatamente a su
izquierda no esté ocupada por un esclavo de direccionamiento estandar.
e La columna Esclavos std /A admite esclavos de direccionamiento extendido.
Esta columna admite también esclavos de tipo direccionamiento estandar
siempre y cuando la celda Esclavos /B situada inmediatamente a su derecha no
esté ocupada por un esclavo de direccionamiento extendido.
Por lo tanto, se pueden configurar como maximo 62 esclavos de direccionamiento
extendido o 31 esclavos de direccionamiento estandar.

Mientras se introducen los esclavos se realiza un control de validez. En caso de que
no sea posible, aparecera un mensaje como el siguiente:

PL7Pro [ X

Validacion imposible:

un esclavo de direccionamiento
extendido

ya esta presente en /B.

Nota: Un esclavo de tipo anal6gico debe configurarse como un esclavo de
direccionamiento estandar (en la columna Esclavos /A) e impide la utilizacion
del emplazamiento situado inmediatamente a su derecha (en la columna
Esclavos /B).

TLX DS 57 PL7 xx 305




Configuracion Bus AS-i V2

Forma de modificar la configuracion del software del Bus AS-i V2

Introduccién

Procedimiento
de eliminacion
de un esclavo

Procedimiento
de desplaza-
miento de un
esclavo

Procedimiento
de duplicacién
de un esclavo

El software PL7 ofrece, en la pantalla de configuracion del acoplador AS-i V2, un
conjunto de funciones para modificar con facilidad, en modo local, la configuracion
del software del bus AS-i V2.

Nota: los comandos estandar de Windows para los métodos abreviados del
teclado (Supr, Ctrl-X, Ctrl-C, Ctrl-V) también estan disponibles para las
operaciones siguientes.

Mediante este procedimiento se puede eliminar un equipo esclavo en el bus AS-i.

Etapa Accion
1 Seleccionar el esclavo que se desee eliminar.
2 Seleccionar el comando Edicién - Eliminar un esclavo AS-i.

Mediante este procedimiento se puede desplazar un equipo esclavo en

el bus AS-i V2.
Etapa Accion
1 Seleccionar el esclavo que se desee desplazar.

Seleccionar el comando Edicién - Cortar un esclavo AS-i.

Seleccionar la nueva ubicacion deseada.

2
3
4

Seleccionar el comando Edicion — Pegar un esclavo AS-i.

Mediante este procedimiento se puede duplicar un equipo esclavo en

el bus AS-i V2.
Etapa Accién
1 Seleccionar el esclavo que se desee duplicar.

Seleccionar el comando Edicién — Copiar un esclavo AS-i.

Seleccionar la ubicacién del nuevo esclavo.

2
3
4

Seleccionar el comando Edicién — Pegar un esclavo AS-i.
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Forma de acceder a la descripcion de un esclavo AS-i V2

Presentacion

Definicién de un
perfil

Detalle de un
perfil

El software PL7 permite acceder a todo tipo de informacién sobre un equipo
AS-i V2, a saber:

definicion de un perfil,
detalle de un perfil.

Para definir un perfil, es necesario determinar:

su nombre,

un comentario (opcional),

los identificadores (1O, ID, ID1, 1D2),
un numero de entradas o salidas,
los parametros de funcionamiento.

Nota: No se puede acceder a la descripcion de un perfil en el caso de los
productos de la Familia privada.

La funcion Detalle permite acceder, para un esclavo determinado, a la informacién
del archivo de catalogo.

Detalle de un perfil [ X]
[4]
rde_01
Referencia: XZ-SDA10D2

Médulo de usuario activo

Permite la conexion de 4 captadores.
Entrada de tipo PNP.

Corriente méxima consumida por los 4 captadores = 100 mA
Version:

Proveedor: Télémécanique
Perfil AS-i: 0.0
Configuracion E/S:

Entradas:

Tipo PNP

DO: I-1 Sefial captador 1 (patillas 4-2)
D1: |-2 Sefial captador 2 (patillas 4-2)
D2: I-3 Sefial captador 3 (patillas 4-2)
D3: I-4 Sefial captador 4 (patillas 4-2)
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Procedimiento a  En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para

seguir para visualizar las caracteristicas de un equipo esclavo.

obtener —

. . Etapa Accion

informacion

acercade un 1 Acceder a la pantalla de configuracion del hardware del acoplador AS-i V2.
perfil 2 Hacer doble clic en el esclavo que desee.

Resultado: En la ventana Asociar un perfil aparece, en modo video inverso,
el equipo elegido.

Seleccionar la familia de perfiles y la referencia del esclavo que desee.

4 Hacer clic en el boton:
e Consultar para saber el tipo de definicion,
e Detalle para acceder a toda la informacion.
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Forma de definir un nuevo perfil de esclavo en el catalogo estandar AS-i V2

Presentacién Gracias al software PL7 se puede definir el perfil de un esclavo no previsto en el
catélogo estandar.
Este nuevo perfil se agrega al catdlogo en Familia privada.

De esta forma, este perfil se puede utilizar como un perfil del catalogo basico.

Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para

definir un perfil de esclavo no previsto en el catalogo estandar.

Etapa Accién
1 Acceder a la pantalla de configuracion del hardware del acoplador AS-i.
2

Hacer doble clic en una celda de alojamiento de un esclavo (numeradas del 1 al
31/A0/B).

Resultado: Aparecera la pantalla Asociar un perfil.

3 Seleccionar Familia privada en el campo Nombre de familia.

Resultado: Aparecera el Catalogo de perfiles asociado a la familia
seleccionada.

Asociar un perfil
Familia de perfiles AS-interfaz

]

Cédigo [ Nombre Familia ASI

9 Detectores fotoeléctricos

1

12 Interfaces de conexion 1P20

3 Interruptores de posicién

15 Médulos analégicos 12345678
Catélogo ASI: Familia privada Consultamos
[ [ Nombreasi [ @ | Comentario Agregar

11F1 Capt1E4S std Captador especial

1A11 Prueba AB Intento

Modificar

Eliminar

Detalle
Aceptar | Cancelar |

daiid]

4 Hacer clic en el botén Agregar.
Aparecera la nueva ventana Definir un perfil de AS-interfaz.
5 Introducir:

® el nombre del perfil nuevo,
® un comentario (opcional).

6 Seleccionar:

® el codigo 10 (que corresponde a la configuracion de las entradas y salidas),
® el codigo ID (identificador) (ademas de ID1 e ID2 para un tipo extendido),

TLX DS 57 PL7 xx 3
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Etapa

Accién

7

Definir para cada parametro:

® si el sistema lo tiene en cuenta (casilla seleccionada),
® un mnemonico (opcional).

Confirmar la introduccién del nuevo perfil mediante Validar.

310

TLXDS 57 PL7 xx
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Forma de modificar los parametros generales de un esclavo AS-i V2:
Direccionamiento automético

Presentacién

Procedimiento

Todos los esclavos presentes en el bus AS-i deben tener asignada (por
configuracion) una direccion fisica Unica. Esta debe ser la imagen de la que esta
declarada en PL7.

El software PL7 ofrece un servicio de direccionamiento automatico de los esclavos
gue evita asi la utilizacién de una consola AS-i.
El servicio de direccionamiento automatico, al que se accede desde PL7, se utiliza
para:
e cambiar un esclavo que falla (Véase Sustitucion automatica de un esclavo
AS-i V2 que presenta un fallo, p. 331),
e insertar un nuevo esclavo (Véase Forma de insertar un equipo esclavo en una
configuracion AS-i V2 existente, p. 332).

Nota: Cuando se toma en cuenta una nueva configuraciéon con direccionamiento
automatico, no resulta efectiva si uno o varios esclavos de direccién 0 estan
presentes en el bus. En este caso aparecera el mensaje Confi gur aci 6n
rechazada por el acopl ador.

En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
definir el parametro Direccionamiento automatico.

Etapa Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracién del médulo de comunicacién AS-i V2.
2 Hacer clic en la casilla de verificacion Direccionamiento automatico situada

en la zona Configuracién de AS-interfaz V2.
Resultado: El servicio Direccionamiento automatico se activara (casilla
marcada) o se desactivara (casilla no marcada).

Configuracion de AS-interfaz V2
[ Direccionamiento auto.

Esclavos std/A Esclavos /B
Fin e 9

| IA1F] Asivese

Observacion: El parametro Direccionamiento automatico aparece
seleccionado de forma predeterminada en la pantalla de configuracion.
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Forma de modificar los parametros de un esclavo AS-i V2

Presentacion

Ejemplo de
parametros

Procedimiento

La zona Parametros de la pantalla de configuracion permite activar o desactivar los
parametros de determinados esclavos.

Puesto que los parametros mostrados son diferentes en funcion del esclavo
utilizado, consulte la documentacién de éste para obtener mas informacion.

En determinados esclavos se puede activar:

e Elwatchdog interno basado en una interrupcion de la comunicacion con el
maestro (TSX SAY 1000) del bus.

e Laposicion de retorno de las salidas preprogramada en el esclavo.
Este pardmetro activa el retorno de las salidas de los esclavos cuando el
autémata se detiene o presenta un fallo.

La posicion de retorno esta predefinida en el equipo esclavo. Existen varios modos

posibles:

e Retorno aO0: las salidas de los esclavos AS-i presentes en el bus pasan al estado
0.

e Conservacion: las salidas de los esclavos AS-i permanecen en el estado en el
gue se encontraban antes de detenerse.

En la siguiente tabla se presenta el procedimiento que debe seguirse para
seleccionar el Watchdog y la Posicién de retorno asignados a las salidas de un
equipo esclavo que admita estos parametros.

Etapa Accién
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo de comunicacion AS-i V2.
2 Seleccionar el esclavo cuyos parametros desea modificar.
3 Hacer clic en la casilla de verificacion Watchdog o Posicion de retorno

situada en la zona Parametros.

Resultado: El watchdog o la posicién de retorno se activan en el equipo

esclavo.
Parametros
0~ [Watchdog 2 [+ [No utilizado

1 [~ [Posicién de retomo 3 |~ |N0 utilizado
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Forma de modificar los parametros de un esclavo anal6gico AS-i V2

Presentacion La zona Parametros de la pantalla de configuracion permite activar o desactivar los
parametros predefinidos en un esclavo de tipo analégico. Por ejemplo:

e La Seleccion de filtro que activa el rechazo de 50/60 Hz en las entradas.
e La Valid. Canal 2 que valida la segunda via analdgica.

e La Validacién Fal. Peri que permite recuperar los fallos de los periféricos.
Puesto que los parametros mostrados estan en funcion del esclavo utilizado,
consulte la documentacion de éste para obtener mas informacion.

Nota: El acoplador TSX SAY 1000 sélo puede gestionar esclavos analdgicos de

tipo 7.3.
Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
definir los parametros de un equipo esclavo analégico.
Etapa Accién
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo de comunicacion AS-i V2.
2 Seleccionar el esclavo cuyos parametros desea modificar.
3 Hacer clic en la casilla de verificacion Seleccién de filtro o Valid. Canal 2 o

Validacién Fal. Peri situada en la zona Parametros.
Resultado: Los parametros seleccionados se activan en el equipo esclavo.

Pardmetros
0 [~ [Seleccion defiltro 2 |7 [ Valid. Fal. Peri.

1 7 [ Valid. Canal 2 3 I [No utilizado
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Forma de modificar los pardmetros de un esclavo AS-i V2 con combinacion de

pardmetros

Presentacion Algunos esclavos AS-i V2 incluyen varias combinaciones de parametros
predefinidos. El usuario puede por lo tanto elegir en una lista la combinacion de
parametros que desee utilizar.

La zona Parametros de la pantalla de configuracion permite elegir esta
combinacion de parametros (denominada Péagina).

Puesto que los parametros estan en funcién del tipo de esclavo utilizado, consulte
la documentacion de éste para obtener mas informacion.

Procedimiento En la siguiente tabla se presenta el procedimiento que se debe seguir para elegir
los pardmetros de los equipos esclavos con combinaciones de parametros.

Etapa

Accién

1

Acceder a la pantalla de configuracion del médulo de comunicacion AS-i V2.

2

Seleccionar el esclavo cuyos parametros desea modificar.

3

Elegir una combinacién de parametros (pagina) en al zona Lista de valores.
Resultado: La lista de parametros elegida se activa en el equipo esclavo.

Parametros

Lista de valores [ Paginas 112 a 127 R4
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Caso particular de los equipos de seguridad AS-i V2

Presentacién

Precauciones de
uso

El médulo TSX SAY 1000 admite los equipos de seguridad AS-i en su bus. Las
direcciones de estos equipos se pueden configurar mediante el software PL7.

La oferta de seguridad de AS-i se compone de un monitor y de uno o varios
esclavos. El maestro del bus ve estos equipos como esclavos de direccionamiento
estandar, pero con un perfil particular. Existe una familia de Modulo de seguridad
en la pantalla de configuracion (Véase Forma de declarar un equipo esclavo en el
bus AS-i V2, p. 302).

Esté prohibido utilizar los objetos de entrada/salida de estos equipos en el
programa de aplicacion, ya que los valores tomados por estos objetos no son
significativos.

No obstante, la informacién de diagndstico del monitor de seguridad se puede
explotar por el DFB que se suministra con el producto.
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Depuracion del bus AS-i V2

19

Presentacion

Objeto

Contenido:

En este capitulo se describe la Depuracion del bus AS-i V2.

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Péagina
Presentacion de la funcién Depuracién 318
Descripcion de la pantalla de depuracién de un médulo AS-i V2 319
Forma de acceder a las funciones de diagndstico de médulo y de via de un 321
equipo AS-i V2

Visualizacion del estado de los esclavos 323
Forma de acceder al ajuste de los parametros de un equipo AS-i V2 326
Forma de acceder a la funcién forzado/cancelacion de forzado de las vias AS- 328
i V2 digitales

Forma de acceder a los comandos SET y RESET de las vias AS-i V2 digitales 329
Forma de modificar el valor de una via analégica 330
Sustitucion automéatica de un esclavo AS-i V2 que presenta un fallo 331
Forma de insertar un equipo esclavo en una configuracion AS-i V2 existente 332
Forma de modificar la direccién de un equipo AS-i V2 333
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Depuracion del bus AS-i V2

Presentacion de la funcion Depuracion

Introduccidn La funcién Depuracién permite que todos los mdédulos de comunicacion AS-i V2
presentes en la aplicacién puedan:
e visualizar el estado de los esclavos (conexion, parametros, etc.),
e acceder al ajuste de la via seleccionada (forzado de la via, etc.).
La funcién da igualmente acceso al diagnostico del médulo en caso de fallo.

Nota: Sélo se puede acceder a esta funcion en modo conectado.

Visualizacion del  También es posible acceder a la informacién de un acoplador AS-i V2 desde la
rack pagina Visualizacién del rack de un servidor Web FactoryCast integrado en un
acoplador TSX ETY 4102 o TSX ETY 5102. Es posible acceder a estas paginas
Web desde un navegador de Internet.
Consulte el manual TLX DS COM PL7 y el Manual del usuario de FactoryCast para
obtener mas informacion.
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Depuracion del bus AS-i V2

Descripcion de la pantalla de depuracion de un médulo AS-i V2

Presentacién

y de los equipos conectados al bus.
Asimismo, se puede acceder al ajuste de los parametros de los esclavos y al control
de las vias (forzar el valor de entrada o salida, Set/Reset de una salida, etc.).

La pantalla de depuracion muestra, dinamicamente, el estado del acoplador AS-i V2

Figura La pantalla de depuracién se presenta de la siguiente manera:
1 M TSX SAY 1000 [RACK 0 POSICION 5] ] B3
[Depuracion ]
— Designacion: ACOPLADOR AS-Interfaz V2 Versién: 0.1 ———
2
ORWQERR @0 [O]DAG..
—Via0
3 Via0  [=| [ ]
[BUS As-nterfaz V2 ¥ [wsT [¥] [O]oms..
— Configuracion de AS-interfaz V2 — Esclavo 21A
[~ Direccionamiento auto. r Perfil
Esclavos std/A Esclavos /B | Proyectado: 107 ID[3" 1D2[d 1D1[f
4]| O [Modulo E/S ext. [&] Detectado: 10[7 ID[3 ID2[d ID1[f
XZ-SDA22D12 O[5 — Parametros (3-0)
Médulo E/S ext. | © |[16]| © |Médulo E/S ext. :
XZ-SDA22D12 | O |[i7 Valor: | 0111 Modif PARAM |
Xz-SDA22D12 | O[3
4 XZ-SDA22D12 | O |lig % [ Via [ SimboloAsi [ Est. Accion de via 0
Xz-SDA22D12 | O |2q] 0 0
alogico B& O 1p]] 1 0 Cambiar el valor
Analdgico B&W 2IN| O |2 2 0
Médulo E/S ext. | © |p3]| © [Médulo E/S ext. 3 0
Xz-SDA22D12 | O |p4 i
Mddulo E/S ext. | © |[ps]| © [Mddulo E/S ext. T
X2-SDA22D12 | O |6 %Q — g
XZ-SDA22D12 | O |p7] 5| s 0
Formato | Decimal : Cancel. global forzado |
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Depuracion del bus AS-i V2

Descripcion

En la siguiente tabla se presentan los diferentes elementos que componen la

pantalla de depuracion y sus funciones.

Variable | Elemento Funcién

1 Barra de titulo Indica la referencia del médulo seleccionado y su posicion fisica en el
autémata.

2 Zona de médulo Permite la seleccién del tipo de parametros:

o Configuracion,

o Depuracion (diagnoéstico), accesible Gnicamente en modo conectado.
Muestra el estado de los indicadores RUN, ERR, I/0O del médulo.

Da acceso directo al diagnostico del médulo cuando éste presenta un estado
de fallo (el indicador del botdn de acceso al diagnéstico DIAG se pone de color
rojo).

3 Zona de via Da acceso directo al diagnéstico de una via del médulo cuando ésta presenta
un estado de fallo (el indicador del botén de acceso al diagnostico DIAG se
pone de color rojo).

4 Zona de configuracion Muestra los equipos esclavos conectados al bus.

AS-interfaz V2

5 Zona de esclavo Muestra el estado de las vias del esclavo y da acceso a las funciones de

depuracion.
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Forma de acceder a las funciones de diagndstico de modulo y de via de un

equipo AS-i V2

Presentacion

Al seleccionar las funciones de diagnéstico de médulo o de via, aparecen, si

existen, los fallos actuales ordenados por categoria:

e fallos internos (fallo interno de software, fallo de comunicacioén con el procesador,
error de configuracion, de parametraje o de comando),

e fallos externos (equipo externo en fallo, sin alimentacién AS-i, error en el bloque
de terminales, diferencia entre configuracion fisica y configuracion PL7),

e otros fallos (mddulo ausente o desconectado).

Cuando se produce un fallo en un médulo, algunos indicadores se iluminan en rojo,
a saber:
e en el editor de configuracion del rack:
e el indicador de la posicion del modulo,
e en el editor de configuracion del modulo:
e los indicadores RUN, ERR e I/O,
¢ el indicador DIAG.

Cuando se produce un fallo en una via, algunos indicadores se iluminan en rojo, a
saber:
e en el editor de configuracion del rack:
e el indicador de la posicion del médulo,
e en el editor de configuracion de via:
e elindicador DIAG.
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Procedimiento
de acceso al
diagnoéstico de
maédulo

Procedimiento
de acceso al
diagndstico de
via

En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
acceder a la pantalla Diagnéstico de modulo.

Etapa Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del hardware del médulo AS-i.
2 Hacer clic en el boton DIAG que se encuentra en la zona del modulo.

Resultado: Aparecera la lista de fallos del médulo.

Diagn de mddulo

Fallos internos

Fallos externos

Otros fallos

Via(s) en fallo.

En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
acceder a la pantalla Diagnostico de via.

Etapa Accioén
1 Acceder a la pantalla de configuracion del hardware del médulo AS-i.
2 Hacer clic en el boton DIAG que se encuentra en la zona de la via.

Resultado: Aparecera la lista de fallos de la via.

r Fallos internos

Fallos externos

I Diagnostico de via I

Otros fallos

Un esclavo erréneo

Incoherencia entre la
configuracion

de programa y la configuracion
fisica.

Intercambio de datos inactivo en
el
Bus As-i
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Depuracion del bus AS-i V2

Visualizacion del estado de los esclavos

Presentacion En la pantalla de depuracion de mddulo de comunicacién, se reserva la parte
inferior al diagnostico del bus AS-i V2.
Los equipos esclavos conectados al bus se visualizan en las dos columnas de la
zona Configuracion de AS-interfaz V2. En la columna de la izquierda se
enumeran los esclavos de tipo direccionamiento estandar (A) o direccionamiento
extendido (B) y en la columna de la derecha los esclavos de tipo direccionamiento
extendido (B) unicamente. Al lado del nimero de esclavo, un icono muestra el
estado de éste.
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Visualizacion del
estado de los
esclavos

Figura
— Configuracion de AS-interfaz V2
Esclavosstd/A | Esclavos/B |
| (0] [
1] |
2
Esclavo en fallo: -
“indicador” rojo T |e][3]
g Esclavo
510 aens < valido
K
iy
il
[i2
13
[14] =

Al hacer clic en el botén situado al lado del esclavo, una ventana detalla el estado
de éste, tal y como se indica en la figura siguiente:

Diagnéstico de
— Esclavo 5A
— Perfil configurado
o7 D0 D2 [ D1
— Perfil detectado
0[3 D [ D2 [f D1[f
— Diagnéstico
| Perfil detectado diferente del perfil configurado
Para cada equipo esclavo, la ventana Diagnhdstico de esclavo muestra los fallos

siguientes:

e En la configuracién hay un perfil previsto pero no se ha detectado ningin
esclavo.

e Se ha detectado un perfil pero no esta previsto ningun esclavo en la
configuracion.

e Se ha detectado un perfil pero el perfil previsto en la configuracion es diferente
(/O, ID, ID1 0 ID2).

e Fallo de periférico, si lo admite el esclavo.
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Nota: En el campo Perfil que se encuentra en la Zona de esclavo de la pantalla
de depuracion se puede comprobar si los perfiles de esclavo previsto
(Proyectado) y de esclavo Detectado son idénticos.
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Forma de acceder al ajuste de los parametros de un equipo AS-i V2

Presentacion Desde la pantalla de depuraciéon de un médulo AS-i V2 se puede, entre otras cosas,
acceder a la modificacion de los parametros de un esclavo.

Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
modificar los parametros de un esclavo.

Etapa

Accion

1

Acceder a la pantalla de depuracion del acoplador AS-i.

2

Seleccionar el esclavo.
Resultado: En la zona de esclavo de la pantalla de depuracion se puede leer toda
la informacién referente al esclavo seleccionado.

— Esclavo 5A

Perfil
Proyectado: 103 ID[f ID2[f ID1[f
Detectado:  10[3 ID[F ID2[F IDL[F

Parémetros (3-0)
( Valor: | 1111 Modif PARAM |
%I [ Via_ | Simbolo Asi Accion de via 0
o F4  Forzara0 |
4 F5  Forzaral
2 |No gestionado 4|
3 | No gestionado -
0 [No gestionado
%Q ; No gestionado .
3 0 F8 Reset |
Formato:  [Decimal [+] Cancel. global forzad(

Hacer clic en el boton Modif PARAM que se encuentra en el campo Parametros
de la zona de esclavo.
Resultado: Aparecera la ventana Modificacion de parametros.

MW Modificacion de pardmetros: Esclavo N° 40
Parametros
0 [ |No utilizado 2 [ |No utilizado
1 [ |No utilizado 3 ¥ [No utilizado
Transmitir | Cancelar datos | Cerrar |

Seleccionar los parametros que se desee.

Hacer clic en Transmitir para tomar en cuenta los nuevos valores.
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Casodelaslistas
de parametros

En el caso de un esclavo que admita listas de pardmetros, el procedimiento que
debe seguirse es el mismo que el anterior pero la ventana es la siguiente:

M Modificar parametros

Parémetros del esclavo 15

| combinacién: |

| combinacién 5

Transmitir

Cancelar |

Seleccionar en la lista desplegable una combinacién de parametros
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Forma de acceder a la funcién forzado/cancelacién de forzado de
las vias AS-i V2 digitales

Presentacion

Procedimiento

Con esta funcion se puede modificar el estado de las vias asociadas a un esclavo
AS-i V2 digital.
Dispone de los siguientes comandos:
e para una via:
e forzado a0,
e forzadoa1l,
e cancelacién de forzado.
e para todas las vias (cuando se ha forzado al menos una via):
e cancelacion total de forzado.

En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
forzar o cancelar el forzado de las vias asociadas a un esclavo AS-i V2.

Etapa |Accién paraunavia Accion para todas las vias

1 | Acceder a la pantalla de depuracién del acoplador AS-i V2.

2 | Seleccionar un esclavo en la zona Configuracién de AS-interfaz V2.

3 | Seleccionar la via que se debe modificar en la tabla de la zona | Hacer clic en el botén Cancelacién global
de esclavo. del forzado que se encuentraen lazonade
Resultado: Es posible modificar la via con ayuda de los esclavo.
botones del campo Accién de via.

. = ; Accién de via 0
%I| | Via | Simbolo Asi Est.
T —— 0 |
1 0 F5  Forzaral
2 [No gestionado Q
3 [No gestionado F6
0 | No gestionado
i F7
%Q ; No gestionado . Set
3 0 F8 Reset
Formato  [Decimal [+] Cancel. global forzado

4 | Seleccionar la funcién que desee (botones Forzar a 0 o
Forzar a 1) en el campo Accion de via.
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Forma de acceder a los comandos SET y RESET de las vias AS-i V2 digitales

Presentacién

Procedimiento

Con estos comandos se pueden asignar los valores 0 (RESET) 6 1 (SET) a las vias
de un esclavo AS-i V2 digital.
El estado de la salida asignada por uno de estos comandos es temporal y la
aplicacion lo puede modificar en cualquier momento.

En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para
asignar el valor 0 6 1 a las vias del esclavo AS-i V2 seleccionado.

Etapa Accién
1 Acceder a la pantalla de depuracion del acoplador AS-i V2.
2 Seleccionar un esclavo en la zona Configuracién de AS-interfaz V2.
3 Seleccionar la via que se debe modificar en la tabla de la zona de Esclavo.
Resultado: Es posible modificar la via con ayuda de los botones del campo
Accion de via.
%I | Via | Simbolo Asi Est. —;\fcmn Lol
T —— e |
1 0 F5  Forzaral
2 |No gestionado Q
3 [No gestionado F6
0 | No gestionado
i F7
%Q ; No gestionado . Set
3 0 F8 Reset
Formato: Decimal | ¥ Cancel. global forzado|
4 Seleccionar la funcion que se desee (botones Set o Reset) en el campo

Accién de via.
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Forma de modificar el valor de una via analégica

Presentacion Con esta funcion se puede modificar el valor de las vias asociadas a un esclavo
AS-i V2 de tipo analdgico.

Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para

modificar el valor de una via analégica de un esclavo AS-i V2.

Etapa

Accién

1

Acceder a la pantalla de depuracién del acoplador AS-i V2.

2

Seleccionar un esclavo analégico en la zona Configuracion de
AS-interfaz V2.

Seleccionar la via cuyo valor desea modificar en la zona Esclavo.

%l

%Q

Via [SimboloAsi | Est. Accion de via 0

; :
2 0

3 0

0

1 0

2 0

3 0

Formato;

Cancel. global forzado

Hacer clic en el boton Cambiar el valor.
Resultado: aparecera la siguiente ventana:

E/S analdgicas

Esclavo 21A / Via 0

Valor en
decimal: 10000

Introducir el valor en decimales y hacer clic en Aceptar

Nota: el valor siempre se introduce en decimales, pero se puede visualizar en
un formato diferente con ayuda de la lista desplegable Formato, situada en la
parte inferior de la zona Esclavo.
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Sustitucién automatica de un esclavo AS-i V2 que presenta un fallo

Principio Cuando un esclavo se declara en fallo, es posible sustituirlo automaticamente por
un esclavo del mismo tipo.
La sustitucion puede llevarse a cabo sin tener que detener el bus AS-i V2 y sin
manipulacion alguna en tanto en cuanto esté activado el servicio Direcciona-
miento automatico del modo de configuracion (véase Forma de modificar los
parametros generales de un esclavo AS-i V2: Direccionamiento automatico,
p. 311).

Pueden presentarse dos posibilidades:

e el esclavo de recambio esta programado con la misma direccién con ayuda del
programador de bolsillo y tiene el mismo perfil y subperfil que el esclavo que
presenta un fallo. Por lo tanto, se insertar4 autométicamente en la lista de
esclavos detectados (LDS) y de esclavos activos (LAS),

e el esclavo de recambio es virgen (direccion 0(A), esclavo nuevo) y tiene el mismo
perfil que el esclavo que presenta un fallo. Adoptara automaticamente la
direccion del esclavo cambiado y se insertard entonces en la lista de esclavos
detectados (LDS) y en la lista de esclavos activos (LAS).
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Forma de insertar un equipo esclavo en una configuracion AS-i V2 existente

Presentacién

Procedimiento

Es posible insertar un equipo en una configuracion AS-i V2 existente sin tener que

recurrir al programador de bolsillo.

Esta operacion es posible si:

e el servicio Direccionamiento automatico del modo de configuracion esta en
modo activo (Véase Forma de modificar los parametros generales de un esclavo
AS-i V2: Direccionamiento automatico, p. 311),

Unicamente falta un esclavo en la configuracién fisica,

el esclavo que se va a insertar esta previsto en la configuracion PL7,
el esclavo tiene el perfil y subperfil previstos en la configuracion,

el esclavo tiene la direccion 0(A).

Asi, el acoplador AS-i V2 asignara automaticamente al esclavo el valor predeter-
minado en la configuracion.

En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para que
la inserciéon automatica de un nuevo esclavo sea efectiva.

Etapa Accioén

1 Agregar el nuevo esclavo en la pantalla de configuracion en modo local.

2 Realizar una transmision de configuracion hacia el automata en modo
conectado.

3 Conectar fisicamente el nuevo esclavo de la direccion 0(A) al bus AS-i V2.

Nota: Es posible modificar una aplicacion realizando la manipulacién que se ha
indicado anteriormente, tantas veces como sea necesario.
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Forma de modificar la direccién de un equipo AS-i V2

Presentacion Con este comando se puede desplazar el equipo AS-i V2 seleccionado a otra

direccion disponible. Esta modificacion sélo se realiza en el esclavo, no en la

configuracion: la configuracion fisica y la configuracién del software son por lo tanto
diferentes.

Procedimiento En la siguiente tabla se detalla el procedimiento que se debe llevar a cabo para

modificar la direccién de un equipo esclavo AS-i V2.

Etapa Accién

1 Acceder a la pantalla de depuracion del acoplador TSX SAY 1000.

2 Seleccionar un esclavo en la zona Configuraciéon AS-interfaz V2y, a
continuacion, ejecutar el comando Edicién - Modificar la direccién de un
esclavo AS-i.

Resultado: Aparecerd la pantalla de seleccién de una nueva direccion.
Modificar direccion
Direccion actual:
Seleccién del banco:
Direcciones disponibles en el banco: 0
1
2
3
4
5
6
7
Aceptar | Cancelar | 8
3 Seleccionar el banco A o B en la lista de Seleccién del banco.
Nota: el banco B no se puede seleccionar en el caso de un esclavo de
direccionamiento estandar.
4 Seleccionar la direccién deseada de la lista de Direcciones disponibles
(utiliczar la barra de desplazamiento si resulta necesario).
5 Validar la seleccién con Aceptar.
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Bits y palabras asociados a la

funcion AS-i V2

20

Presentacion

Objeto En este capitulo se presentan los diferentes objetos bit y palabras asociados a la
funcion AS-i V2, asi como su modo de direccionamiento.
Contenido: Este capitulo contiene las siguientes secciones:
Seccion Apartado Pagina
20.1 Direccionamiento de los objetos asociados a la funcion AS-i V2 337
20.2 Objetos de lenguaje asociados a la funcion AS-i V2 338
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Bits y palabras asociados a la funcién AS-i V2

20.1 Direccionamiento de los objetos asociados a la
funcion AS-i V2

Direccionamiento de los objetos de lenguaje asociados a los equipos esclavos
conectados al bus AS-i V2

Presentacion El direccionamiento de objetos bit y palabras asociadas a las funciones especificas
se define en la parte de Funciones especificas comunes.
En esta pagina se presentan las diferentes caracteristicas asociadas a la funcién

AS-i V2.
Figura Recordatorio del principio de direccionamiento:
% ,Q,IW,QW \ xy.0 \ n i
’Simbolo Tipo de Direccién médulo/via del N° esclavo Rango
objeto TSX SAY 1000 del bit
0 = via 0 del médulo
Valores En la siguiente tabla se especifican los valores de los objetos de los esclavos
especificos AS-i V2.
Elemento Valores Comentario
n (para banco A) 0a31 El emplazamiento 0 no se puede

configurar.

n (para banco B) 100a 131 El emplazamiento 0 no se puede
configurar.

i 0a3 -
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20.2 Objetos de lenguaje asociados a la funcion
AS-i V2

Presentacion

Objeto En este subcapitulo se presentan los diferentes objetos de lenguaje asociados a la
funcién AS-i V2.

Contenido Esta seccién contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Objetos de intercambio implicito asociados a la funcion AS-i V2 339

Gestion de intercambios: Intercambios en curso de médulo %MWxy.MOD.0:Xj 341
o0 via %MWHxy.0.0:Xj

Gestién de intercambios: Confirmacion Médulo %MWxy.MOD.1:Xj o via 342
%MWxy.i.1:X]
Objetos de intercambio explicito: Generalidades 343

Objetos de intercambio explicito: Estado %MWxy.MOD.2 y %MWxy.0.2:Xj a 344
%MWxy.0.73:X]

Objetos de constantes de configuracion %KWxy.i.r 348
Objeto de intercambio explicito: Comando via %MWxy.0.74:X] 349
Objetos de intercambio explicito: Ajuste de parametros %MWxy.0.75 a 350
%MWxy.0.138

Objeto de intercambio explicito: Estado %MWxy.MOD.2:Xj 351
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Objetos de intercambio implicito asociados a la funciéon AS-i V2

Presentacién

Estos son los objetos que se intercambian autométicamente en cada ciclo de la
tarea en la que esta configurada la funcion AS-i V2.

Objetos bit En la siguiente tabla se presentan los diferentes objetos bit de intercambio implicito.
Direccion Funcién Significado cuando el bit esta en estado 1
%Ixy.MOD.ERR Bit fallo médulo Indica que el acoplador AS-i falla.

%Ixy.0.ERR Bit fallo via O Indica un fallo en la via 0 del acoplador AS-i.

%Ixy.0.0 Validez de las entradas Indica que todas las entradas son validas.
Nota: Cuando este bit esta a 0, indica que al menos una
entrada no es valida: modo local, modo Intercambio de datos
desactivado, o fallo de via.

%I\xy.0\n.i bit via de entrada digital* Indica que la via de entrada i del equipo n no esta activada.

%Q\xy.0\n.i bit via de salida digital* Indica que la via de salida i del equipo n estéa activada.

*Parael banco A,n=0a31

*Para el banco B, n =100 a 131
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Objetos de En la siguiente tabla se presentan los diferentes objetos de palabra de intercambio

palabra implicito.

Direccién Funcién Significado para Xj =1 (j = posicion del bit en la palabra)

%IWxy.0.0 Lista de los esclavos estandar | j = 0 a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento

%IWxy.0.1 (A) inactivos (/LAS) estandar 0 a 15 inactivo.
j =0 a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento
estandar 16 a 31 inactivo.

%IWxy.0.2 Lista de los esclavos extendidos | j = 0 a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento

%IWxy.0.3 (B) inactivos (/LAS) extendido O a 15 inactivo.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento
extendido 16 a 31 inactivo.

%IWxy.0.4 Fallo periférico (LPF) de los j =0 a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento

%IWxy.0.5 esclavos estandar (A) estandar 0 a 15 con fallo periférico.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento
estandar 6 a 31 con fallo periférico.

%IWxy.0.6 Fallo periférico (LPF) de los j=0a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento

%IWxy.0.7 esclavos extendidos (B) extendido 0 a 15 con fallo periférico.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento
extendido 16 a 31 con fallo periférico.

%IWxy.0.8 Lista de los esclavos estandar | j = 0 a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento

%IWxy.0.9 (A) activos (LAS) estandar 0 a 15 activo.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento
estandar 16 a 31 activo.

%IWxy.0.10 Lista de los esclavos extendidos | j = 0 a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento

%IWxy.0.11 (B) activos (LAS) extendido 0 a 15 activo.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo de direccionamiento
extendido 16 a 31 activo.

%IW\xy.0\n Via de entrada analdgica* Valor de la palabra de entrada de una via analégica.

%QW\xy.0\n | Via de salida analdgica* Valor de la palabra de salida de una via analégica.

*Para el banco A,n=0a31

*Para el banco B, n =100 a 131
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Gestién de intercambios: Intercambios en curso de médulo %MWxy.MOD.0:Xj o
via %MWxy.0.0:Xj

Presentacion Estos objetos de tipo de palabra aportan informacion sobre los intercambios en
curso del médulo o la via.
El sistema los actualiza automaticamente.

Descripcion En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.MOD.O0.
Direccién Significado
%MWxy.MOD.0:X0 Intercambio de palabras de estado en curso en la via del
modulo.
%MWxy.MOD.0:X1 Intercambio de palabras de comando en curso en la via del
maodulo.
Descripcion En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.i.0.
Direccién Significado
%MWxy.0.0 Byte O

X0: lectura de estado no periédico en curso
X1: comando especifico en curso

X2: parametraje en curso

X15: configuracion en curso

TLX DS 57 PL7 xx 341



Bits y palabras asociados a la funcion AS-i V2

Gestion de intercambios: Confirmacion Médulo %MWxy.MOD.1:Xj o via
%MWxy.i.1:X]

Presentacion Estos objetos de tipo de palabra aportan informacién sobre las confirmaciones de
intercambio del médulo o la via.
El sistema los actualiza automaticamente.

Descripcion En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.MOD.1.
Direccion Significado
%MWxy.MOD.1:X0 Fallo de intercambio del parametro de estado en la via 0 del
modulo.
%MWxy.MOD.1:X1 Fallo de intercambio del parametro de comando en la via O del
modulo.
Descripcion En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
%MWxy.i.1.
Direccion Significado
%MWxy.0.1 Byte O

X0: error en la dltima lectura de estado no periodico
X1: error en la dltima accion de comando
X2: error en la Gltima accién de parametraje

Byte 1
X7: error en la dltima accion de configuracion

Ejemplo A continuacion, se ofrece un ejemplo de la posible utilizacion de este tipo de palabra

(* Deteccion de un fallo de estado en el mddul o situado en *)
(* posicion 4 del rack 0 *)
I'F NOT 9%vWM. MCOD. 0: X0 THEN READ_STS %CH4. MOD;

END_ | F;
| F 9%\AM. MOD. 1: XO THEN SET 9%MLOO;
END | F;
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Objetos de intercambio explicito: Generalidades

Presentacion

Los objetos de intercambio explicito aportan informacién (p. ej.: funcionamiento del
bus, estado de los esclavos...) y comandos adicionales para efectuar una
programacion avanzada de la funcion AS-i.

Los objetos de intercambio explicito se intercambian a peticion del programa
usuario con ayuda de instrucciones:

READ_STS (lectura de las palabras de estado),

Rl TE_CMD (escritura de las palabras de comando),

WRI TE_PARAM (escritura de los parametros de ajuste),
READ_PARAM(lectura de los parametros de ajuste),
SAVE_PARAM(guardado de los parametros de ajuste),
RESTORE_PARAM(restitucién de los parametros de ajuste).
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Objetos de intercambio explicito: Estado %MWxy.MOD.2 y %MWxy.0.2:Xj a
%MWxy.0.73:X]

Presentacion Estos objetos de tipo palabra aportan informacién sobre todos los esclavos
presentes en el bus AS-i V2.

Descripciondela En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

palabra %MWHxy.0.2.
%MWxy.0.2

Direccion Funcién Significado de Xj =1

%MWxy.0.2:X0 | Estado estandar No significativo

%MWxy.0.2:X1 Esclavo erréneo.

%MWxy.0.2:X2 Error de linea (APF).

%MWxy.0.2:X3 Configuracion fisica diferente de la configuraciéon PL7.
%MWxy.0.2:X4 Fallo interno del software.

%MWxy.0.2:X5 No significativo

%MWNxy.0.2:X6 Fallo de comunicacién con el procesador.
%MWNxy.0.2:X7 Fallo de configuracion de parametraje o de comando.

344 TLX DS 57 PL7 xx



Bits y palabras asociados a la funcién AS-i V2

Descripciéndela

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

palabra %MWHxy.0.3.
%MWxy.0.3
Direccion Funcién Significado de Xj =1
Estado maestro AS-i
Byte 0

%MWHxy.0.3:X0

%MWxy.0.3:X1

%MWHxy.0.3:X2

%MWHxy.0.3:X3

%MWxy.0.3:X4

%MWHxy.0.3:X5

%MWHxy.0.3:X6

%MWxy.0.3:X7

Byte 1

%MWHxy.0.3:X0

%MWxy.0.3:X1

Configuracion correcta.

Esclavo 0 presente en el bus.

Direccionamiento automatico.

Direccionamiento automatico autorizado.

Funcionamiento en modo de configuracién AS-i.

Funcionamiento en modo normal.

Fallo de alimentacion AS-i.

Modo local activo.

Intercambio de datos inactivo.

Fallo periférico en un equipo del bus.

Descripcion de

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de las palabras

las palabras %MWxy.0.4 y %MWxy.0.7.

%MWxy.0.4 a

%MWxy.0.7

Direccion Funcién Significado de Xj =1

%MWxy.0.4:Xj
%MWHxy.0.5:X]

Lista de los esclavos
detectados en el banco A
(LDS)

j=0a15 -> respectivamente esclavo 0 a 15 detectado.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo 16 a 31 detectado.

%MWxy.0.6:Xj
%MWNxy.0.7:X|

Lista de los esclavos
detectados en el banco B
(LDS)

j=0a15 -> respectivamente esclavo 0 a 15 detectado.
j=0a 15 -> respectivamente esclavo 16 a 31 detectado.
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Descripcion de

las palabras
%MWxy.0.8 a
%MWxy.0.71

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de las palabras
%MWxy.0.8 a %6MWxy.0.71.

Direccién

Funcién

%MWxy.0.8 a
%MWxy.0.39

Configuracion de las E/S 'y
los ID de todos los esclavos
detectados en el banco A

Significado

Palabras 8 a 39 -> respectivamente equipos 0 a 31.

Byte O:

bit 0-3 = c6digo de configuracion de las vias de entradas y salidas
(170),

bit 4-7 = cédigo de identificacion (ID).

Byte 1:

bit 0-3 = codigo de identificacion (ID1),
bit 4-7 = cddigo de identificacion (1D2).

%MWxy.0.40 a
%MWxy.0.71

Configuracion de las E/S 'y
los ID de todos los esclavos
detectados en el banco B

Palabras 40 a 71 -> respectivamente equipos 0 a 31.

Byte 0:

bit 0-3 = cddigo de configuracion de las vias de entradas y salidas
(170),

bit 4-7 = cédigo de identificacion (ID).

Byte 1:

bit 0-3 = cadigo de identificacion (ID1),

bit 4-7 = codigo de identificacion (1D2).

Descripciondela

palabra
%MWxy.0.72

%MWxy.0.72.

En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

Direccién

Funcién

Significado

%MWxy.0.72

Datos de parametraje del
Gltimo esclavo
parametrizado.

Contiene la informacién (valor de los parametros transmitidos) del
ultimo esclavo parametrizado; asi, el PL7 puede comprobar que el
esclavo los ha recibido correctamente.
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Descripciondela En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra
palabra %MWHxy.0.73.
%MWxy.0.73

Direccion Funcion Significado
%MWNxy.0.73 Direccion del ultimo esclavo | Contiene la direccién del Gltimo esclavo parametrizado.
parametrizado. Byte 0:

Direccion del esclavo (1 a 31).

Byte 1:

Banco del esclavo:
0 =banco A

1 =banco B.
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Objetos de constantes de configuracion %KWxy.i.r

Presentacién

Descripcion

Solo se puede acceder a las constantes de configuracién %KWxy.i.r en modo
lectura. Estas constantes corresponden a los parametros de configuracién
introducidos mediante el editor de Configuracion.

En la siguiente tabla se presentan los objetos de tipo constantes del bus AS-i

extendido.
Direccion Funcién Significado
%KWxy.0.0 Tipo AS-i maestro Cuando el byte 0 = 10, indica que AS-i es de tipo maestro.

%KWxy.0.1:Xj
%KWxy.0.2:Xj

Lista de los esclavos
previstos en el banco A
(LPS)

j =0 a 15 -> respectivamente esclavos previstos 0 a 15.
j =0 a 15 -> respectivamente esclavos previstos 16 a 31.

%KWxy.0.3:Xj
%KWxy.0.4:Xj

Lista de los esclavos
previstos en el banco B
(LPS)

j =0 a 15 -> respectivamente esclavos previstos 0 a 15.
j =0 a 15 > respectivamente esclavos previstos 16 a 31.

%KWxy.0.5 a
%KWxy.0.36

Configuracion de las E/Sy
los ID de todos los
esclavos previstos en el
banco A

Palabras 5 a 36 -> respectivamente equipos 0 a 31.

Byte 0O:

bits 0-3 = c4digo de configuracién de las vias de entradas y salidas
(110,

bits 4-7 = cédigo de identificacién (ID).

Byte 1:

bits 0-3 = cédigo de identificacion (ID1),
bits 4-7 = cédigo de identificacion (1D2).

%KWxy.0.37 a
%KWxy.0.68

Configuraciénde las E/Sy
los ID de todos los
esclavos previstos en el
banco B

Palabras 37 a 68 -> respectivamente equipos 0 a 31.

Byte 0O:

bits 0-3 = c4digo de configuracién de las vias de entradas y salidas
(10,

bits 4-7 = cadigo de identificacion (ID).

Byte 1:

bits 0-3 = cddigo de identificacion (ID1),
bits 4-7 = codigo de identificacion (1D2).

%KWxy.0.69:X0

Control del
direccionamiento
automatico

Si =1, el direccionamiento automatico se activa.
Si =0, el direccionamiento automatico se desactiva.
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Bits y palabras asociados a la funcién AS-i V2

Objeto de intercambio explicito: Comando via %MWxy.0.74:X|

Presentacion

Descripcion

Este objeto de tipo palabra permite gestionar el paso a modo local (Véase Modo de
funcionamiento local AS-i V2, p. 357) o modo Intercambio de datos desactivado
(Véase Modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i V2, p. 358)

del maestro AS-i V2.

Nota: La utilizacion de este objeto requiere un buen conocimiento de los principios
de la comunicacion AS-i V2.

En la siguiente tabla se ofrecen los diferentes estados de la palabra %MWxy.0.74,
gue proporciona acceso a los distintos modos.

Direccion

Significado de Xj=1

%MWxy.0.74:X0

Paso al modo Local

%MWxy.0.74:X1

Salida del modo Local

%MWxy.0.74:X2

Intercambio de datos inactivo

%MWxy.0.74:X3

Intercambio de datos activo.

desactivado.

Nota: El modo Local prevalece sobre el modo Intercambio de datos
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Bits y palabras asociados a la funcion AS-i V2

Objetos de intercambio explicito: Ajuste de parametros %MWxy.0.75 a
%MWxy.0.138

Presentacion Estos objetos permiten gestionar los parametros de los equipos esclavos AS-i V2.
Pueden modificarse sin tener que detener la funcion AS-i V2.

Descripcion En la siguiente tabla se presentan los objetos de ajuste de parametros AS-i V2.
Direcci6n Funcién Significado

%MWxy.0.75 a Ajuste de los pardmetros de | Contienen respectivamente el valor de los parametros de los
%MWxy.0.106 los esclavos en el banco A. | esclavos 0 a 31.

%MWHxy.0.107 a Ajuste de los parametros de | Contienen respectivamente el valor de los parametros de los
%MWxy.0.138 los esclavos en el banco B. | esclavos 0 a 31.
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Bits y palabras asociados a la funcién AS-i V2

Objeto de intercambio explicito: Estado %MWxy.MOD.2:X]
Presentacion Este objeto de tipo palabra aporta informacion sobre el estado del médulo

TSX SAY 1000.
Descripcion En la siguiente tabla se ofrece el significado de los diferentes bits de la palabra

%MWxy.MOD.2:X].

Direccién Funcién Significado de Xj =1

%MWxy.MOD.2:X0 | Estado normal del médulo | Fallo interno.

%MWxy.MOD.2:X1 Fallo de configuracion.

%MWxy.MOD.2:X2 Fallo de linea.
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Modo de funcionamiento AS-i V2

21

Presentacion

Objeto En este capitulo se presentan los diferentes modos de funcionamiento de la funcién
AS-i V2.
Contenido: Este capitulo contiene los siguiente apartados:
Apartado Péagina
Modo de funcionamiento AS-i V2: Generalidades 354
Modo protegido AS-i V2 356
Modo de funcionamiento local AS-i V2 357
Modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i V2 358
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Funcionamiento AS-i V2

Modo de funcionamiento AS-i V2: Generalidades

Presentacion La funcion AS-i V2 extendido admite tres modos de funcionamiento que responden
a necesidades concretas. Estos modos son los siguientes:
e el modo protegido,
e ¢l modo local,
e el modo intercambio de datos desactivado.

Modo de En la siguiente figura se presenta el esquema general de funcionamiento del bus
funcionamiento AS-i V2.
o
©
BT
805
g % Modo local
\9 o
=
<3
Arranque del
acoplador maestro
AS-i
g O
= T
G @ .
£ Espera de recepcion ZMaestro configurado?
e 2 de la configuracion
< o
o

Modo protegido

Gestién estandar de los
esclavos AS-i V2

(1) : Es posible conmutar del modo protegido a los modos local o Intercambio de
datos desactivado (véase Modo de funcionamiento local AS-i V2, p. 357 o Modo de
funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i V2, p. 358).
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Funcionamiento AS-i V2

Correspon- En la siguiente tabla se presenta la correspondencia entre los modos de funciona-
dencia entre los miento del automata Premium y los del bus AS-i V2.

modylos d.e Autémata Bus AS-i

funcionamiento

del autématay el Modo configurado (1) Modo protegido (Protected mode)

bus AS-i. Modo no configurado (1) | Modo configuracién (Configuration mode)

Leyenda:

(2) Estas nociones autémata (configurado, no configurado)
corresponden a la declaracion del acoplador y de los equipos
esclavos en la pantalla de configuracion de hardware de la
aplicacion PL7.
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Funcionamiento AS-i V2

Modo protegido AS-i V2

Presentacion El modo de funcionamiento protegido AS-i V2 es el modo que generalmente se
utiliza para explotar una aplicacion.
Esto implica que el acoplador AS-i V2 esta configurado en PL7.
Este:
e comprueba continuamente que la lista de los esclavos detectados es igual a la
lista de los esclavos previstos,
e controla la alimentacion.
En este modo, un esclavo no se activara hasta que se declare en la configuracién
y sea detectado.

Principio de En el siguiente esquema se presenta el principio de activacion de los esclavos
activacién deun  AS-i V2.
esclavo

PL7 Acoplador AS-i V2

Lista de los esclavos
detectados LDS

|

Lista de los esclavos
previstos LPS

|

v

Comparacion

¢

Lista de los esclavos
activados LAS
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Funcionamiento AS-i V2

Modo de funcionamiento local AS-i V2

Presentacién

Principio

Procedimiento

El modo Local AS-i V2 es un modo de funcionamiento avanzado, que se puede
utilizar en depuracién o mantenimiento.

Nota: Para utilizarlo es necesario tener buenos conocimientos sobre
comunicacion AS-i V2.

Al llegar al modo Local, el acoplador efectda inicialmente una puesta a cero de
todos los esclavos presentes y detiene los intercambios del bus.
Mientras esté en el modo Local, las salidas estan forzadas a cero.

Nota: El modo Local se utiliza también para explotar la funcion de
direccionamiento por infrarrojos en los esclavos que admiten esta funcion.

Se puede acceder al modo de funcionamiento Local desde el software de
aplicacion PL7 al accionar los bits 0 y 1 de la palabra %MWxy.0.74.

Advertencia: Si el bit 7 de la palabra %MWHxy.0.3 se encuentra en 1, indica que el
bus AS-i esta en modo Local.
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Modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado AS-i V2

Presentacion El modo Intercambio de datos desactivado AS-i V2 es un modo de funciona-
miento avanzado, que se puede utilizar en depuracién o mantenimiento.

Nota: Para utilizarlo es necesario tener buenos conocimientos sobre
comunicacion AS-i V2.

Principio Al llegar al modo Intercambio de datos desactivado, los intercambios del bus
siguen funcionando, pero los datos no se actualizan mas.

Procedimiento Se puede acceder al modo de funcionamiento Intercambio de datos desactivado
desde el software de aplicacion PL7 al accionar los bits 2 y 3 de la palabra
%MWxy.0.74.
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Rendimientos AS-i V2

22

Rendimientos del bus AS-i V2

Introduccioén

Tiempo de
exploracion
AS-i V2

Tiempo de
respuesta
AS-i V2

El bus AS-i V2 esta gestionado autbnomamente por el maestro. En cada ciclo, el
maestro intercambia datos con cada equipo esclavo configurado en el bus (en
orden ascendente segun el niumero de direccionamiento de los esclavos).

El tiempo de exploracion t representa el tiempo de intercambio entre el maestro y
los n esclavos (31 como méaximo en /A o /B).

Es decir:

e hasta 19 esclavos activos, t = 3ms

e de 20 a 31 esclavos activos t = (1 + niUmero de esclavos activos) * 0,156 ms
Cuando los dos esclavos A y B se encuentran en la misma direccion, se explora un
esclavo de este par cada dos ciclos.

De este modo, para 31 esclavos de direccionamiento extendido en /A + 31 esclavos
de direccionamiento extendido en /B, el tiempo de exploraciéon sera de 10 ms.

El tiempo de respuesta T representa el tiempo de ciclo AS-i V2.
Este engloba:

e el tiempo de exploracion del bus,

e l|a actualizacion de la memoria interna del acoplador AS-i V2,
e el ciclo automata.

TLX DS 57 PL7 xx

359



Rendimientos AS-i V2

Ejemplo En la siguiente tabla se presentan tres ejemplos de tiempos de respuesta T para
una tarea automata de 10 ms, 30 ms y 60 ms.
Este tiempo T se entiende en un bus cargado con 31 esclavos en funcionamiento
normal sin fallos de enlace.
Tarea autdmata Tiempo de respuesta tipico | Tiempo de respuesta
maximo
10 ms 35ms 56 ms
30 ms 65 ms 96 ms
60 ms 110 ms 156 ms
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DFB para monitor

de seguridad AS-i 23

Presentacion

Objeto

Contenido:

En este capitulo se describe el DFB para el monitor de seguridad AS-i.

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Péagina
Descripcion del blogue de funcién de seguridad del bus AS-i 362
Funcionamiento del bloque de funcién de seguridad AS-i 365
Reglas de programacion del DFB de seguridad 366
Forma de poner en marcha un bloque de funcién DFB 368
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DFB AS-i

Descripcion del blogue de funcién de seguridad del bus AS-i

Generalidades

Representacion

gréfica

Parametros de

Este DFB permite obtener los datos tratados por el monitor de seguridad.

Este dibujo es la representacion grafica del bloque de funcién de seguridad AS-i:
SAFETY_MONITOR

::gg:: Erggle ErrorBit ———
Entradas . Q1 Salidas
r12:Bit Q2 Running:Bit ———
—13:Bit Q3 )
Datos publicos
internos

Abort Bit

Timeout Word

Dfb_stat Word

Dfb_err Word

Moni_err Bit

Out_1 Bit

Out_2 Bit

SI_Ready Dword

SI_off Dword

Sl_error Dword

En la siguiente tabla se describen los pardmetros de entradas del DFB de

entradas seguridad:
Nombre | Tipo Descripcion de los datos del monitor
10 Bit Variable de la entrada 0: %I\x.y.0\i.O (x=rack, y=médulo, i=direccién del monitor AS-i
11 Bit Variable de la entrada 1: %I\x.y.0\i.1 (x=rack, y=mé&dulo, i=direccién del monitor AS-i
12 Bit Variable de la entrada 2: %I\x.y.0\i.2 (x=rack, y=md&dulo, i=direccion del monitor AS-i
13 Bit Variable de la entrada 3: %I\x.y.0\i.3 (x=rack, y=médulo, i=direccién del monitor AS-i
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DFB AS-i

Parametros de

En la siguiente tabla se describen los parametros de salidas del DFB de seguridad:

salidas
Nombre Tipo Descripcion
Error Bit Este bit pasa a "1" si se produce un error: error de DFB o error del bus de seguridad
(al menos un esclavo presenta un error):
® sisetrata de un error del DFB (enable = 0): consulte dfb_error (# 0) para obtener
mas informacion. En caso de un error del DFB, la informacion de la aplicacion
de seguridad ya no es valida.
® sise trata de un error de la aplicacion de seguridad (dfb_error =0y enable = 1):
consulte sl_error para ver la lista de los esclavos que presentan errores.
Running Bit Este bit pasa a "1" durante la ejecucién del DFB.

Parametros de

En la siguiente tabla se describen los parametros de entradas/salidas del DFB de

entradas / seguridad:

salidas

Nombre Tipo Descripcion

Enable Bit Activacion del DFB (Cold Start): si este bit estd en "1", el DFB se ejecuta; de lo
contrario, se desactiva. La informacion solo se puede editar si Enable = 0.

Q0 Bit Variable de la salida 0: %Q\x.y.0\i.0 (x=rack, y=médulo, i=direccién del monitor AS-i

Q1 Bit Variable de la salida 1: %Q\x.y.0\i.1 (x=rack, y=modulo, i=direccion del monitor AS-i

Q2 Bit Variable de la salida 2: %Q\x.y.0\i.2 (x=rack, y=modulo, i=direccién del monitor AS-i

Q3 Bit Variable de la salida 3: %Q\x.y.0\i.3 (x=rack, y=médulo, i=direccién del monitor AS-i
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DFB AS-i

Parametros de En la siguiente tabla se describen los parametros de datos publicos del DFB de
datos publicos seguridad:

Nombre Tipo Descripcion

Abort Bit Si este bit esta en "0" en un ciclo y en "1" en el ciclo siguiente, todos

los intercambios entre la CPU y el monitor de seguridad se detieneny
el DFB se reinicializa.
Todos los datos internos del DFB pasan a 0.

Timeout Word Tiempo de espera de los intercambios de datos (base de tiempo de
100 ms).

Si el DFB no recibe una respuesta correcta antes de que transcurra
este periodo, la transaccion se cancela, el DFB se desactiva y el bit de
error pasa a "1" (Dfb_stat y Dfb_err se actualizan).

Moni_err Bit este bit estd en "1" si el monitor presenta un error.

Out_1 Bit este bit estd en "1" si el contacto de OUT1 esta cerrado.

Qut_2 Bit este bit esta en "1" si el contacto de OUT2 esta cerrado.

S|_ready Dword cada bit corresponde al indice del equipo de seguridad que se
encuentra en estado de prueba o de lectura.

SI_off Dword cada bit corresponde al indice del equipo de seguridad que esta
desactivado.

SlI_error Dword cada bit corresponde al indice del equipo de seguridad que presenta
un error.

Dfb_stat Word es el estado del DFB; esta variable permite al usuario comprobar el

progreso del DFB (Véase Funcionamiento del bloque de funcién de
seguridad AS-i, p. 365).

Dfb_err Word Esta palabra indica el tipo de error:

® 16#90; la respuesta enviada por el monitor no es valida,

® 16#91 : el usuario ha borrado el DFB,

® 16#92 : el intercambio se detiene tras el tiempo de espera; el DFB
no puede recibir datos.

Busqueda de un La busqueda de la direccion de un esclavo de seguridad activado puede resultar

esclavo de mas sencilla si se toman en cuenta las entradas 13/12/11/10 del esclavo. Estas
seguridad queha entradas son iguales a 0/0/0/0 si el esclavo esta activado, y distintas a 0/0/0/0 si el
sido activado esclavo no esta activado. Esta informacién no se debera tener en cuenta en la

seguridad: sélo el monitor de seguridad proporciona salidas de seguridad.
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DFB AS-i

Funcionamiento del bloque de funcion de seguridad AS-i

Funcionamiento  Toda la informacion que se utiliza en el DFB de seguridad AS-i se obtiene a partir
general de los objetos de lenguaje asociados a los médulos AS-i TSX SAY 100 y AS-i V2
TSX SAY 1000.

Descripcion del En la siguiente tabla se describe por etapas el funcionamiento del DFB de
funcionamiento seguridad:
por etapas Etapa Accién

1 El maestro del bus envia la peticion para probar el monitor.

2 El maestro del bus envia la peticién para que el monitor copie su estado en la

memoria estatica.

El maestro del bus analiza los datos del monitor.

4 Recuperacion de los datos de todos los equipos de seguridad.
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DFB AS-i

Reglas de programacion del DFB de seguridad

Generalidades

Reglas

Le DFB de seguridad, cuya puesta en marcha es idéntica a la de un DFB DIAG AS-
i, puede programarse en cualquier médulo de programacion (Main, SR o seccion)
en lenguaje de contactos (LD), literal estructurado (ST) o lista de instrucciones (IL).
Se encuentra:

disponible sistematicamente en PL7 (Véase Forma de insertar un DFB de
seguridad, p. 368),

bloqueado en lectura y escritura,

dedicado a un solo monitor de seguridad.

Es preferible ejecutar el DFB de seguridad en la tarea MAST (por motivos de

rendimiento).

Se recomienda encarecidamente programar una sola vez una instancia de DFB

de seguridad en la aplicacion.

Para que un DFB de seguridad se ejecute, es preciso que:

e se solicite el DFB (el elemento de programa al que esta asignado debe
ejecutarse)

e laentrada Enabl e esté en 1

366
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DFB AS-i

Programaciénen El bloque de funciéon DFB de seguridad esta insertado en una red de contactos.
lenguaje de La programacion consiste en conectar las entradas/salidas

contactos

%I\1.0\31.0

%I\1.0\31.1

%I\1.0\31.2

%I\1.0\31.3

%M101

%Q\1.0\31.0

%Q\1.0\31.1

%Q\1.0\31.2

%Q\1.0\31.3

Sécurité

DFB SAFETY_MONITOR

EBOOL
10 EBOOL
Error
EBOOL
11 EBOOL
Running
EBOOL
12
EBOOL
13
EBOOL
Enable Enable
EBOOL
Qo Q0
EBOOL
Q1 Q1
EBOOL
Q2 Q2
EBOOL
Q3 Q3

%M101

%Q\1.0\31.0

%Q\1.0\31.1

%Q\1.0\31.2

%Q\1.0\31.3

%M102

S

Programacionen La sintaxis de programacion es la siguiente:

lenguaje literal %.i: etiqueta
estructurado Inst ( 10,...,

donde:
%.i : etiqueta,

I3,

%01, Qo,..., @8,

| nst : nombre de una instancia de un DFB,
10,..., |3:entradas del DFB,
%M101: entrada Enable del DFB,
Q, ..., @: variables conectadas a las salidas del DFB,
%M102: variable de salida Error.

9MLO2)
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Forma de poner en marcha un bloque de funcion DFB

Advertencia

Utilizacién delos
DFB

Formade
insertar un DFB
de seguridad

El DFB de seguridad AS-i existe en la base PL7 (Véase Forma de insertar un DFB
de seguridad, p. 368).

Esta instancia del bloque se utiliza después como un bloque de funcién estandar en
lenguaje de contactos, o como una funcion elemental en lenguaje literal
estructurado o lista de instrucciones.

Puede programarse en las diferentes tareas (excepto en las tareas por sucesos) y
secciones de la aplicacion.

En la siguiente tabla se describe el procedimiento que debe seguirse para insertar
un DFB de seguridad:

Etapa Accién

1 Introduzca los datos de los DFB de seguridad

1. Importe el archivo DFB binario (SAFETY_MONITOR .UFB) a través del
menu contextual Importer binaire del subdirectorio Dfb_asi, que se
encuentra en el directorio de instalacion de PL7 (ejemplo
C:\PL7\PL7PRO43\Dfb_asi),

2. Introduzca los datos de una instancia del DFB en el editor de variables de
PL7.

2 Programe el DFB en la red de contactos en lenguaje LD o en la frase en
lenguaje ST.

Véase Reglas de programacion del DFB de seguridad, p. 366
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Dialogo de operador

Presentacion

Objeto de esta
parte

Contenido

En este parte se presentan las funciones especificas Dialogo de operador
integradas en PL7.

Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
24 Presentacion general de las funciones Dialogo de operador 371
25 Funciones DOP integradas 373
26 Anexos 435
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Presentacién general de las
funciones Diadlogo de operador 24

Presentacion general

Introduccion Los programas PL7 permiten utilizar unas funciones dedicadas. Estas funciones
sirven para hacer mas comun el uso de un terminal de Didlogo de operador (version
2.0 o superior) con un autémata Premium.

Estas funciones constituyen los elementos basicos del lenguaje PL7.

Permiten, sin tener que utilizar los medios de comunicacion entre la consola de
comando CCX 17 y el autdmata, lanzar:

e la visualizacion de mensajes,

e la visualizacion de grupos de mensajes o alarmas,

e laintroduccion de valores desde el programa autémata.

De esta forma las funciones Dialogo de operador estan totalmente integradas en el
programa autémata para asegurar:

e l|a coherencia de datos,

una grabacion Unica,

un mantenimiento facilitado,

consolas comunes.

El tratamiento de estas funciones se hace de forma asincrona en relacién con el
tratamiento de la tarea operativa que ha permitido activarlas.

Acceder auna Véase Instrucciones de funcion especifica, p. 66.
funcién DOP
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Presentacion general

Condiciones de
uso DOP
integrado

Ejemplo de
funcion DOP

Las funciones DOP integrado requieren un espacio programa de 1 KPalabra
(4,7 KPalabras para ADJUST). También necesitan variables reservadas para los
datos que se quieran visualizar (usar las constantes %KWi).

En la siguiente ilustracion, se muestra un ejemplo de la funcion DOP escrito en los
diferentes lenguajes PL7. Estos ejemplos recurren a la introduccion asistida de
funciones de biblioteca.

Il PANEL-CMD
 Parametros
Direccion consoldEZAYI0] [6 ] Confirmacién: %MW100]
Datos a emitir: %KW40
_ Comandos
Borrado
( (® Pantalla OlLinea Nimerodelinea[1 [ ‘

Historial de entradas
O Impresion O Borrado

Historial de alarmas
O Impresién O Borrado

Gestion de alarmas

O Cancelar una alarma Namero de alarma |1 = ‘

| Aceptar | | Cancelar |
Lenguaje LD
%M100 | %MW100>> ; | : OPERATE :
/1 L : | PANEL_OMD (ADR#0.0.4, %KWO:2, %6MW>>
Lenguaje IL
LDN %100
ANDN  %MW100:X0

[PANEL_CMD (ADR0.0.4, %KWO0:2, %MWO0: 4) |

Lenguaje ST

IF NOT %M100 AND NOT %MW100. X0 THEN PANEL_CND (%MWO . 6,%KV0. 2,%MW100. 4),

END_-F
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Funciones DOP integradas

25

Presentacion

Objeto de este En este capitulo se describen las diferentes funciones DOP integradas y se
capitulo presenta su puesta en marcha con PL7.
Contenido: Este capitulo contiene las siguientes secciones:
Seccion Apartado Pagina
25.1 Descripcion de los parametros comunes a las distintas 375
funciones DOP
25.2 Descripcion de las funciones DOP integradas 391

TLX DS 57 PL7 xx

373




Funciones DOP integradas

374 TLX DS 57 PL7 xx



Funciones DOP integradas

25.1

Descripciéon de los pardmetros comunes a las

distintas funciones DOP

Presentacion

Objeto de este
seccioén

Contenido

En esta seccion se presentan los principales parametros, repartidos por zonas, que

componen las funciones DOP integradas.

Nota: Los parametros especificos de una funcion DOP se presentan junto a la

funcién correspondiente.

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Generalidades 376
Zona de parametros: Direccion de consola 377
Zona de parametros: Datos de emision 380
Zona Parametros: Datos de recepcion 382
Zona Parametros: Confirmacion 383
Zona Mensaje 387
Zona de Campo 389
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Generalidades

Presentacién

llustraciéon

Las funciones DOP integradas pertenecen a la categoria de procedimientos; no
devuelven ningln valor pero tienen varios parametros, entre los que existen
algunos a los que obligatoriamente hay que informar.

Las funciones utilizan 3 tipos de parametros:

e soélo en lectura (IN), toma en cuenta al principio de la ejecucién de la funcién,

e solo en escritura (OUT), posiciones a la salida de la ejecucion de la funcion,

e en lecturay escritura (IN/OUT), se toman en cuenta sus contenidos al principio
de la ejecucion de la funcion y luego se actualizan con los resultados de la
misma.

El tipo de parametro aparece en la columna Natur. del campo Parametro de la...

situado en la pantalla Biblioteca de funciones.

En la siguiente ilustraciéon se muestra una parte de la pantalla Biblioteca de
funciones en la que se muestran los diferentes parametros de la funcion
seleccionada.

PL7: Biblioteca de funciones [ X]
[ EF ]
Informacién acerca de las funciones: [ Parametros[+

Familia V.Bib V.Ap Nombre | Comentario

Fechas, Horas y Duracion 2.10 | - ADJUST__ Lecturalescritura de objetos de memoria y de O/l

Diagndstico 101/ - ASK_MSG |Introduccion con blogueo de una variable en CCX
X ASK_VALU Introduccion con blogueo de una variable en >>

Intercambios explicitos | 1.00 IASSIGN K Visualizacién dinamica de las teclas >>

— Formato de llamada
Parametro del PROCEDIMENTO:

Nom Tipo Natur. Comentario [ Zona de introduccién
ADR |AR W IN Tabla de la direccién de la CCX17
DATA |AR_W IN Tabla de datos de emisién
VAL AR W OUT | Tabla de datos de recepcidn

— Visualizacion de la llamada:
ASK_MSG( )

Aceptar | | Anular
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Zona de parametros: Direccion de consola

Presentacion

Direcciona-
miento por
palabras o

constantes

Este parametro contiene la ruta de acceso (direccionamiento) a la consola de

dialogo CCX 17.

Esta ruta puede encontrarse:

e en una tabla de 6 palabras internas (%MW),
e en una tabla de 6 constantes internas (Y%oKW),
e transferida directamente en valor inmediato, en forma de operador ADR#.

Por tanto, el ADR# se incorpora a una tabla de 6 palabras internas consecutivas.

En la siguiente tabla, se muestra el significado de las diferentes palabras que
componen la direccién de la consola.

N° de palabra

Descripcion

Mas significativa

Menos significativa

%MWi / %KWi 6 (Uni-telway) 0
7 (FIPIO)
%MWi +1 / %KWi+1 254 (1) 0(1)
%MWi +2 | %KWi+2 N° de rack N° de médulo
%MWi +3 / %KWi+3 Direccion de la CCX 17 via
SYS
Punto de conexién (FIPIO)
%MWi +4 | %KWi+4 0 SYS (FIPIO)
%MWi +5 / %KWi+5 0 0
Leyenda
(1) La consola CCX 17 no admite mas que un direccionamiento intra-

estacion. En consecuencia, el par {Red.Estacién} adopta
sistematicamente el valor {0.254}.
La escritura de este campo es opcional.

Nota: La palabra clave SYS (valor 254) corresponde al direccionamiento de la via
sistema (servidor UNI-TE) de una via de comunicacion.
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Direcciona-
miento Uni-
telway

Direcciona-
miento FIPIO

El direccionamiento de una CCX 17 conectada al bus Uni-telway tiene la siguiente
forma:

ADR#{ <Red>. <Est aci 6n>} <r ack. nbdul 0>. <via>. <direcci 6n de |la
CCX 17>,

ADR#{ <Red>. <Est aci 6n>} < rack. mddul 0>. <vi a>. SYS,

ADR#< rack. nodul o>. <vi a>. <direcci 6n de la CCX 17>,

ADR#< rack. mbdul o>. <vi a>. SYS.

El direccionamiento de una CCX 17 conectada al bus FIPIO tiene la siguiente forma:
ADR#{ <Red>. <Est aci 6n>} <r ack. mddul 0>. <vi a>. <punt o de

conexi 6n>\ SYS,

ADR#< rack. nodul o>. <vi a>. <punto de conexi 6n>\ SYS.
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Ejemplos de

Una CCX 17 esclava de direcciéon UTW 4-5 conectada a un autémata maestro

direcciona- Premium mediante un enlace Uni-telway integrado (via 0), situado en el rack 0.
miento Puede introducir el direccionamiento de diversas formas (por ejemplo, puede utilizar
las palabras internas %MWO0 a %MW5):
Si utiliza: en la pantallade ayuda de introduccion de unafuncién, ... | debe introducir el programa...
las palabras Ejemplo: %W =16#0600;
internas (o Parimetros %W\ =16#FEOO;
constantes) Direccion consold:%MWO0 6] %W =16#0000;
%W\B: =16#0400;
%WM: =16#0000;
9%WB: =16#0000;
(0]
%WND: 6: =ADR#0. 0. 4;
la sintaxis ADR | Ejemplo: -

Parametros:
ﬁireccién consola: [T L]

Fonct i on_DOP( ADRKO. 0. 4, . . .

Una CCX 17 esclava conectada a un automata maestro Premium mediante un
enlace FIPIO integrado (via 1), situado en el rack O (punto de conexién n° 7).
Puede introducir el direccionamiento de diversas formas (por ejemplo, puede utilizar

las constantes internas %KWO0 a %KW5):

Parametros:
ﬁireccién consola:[ ADR#\0.1.7\SYS || |

Si utiliza: en lapantallade ayudadeintroduccién de unafuncién, ... | debe introducir el programa...
las palabras Ejemplo: %KW =16#0700;
internas (o . %L =16#FE00;
Parametros
constantes) Direccion consold%KW0 6| %\V2: =16#0000;
%<WB: =16#0701;
%KW =16#00FE;
%<KW6: =16#0000;
o}
%KWD: 6: =ADR#\ 0. 1. 7\ SYS, . . . ;
la sintaxis ADR | Ejemplo: -

Foncti on
_DOP(ADR#\ 0. 1. 7\ SYS, . ..

componen.

Nota: En caso de utilizar constantes, debe inicializar anteriormente la tabla
%KWO0:6 en el editor de Datos, asignando sucesivamente las %KWi que la
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Zona de parametros: Datos de emision

Presentacién

Localizacién en
la aplicacion
autémata

Los datos de emision son especificos de cada tipo de funcion del Dialogo de
operador.

Pueden estar situados en la aplicacién autémata o residir en la CCX 17 cuando ésta
tiene su propia aplicacion.

En el caso de que estén situados en la aplicacion autdmata, los datos de emision
pueden emitirse a partir de:

e una tabla de 6 palabras internas (%MW),

e una tabla de 6 constantes internas (%KW).

En el siguiente cuadro se muestra la estructura de los datos que se transmiten de
esta forma.

N° de Cometido
palabra
1 Contiene un marcador de valor 16#CC17 que tiene un doble cometido:

® permite que la pantalla de ayuda identifique un mensaje correcto, de forma
gue los valores vuelvan a aparecer en la pantalla de introduccion de datos
para poder modificarlos, o bien que los valores aparezcan por defecto.

® permite que la funcion que se esta ejecutando compruebe que la tabla
recibida contiene un mensaje para una CCX 17; de esta forma, es posible
activar una funciéon DOP Integrada en un programa sin pasar por las
pantallas de ayuda y de control.

En el caso de un mensaje no marcado, la funcion puede volver a enviar

inmediatamente un error a la aplicacion sin emitir datos sospechosos al

terminal.

Contiene el nimero de comando.

Contiene la longitud de datos de emision.

4,5, .. Contiene los datos de emisién.

Nota: Por razones de eficacia, seria conveniente programar el parametro <Datos
de emisi6n> con las constantes %KWi. De esta forma, el programa inicia
automaticamente esta zona de datos con los valores correspondientes.

Al elegir %MW, se prohibe el acceso a los diferentes campos del cuadro de ayuda
a la introduccién de funciones DOP integradas. Por tanto, hay que establecer,
manualmente o mediante el programa, el contenido de los datos de emision
(véase la documentacion del programa PL7 MMI 17).
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Localizacion en
una CCX 17 con
aplicacién

Cuando los datos residen en una CCX 17, los datos de emision se limitan a los
comandos de ejecucién de la funcién DOP.

Estos datos se pueden emitir desde la aplicacion autémata:

e a partir de una tabla de palabras internas (%6MW),

e a partir de una tabla de constantes internas (%MW),

e directamente, utilizando un valor entero inmediato.

En la siguiente tabla se muestra la estructura de datos en caso de utilizar una tabla.

N° de Cometido

palabra

1 Contiene un nimero de comando.

2 Contiene el dato de envio a la consola.
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Zona Parametros: Datos de recepcion

Este parametro tan sélo es necesario para las funciones ASK_MSG y

ASK_VALUE.
Los datos se encuentran en unatabla de palabras internas %MWi (tabla de longitud

2, como minimo).

Presentacién

Nota: Mientras se esté utilizando la consola de dialogo de operador, el parametro
Datos de recepcién contiene el valor introducido. Si la variable del mensaje de

estado es diferente a los datos de recepcion, la variable del mensaje de estado no
se modifica con la introduccién. Tan s6lo funciona cuando aparece en la CCX 17.
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Zona Parametros: Confirmacion

Presentacién

Estructura de
una
confirmacioén

Bit de actividad
%MWi: X0

Numero de
intercambio

En la confirmacidn se indican los parametros de gestién de las funciones de
comunicacion asincronas.
Es comun a todas las funciones DOP integradas.

La confirmacion utiliza una tabla de 4 palabras internas (%MW) que contienen
diferentes parametros, a saber:
e informacion sobre la actividad de la funcién,
e numero de intercambio que identifica la transaccién en curso (Util cuando se
utiliza la funciéon de comunicacion CANCEL),
e la confirmacion de intercambio separado en dos codigos de retorno:
¢ nivel de comunicacion,
e nivel de operacion,
e valor del tiempo de espera que permite controlar la ausencia de respuesta,
e numero de bytes de emision y/o nimero de bytes recibidos.

En la siguiente tabla se presenta la estructura de la confirmacion.

Namero de byte de peso mas byte de peso menos | Gestién de la

palabra significativo significativo confirmacion

%MWi Ndmero de Bit 0: bit de actividad Sistema
intercambio

%MWi+1 Confirmacion de Confirmacion de Sistema
operacion comunicacion

%MWi+2 Tiempo de espera Usuario

%MWi+3 Longitud Sistema

Este bit indica el estado de la ejecucidon de la funcién de comunicacion.
Esté situado a 1 al activar la funcién y vuelve a 0 al recibir la respuesta o al final del
tiempo de espera, o0 bien si se anula la operacién (funcion CANCEL).

Cuando se emite una funcién, el sistema le asigna automaticamente un nimero
para identificar el intercambio.

Este nimero sirve de referencia para detener el intercambio en curso, si resulta
necesario (uso de CANCEL).
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Confirmacion de  La confirmacién de comunicacién informa sobre la transaccién de comunicacion.
comunicacioén Esta confirmacion es significativa cuando el valor del bit de actividad pasa de 1 a 0.

Nota: La confirmacion de comunicacion no concierne a la funcion ADJUST.

En la siguiente tabla se indican los diferentes valores de esta confirmacion:

Valor Significado de la confirmacién de comunicacion (byte menos
significativo)

16#xx00 Intercambio correcto

16#0001 Parada de intercambio por tiempo de espera

16#0002 Parada de intercambio a peticion del usuario (funcion CANCEL)

16#0003 Formato de direccion incorrecto (longitud distinta de 6)

16#0004 Direccién del destinatario incorrecta (direccionamiento no permitido por la
CCX 17, €j.: dir. en difusion)

16#0005 Confirmacion incorrecta

16#xx06 Parametros especificos incorrectos (particularmente orientados a los datos de
emisién)

16#0007 Destinatario ausente

16#0008 Reservado

16#0009 Tamafio del buffer de recepcién insuficiente

16#000A Tamafio del buffer de emisién insuficiente

16#000B Ausencia de recursos del sistema (saturacion de las comunicaciones)

16#xx14 Respuesta negativa de la CCX 17 o del autémata (funcion ADJUST)

16#00FF Mensaje rechazado (la CCX 17 no se encuentra en estado operativo)

Nota: La funcién puede detectar un error en los parametros antes de activar el
intercambio. En este caso, el bit de actividad permanece en 0, la confirmacion se
inicializa con los valores correspondientes al fallo.
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Confirmacion de
operacion

La confirmacién de operacion precisa el resultado de la operacion en la aplicacion

remota.

Es significativo si la confirmaciéon de comunicacién tiene los siguientes valores:

e 16#00,
e 16#06,
e 16#14 (excepto para la funcién ADJUST).

En los otros casos, la confirmacién de la operacion tiene un valor 0.

En la siguiente tabla se indican los diferentes valores de esta confirmacién:

Confirmacién de Significado de la confirmacion de operacion Funciones DOP
comunicacion (byte integradas

més significativo)

16#0000 Resultado positivo genérico Todas

16#1006 NuUmero de palabras de gestion inferior a 24 So6lo ADJUST
16#1106 Tipo de objeto de lectura inexistente (superior a 8)

16#1206 Incoherencia entre los bits RDEC y SINC

16#1306 Valor de escritura incorrecto

16#1406 Direccién en difusién (ALL) prohibida Todas excepto ADJUST
16#6506 Par {red.estacion} distinto de {0.254}

16#6606 Datos de emisién que no tienen marcador 16#CC17

16#6706 Tamafio de datos de emision incorrecto

16#6806 Respuesta no vélida de la CCX 17

16#6906 Longitud de "Datos de recepcion"” insuficiente

16#FF06 Vinculo CCX 17 no operativo

16#0114 Comando no reconocido

16#0214 Superacion de la capacidad de la cola de comandos

16#0414 Tamafio del comando inferior al tamafio minimo requerido

16#0814 Comando rechazado por transferencia de aplicacion en curso

16#1414 Objeto inaccesible S6lo ADJUST
16#1514 Error de sistema

16#2014 Datos incorrectos Todas excepto ADJUST
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Tiempo de
espera

Longitud

El tiempo de espera determina el tiempo de espera maximo de la respuesta. La
base de tiempo de este pardmetro es de 100 ms.

el valor 0 corresponde a un valor de espera infinito. En este caso, seria oportuno
utilizar la funcion CANCEL.

‘ Nota: El valor O es obligatorio para las funciones ASK_MSG y ASK_VALUE.

Si se agota el tiempo de espera, el intercambio termina con una confirmacion de
error (valor 1). Asimismo, el sistema rechaza la recepcién de una respuesta
después de que haya transcurrido el tiempo de espera.

Ejemplo

Bit de actividad = 1

Activacion del tiempo de espera
Puesta a cero de la confirmacion
Asignacion del nimero de intercambio

Activacion de la funcion .

Fin del tiempo de espera i
P P L Recepcion de la respuesta

T Bit de actividad = 0
Parada del tiempo de espera

Bit de actividad = 0 Actualizacién de la confirmacion
Confirmacién =1

Nota: El valor del tiempo de espera de una funcién de comunicacion debe ser
suficiente para garantizar la recepcién de la respuesta a la pregunta realizada.
Este tiempo depende del tipo de red y de la carga efectiva que exista en el
momento de la transaccion.

El parametro longitud se utiliza para memorizar el nimero de bytes recibidos
después de una recepcion de mensaje de las funciones ASK_MSG y ASK_VALUE.
Para otras funciones, este parametro tiene un valor 0.

386
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Zona Mensaje

Presentacién

Texto del
mensaje

Impresion

Sobreimpresién

Linea

La zona de mensaje agrupa los diferentes elementos que constituyen los datos que
aparecen en la pantalla de la CCX 17.

Estos elementos son los siguientes:

e texto del mensaje,

e diferentes atributos de visualizacién (posicion, tamafio, etc.).

e comando de impresion del mensaje por la CCX 17.

En este campo se puede introducir el texto del mensaje que debe aparecer en la
consola CCX 17.
La longitud del mensaje es de 40 caracteres como maximo.

En la siguiente tabla, se indican los tipos de caracteres autorizados.

Caracteres Comentarios

Cédigo ASCII superior a 32 | Caracteres que puedan mostrarse directamente o por la
(20h) combinacion de teclas "ALT" + "namero".

El signo (subrayado) El sistema se reserva este caracter para especificar la zona
opcional de visualizacién de la variable asociada al mensaje.
Para precisar la posicion de la zona variable, se debe
introducir un caracter "_" en el lugar adecuado. El sistema

calcula entonces automaticamente el nimero de " "
necesarios para mostrar la variable.

Este parametro especifica a la consola de comando el orden de impresion del
mensaje, una vez que aparezca en la pantalla de la consola.

Este pardmetro es especifico de los mensajes de alarma. Su validacion permite la
sobreimpresién del mensaje de alarma en cuanto aparece.

Este parametro especifica la linea en que debe aparecer el mensaje.

Posicion Valor
Minimo 1
Predeterminado 1
Méaximo 16
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Columna

Atributos

Tamafio

Borrado

Este parametro especifica la columna en que debe aparecer el primer caracter del
mensaje.

Posicion Valor (es)

Minimo 1

Predeterminado 1

Maximo 40

Automatico (1) Izquierda, Centro, Derecha

Leyenda

(1) Para acceder a este modo, hay que seleccionar el modo
automatico. Este se encuentra en la funcion.

Este pardmetro define los atributos de visualizacién del mensaje.
Existen distintos modos:

e Normal (cuando no se selecciona ninguna casilla),

e Intermitente,

e Video inverso.

Este parametro especifica el formato del conjunto de caracteres del texto o de la
variable que se va a visualizar.

Existen varias opciones:

e Estandar,

e Doble.

En este campo, se puede asociar al mensaje un comando Unico que se ejecuta
antes de que aparezca el mensaje.

Existen varias opciones:

e Ninguno (no se asocia ningn comando al mensaje),

e Linea (hace que se borre la linea en que va a aparecer el mensaje),

e Pantalla (hace que se borre la pantalla por completo).

Nota: Si no existe ninguna variable asociada al mensaje, este comando no esta
operativo (se debe utilizar entonces la funcién PANEL_CMD).
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Zona de Campo

Presentacién

Tipo de campo

Simbolo

Variable

Comentario

La zona Campo permite definir los diferentes parametros del objeto que se asocia
al mensaje.

Estos parametros son los siguientes:

e tipo de objeto,

e formato de visualizacion,

[ ]

Este parametro define el tipo de objeto que se asocia al mensaje.
La longitud del mensaje es de 40 caracteres como maximo.

En la siguiente tabla se indican los diferentes tipos de objetos posibles.

Tipo de objeto Descripcion

Ninguno No existe campo asociado al mensaje mostrado.

Variable El objeto asociado al mensaje es una variable.

Fecha El mensaje se ha emitido con la fecha actual del autémata.
Hora El mensaje se ha emitido con la hora actual del autémata.

Este parametro especifica el simbolo de la variable asociada al mensaje. Debe
definirse en la base de datos de la estacién. La variable asociada a este simbolo se
toma en cuenta automaticamente al validar la pantalla.

Nota: En el caso de un Agente TSX conectado al bus FIPIO, la variable se lee en
el autdbmata maestro del bus y no en el autémata que emite la funcién.

Este parametro especifica la variable de la variable asociada al mensaje.
Cuando se asocia un simbolo a la variable, se tiene en cuenta inmediatamente.
Los objetos autorizados pueden ser:

e hits internos (%Mi),

e palabras internas (%MWi),

e palabras dobles internas (%MDi).

En este campo se muestra el comentario de la variable, a modo de consulta. Este
comentario se define en el editor de datos de la aplicacion.
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Actualizar

Formato de
visualizacion

Esta funcionalidad especifica si la variable del mensaje debe actualizarse
periédicamente mientras se visualiza (funcion activada por defecto).

Este parametro especifica el formato de visualizacion de la variable.
En la siguiente tabla se presentan los diferentes formatos disponibles.

Format Parametros asociados
ASCII -
Numeérico Con signo (1),
Numero de digitos antes de la coma (1),
Numero de digitos después de la coma (1),
Leyenda
Q) se puede acceder a estos parametros asociados haciendo clic en el botdn

Modificar.

Nota: A partir de los parametros elegidos, el programa calcula automaticamente
el formato de visualizacion.
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25.2

Descripcion de las funciones DOP integradas

Presentacion

Objeto de este

En esta seccion se describen las distintas funciones DOP integradas.

seccion

Contenido Esta seccién contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Lista de las funciones DOP integradas 392
Funcién SEND_MSG 393
Funcién GET_MSG 396
Funcién ASK_MSG 399
Funcién SEND_ALARM 401
Funcién DISPLAY_MSG 404
Funcion DISPLAY_GRP 405
Funcién DISPLAY_ALRM 408
Funcién ASK_VALUE 411
Funcion GET_VALUE 412
Funcién CONTROL_LEDS 415
Funcién ASSIGN_KEYS 418
Funcion PANEL_CMD 422
Funcién ADJUST 425
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Lista de las funciones DOP integradas

Presentacién

Las funciones DOP integradas ofrecen la posibilidad de:

e controlar las principales funciones de una consola CCX 17 sin aplicacion (esta
consola no se ha configurado ni tampoco se ha cargado el programa de

concepcion externa).

e controlar una consola CCX 17 con aplicacion creada con el producto MMI17 WIN

o M17 OS/2.
En la siguiente tabla se presentan las diferentes funciones DOP integradas.
Funcién Descripcion Aplicacion
Sin Con
SEND_MSG Visualizacion en CCX 17 de mensajes de estado contenidos en la memoria del | X -
autémata con o sin variable.
GET_MSG Introduccidn libre (asincrona) de valores para variables autdbmata asociadas a | X -
mensajes de estado.
ASK_MSG Introduccién con bloqueo (sincrona) de un valor para variables automata X -
asociadas a mensajes de estado.
SEND_ALARM Visualizacion de mensajes de alarma contenidos en la memoria del autémata. | X -
DISPLAY_MSG Visualizacién de un mensaje de estado contenido en la memoria de la CCX 17. | - X
DISPLAY_GRP Visualizacion de un grupo de mensajes de estado contenido en la memoria de | - X
la CCX 17.
DISPLAY_ALRM | Visualizacién de un mensaje de alarma contenido en la memoria de la CCX 17. | - X
ASK_VALUE Introduccién con blogueo (sincrona) de valores para variables autémata - X
asociadas a un mensaje de estado contenido en la memoria de la CCX 17.
GET_VALUE Introduccidn libre (asincrona) de valores para variables automata asociadas a | - X
un mensaje de estado contenido en la memoria de la CCX 17.
CONTROL_LEDS | Control de los indicadores y del relé de la CCX 17. X X
ASSIGN_KEYS Configuracion de las teclas de comando de la CCX 17. X X
PANEL_CMD Envio de un comando genérico. X X
ADJUST Ajuste de objetos de lenguaje. X X
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Funcion SEND_MSG

Cometido

Puesta en
marcha

Ejemplo de
aplicacién

Con esta funcion se puede visualizar en la pantalla de una consola CCX 17 un
mensaje que puede llevar eventualmente una variable dinamica.

La puesta en marcha de la funcién SEND_MSG se trata en el apartado Descripcién
de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las distintas
funciones DOP, p. 375).

En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion SEND_MSG para mostrar
dos mensajes de estado en la pantalla de una consola T CCX 1720 W sin
aplicacion.

Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

Nota: Se propone este mismo ejemplo para la funcién DISPLAY_GRP en una
CCX 17 con aplicacion.
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Descripcion de la aplicacién

Variables utilizadas

Objetivo de este ejemplo, a partir de la puesta en RUN de la aplicacién
(%S13 =1):
® inicializacion de las variables del automata,
e escritura de la direccion de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla
de palabras,
e ajuste del tiempo de espera a 50 s,
e condiciones de ejecucion,
® borrado de la pantalla de la consola (véase funcion PANEL_CMD),

e Manu y Auto (formato estandar, situado en lalinea 1, columna 1),
e Horno 4 (formato doble, centrado automatico, linea 4),
® memorizacion de la ejecucion de la funcién de visualizacién.

e visualizacion de los mensajes de estado en la pantalla de la consola:

%MWO0:6: direccion de la consola
%KWO0:x: datos de emision del mensaje 1
%KWA40:x: datos de emision del mensaje 2
%MW100:4: confirmacién

%MW100:X0: bit de actividad

%MW102: tiempo de espera

%M100:2: condiciones de activacion

Hor no4 *)

END_I F;

END | F;

(* Escritura de nensajes

Presentacién de la consola Programa correspondiente a la aplicacién
Mensajes fijos (* INIT dir. consola, condicion, tienmpo de
— esperax*)
|| |'F 813" THEN
9MND: 6: =ADR#0. 0. 4;
Manu Auto %W\L02: =500;
9MLOO0: 2: =0;
Horno 4 END | F:

Auto, Manu y

I'F NOT 900 AND NOT 98ALOO: XO THEN
SEND_MSG( %MAD: 6, %K\WD: 28, ALOO: 4) ;
SET 9%VL00;

I F NOT 901 AND NOT 98MALOO: XO THEN
SEND_MSG( %MAD: 6, %K\WD: 28, ALOO: 4) ;
SET 9VL01;
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antallas de ayuda de la aplicacién para la introduccién de los datos

correspondientes:

B SEND_MSG
- Parametros
Direccion de  [EAY [6 | Confimacién: [%MW100
Datos de emision: [ %KWO
— Mensaje
Texto: [ Manu Auto|] [ Impresion
Posicion Atributos Tamafio
Modo Linea[1 ] Columna[1 = || Intermltente’ (@ Estana‘
(® Manual Alineacion columna [ Video B SEND_MSG
O Auto © lzquierd@®CentroODerech@| - Borrado | [ Rarémgtros
(@; Ningy E’g{ﬁg(ﬁ'é’:” [ [6 ]  Confimacion: [%MW100] [4 ]
c Datos de emision: [ %KW40
— Campo _
Tipo de campo pLUSIEENS -
( @ Ninguno O Variable O Fecha| | Texto: [ Horno 4 | O Impresion
Posicion Atributos—— — Tamafio
Simbolo: [ | Variable: | Modo Linea Columna ] Intermitente | | O Estandar
Comentario: | ® Manual |~ Alineacion columna (1 Video inversp| (© Doble
rormato de visualizacion O Auto O lzquierd&) CentraO Derech: Borrado
| { NingunaD Linea O Pamallli
Cancela ~ Campo
Tipo de campo
( ® Ninguno O Variable O Fecha O Hora ‘
Simbolo: [ | Variable: [ | ™ Actualizar
Comentario: | |
Formato de visualizacion
| |
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Funcién GET_MSG

Cometido Con esta funcion se puede visualizar en la pantalla de una consola CCX 17 un
mensaje con una variable que puede modificar el operador.
La introduccién de datos se produce en modo multiple. Asi, el operador tiene la
posibilidad de introducir varios valores sucesivos, mientras que el programa
automata trata el valor introducido desde que aparece la variable.

Puesta en La puesta en marcha de la funcion GET_MSG se trata en el apartado Descripcion
marcha de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las distintas
funciones DOP, p. 375).

Parametro El parametro Valor especifica las caracteristicas del valor que se asocia a la
especifico: Valor  variable.
Si se elige... El valor es...
No controlado la introducciéon mediante el teclado de la consola CCX 17 es libre (1).
Limitada la introduccién mediante el teclado de la consola CCX 17 debe estar

comprendida entre los limites definidos por los valores Min y Méax del
campo Introduccién para que la aplicacion la tenga en cuenta (1).

Incremento visualizado en la pantalla de la consola CCX 17, se incrementa o
disminuye segun el valor del incremento (1).

Leyenda

(1) El valor o el incremento introducido en el teclado de la consola CCX 17
debe respetar el formato de visualizacion (ej.: 9999.99), determinando
las partes entera y decimal autorizadas por la introduccién del usuario.
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Ejemplo de En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion GET_MSG para mostrar un

aplicacién mensaje de estado que contiene una variable modificable en la pantalla de una

consola T CCX 1720 W sin aplicacion.

Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en

el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

funciéon GET_VALUE.

Nota: Este mismo ejemplo con una CCX 17 con aplicacién se propone con la

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

e escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla de
palabras,

® ajuste del tiempo de espera a 50 s,

e condiciones de la ejecucion,

Aplicacion: Objetivo de este ejemplo, a pedido del usuario:

® visualizacion del mensaje de estado en la pantalla de la consola:

e Temperatura = xxx °C (formato estandar, centrado automatico,
linea 6, variable con atributos: incremento de 50, entero de 3
digitos, actualizacion periédica),

® memorizacion de la ejecucion de la funcion.

%MWO:6: direccién de la consola
%KW80:x: datos de emision
%MW100:4: confirmacion
%MW100:XO0: bit de actividad
%MW102: tiempo de espera
%M102: condicion de activacion
%MW10: Variable de temperatura

Presentacién de la consola Programa correspondiente a la aplicacion

Visualizaci()q de mensaje a pedido del usuario |(* INIT dir. consola, condicién, tienpo de
|
“ || |espera*)
| I F %513 THEN
‘ %W\D: 6: =ADR#0. 0. 4;
%W\L02: =500;
9MLO2: =0;
Tenperatura = xxx °C END | F:
AN —~ (* Escritura nmensaje Tenp... *)
U QO ORW), I F NOT 9002 AND NOT 9%WALOO: XO THEN
() ( O C GET_MBG( %M0: 6, %<KWL00: 28, %AL00: 4) ;
N N ava SET 9%ML02;
v — NZEEAN END | F;
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Pantalla de ayuda para la introduccion correspondiente a la aplicacion:

Bl GET_MSG

— Parametros
Diccion e

constﬁa: - b [
Datos de emision: | %KW1000

Confirmacién: | %MW100

— Mensaje
Texto: [ Temperatura=___°C | O Impresién
Posicion Atributos Tamafio
Modo Linea Columna[ 11
(® Manual Alineacion columna [] Intermitente | | (o Estandar
O Auto {lequwerd@ Centra Derechd | | Video O Doble
inverso
— Campo
Simbolo: [ | Variable: [ %Mv10 | Actualizar
Comentario: |

rormato de visualizacion

999

—Entrada

Valor
{ O No controlado

O Limitado

® Incremento

Incremento:

| Aceptar | lCanceIar|
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Funcién ASK_MSG

Cometido

Puesta en
marcha

Parametro

especifico: Valor

Con esta funcion se puede visualizar en la pantalla de una consola CCX 17 un
mensaje que puede llevar una variable que puede modificar el operador.

La introduccion se produce en modo sincronizado. Asi, el operador sélo puede
hacer una introduccion cada vez que aparece el mensaje.

La puesta en marcha de la funcion ASK_MSG se trata en el apartado Descripcion
de pardmetros (Véase Descripcion de los pardmetros comunes a las distintas
funciones DOP, p. 375).

Nota: Se aconseja parametrizar el tiempo de espera con una duracion infinita
(véase Zona Parametros: Confirmacion, p. 383) para que no se desactive la
funcion ASK_MSG antes de la introduccion de datos del operador.

El parametro Valor especifica las caracteristicas del valor que se asocia a la

variable.
Si se elige... El valor es...
No controlado la introduccién en el teclado de la consola CCX 17 es libre (1).
Limitado la introduccion en el teclado de la consola CCX 17 debe estar
comprendida entre los limites definidos por los valores Min y Max del
campo Introduccién para que la aplicacién lo tenga en cuenta (1).
Incremento visualizado en la pantalla de la consola CCX 17, se incrementa o
disminuye en el valor del incremento (1).
Leyenda
(1) El valor o el incremento introducido en el teclado de la consola CCX 17
debe respetar el formato de visualizacion (ej.: 9999.99), determinando
las partes entera y decimal autorizadas por la introduccién del usuario.
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Ejemplo
ASK_MSG.

ASK_MSG
- Parametros
g;rnesccﬁg.n [OLEANOENASE) [ | Datos de recepcion %KW200
Datos de emision: [ %KW20 Confirmacion: %KW10 | [4 |
_ Men: a‘in
Texto: [ ASKMSG :_ | [ Impresion
Posicién Atributos Tamafio
Modo Linea Columna[5
@® Manual Alineacion columna [ Intermitente | | (® Estandar
O Auto % Izquierdg@D CentraD Derech Video O Doble
inverso
— Campo -
Simbolo: \ | Variable: [ %MV100
Comentario:
Formato de visualizacion
| “
rEntrada
Valor
’7 @® No controlado O Limitado O Incremento

En la siguiente ilustracion se muestra un ejemplo de introduccion de la funcion
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Funcion SEND_ALARM

Cometido Con esta funcion se puede activar en la pantalla de una consola CCX 17 un
mensaje de alarma presente en el autémata.

Nota: Los mensajes de alarma aparecen siempre en la segunda linea de la
pantalla (parametro Sobreimpresidn activado). La consola fecha estos mensajes
y los sincroniza con el fechador del autdmata.

Puesta en La puesta en marcha de la funcion SEND_ALARM se trata en el apartado
marcha Descripcion de parametros (Véase Descripcién de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).

Nota: Cuando desaparece la alarma en el autdbmata, es necesario desactivar el
mensaje asociado en la consola CCX 17 (véase funcion PANEL_CMD), para
permitir una nueva activacién potencial de esta alarma.

Parametro El parAmetro Namero de alarma define el identificador del mensaje de alarma.
especifico: Su valor esta comprendido entre 900 y 999.

Numero de

alarma
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Ejemplo de
aplicacioén

En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion SEND_ALARM para mostrar
un mensaje de alarma en la pantalla de una consola T CCX 1720 W sin aplicacion.

Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

CCX 17 con aplicacion.

Nota: Se propone este mismo ejemplo para la funcién DISPLAY_ALRM en una

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

palabras,
® ajuste del tiempo de espera a 50 s,
® condiciones de la ejecucion,
Aplicacion: Objetivo de este ejemplo:

incremento de 50, entero de 3 digitos),
® memorizar la ejecucion de la funcion.

® escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla de

® detectar el rebasamiento de un umbral de temperatura (500 °C),
e visualizar el mensaje de alarma en la pantalla de la consola:

e Sobrecalentamiento del horno = xxx °C (formato estandar,
ubicacion impuesta por la funcion, variable con atributos:

%MWO0:6: direccién de la consola
%KW80:x: datos de emision
%MW100:4: confirmacién
%MW100:X0: bit de actividad
%MW102: tiempo de espera
%M103: condicién de activacion
%MW10: Variable de temperatura

Presentacion de la consola

Programa correspondiente a la aplicacion

Mensaje de alarma

|

Visualizacion sistema

\
* ALARM *
Sobr ecal ent am ent o

horno = xxx °C

del

(* INIT dir. consola, condicioén, tienpo de
esper a*)
| F %513 THEN
9W\D: 6: =ADR#0. 0. 4;
9%MAL02: =500;
9MLO3: =0;
END_I F;
(* Control de rebasani ento tenporal
| F %W\0>500 THEN
SET %M12;
ELSE RESET 9%ML2;
END_I F;
(* Escritura nmensaje alarma Surch... *)
I F 9%L2 AND NOT %ML03 AND NOT %MWAL00: X0 THEN
SEND_ALARM %MND: 6, %<WD: 27, %9WAL0O0: 4) ;
SET 9%ML03;
END_I F;

*)
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Pantalla de ayuda para la introduccion correspondiente de la aplicacion:

I SEND_ALARM
 Parametros
pireccion %MWO [6 ] Confirmacion: [%MWI10
NS0 g .
Batos e emision: [ %KWI120 D ]
 Mensaje _
Texto: [ Sobrecalentamiento del horno = oc| [J Impresion

Tamario
Ndmero de alarma [901 [ | @® Estandar O Doble | /] [Sobreimpresion

— Campo
Simbolo: | | Variable: [96Mmw10 |
Comentario: ‘
Formato de visualizacion
[

TLX DS 57 PL7 xx

403



Funciones DOP integradas

Funcién DISPLAY_MSG

Cometido Con esta funcion se puede mostrar un mensaje que se encuentra en la memoria de
la consola de dialogo del operador CCX 17.
Puesta en La puesta en marcha de la funcion DISPLAY_MSG se trata en el apartado
marcha Descripcion de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).
Parametro El parametro Nimero de mensaje define el identificador del mensaje que se
especifico: encuentra en la memoria de la CCX 17.
NUmero de Su valor estd comprendido entre 1y 300.
mensaje
Ejemplo En la siguiente ilustracion, se muestra un ejemplo de introduccién de la funcion
DISPLAY_MSG.
Il DISPLAY_MSG
— Parametros
Di i . (P
C(I)rr?scolgo:n » [ADR#0.0.4 il | Confirmacion: %MW10
Datos de emision: | %KW200
r Valor de los datos de emision
NUmero de mensaje: [1E]
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Funcion DISPLAY_GRP

Cometido

Puesta en
marcha

Parametro
especifico:
Numerodegrupo
de mensajes

Con esta funcién se puede mostrar, simultaneamente, un grupo de mensajes
mensaje que se encuentra en la memoria de la consola de didlogo del operador
CCX 17.

La puesta en marcha de la funcién DISPLAY_MSG se trata en el apartado
Descripcion de parametros (Véase Descripcién de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).

El parAmetro Namero de grupo de mensajes define el identificador del grupo de
mensajes que se encuentra en la memoria de la CCX 17.
Su valor esta comprendido entre 1y 100.
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Ejemplo de
aplicacioén
aplicacion.

En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcién DISPLAY_GRP para mostrar
un grupo de mensajes de estado en la pantalla de una consola T CCX 1720 W con

Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

CCX 17 sin aplicacion.

Nota: Se propone este mismo ejemplo para la funcion SEND_MSG en una

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

(%S13 =1):
® inicializacion de las variables del automata,

de palabras,
e ajuste del tiempo de espera a 50 s,
e condiciones de la ejecucion,
en la aplicacion CCX 17, a saber,

1, columna 1),

4),
® memorizar la ejecucion de la funcion.

® borrado de la pantalla de la consola (véase funcion PANEL_CMD),
e visualizacion del grupo de mensajes de estado n° 1 que se encuentra

e mensaje n°l:Manu y Auto (formato estandar, situado en la linea

e mensaje n°2: Horno 4 (formato doble, centrado automatico, linea

Objetivo de este ejemplo, a partir de la puesta en RUN de la aplicacion | %MWO:6: direcciéon de la consola

%KWO:x: datos de emisién del mensaje 1
%MW100:4: confirmacion

e escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla | %MW100:X0: bit de actividad

%MW102: tiempo de espera
%M100: condicién de activacion

Presentacion de la consola

Programa correspondiente a la aplicacién

Mensajes fijos

Manu Auto

-

I;iorno 4

INIT dir. consola, condicion, tienpo de

pera*)
%613 THEN

9%W\D: 6: =ADR#0. 0. 4;
%W\AL02: =500;
%WvILOO: =0;

END | F;

Escritura de nmensajes Auto, Mnu vy

Hor no4 *)
I F NOT %vLOO AND NOT %wWM00: XO THEN

DI SPLAY_GRP( %WWD: 6, %KW, %W\L00: 4) ;
SET 9ML00;

END | F;
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Pantalla de ayuda para la introduccion correspondiente de la aplicacion:

[l DISPLAY_GRP
—Rarémgtros
Decdon [%MW10 |[6 ] Confimacion:  [%MW100] [4 ]

Datos de emision: | %KWO

r Valor de los datos de emision

Ndmero de grupo de mensajes: [ 1]
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Funcion DISPLAY_ALRM

Cometido

Puesta en
marcha

Parametro

especifico:
Namero de
mensaje de
alarma

Con esta funcion se puede mostrar un mensaje de alarma que se encuentra en la
memoria de la consola de didlogo del operador CCX 17.

La puesta en marcha de la funcion DISPLAY_ALRM se trata en el apartado
Descripcion de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).

Nota: Cuando desaparece la alarma en el autémata, es necesario desactivar el
mensaje asociado en la consola CCX 17 (véase funcion PANEL_CMD), para
permitir una nueva activacion potencial de esta alarma.

El parametro Nimero de mensaje de alarma define el identificador del mensaje que
se encuentra en la memoria de la CCX 17.
Su valor esta comprendido entre 1 y 300.

Se puede activar una alarma de manera exclusiva con:
e buzdén (necesita el programa MMI 17 WIN),
e funciones DOP integradas.

Nota: Sélo se puede acceder a las alarmas, cuyo nimero es mayor que la longitud

del buzén, mediante la funcion DISPLAY_ALRM.

408

TLXDS 57 PL7 xx



Funciones DOP integradas

Ejemplo de En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion DISPLAY_ALRM para
aplicacién mostrar un mensaje de alarma en la pantalla de una consola T CCX 1720 W con
aplicacion.

Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en

el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

funcion SEND_ALRM.

Nota: Este mismo ejemplo con una CCX 17 con aplicacién se propone con la

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

e escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla de
palabras,

® ajuste del tiempo de espera a 50 s,

e condiciones de la ejecucion,

Aplicacion: Objetivo de este ejemplo:

® detectar el rebasamiento de un umbral de temperatura (500 °C),

e visualizar el mensaje de alarma que se encuentra en la aplicacion

CCX 17, a saber,

e Sobrecalentamiento del horno = xxx °C (formato estandar,
ubicacion impuesta por la funcién, variable con atributos:
incremento de 50, entero de 3 digitos),

® memorizar la ejecucion de la funcién.

%MWO:6: direccién de la consola
%KW80:x: datos de emision
%MW100:4: confirmacion
%MW100:XO0: bit de actividad
%MW102: tiempo de espera
%M103: condicion de activacion
%MW10: Variable de temperatura
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Presentacion de la consola

Programa correspondiente a la aplicacion

Visualizacion de sistema Mensaje de alarma

* ALARM * /
Sobr ecal ent am ent o
del horno = xxx °C

(* INNT dir.

esper a*)
| F %513 THEN
%W\D: 6: =ADR#0. 0. 4;

consol a, condicioén, tienpo de

9%MAL02: =500;
%VL03: =0;
END | F;
(* Control de rebasam ento tenporal *)
| F %W\0>500 THEN
SET %vL2;
ELSE RESET %WL2;
END | F;
(* Escritura nmensaje alarma Surch... *)

I F %12 AND NOT 9103 AND NOT 9MAL00: XO THEN
DI SPLAY_ALRM %W0: 6, %KW, YMALOO: 4) ;
SET 9MM103;

END I F;

Pantalla de ayuda para la introduccion correspondiente a la aplicacion:

[l DISPLAY ALRM
 Parametros

Direccion
consola:

Datos de emision: | %KW150

MM  ][6 | Confirmacién:

r— Valor de los datos de emision

Namero de mensaje de alarma:
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Funciéon ASK_VALUE

Cometido

Puesta en
marcha

Parametro

especifico:
Nimero de
mensaje de
estado

Ejemplo

Con esta funcion se puede mostrar, en la pantalla de una consola CCX 17, un
mensaje de estado que se encuentra en la memoria de la consola de didlogo del
operador CCX 17.

Este mensaje contiene una variable que el operador puede modificar.

La introduccién se produce en modo sincronizado. Asi, el operador sélo puede
hacer una introduccion cada vez que aparece el mensaje.

La puesta en marcha de la funcion ASK_VALUE se trata en el apartado Descripcion
de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las distintas
funciones DOP, p. 375).

Nota: Se aconseja parametrizar el tiempo de espera con una duracion infinita
(véase Zona Parametros: Confirmacion, p. 383) para que no se desactive la
funcion ASK_VALUE antes de la introduccion de datos del operador.

Este parametro define el identificador del mensaje que se encuentra en la memoria
de la CCX 17.
Su valor esta comprendido entre 1y 300.

En la siguiente ilustracion se muestra un ejemplo de introduccién de la funcién
ASK_VALUE.

Il ASK_VALUE
— Parametros
CDérﬁzsc&gn » [ADR# 0.0.4 || Dato; de r‘e,cepcwn: %MW10
Datos de emision: | %KW200 Confirmacion: %MW20

r— Valor de los datos de emision
Numero de mensaje de estadd:3 =
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Funcion GET_VALUE

Cometido

Puesta en
marcha

Parametro

especifico:
Namero de
mensaje de
estado

Con esta funcién se puede mostrar, en la pantalla de una consola CCX 17, un
mensaje de estado que se encuentra en la memoria de la consola de didlogo del
operador CCX 17.

Este mensaje contiene una variable que el operador puede modificar.

La introduccion de datos se produce en modo multiple. Asi, el operador tiene la
posibilidad de introducir varios valores sucesivos, mientras que el programa
autémata trata el valor introducido desde que aparece la variable.

La puesta en marcha de la funcion GET_VALUE se trata en el apartado Descripcion
de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las distintas
funciones DOP, p. 375).

Este parametro define el identificador del mensaje que se encuentra en la memoria
de la CCX 17.
Su valor esta comprendido entre 1 y 300.
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Ejemplo de
aplicacién
T CCX 1720 W con aplicacion.

En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion GET_VALUE para mostrar
un mensaje de estado que contiene una variable en la pantalla de una consola

Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

Nota: Se propone este mismo
sin aplicacion.

ejemplo para la funcion GET_MSG en una CCX 17

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

® escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en
palabras,

® ajuste del tiempo de espera a 50 s,

e condiciones de la ejecucion,

inicializacion de las variables del autémata,

CCX 17, a saber,

digitos, actualizacion periédica),
memorizacion de la ejecucién de la funcion.

Aplicacion: Objetivo de este ejemplo, a peticion del usuario:
visualizacion del mensaje n° 4 que se encuentra en la aplicacion

e Temperatura = xxx °C (formato estandar, centrado automatico,
linea 6, variable con atributos: incremento de 50, entero de 3

%MWO:6: direccién de la consola
%KW80:x: datos de emision
%MW100:4: confirmacion
%MW100:XO0: bit de actividad
%MW102: tiempo de espera
%M102: condicion de activacion
%MW10: Variable de temperatura

una tabla de

Presentacion de la consola

Programa correspondiente a la aplicacion

VisualizaciQn de mensaje a pedido del usuario

Tenperatura XxXx °C

(* INT dir.

esper a*)

| F %813 THEN
%W\D: 6: =ADR#O0. 0. 4;
Y%MALO02: =500;
%VIL02: =0;

END_| F;

(* Escritura nmensaje Tenp... *)

I F NOT 9102 AND NOT %vAL00: XO THEN
GET_VALUE( %W\D: 6, %<WL00: 28, %W\L00: 4) ;
SET 9ML02;

END_| F;

consol a, condicion, tienpo de
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Pantalla de ayuda para la introduccion correspondiente de la aplicacion:

Il GET VALUE
r Parametros
thi)rnescﬁién de  [%MWO |[6 ] Confirmacién:  [%MW100

0l3:
Datos ae emision: | %KW100

r— Valor de los datos de emision

Ndmero de mensaje de estado: [ 4 ]
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Funcion CONTROL_LEDS

Cometido

Puesta en
marcha

Parametro
especifico:
Estado de los
indicadores

Parametro
especifico:
Estado del relé

Con esta funcién se pueden controlar algunas de las funciones de una consola
CCX 17.

Estas funciones son las siguientes:

e estado del relé (version 2.1 o superior),

e estado de los indicadores de la pequefia columna luminosa.

La funcién CONTROL_LEDS esta disponible, independientemente de que exista
aplicacion en la CCX 17.

La puesta en marcha de la funcion CONTROL_LEDS se trata en el apartado
Descripcion de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).

Este parametro define el estado devuelto a cada indicador.
los diferentes estados pueden ser:

e Sin alterar,

Apagado,

Intermitente,

Encendido.

Este parametro define el estado del relé.
los diferentes estados pueden ser:

e Sin alterar,

e Abierto,

e Cerrado.
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Ejemplo de En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion CONTROL_LEDS para
aplicacioén controlar el estado del indicador verde de una consola T CCX 1720 W.
Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

palabras,
® ajuste del tiempo de espera a 50 s,
e condiciones de la ejecucion,

%MWO0:6: direccion de la consola

® escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla de | %KW200:x: datos de emision estado

Manu
%KW210:x: datos de emision estado Auto
%MW100:4: confirmacién

Aplicacion: Objetivo de este ejemplo, en flanco ascendente de las %MW100:X0: bit de actividad
variables: %MW102: tiempo de espera
® Manu: control del indicador verde en modo Intermitente, %MO: variable Manu
® Auto: control del indicador verde en modo Encendido. %M2: variable Auto

Presentacion de la consola

Programa correspondiente a la aplicacion

Indicador verde
|

(* INIT dir. consola, condicién, tienpo de
esper a*)
| F %513 THEN

%W\D: 6: =ADR#0. 0. 4;

%WL02: =500;
%WVILOO: 2: =0;
END | F;

(* Estado de indicador verde *)

IF RE %D AND NOT 9%WM00: X0 THEN
CONTROL_LEDS( %MA\D: 6, %<KW200: 2, %MAL00: 4) ;

END_I F;

IF RE %2 AND NOT 9%WM00: X0 THEN
CONTROL_LEDS( %MA\D: 6, %<KW210: 2, %MAL00: 4) ;

END_I F;

9%VD: =%VD;

RvR: =%VR;
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Pantallas de ayuda de la aplicacion para la introduccion de los datos
correspondientes:

Il CONTROL_LEDS
— Parametros

consgls MWD (6] Confirmacion:  [%MWI00
Batos de emision:

— Estado de los indicadores

@ Sinalterar O Apagado O Intermitente O Encendido

‘ @ Sinalterar O Apagado O Intermitente O Encendido

’ OSinalterar  OApagado (o Intermitente (O Encendido ‘

— Estado del relé [l CONTROL_LEDS

. ) r Parametros
[E] @snae O Abierto Direccion  |Zg1Ig (6] Confirmacién:  [%MWL00
Datos de emision; [ %KW210

— Estado de los indicadc

® Sinalterar  OApagado O Intermitente O Encendido

‘ @® Sinalterar O Apagado O Intermitente O Encendido

‘ OSinalterar  OApagado O Intermitente (& Encendido

— Estado del relé
@ @® Sin alterar O Abierto O Cerrado
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Funcion ASSIGN_KEYS

Cometido

Zona Parametros

Zona:
Asignaciones
por

Con esta funcion se puede configurar todas o parte de las teclas de comando de
una consola CCX 17, asociandolas a bits internos del autbmata maestro de la
comunicacion.

Al ejecutar esta funcion, se modifica globalmente la configuracién de las teclas de
comando correspondientes.

Solo se pueden configurar 12 teclas; sin embargo, soélo se tienen en cuenta las
teclas que se encuentran en la consola y que reciben el comando.

La funcién ASSIGN_KEYS esté disponible, independientemente de que exista
aplicacion en la CCX 17.

El principio de puesta en marcha de la zona Parametros se trata en el apartado
Descripcion de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).

En esta zona se puede especificar si los datos de configuracion de las teclas se

encuentran en el autdmata o en la consola CCX 17.

e Automata: los datos que se tienen en cuenta son aquellos introducidos en las
zonas Tecla de comando,

e CCX 17: los datos que se tienen en cuenta son aquellos de la aplicaciéon que se
encuentran en la consola.
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Zona: Teclade
comando X

Zona:
Visualizacion de
las teclas de
comando

En esta zona se pueden definir las caracteristicas asociadas a cada tecla.
En la siguiente tabla se presentan las diferentes caracteristicas disponibles.

Caracteristicas

Significado

Inhibir

Desactiva el estado de la tecla. Su validacion inhibe los campos accion y
variable/simbolo.

Accion Definir el modo de funcionamiento de la tecla.

Al seleccionar el modo en flanco, si se presiona la tecla el bit se pone a 1
y si se deja de presionar, se pone a 0.

Al optar por el modo biestable, el bit cambiara en cuanto se presione la
tecla. El valor predeterminado es en flanco.

Variable Especificar la variable del bit interno %Mi asociado a la tecla. Si el simbolo
asociado a este bit existe en la base de datos de la estacion, se toma
automaticamente en cuenta para validar la variable.

Simbolo Especificar el simbolo asociado al bit. La variable asociada a este simbolo

se toma automaticamente en cuenta.

La configuracion de las teclas de comando se efectla por grupo de 4.
Desde esta zona se puede acceder a los diferentes grupos de teclas.
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Ejemplo de En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcion ASSIGN_KEY'S para asignar
aplicacioén una funcién a las teclas de comando 1y 2 de una consola T CCX 1720 W.
Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

Nota: En el caso de una CCX 17 con aplicacion, la asignacién de las teclas de
comando se puede incluir, inutilizando esta aplicacion autdmata.

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

palabras,
® ajuste del tiempo de espera a 50
® condiciones de la ejecucion,

S,

Aplicacion: Objetivo de este ejemplo:
® asignacion de la variable %MO a la tecla de comando 1,
® asignacion de la variable %M2 a la tecla de comando 2,
® almacenamiento de la ejecucion de la funcién.

%MWO0:6: direccién de la consola

e escritura de la direccion de la consola (ADR#0.0.4) en una tabla de | %KW240:x: datos de emisién

%MW100:4: confirmacion
%MW100:XO0: bit de actividad
%MW102: tiempo de espera
%MO: variable Manu

%M2: variable Auto

%M12: condicién de ejecucion
%M108: condicion de ejecucion

Presentacion de la consola

Programa correspondiente a la aplicacién

Tecla 1 Tecla 2
— N
L] L]
L] L]
L]

(* INIT dir. consola, condicién, tienpo de

esper a*)
| F %613 THEN
YWD 6: =ADR#0. 0. 4;
9%WL02: =500;
%wvL08: =0;
END | F;
(* Asignacion de las teclas de comando *)
| F %viL2 AND NOT %viL08 AND NOT %WA.00: XO THEN
ASSI GN_KEYS( %W\W0: 6, %K\W240: 16, %W\L.00: 4) ;
END | F;
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Pantallas de ayuda de la aplicacion para la introduccion de los datos
correspondientes:

B ASSIGN_KEYS
- Parametros
Dtz %MWO [6 | Confirmacion: [%MWIO00

Datos de emision: [ %KW240

Asignaciones por

(® Autémata O CCX17
—Tecla de comandol——— Tecla de comando 2
[J Inhibir —Accion— | | [J Inhibir — Accion—

Simbolo: @ Enflanco | | | Simbolo: @® En flanco
Variable: [“ooMV0 O Biestable | | | Variable: [“osm2 O Biestable

—Teclade comando3 ——— Tecladecomando4 ———
Inhibir — Accion— Inhibir — Accibn—
Simbolo: | |® Enflanco | | |Simbolo: | © En flanco
Variable: | |O Biestable Variable: \ O Biestable

- Visualizacion de las teclas de comando
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Funcion PANEL_CMD

Cometido

Zona Parametros

Zona: Comando

Con esta funcion se pueden enviar a la consola de diadlogo de operador diversos
comandos sencillos del tipo:

borrado de una linea o de la pantalla,

e impresion o eliminacion del historial de datos de operadores,

e impresion o eliminacion del historial de mensajes de alarma,

e gestion de alarmas.

Nota: Lafuncion PANEL_CMD esta disponible, independientemente de que exista
0 no aplicacion en la CCX 17.

El principio de puesta en marcha de la zona Parametros se trata en el apartado
Descripcion de parametros (Véase Descripcion de los parametros comunes a las
distintas funciones DOP, p. 375).

En esta zona se puede definir el comando asociado a la funcion PANEL_CMD.

En el caso:

e de borrar una linea, hay que precisar su nimero,

e de anular una alarma, hay que indicar el nimero de alarma que corresponde al
identificador dado cuando se utilizan las funciones SEND_ALRM o
DISPLAY_ALRM.
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Ejemplo de En el siguiente ejemplo, se pone en marcha la funcién PANEL_CMD para borrar la
aplicacién pantalla y luego anular una alarma de una consola T CCX 1720 W.
Esta se encuentra conectada a un Premium mediante la toma AUX (configurada en
el enlace UNI-TELWAY - direcciones 4-5).

Descripcion de la aplicacion

Variables utilizadas

Condiciones iniciales

® escritura de la direccién de la consola (ADR#0.0.4) en una
tabla de palabras,

® ajuste del tiempo de espera a 50 s,

e condiciones de la ejecucion,

Aplicacion: Objetivo de este ejemplo:

® a pedido del usuario, borrar la pantalla de la consola,

® por confirmacion de fallo, anular la alarma,

® el almacenamiento de la ejecucion de la funcién.

%MWO0:6: direccion de la consola,
%KW350:x: datos de emision: Borrado,
%KW360:x: datos de emision: Anulacion,
%MW100:4: confirmacion,

%MW100:XO0: bit de actividad,

%MW102: tiempo de espera,

%M102: condicién de activacion,
%M100: confirmacion de fallo.

Programa correspondiente a la aplicacion

I F 9613 THEN
%W\D: 6: =ADR#0. 0. 4,

9%W\L02: =500;
o9ML20: 2: =0;
END | F;
(* Elimnacion alarma ... *)

SET 9120
END_| F;
* Borrado pantalla *)

SET 9ML21;
END | F;

(* INIT dir. consola, condicion,

tienmpo de espera*)

I'F %100 AND NOT %vi20 AND NOT %WM00: XO THEN
PANEL _CVD( %W\ 6, 9%KWB60: 3, %WAL00: 4) ;

I F 9ML02 AND NOT 9%ML21 AND NOT %MAM00: X0 THEN
PANEL_CVD( %W\D: 6, %<WB50: 3, YMALOO: 4)
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Pantallas de ayuda de la aplicacion para la introduccion de los datos
correspondientes:

[ PANEL-CMD
— Parametros

Direccion consola: [V [6 | Confirmacién: %MWZ100
Datos de emision: [%KW40

_ Comandos
Borrado
’7 @® Pantalla O Linea  Numero de linea \ 1 ]I ‘
Historial de entradas:
’7 O Impresién O Borrado |
’— Historial de alarmas [ | AE'—'CMD
Impresion Borrado - Parametros
_ Olmp © Direccion consola: [IEYMREA0NO [ 7 confirmacién: %MW50
Gestion de alarmas - Datos de emision: [ %KW350
O Cancelar una alarma Nlmero de
_ Comandos
Borrado
( © Pantalla QOlLinea Nimerodelinea[1 [ ‘

Historial de entradas:
O Impresién O Borrado ‘

O Impresién O Borrado

Gestion de alarmas
(O Cancelar una alarma Nlmero de alarma [1 3 ‘

( Historial de alarmas ‘
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Funcién ADJUST

Cometido

Activacion de la
funcion (EN)

Lectura/
Escritura (R_W)

Con esta funcion se pueden ajustar (leer y escribir) objetos de lenguaje (un objeto
cada vez), controlando las palabras internas de la memoria autémata desde una
CCX 17 o una MAGELIS.

Se pueden ajustar los siguientes objetos de lenguaje:

e |os bits internos (%Mi),

e las palabras o palabras dobles internas (%MWi, %MDi),

e las entradas/salidas en rack o remotas (%I, %Q, %IW, %QW, %ID, %QD).

Nota: Se recomienda:

e gjecutar Unicamente una instancia por ciclo de la funcion ADJUST,

e gjecutar la funcién ADJUST una vez cada n ciclos,

e parametrizar la funcion ADJUST con palabras consecutivas, para optimizar la

lectura de las palabras internas en la CCX 17 y la MAGELIS.

Con este parametro se puede ejecutar la funcion ADJUST.
Los tipos de objeto asignados a este pardmetro pueden ser:
e un bit interno (%Mi),

e un bit extraido de palabra interna (Y%sMWi:Xj).

Este parametro define el tipo de operacion que se debe llevar a cabo:
e lectura: bit =0,

e escritura: bit = 1.

Los tipos de objeto asignados a este parametro pueden ser:

e un bit interno (%Mi),

e un bit extraido de palabra interna (%sMWi:Xj).
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Tipo de objeto
(TYPE)

Este parametro define el tipo de objeto que se debe leer o escribir.
Los tipos de objeto asignados a este parametro pueden ser:

e una palabra interna (%MWi),
e un valor inmediato.
En la siguiente tabla se presentan los distintos tipos de objeto que se pueden

controlar con ayuda de la funcion ADJUST.

Tipo de Valor de la palabra Tipo de Valor de la palabra

objeto interna o valor objeto interna o valor
inmediato inmediato

%Mi 0 %IW 5

Y%MWi 1 %QW 6

%MDi 2 %ID 7

%I 3 %QD 8

%Q 4
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Direccién del
objeto (ADR)

(%MWi).

Este parametro contiene la direccion del objeto que se debe leer o escribir.
El tipo de objeto asignado a este pardmetro es una tabla de 8 palabras internas

En la siguiente tabla se presenta el contenido de las diferentes palabras de la tabla.

N° de Esta palabra contiene... Valores posibles de la palabra

orden de

la palabra

Palabra 0 | el nimero del rack en que se encuentra el | O: objetos bits, palabras o palabras dobles internas, objetos
objeto de lenguaje correspondiente de 1/0O cuya funcion especializada esta declarada en el rack

0.
n: otros objetos de 1/O en rack.

Palabra 1 | el nimero de la posicion en el rack del 0: objetos bits, palabras o palabras dobles internas, objetos
médulo de I/O o del procesador en que de 1/0 cuya funcion especifica se asocia alas vias 1y 2 del
esté localizado el objeto de lenguaje procesador declarado en posicion 0 en el rack.
correspondiente 1: objetos de I/O cuya funcién especifica se asocia a las

vias 1y 2 del procesador declarado en posicién 1 en el
rack.
n: otros objetos de 1/O en rack.

Palabra 2 | el nimero de la via en el médulo donde 0: objetos bits, palabras y palabras dobles internas.
esta localizado el objeto de lenguaje 1: objetos de 1/O cuya funcién especifica esta asociada a la
correspondiente via 1 del procesador (funciones especificas de

comunicacion con PCMCIA).

2: objetos de I/O cuya funcién especifica esta asociada a la
via 2 del procesador (enlace FIPIO).

n: otros objetos de 1/O en rack.

Palabra 3 | el rango del objeto de I/O o el nimero del |0 6 n: objetos bits, palabras o palabras dobles internas,
objeto de lenguaje interno objetos de I/0O con rango significativo.
correspondiente. 0: Otros objetos de 1/0O.

Palabra 4 | el nimero de punto de conexion del equipo | n: objetos NANET o FIPIO.
en el bus FIPIO o el rango del objeto 0: no significativo.

NANET.
Palabra 5 |la posicién del médulo FIPIO. 0: moédulo de base o no significativo.
1: médulo de extension.

Palabra 6 |elnimero de laviaen el mddulo FIPIO o el | n: objetos AS-i o FIPIO.
bit del esclavo en el bus AS-i. 0: no significativo.

Palabra 7 | el nimero de esclavo en el bus AS-iy n: objetos AS-i o NANET.

NANET. 0: no significativo.
Valor de Este parametro contiene el valor de escritura en el objeto.

escritura (VAL)

El tipo de objeto asignado a este pardmetro es una palabra doble (%MDi).
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Puestaalo En funcién del tipo de objeto de escritura, este parametro permite:

Incremento e la puesta a 1 del valor de bit (%Mi, %Q),

(SINC) e incrementar en 1 el valor de la palabra o la palabra doble (%MWi, %MDi, %QW,
%QD).

‘ Nota: el parametro R_W debe estar en posicion 1.

El tipo de objeto asignado a este parametro es un bit interno (%oMi).

Puestaa 0o En funcién del tipo de objeto de escritura, este parametro permite:

Disminucioén e la puesta a 0 del valor de bit (%Mi, %Q),

(RDEC) e disminuir en 1 el valor de la palabra o la palabra doble (%MWi, %MDi, %QW,
%QD).

‘ Nota: el parametro R_W debe estar en posicion 1.

El tipo de objeto asignado a este parametro es un bit interno (%Mi).

Valor del objeto Este pardmetro contiene el valor del pardmetro que se acaba de leer.
leido (VRET) El tipo de objeto asignado a este parametro es una palabra doble (%MDi).

Parametros de El tipo de objeto asignado a este pardmetro es una tabla de 24 palabras internas
gestiéon (GEST) (YoMWi).
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Ejemplos En la siguiente ilustracion, se muestra un ejemplo de introduccién de la funcién

ADJUST.

Visualizacion de la llamada

’7ADJUST( %MW20:X0.%MW20:X1.%MW21.%MW22:8.%MD30.9%MW20:X2.9%MW20:X3.%MD32.%MW34:24 )

Para leer la palabra doble interna %MD12, se deben introducir los siguientes

valores:
Parametro | Objeto de Valor dein- | Comentario
lenguaje troduccion
EN %MW20:X0 1 Ejecucion de la funcion ADJUST
R_W %MW20:X1 0 Operacion de lectura
TYPE %MW21 2 Tipo de objeto: %MD
ADR %MW22 0 No significativo
%MW23 0 No significativo
%MW24 0 No significativo
%MW25 12 NUmero del objeto (%MD12)
%MW26 0 No significativo
%MW27 0 No significativo
%MW28 0 No significativo
%MW29 0 No significativo
VAL %MD30 0 No significativo
SINC %MW20:X2 0 No significativo
RDEC %MW20:X3 0 No significativo
VRET %MD32 Valor del objeto leido
GEST %MD34:24 Parametro tampdn para la recepcion y la
emisién de peticiones
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Para escribir el valor 15 en la palabra de salida en rack %QW3.2, se deben
introducir los siguientes valores:

Parametro | Objeto de Valor de Comentario
lenguaje introduccién
EN %MW20:X0 1 Ejecucion de la funcion ADJUST
R_W %MW20:X1 1 Operacion de escritura
TYPE %MW21 6 Tipo de objeto: %QW
ADR %MW22 0 Ndmero de rack
%MW23 3 Posicion del médulo
%MW24 2 Ndmero de la via
%MW25 0 No significativo
%MW26 0 No significativo
%MW27 0 No significativo
%MW28 0 No significativo
%MW29 0 No significativo
VAL %MD30 15 Valor de escritura
SINC %MW20:X2 0 No significativo
RDEC %MW20:X3 0 No significativo
VRET %MD32 Valor del objeto leido
GEST %MD34:24 Parametro tampon para la recepcion y la
emisién de peticiones
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Para incrementar la palabra de salida en FIPIO %QW\1.2.12\0.1, se deben
introducir los siguientes valores:

Parametro | Objeto de Valor de Comentario
lenguaje introduccién
EN %MW20:X0 1 Ejecucion de la funcion ADJUST
R_W %MW20:X1 1 Operacion de escritura
TYPE %MW21 6 Tipo de objeto: %QW
ADR %MW22 0 No significativo
%MW23 1 Direccién de procesador
%MW24 2 Numero de via del enlace FIPIO integrado
%MW25 0 No significativo
%MW26 12 Numero del punto de conexién
%MW27 0 Ndmero de médulo: Base
%MW28 1 Ndmero de la via
%MW29 0 No significativo
VAL %MD30 0 No significativo
SINC %MW20:X2 0 Incremento en 1 del valor de la palabra
RDEC %MW20:X3 0 No significativo
VRET %MD32 No significativo
GEST %MD34:24 Parametro tampdn para la recepcion y la

emision de peticiones

TLX DS 57 PL7 xx

431




Funciones DOP integradas

Para poner a 0 el bit de salida en el bus AS-i %Q\105.0\7.2, se deben introducir los
siguientes valores:

Parametro | Objeto de Valor de Comentario
lenguaje introduccién
EN %MW20:X0 1 Ejecucion de la funcion ADJUST
R_W %MW20:X1 1 Operacion de escritura
TYPE %MW21 4 Tipo de objeto: %Q
ADR %MW22 1 Ndmero de rack
%MW23 5 Posicion del médulo
%MW24 0 Ndmero de la via
%MW25 0 No significativo
%MW26 0 No significativo
%MW27 0 No significativo
%MW28 2 Rango del bit (entrada/salida del esclavo)
%MW29 7 Ndmero de esclavo
VAL %MD30 0 No significativo
SINC %MW20:X2 0 No significativo
RDEC %MW20:X3 1 RESET de la salida
VRET %MD32 No significativo
GEST %MD34:24 Parametro tampon para la recepcion y la

emisién de peticiones
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Funciones DOP integradas

Para disminuir la palabra de salida en NANET %QW\4.0\2.1, se deben introducir los
siguientes valores:

Parametro | Objeto de Valor de Comentario
lenguaje introduccién
EN %MW20:X0 1 Ejecucion de la funcion ADJUST
R_W %MW20:X1 1 Operacion de escritura
TYPE %MW21 6 Tipo de objeto: %QW
ADR %MW22 0 Ndmero de rack
%MW23 4 Posicion del médulo
%MW24 0 Ndmero de la via
%MW25 1 Rango del objeto NANET (numero de
palabra)
%MW26 0 No significativo
%MW27 0 No significativo
%MW28 0 No significativo
%MW29 2 Numero de esclavo
VAL %MD30 0 No significativo
SINC %MW20:X2 0 No significativo
RDEC %MW20:X3 1 Disminucién en 1 del valor de la palabra
VRET %MD32 No significativo
GEST %MD34:24 Parametro tampén para la recepcion y la
emision de peticiones
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26

Presentacion

Objeto de este
capitulo

Contenido:

En este capitulo se aporta una serie de informacién complementaria para poner en
marcha las funciones DOP.

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina

26.1 Precauciones de uso DOP 437

26.2 Descripcion de la codificacion del parametro "Datos de 438
emision” de las funciones DOP integradas
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26.1 Precauciones de uso DOP

Precauciones de uso DOP

Introduccién Aunque la siguiente lista no es exhaustiva, presenta los errores mas comunes de la
puesta en marcha de funciones DOP en una aplicacion.

Listade e No olvidar inicializar el pardmetro Tiempo de espera (%MWi+2) antes de activar
precauciones la funcion Dialogo de operador. En el caso de las funciones ASK_MSG o
ASK_VALUE, siempre tiene un valor 0.

e Si se utiliza la misma palabra para registrar la confirmacion de cada funcion, se
debera comprobar que el bit de actividad (%MWi:X0) tiene un valor 0 antes de
activar otra funcioén.

e Sincronizar la activacion de diferentes funciones DOP integradas para que no se
sature la cola de comandos de la consola CCX 17.

e Hay que medir adecuadamente el tamafio de las constantes internas %KWi para
que aparezcan los datos de emision.

e Dejar un poco de margen en la asignacion de datos de emision (%KWi:n). En
efecto, si se han efectuado modificaciones en los titulos de los textos, no habra
problemas de solapamiento entre las diferentes referencias de %KWi:n.

e El tamafio maximo para las funciones DOP integradas es de 47 palabras.

e Atencion: en modo de modificacion en linea, no es posible crear una funcion
DOP integrada si la aplicacion situada en el autémata no dispone de un ejemplar
de esta funcion.

e Si se corta el sector o se pierde la comunicacion, al cargar la aplicacion la
consola CCX 17 debera adquirir un estado coherente (asignacion de teclas y
mensajes en pantalla).

e La anulacion de las modificaciones o la supresion de un escalén o una frase
(Lista o Literal) no anulan la inicializacion de las variables %KWi.
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26.2

Descripcion de la codificacién del parametro
"Datos de emision” de las funciones DOP

integradas

Presentacion

Objeto de este

En esta seccion se tratan algunas precisiones sobre el parametro Datos de

seccion emision.
Se dirige a los programadores de aplicaciones, que deseen poner en practica las
funciones DOP integradas sin acceder a las pantallas de ayuda de introduccion.
Contenido Esta seccion contiene los siguientes apartados:
Apartado Péagina
Visualizacion de un mensaje de estado del automata: funcion SEND_MSG 439
Introduccion de un mensaje de estado controlado por el automata: funcién 443
ASK_MSG y GET_MSG
Visualizacién de un mensaje de alarma del autémata: funcion SEND_ALARM 449
Visualizacion de un mensaje de estado, alarma o grupo de mensajes 454
contenidos en la memoria de la CCX 17: funciones ASK_VALUE,
DISPLAY_MSG, GET_VALUE, DISPLAY_ALRM y DISPLAY_GRP
Visualizacién de los indicadores de la columna luminosa: funcién 455
CONTROL_LEDS
Configuracion de las teclas de comando: funcién ASSIGN_KEYS 456
Envio de comando genérico: funcion PANEL_CMD 458
438
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Visualizacién de un mensaje de estado del automata: funcion SEND_MSG

Introduccién Es posible construir mensajes de estado a partir de la aplicacion autémata y
emitirlos mediante palabras internas (%6MWi) para que aparezcan en la pantalla de
una consola CCX 17. Este es el cometido de la funcion SEND_MSG.
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Codificacion del En la siguiente tabla se muestra el significado de las diferentes palabras que
pardmetro Datos  constituyen el pardmetro Datos de emision (47 palabras como méaximo).

de emision
N° de Significado
palabra
1 contiene un marcador de valor 16#CC17,
2 contiene el valor 0,
3 contiene la longitud en bytes de la zona de palabras siguientes,
4aP contienen el texto del mensaje que se va a emitir, incluidos los caracteres subrayados que
representan los caracteres esperados cuando aparece una variable. Este texto tiene una longitud
maxima de 40 caracteres.
Si el texto esta constituido de un nimero impar de caracteres, el Gltimo byte tiene valor 0, si el texto
es de longitud par y tiene menos de 39 caracteres, la Ultima palabra debe contener el valor 0.
P+1 contiene el nimero de la linea en la que debe aparecer el mensaje,
P +2 contiene el nimero de la columna en la que debe aparecer el principio del mensaje,
P +3 Esta zona de 2 palabras (4 caracteres) contiene las caracteristicas del mensaje y se estructura como
P +4 sigue:
Caracter 1 Este caracter (en mayusculas) corresponde al atributo video:
® B =interminente,
® R =video inverso,
® A =intermitente y video inverso,
® N = sin atributo.
Caréacter 2 Este caracter (en mayusculas) corresponde al tamafio de la fuente de caracteres:
® S =tamario sencillo,
® D = doble altura y anchura.
Caracteres 3y 4 | corresponde a la opcién de impresion:
® Y seguido de un espacio = si,
® N seguido de un espacio = no.
P+5 Si no desea asignar variable, la palabra siguiente debe estar a 0 (en este caso se ignora la
continuacioén de los parametros), sino es necesario afiadir los siguientes parametros:
P+6 contiene la posicion de la variable que asignar, contada en nimero de caracteres desde el principio
del mensaje.
P+7 contiene el nimero de caracteres que mostrar para la variable.
P+8 contiene un comando adicional:
® (: paso de comando,
e 1: borrado pantalla,
® 2: borrado de la linea antes de la visualizacion.
P+9 contiene el valor 16#0030.
P Nimero de palabras que contienen el texto del mensaje de emisién (véase linea 4 a P).
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N° de Significado
palabra

P+10y 11 contiene el tipo de campo de la introduccion:

® BIT + espacio = tipo bit,
® ANA + espacio = tipo palabra,
® NG + espacio = tipo palabra doble,
® DAY + espacio = tipo fecha,
® HOU + espacio = tipo hora.
P+12 contiene el valor 0.
P+13 contiene el tipo de la variable que mostrar:

® B + espacio = tipo bit,

® W + espacio = tipo palabra,

e DW =tipo palabra doble.

Observacién: para un tipo de Fecha u Hora, esta palabra contiene el valor 0.

P+14 contiene:
e el indice de variable de la variable que mostrar para un tipo de bit, palabra o palabra doble,
® el valor —1 para un tipo de fecha u hora.

P+15y 16 contienen el formato de visualizacion de la variable y se estructuran de la siguiente manera:

byte 1 especifica si la variable tiene signo (signo +) o no (espacio).
bytes 2y 3 especifica el formato de visualizacion:
byte 2 byte 2
ASCIl o NUMERICO sin | el codigo ASCII del espacio, es decir 20
decimales
DIGITAL con menos de | el cadigo ASCII del el codigo ASCII del
10 decimales espacio, es decir 20 namero de decimales
DIGITAL con al menos el codigo ASCII de la cifra | el codigo ASCII de la
10 decimales de decenas del niumero de | cifra de unidades del
decimales ndmero de decimales
Byte 4 especifica el tipo de visualizacion:
o N =sin formato,
e D = Digital,
e A=ASCIl
P+17 definen si la variable tiene que actualizarse o no:

® Y + espacio = si,
e N + espacio = no.

P+18 contiene el valor N + espacio,

P+19 a 25 contienen el valor 0 (7 palabras),

P Numero de palabras que contienen el texto del mensaje de emision (véase linea 4 a P).
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Ejemplo de En el siguiente ejemplo se presentan los valores que corresponden a la tabla de
utilizacién palabras %MWO0:12 (datos de emision) de la funcion SEND_MSG

(ADR#0.0.4,%MW0:12,%MW100:4);

Ne de Valor Comentario

palabra

%MWO 16#CC17 Marcador

%MW1 0 Valor impuesto

%MW2 18 Tamafio en bytes de la zona siguiente que est4 compuesta de

9 palabras

%MW3 Fo Texto del mensaje

%MW4 ur Texto del mensaje (continuacion)

%MW5 esp4d Texto del mensaje (fin)

%MW6 0 Marca de fin de mensaje

%MW?7 2 Posicion del mensaje (nimero de linea)

%MW8 15 Posicién del mensaje (nimero de columna)

%MW9 ND Caracteristicas del mensaje (ningun atributo y fuente doble)

%MW10 Nesp Caracteristica del mensaje (no imprimir)

%MW11 |0 El mensaje no lleva variable
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Introduccién de un mensaje de estado controlado por el autémata: funcion
ASK_MSGy GET_MSG

Introduccién Es posible construir mensajes de estado controlados a partir de la aplicacion
autémata y emitirlos mediante palabras internas (%MWi) para que aparezcan en la
pantalla de una consola CCX 17. Este es el cometido de las funciones ASK_MSG

y GET_MSG.
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Codificacion del En la siguiente tabla se muestra el significado de las diferentes palabras que
pardmetro Datos  constituyen el pardmetro Datos de emision (47 palabras como méaximo).
de emision

N° de Significado

palabra

1 contiene un marcador de valor 16#CC17,
2 contiene el tipo de comando:

® 33 =numero de comando para ASK_MSG,
® 6 =numero de comando para GET_MSG.

3 contiene la longitud en bytes de la zona de palabras siguientes,

4aP contienen el texto del mensaje que se va a emitir, incluidos los caracteres subrayados que
representan los caracteres esperados cuando aparece una variable. Este texto tiene una longitud
maxima de 40 caracteres.

Si el texto esta constituido de un nimero impar de caracteres, el Ultimo octeto tiene valor 0, si el texto
es de longitud par y tiene menos de 39 caracteres, la Ultima palabra debe contener el valor 0.

P+1 contiene el nimero de la linea en la que debe aparecer el mensaje,
P +2 contiene el nimero de la columna en la que debe aparecer el principio del mensaje,
P +3 Esta zona de 2 palabras (4 caracteres) contiene las caracteristicas del mensaje y se estructura como
P +4 sigue:
Caracter 1 Este caracter (en mayusculas) corresponde al atributo video:

® B =interminente,

® R =video inverso,

® A =intermitente y video inverso,
o N = sin atributo.

Caracter 2 Este caracter (en mayusculas) corresponde al tamafio de la fuente de caracteres:
® S =tamafio sencillo,
o D =doble alturay anchura.

Caracteres 3y 4 | corresponde a la opcion de impresion:
® Y seguido de un espacio = si,
® N seguido de un espacio = no.

P+5 contiene la posicion de la variable que se va a asignar, contada en nimero de caracteres desde el
principio del mensaje.

P+6 contiene el nimero de caracteres que mostrar para la variable.

P+7 contiene un comando adicional:

e 0: sin comando (introduccién sincronizada ASK_MSG),
e 24:introduccién libre autorizada tras visualizacién (introduccién mdltiple GET_MSG).

P+8 contiene el valor 16#0030.

P Nimero de palabras que contienen el texto del mensaje de emision (véase linea 4 a P).
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N° de Significado
palabra
P+9 contiene el tipo de campo de la introduccion (en mayusculas):
P+10 ® BIT + espacio = tipo bhit,
® ANA + espacio = tipo palabra,
® LNG + espacio = tipo palabra doble.
P+11 contiene el valor 0.
P+12 contiene el tipo de la variable que mostrar (en mayusculas):
® B + espacio = tipo bit,
® W + espacio = tipo palabra,
o DW =tipo palabra doble.
P+13 contiene el indice de la variable de la variable que mostrar.
P+14 contienen el formato de visualizaciéon de la variable y se estructuran de la siguiente manera:
P+15 Byte 1 especifica si la variable tiene signo (signo +) o no (espacio),
Bytes 2y 3 especifica el formato de visualizacion:
Byte 2 Byte 3
ASCIl o NUMERICO sin | el codigo ASCII del espacio, es decir 20
decimales
DIGITAL con menos de el codigo ASCII del el codigo ASCII del
10 decimales espacio, es decir 20 namero de decimales
DIGITAL con al menos 10 | el codigo ASCII de la cifra | el cédigo ASCII de la cifra
decimales de decenas del nimero de | de unidades del nimero
decimales de decimales
Byte 4 especifica el tipo de visualizacion:
e N = sin formato,
e D = Digital,
e A =ASCIl.
P+16 define si la variable tiene que actualizarse o no:
® Y + espacio = si,
® N + espacio = no.
P+17 define el atributo del campo:
® | + espacio = incremento,
® L + espacio = otros.
P+18y 19 definen el tipo de limite:
® 0 =sin limite,
® 1 =s0lo limite minimo,
® 2 = s0lo limite maximo,
® 3 = limite minimo y maximo.
P+20y 21 contienen el valor del limite minimo.
P Numero de palabras que contienen el texto del mensaje de emision (véase linea 4 a P).
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N° de Significado
palabra

P+22y 23 contienen el valor del limite maximo.

P+24y 25 contienen el valor de incremento.

P Numero de palabras que contienen el texto del mensaje de emision (véase linea 4 a P).
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Ejemplo de
utilizacion

En el siguiente ejemplo se presentan los valores que corresponden a la tabla de
palabras %MWO0:38 (datos de emision) de la funcion GET_MSG
(ADR#0.0.4,%MW0:38,%MW100:4);

N° de Valor Comentario

palabra

%MWO 16#CC17 Marcador

%MW1 6 Numero de comando para GET_MSG

%MW2 70 Tamario en bytes de la zona siguiente que estd compuesta de 35
palabras

%MW3 Te Texto del mensaje

%MW4 mp Texto del mensaje (continuacion)

%MW5 er Texto del mensaje (continuacion)

%MW6 at Texto del mensaje (continuacion)

%MW7 ur Texto del mensaje (continuacion)

%MW8 eesp Texto del mensaje (continuacion)

%MW9 =esp Texto del mensaje (continuacion)

%MW10 |__ Texto del mensaje (continuacion)

%MW11 | _esp Texto del mensaje (continuacion)

%MW12 °C Texto del mensaje (fin)

%MW13 Marca de fin de mensaje

%MW14 Posicion del texto (nimero de linea)

%MW15 |11 Posicién del texto (nimero de columna)

%MW16 NS Caracteristicas del mensaje (ningun atributo y fuente sencilla)

%MW17 Nesp Caracteristica del mensaje (no imprimir)

%MW18 15 Posicién de la variable desde el inicio del mensaje

%MW19 3 Numero de caracteres que mostrar

%MW20 24 Comando adicional (introduccion después de la visualizacion)

%MW21 16#0030 Valor reserva

%MW22 | AN Tipo de campo de introduccion (AN = inicio de ANA)

%MW23 | Aesp Tipo de campo de introduccién (continuacion)

%MW24 |0 Valor reserva

%MW25 | Wesp Tipo de variable que mostrar (W = variable de tipo de palabra)

%MW26 10 indice de la variable de la variable que mostrar (%MW10)

%MW27 espesp Formato de visualizacion (esp = variable sin signo; esp =inicio de

codificacion del nimero de decimales después de la coma)
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Ne de Valor Comentario

palabra

%MW28 | espD Formato de visualizacion continua (esp = final de codificacion del
namero de digitos después de la coma; D = formato decimal)

%MW29 | Yesp La variable debe actualizarse

%MW30 lesp La introduccién es de tipo incremental

%MW31 |0 La variable no tiene limite

%MD32 0 Valor del limite minimo

%MD34 0 Valor del limite maximo

%MD36 50 Valor del incremento

448

TLXDS 57 PL7 xx




Anexos

Visualizacién de un mensaje de alarma del automata: funcion SEND_ALARM

Introduccién Es posible construir mensajes de alarma a partir de la aplicacion automata y
emitirlos mediante palabras internas (%6MWi) para que aparezcan en la pantalla de
una consola CCX 17. Este es el cometido de la funcion SEND_ALARM.
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Codificacion del En la siguiente tabla se muestra el significado de las diferentes palabras que
pardmetro Datos  constituyen el pardmetro Datos de emision (37 palabras como méaximo).
de emision

N° de Significado

palabra

1 contiene un marcador de valor 16#CC17,

2 contiene el valor 0,

3 contiene la longitud en bytes de la zona de palabras siguientes,

4 contiene un nimero ficticio atribuido al mensaje de alarma (esta palabra servira en un futuro para
desactivar la alarma si resulta necesario). El valor de esta palabra deberéa estar comprendido entre 900
y 999.

5aP contienen el texto del mensaje que se va a emitir, incluidos los caracteres subrayados que

representan los caracteres esperados cuando aparece una variable. Este texto tiene una longitud
maxima de 40 caracteres.

Si el texto esta constituido de un nimero impar de caracteres, el Gltimo byte tiene valor 0, si el texto
es de longitud par y tiene menos de 39 caracteres, la Ultima palabra debe contener el valor 0.

P+ly?2 Esta zona de 2 palabras (4 caracteres) contiene las caracteristicas del mensaje y se estructura como
sigue:
Caréacter 1 Este caracter (en mayusculas) corresponde al tamafio de la fuente de caracteres:

e S =tamario sencillo,
e D =doble altura y anchura..

Caracter 2 corresponde a la opcién de impresion:
® Y =s5i,
e N =no.

Caracteres 3y 4 | corresponden a la opcion de sobreimpresion:
® Y seguido de un espacio = si,
® N seguido de un espacio = no.

P+3 Si no desea asignar variable, la palabra siguiente debe estar a O (en este caso se ignora la
continuacion de los parametros), sino es necesario afiadir los siguientes parametros:

P+4 contiene la posicion de la variable que se va a asignar, contada en nimero de caracteres desde el
principio del mensaje.

P+5 contiene el numero de caracteres que mostrar para la variable.

P+6 contiene el valor 16#0030.

P+7y8 contiene el tipo de campo de la introduccion:

® BIT + espacio = tipo bit,
® ANA + espacio = tipo palabra,
® LNG + espacio = tipo palabra doble.

P+9 contiene el valor 0.

P Nimero de palabras que contienen el texto del mensaje de emisién (véase linea 5 P).
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N° de Significado
palabra
P+10 contiene el tipo de la variable que mostrar:
® B + espacio = tipo bit,
® W + espacio = tipo palabra,
e DW =tipo palabra doble.
P+11 contiene el indice de la variable de la variable que mostrar.
P+12y 13 contienen el formato de visualizacion de la variable y se estructuran de la siguiente manera:
Byte 1 especifica si la variable tiene signo (signo +) o no (espacio),
Bytes 2y 3 especifica el formato de visualizacion:
Byte 2 Byte 3
ASCIl o NUMERICO sin | el codigo ASCII del espacio, es decir 20
decimales
Digital con menos de 10 | el codigo ASCII del el cédigo ASCII del
decimales espacio, es decir 20 nimero de decimales
DIGITAL con al menos 10 | el codigo ASCII de la cifra | el codigo ASCII de la
decimales de decenas del nimero de | cifra de unidades del
decimales nimero de decimales
Byte 4 especifica el tipo de visualizacion:
® N = sin formato,
e D =Digital,
® A=ASCIl
P Numero de palabras que contienen el texto del mensaje de emision (véase linea 5 P).
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Ejemplo de En el siguiente ejemplo se presentan los valores que corresponden a la tabla de
utilizacién palabras %MWO0:29 (datos de emision) de la funcion SEND_ALARM

(ADR#0.0.4,9%MW0:29,%MW100:4);

N° de Valor Comentario

palabra

%MWO 16#CC17 Marcador

%MW1 0 Valor impuesto

%MW2 52 Tamafio en bytes de la zona siguiente que esta compuesta de 26

palabras

%MW3 900 Numero de mensaje de alarma
%MW4 Su Texto del mensaje

%MW5 rc Texto del mensaje (continuacion)
%MW6 ha Texto del mensaje (continuacion)
%MW?7 uf Texto del mensaje (continuacion)
%MW8 fe Texto del mensaje (continuacion)
%MW9 espf Texto del mensaje (continuacion)
%MW10 0 Texto del mensaje (continuacion)
%MW11 | resp Texto del mensaje (continuacion)
%MW12 =esp Texto del mensaje (continuacion)
%MW13 | Texto del mensaje (continuacion)
%MW14 | _esp Texto del mensaje (continuacion)
%MW15 °C Texto del mensaje (fin)

%MW16 |0 Marca de fin de mensaje
%MW17 | SY Caracteristica del mensaje (tamafio sencillo, impresion)
%MW18 | Yesp Caracteristica del mensaje (sobreimpresion)
%MW19 19 Posicion de la variable desde el inicio del mensaje
%MW20 3 NUmero de caracteres que mostrar
%MW21 16#0030 Valor reserva

%MW22 | AN Tipo de campo de introduccion (AN = inicio de ANA)
%MW23 | Aesp Tipo de campo de introduccion (continuacion)
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N° de Valor Comentario

palabra

%MW24 |0 Valor reserva

%MW25 | Wesp Tipo de variable que mostrar (W = variable de tipo de palabra)

%MW26 10 indice de la variable de la variable que mostrar (%MW10)

%MW27 espesp Formato de visualizacion (esp = variable sin signo; esp = inicio de
codificacion del nimero de decimales después de la coma)

%MW28 espD Formato de visualizacién continua (esp = final de codificacién del

namero de digitos después de la coma; D = formato decimal)
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Visualizacion de un mensaje de estado, alarmao grupo de mensajes contenidos
en lamemoria de la CCX 17: funciones ASK_VALUE, DISPLAY_MSG,
GET_VALUE, DISPLAY_ALRM Yy DISPLAY_GRP

Introduccién Es posible emitir estas funciones mediante palabras internas (%oMWi).
El parametro Datos de emisidn necesita una palabra que contenga, segun el caso:
e el nimero de mensaje de estado,
e el nimero de mensaje de alarma,
e el nimero de grupo de mensaje.

Ejemplo de En el siguiente ejemplo se presenta una funcién que utiliza la palabra %MWO (datos
utilizacién de emision).

DISPLAY_GRP(ADR#0.0.4,9%MWO0,%MW100:4) con %MWO0:=3
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Visualizacion de los indicadores de la columna luminosa:
funcién CONTROL_LEDS

Introduccién

Es posible definir el estado del relé (versién 2.1 y superior) y de los indicadores de
la columna luminosa de una consola CCX 17, para luego emitirlo mediante palabras
internas (%MWi). Este es el cometido de la funcion CONTROLS_LEDS.

Codificacion del  En la siguiente tabla se muestra el significado de las diferentes palabras que
parametro Datos  constituyen el parametro Datos de emision (2 palabras).
de emision
Ne de Significado
palabra
1 contiene un marcador de valor 16#CC17,
2 indica la codificacién de cada indicador asi como el estado del relé que enviar al terminal:
® hits 0 a 3: estado del indicador verde,
® bits 4 7: estado del indicador amarillo,
e hits 8 11: estado del indicador rojo,
® bits 12 15: estado del relé,
el estado de cada uno de los indicadores esta codificado en 4 bits de la siguiente forma:
® 0000: estado del indicador sin cambiar,
® 0001: indicador apagado,
e 0010: indicador encendido,
e 1111: indicador intermitente.
el estado del relé esta codificado en los bits 12 a 15 de la siguiente forma:
el estado de cada uno de los indicadores esta codificado en 4 bits de la siguiente forma:
e (0000: estado del relé sin cambiar,
e (001: estado del relé abierto,
® (0010: estado del relé cerrado.
Ejemplo de En el siguiente ejemplo se presentan los valores que corresponden a la tabla de
utilizacién palabras %MWO0:2 (datos de emision) de la funcion

CONTROL_IEDS(ADR#0.0.4,%MW0:2,%MW100:4);

N° de Valor Comentario

palabra

%MWO 16#CC17 Marcador

%MW1 16#1112 Indicador verde encendido, amarillo y rojos apagados, estado del
relé abierto
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Configuracién de las teclas de comando: funcion ASSIGN_KEYS

Introduccion Es posible definir la configuracion de las teclas de comando (bit asociado o no,
modo de funcionamiento de la tecla, asignacion porla CCX 17...) y hacer la emision
por medio de palabras internas (%MWi) para mostrarlas en la pantalla de una
consola CCX 17. Esta es la finalidad de la funcion ASSIGN_KEYS.

Codificacion del En la siguiente tabla se muestra el significado de las diferentes palabras que
parametro Datos  constituyen el parametro Datos de emisién (12 palabras).
de emision

N° de Significado
palabra
1 contiene un marcador de valor 16#CC17,
Si el autémata realiza la asignacion... Sila CCX 17 realiza la asignacion...
2 esta palabra contiene la lista de teclas que configurar. | esta palabra contiene 16#F000

Cada tecla de comando tiene un cédigo en un bit (0: no
configurado; 1: configurado):
® biti(i=1 a 8) tecla de comando n°i.

las dos palabras siguientes indican el modo de los valores de las siguientes 10 palabras
funcionamiento de cada una de las teclas de comando. | son indiferentes y la consola CCX 17 las
Cada tecla tiene un codigo en dos bits: ignorara.

® 00: Puesta a cero,

e 01: modo de funcionamiento en flanco (edge),

® 10: modo de funcionamiento de cambio (toggle),
® 11: ninguna accion.

Bits 2j,2j+1 = tecla de comando i+1 (i=0a 11

las 8 siguientes palabras contienen segun el caso:

® un valor -1 cuando las teclas de comando no estan
asignadas,

e elindice de los bits internos asignados a las teclas de
comando.

Palabra i = tecla de comando i (i=1 a 8).

456 TLX DS 57 PL7 xx



Anexos

Ejemplo de
utilizacion

En el siguiente ejemplo se presentan los valores que corresponden a la tabla de
palabras %MWO0:16 (datos de emision) de la funcion ASSIGN_KEYS
(ADR#0.0.4,%MW0:16,%MW100:4);

N° de Valor Comentario

palabra

%MWO 16#CC17 Marcador

%MW1 16#000F Teclas de comando 1 a 4 configuradas, las otras no.

%MW2 16#FF09 Tecla 1 en modo flanco (01), tecla 2 en modo cambio (02), teclas
%MW3 16#00FF 3y 4 inhibidas (00), las otras no programadas (11)

%MW4 10 Tecla 1 asignada al bit %M10

%MW5 rc Tecla 1 asignada al bit %M11

%MW6a |-1 Teclas 3 a 8 no asignadas

%MW15
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Envio de comando genérico: funcion PANEL_CMD

Introduccién

Es posible gestionar diferentes tipos de comando (borrado, impresion) y emitirlos
mediante palabras internas (%MWi). Este es el cometido de la funcién
PANEL_CMD.

Codificacion del En la siguiente tabla se muestra el significado de las diferentes palabras que
parametro Datos  constituyen el parametro Datos de emision (3 palabras como maximo).
de emisién
N° de Significado
palabra
1 contiene un marcador de valor 16#CC17,
2 contiene el numero de comando:
e 1: borrado pantalla,
® 2: borrado de linea,
® 9: Impresion del historial de mensajes,
® 10: eliminacion del historial de mensajes,
e 11:impresion del historial de alarmas,
® 13: eliminacion del historial de alarmas,
® 29: eliminacion de una alarma (de 1 a 300) destinada a la CCX 17,
® 30: eliminacién de una alarma (de 900 999) destinada al autémata.
3 indica el parametraje del comando:
® borrado linea = nimero de linea,
® anulacion de una alarma = ndmero de alarma,
® otros comandos: sin objeto.
Ejemplo de En el siguiente ejemplo se presentan los valores que corresponden a la tabla de
utilizacién palabras %MWO0:2 (datos de emisién) de la funcion PANEL_CMD

(ADR#0.0.4,9%9MWO0:2,%MW100:4);

Ne de Valor Comentario
palabra

%MWO 16#CC17 Marcador
%MW1 1 Borrado pantalla
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Glosario

A
AS-i Bus de captadores y de accionadores (Actuator Sensor interface).
AS-i V2 Bus de captadores y de accionadores (Actuator Sensor interface) de la version 2;
admite los esclavos de direccionamiento extendido.
C
CCX17 Familia de consola de didlogo de operador Schneider Automation.
=
FIPIO Bus de terreno que permite conectar equipos de tipos captadores o accionadores.
G

Grupo de vias

Vias del mismo tipo que contienen parametros comunes. Esta nocion se refiere a
algunos madulos de funcion especifica, como los modulos TON.
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Glosario

IP67 Familia de productos de hardware de Schneider Automation compuesta de médulos
de entradas/salidas herméticos que se conectan en el bus de terreno FIPIO,
permitiendo asi la realizacion de automatismos de entradas/salidas distribuidas.

M

Momentum Médulos de entradas/salidas que emplean varias redes de comunicacion estandar

abiertas.
P

PL7 Juniory Pro

Software de programacion de automatas de Schneider Automation.

PV Identificador que muestra la version del producto.
T
TBX Modulos de entradas/salidas remotas en el bus FIPIO.
TON Entradas/salidas Todo o Nada.
TSX/IPMX/PCX57  Familias de productos de hardware de Schneider Automation.
U
ucC Unidad central: denominacién genérica de los procesadores de Schneider

Automation
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Barra de estado de PL7, 73

TLX DS 57 PL7 xx 461



Index

CONTROL_LEDS, 415
Copiar/pegar, 95

D

Declaracién de un médulo de E/S, 74
Declaraciéon de un médulo en el bus FIPIO,
75
Depuracion, 27

Bus AS-i, 246

Bus AS-i V2, 318

TON, 126, 129
Desenmascaramiento, 134
Diagnéstico, 27

Bus AS-i, 249

Bus AS-i V2, 321
Diagnéstico de médulo

TON, 130
Diagnéstico de via

TON, 131
Direccionamiento

Bus AS-i, 40, 261

Bus AS-i V2, 337

Bus FIPIO, 37

E/S remotas, 141

interfaces integradas, 32

Maédulos en rack, 34

Momentum, 37

TBX, 37

TON en rack, 140
Direccionamiento automatico de un esclavo

Bus AS-i, 242

Bus AS-i V2, 311
DISPLAY_GRP, 405
DISPLAY_MSG, 404

E

Editor de configuracion de funciones
reflejas, 208
Eleccién de los modulos

TON, 74
Eleccién de mdédulos

E/S remotas, 75
Enmascaramiento, 134
Entrada RUN/STOP, 120

Equipo de seguridad
Bus AS-i V2, 315
Esclavo AS-i
Bus AS-i, 226, 292, 294
Esclavo fallido
Bus AS-i, 256
Esclavo que presenta un fallo
Bus AS-i V2, 331
Esclavos
Bus AS-i, 251
Bus AS-i V2, 323
Escribir a 0, 133
Escribira 1, 133
Escritura de palabras de comando, 50
Escritura de parametros de ajuste, 53
Estado de los esclavos
Bus AS-i, 251
Bus AS-i V2, 323
Estructura de un esclavo AS-i
Bus AS-i, 226
Estructura de un esclavo AS-i de
direccionamiento estandar
Bus AS-i, 292
Estructura de un esclavo AS-i de
direccionamiento extendido
Bus AS-i, 294

F

Fallo de alimentacion externo, 115
Fallo de via

TON, 131
Fallo del médulo

TON, 130
Fallos externos

Bus AS-i, 249, 321
Fallos internos

Bus AS-i, 249, 321
Familia

Bus AS-i, 228, 296
Filtrado, 118
FIPIO, 75, 94
Forzado, 132

Bus AS-i, 254

Bus AS-i V2, 328
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Funcién
Ajuste, 25
Configuracion, 23
Depuracion, 27
TON, 85

Funcionamiento avanzado
Bus AS-i, 279, 280
Bus AS-i V2, 357, 358

Funciones, 116

Funciones reflejas
Biestable T, 182
Biestables D, 180
Comando-contaje, 202
Comando-control de tipo 1, 197
Comando-control de tipo 2, 199
Combinatoria, 161
contador de dos umbrales, 184
Deteccién de subvelocidad, 192
Directa, 160
Leva electronica simple, 186
Medidor de intervalos, 188
Monoestable de 2 valores, 176
Monoestable desconectable, 173
Monoestable temporizado, 174
Oscilador, 178
PWM, 191
Rafaga, 190
Sefializacion de fallo, 204
Supervision de velocidad, 194
Temporizador de trabajo-reposo con
seleccion de valores, 170
Temporizador reposo, 164
Temporizador trabajo, 163
Temporizador trabajo de 2 valores, 167
Temporizador trabajo-reposo, 165

G

Gestion de intercambios, 264, 341
Gestion de los intercambios, 145
GET_MSG, 396

GET_VALUE, 412

Guardado de parametros de ajuste, 54

Insercién de esclavo
Bus AS-i V2, 332
Instrucciones de funcion especifica, 66
Intercambios explicitos, 45
Bus AS-i, 267
Bus AS-i V2, 344
Intercambios implicitos, 42
Bus AS-i, 263
Bus AS-i V2, 339
TON, 144
Interfaces de funciones integradas, 32
Interfaz de comunicacion, 32
IP67, 101, 109

L

Lectura de palabras de estado, 48
Lectura de parametros de ajuste, 52

M

Maestro / Esclavo
Bus AS-i, 224, 290
Memorizacién de estado, 119
Modificacién de direccién de esclavo
Bus AS-i V2, 333
Modificacion de los parametros, 95
Modificacidn de parametros
Bus AS-i V2, 312
Modificacidn de valor analégico
Bus AS-i V2, 330
Modo de depuracion, 125
Modo de funcionamiento
Bus AS-i, 274
Bus AS-i V2, 354
Modo de prueba de cableado
Bus AS-i, 278
Modo de retorno, 121
Modo diagndstico
Bus AS-i, 249, 252
Bus AS-i V2, 321
Modo Intercambio de datos desactivado
Bus AS-i, 280
Bus AS-i V2, 358

TLX DS 57 PL7 xx

463



Index

Modo local
Bus AS-i, 279
Bus AS-i V2, 357
Modo protegido
Bus AS-i, 277
Bus AS-i V2, 356
Mdédulo TON de funciones reflejas, 157
Momentum, 75, 100

N

Numero de esclavo
Bus AS-i, 236
Bus AS-i V2, 304
Numero de médulos
Bus AS-i, 228, 296

O

Objetos de ajuste

Bus AS-i, 271

Bus AS-i V2, 350
Objetos de comando

Bus AS-i, 270

Bus AS-i V2, 349
Objetos de estado

Bus AS-i, 263, 267

Bus AS-i V2, 339, 344
Objetos de idioma, 264

Objetos de lenguaje, 145, 147, 149, 150,

151, 153, 265, 341, 342
Bus AS-i, 266, 272, 343
Bus AS-i V2, 351
TON, 144
TON reflejos, 215, 218

Objetos explicitos, 147, 149, 150, 151, 153,

265, 342

Bus AS-i, 266, 272, 343

Bus AS-i V2, 351

TON reflejos, 218
Objetos implicitos

TON reflejos, 215
Objetos indexables

TON, 142

P

Pantalla de configuracién

Bus AS-i, 232
Bus AS-i V2, 300
TON, 90

Pantalla de depuracion

Bus AS-i, 247
Bus AS-i V2, 319
TON, 127

Parametro

TON, 119

Parametros

Entradas TON en rack, 98

Entradas TON IP67, 101

Entradas TON Momentum, 100
Entradas TON TBX, 99

Salidas TON en rack, 103, 104

Salidas TON IP67, 109

Salidas TON Momentum, 108

Salidas TON TBX, 106, 107

TON, 111,112, 114, 115, 116, 118, 120,
121, 123

Paradmetros analdgicos

Bus AS-i V2, 313

Perfil

Bus AS-i, 224, 290

Presimbolizacién, 61, 62
Puesta en marcha informatica

R

Generalidades, 20

Reactivacion

TON, 135

Reactivacion de las salidas, 123
READ_PARAM, 52
READ_STS, 48

Rendimientos

Bus AS-i, 281
Bus AS-i V2, 359

RESET, 133

Bus AS-i, 255
Bus AS-i V2, 329

Restitucion de parametros de ajuste, 56
RESTORE_PARAM, 56
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Retorno a 0
Bus AS-i, 243
RUN/STOP, 120

S

Salidas aplicadas

TON, 136
SAVE_PARAM, 54
Seleccion del médulo

Bus AS-i, 228, 296
Seleccion multiple, 95
SEND_ALARM, 401
SEND_MSG, 393
SET, 133

Bus AS-i, 255

Bus AS-i V2, 329
Suceso

TON reflejos, 212

T

Tarea
TON, 112
TBX, 75, 99, 106, 107, 111
Toma de consola, 32
TON, 83
Tratamiento de fallos por programa, 79, 81
TSX SAY 100
Bus AS-i, 224
TSX SAY 1000
Bus AS-i, 290

\Y

Validacién de la configuracion, 77, 78
Vias programables, 111

W

WRITE_CMD, 50
WRITE_PARAM, 53
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