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1. PRESSUPOST PARCIAL DE CADA UNITAT

Partida Amid.  Id./ ref. Descripci6 ¢ d‘f:orr:é mgt:sr:al Total

1 XASSIS
1 R26-01-01  Monocasc 300 150 750
1 R26-01-02  Xassis posterior 5 45 50
1 R26-01-03  Carcassa canvi 100 30 40
1 R26-01-04  Estructura posterior 100 30 40

Total xassis 760 €

2 SUSPENSIO POSTERIOR
1 R26-02-01 Reforg carcassa canvi 35 8 24
1 R26-02-02 Boixa darrere 35 5 18
2 R26-02-03  Eix boixa 20 10 22
1 R26-02-04  Suport ultima etapa 60 6 9
2 R26-02-05 Brida suport ultima etapa 20 4 10
2 R26-02-06 Disc fre 20 4 10
2 R26-02-07 Acoblament llanta 20 4 10
2 R26-02-08 Femella llanta 20 3 8
2 R26-02-09 Anclatge triangle superior 6 1 3
2 R26-02-10  Galga camber 5 1 3
2 R26-02-11  Tap eix 5 1 24
2 R26-02-12  Triangle superior darrere 80 30 72
2 R26-02-13  Triangle inferior darrere 80 30 72
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1 R26-02-14  Anclatge toe-tie darrere 5 1 1,4
2 R26-02-15 Toe-tie 20 30 80
2 R26-02-16  Pivot balanci 35 2 8
2 R26-02-17  Balanci 50 3 14
2 R26-02-18  Pivot amortiguador 8 1 3.4
2 R26-02-19  Push-rod 30 22 56
2 R26-02-20 Barra torsio darrere 20 50 110
Rt e 0 2
1 R26-02-22 Barra estabilitzadora 15 30 34
1 R26-02-23 Espasa barra estabilitzadora 20 2 4
1 R26-02-24 Biela barra estabilitzadora 5 3 3,4
, c01 :{;ffg(jnt rigid boles 0 17 34
Carson CA  Esmorteidors 1/10 0 7 14

2 11388 anoditzats blau
12 - Rotules M-2 bola 4mm 0 1,5 18
Total suspensié posterior 1598 €

3 TRANSMISSIO

1 R26-03-01  Suport transmissio 80 4 26
1 R26-03-02 Brida corona 20 2 10
1 R26-03-03  Brida corona conica 20 2 10
1 R26-03-04 Galga corona conica 3 1 1,2
1 R26-03-05 Cos diferencial 22 1 7
1 R26-03-06 Eix segona etapa 5 1 1,5




Cotxe de radio control basat en un Férmula 1 a escala 1/5 PRESSUPOST

I

1 R26-03-07  Guiador politja 20 1 1,5
1 Bycmo 0927 Corona z = 42 0 15 15
1 Bycmo 0676 Piny6 atac conic z =10 0 12 12
1 Bycmo 0674 Corona conica Z-28 0 25 25

Bycmo

0 7 14

2 Kit paliers Paliers transmissié (96mm)

Chiaravalli

Power Grip Politia dentada (pas 1/5”) 0 6 6

1 —XL 037 z=10

Chiaravalli  Politja dentada (pas 1/5”)
Power Grip 0 6 6
1 — XL 037 z=14

Chiaravalli
Power Grip 0 3 3
1 — XL 037 Corretja dentada

Rodament rigid boles

17 4
2 689 9x17x4 (tapat) 0 3
Rodament rigid de boles
1 1
1 634 4x16x5 (tapat) 0 > >
0 9 9
Rodament agulles tapat
1 exterior 4x7x8
Rodament rigid boles
4
2 6702 15x21x4 (tapat) 0 S %0
Total transmissié 402 €
4 MOTOR
1 R26-04-01 Base motor 20 2 4
1 R26-04-02 Colze tub escapament 80 23 26
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1 R26-04-03  Snorkel 40 20 25
1 R26-04-04 Conducte refrigeracio 30 20 23
1 \l\;l((;tor o5 Motor OS30 VG 2T 5cc 0 370 370
1 gg:zo Campana (14T SPF) 0 30 30
Ultimate
Racing Kit volant / embragatge 3 0 55 55
1 URO0671 sabates carboni
V-ONE R 0 3 3
1 FWO5T KY  Con ciguenyal
1 IL<J>I:/‘IJ§:1 ?c: Arandeles volant 0 4 4
0,5 - Tub alimentacié motor 0 8 4
1 - Conexio tub escapament 0 3 3
Molles conexié tub
1 - escapament 0 ! !
1 - Bugia OS N8 0 6 6
Golden Lion
" Tub escapament 1/8 Doble 0 55 55
1 11243003 camera
Total motor 711 €
5 TREN DAVANTER
2 R26-05-01 Boixa davant 30 15 36
2 R26-05-02 Eix boixa 20 10 24
2 R26-05-03  Acoblament llanta 25 4 10
2 R26-05-04 Disc fre 15 4 10
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Total suspensié davant 1565 €

6 FRENS
4 R26-06-01 Pinga fre 60 20 100
4 R26-06-02 Pastilla mobil 8 2 12
4 R26-06-03 Pastilla flotant 8 2 12
8 R26-06-04 Pistd 20 2 28
4 R26-06-06 Pisto6 fals 10 1 8
4 R26-06-07 Racord 13 3 20
8 - Junta torica 0 1,5 12
2 - Bomba hidraulica 0 89 178
2 - Desviament T 0 4 8
1,5 - Tub flexible @2,4x0,4 0 1 1,5
2 - Racord bomba hidraulica 0 6 12
Total frens 895,5 €

7 RODES
2 R26-07-01 Llanta davantera 60 30 72
2 R26-07-02 Llanta posterior 60 30 72
2 R26-07-02 Pneumatic davanter 80 60 134
2 R26-07-02 Pneumatic posterior 80 60 134
4 - Mouse 7 4 20
Total rodes 964 €
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8 CARROSSERIA

1 R26-08-01 Fons pla 90 45 52
1 R26-08-02 Tapa quilla 40 4 6
1 R26-08-03 Capd motor 130 95 107
2 R26-08-04 Bradge board 50 15 38
1 R26-08-05 Nose cone 40 13 16
1 R26-08-06 End plate davant 90 30 36
1 R26-08-07  Ala principal davant 40 25 30
1 R26-08-08 Ala secundaria davant 9 17 19
1 R26-08-09 End plate darrere 9 10 14
1 R26-08-10 Ala principal darrere 13 15 18
1 R26-08-11  Ala secundaria darrere 12 10 13
1 R26-08-12  Ala subjeccié darrere 16 16 20
1 R26-08-13  Protector cockpit 35 25 29
1 R26-08-14 Camera 12 25 28

Total carrosseria 996 €

9 RADIO CONTROL | ALTRES

1 R26-09-01 Volant 80 36 41
1 R26-09-02  Pilot 90 45 50
1 R26-09-03  Kit adhesius 100 30 42
1 Kit JR XS-3 Receptor, emissora, servos 0 245 245
1 HS-805BB  Servo 19,8 cmkg @ 4,8V 0 67 67




Cotxe de radio control basat en un Férmula 1 a escala 1/5 PRESSUPOST

150

Luft
KLDO012PPO
50GSWH

Bateria Ni-Mh R6 AA1,2V
2500mA

Pila alcalina 9V R22

Ventilador DC brushless 12
V/0,6A

Interruptor doble 13x13x32
3A 250VAC

Cable eléctric 0,5mm?

Cable eléctric 0,75mm?

Jack connector mono
femella 2,5mm

Kit connexio bugia
LED 3mm vermell standard
Kit varillatge servo

Varis cargols

0 12 60
0 3 3
0 6 6
0 2 8
0 0,5 2
0 0,6 0,6
0 2 4
0 12 12
0 0,5 4
0 9 9
0 0,1 15
Total control i altres 816 €
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2. PRESSUPOST DE CADA UNITAT

PRESSUPOST

1 XASSIS 760,00 €
2 SUSPENSIO POSTERIOR 1598,00 €
3 TRANSMISSIO 402,00 €
4 MOTOR 711,00 €
5 SUSPENSIO DAVANTERA 1565,00 €
6 FRENS 898,50 €
7 RODES 964,00 €
8 CARROSSERIA 996,00 €
9 RADIO CONTROL | ALTRES 816,60 €
TOTAL UNITATS 8708,10 €

3. PRESSUPOST TOTAL D’EXECUCIO DEL PROJECTE
TOTAL UNITATS 8.708,10 €
16 % IVA 1.393,30 €
TOTAL UNITATS | IVA 10.101,40 €

El cost total d’execucié del projecte sense IVA és de 10.101,40 euros.
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4. ANNEX DEL PRESSUPOST

PRESSUPOST

HONORARIS PROJECTE | RESTA DE DOCUMENTS 1.415 €
16 % IVA 226 €
TOTAL HONORARIS | IVA 1641,40 €

El cost total d’execucio del projecte, els honoraris i IVA és de: 11.715,80 €.
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