/J PROJECTE FINAL DE CARRERA ANNEXES
' = DRAGA PER AL MOSTREIG DE SOLS MARINS

DOCUMENT 1: ANNEXES A LA MEMORIA

ANNEX A - CALCULS TECNICS

Per al disseny de la draga cientifica s’ha cregut necessari la realitzaci6 de
calculs teorics que tenen com a objectiu constatar en la mesura del possible
que és factible dur a la practica la fabricacié de I'aparell, i que durant el seu
funcionament els resultats obtinguts son els desitjats.

A continuaci6 es descriuen els que s’han considerat més rellevants.

A.1 Capacitat de les pales

En l'apartat 1.3 de la memoria del projecte s’especifica que la draga ha de tenir
una capacitat d’entre 60 i 80L.

Per comprovar la capacitat de les pales n’hi ha prou en calcular I'area que
delimita el recorregut descrit per la punta de les pales i la superficie del sol
mari. Aquesta area multiplicada per I'amplada de les pales és d'on resulta el

volum de mostra que es pot arribar a recollir en una palada.
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Figura 1 As: Area de cavat de la draga
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En la figura 1 s’aprecia A; que és 'area descrita en el paragraf anterior.
A; = 998cm”.

Considerant una amplada de pala de 78,9cm i sabent que V = A;x Amplada

Llavors sabem que la pala té un volum aproximat de 78,7l

Per tant, I'especificacié queda complerta. No només aixod sind que existeix un
marge d’'un 23% del volum de mostra que en el cas que no es pogués retenir
tot el volum desitjat o bé hi haguessin pérdues durant I'ascensiéo mantindria la

mostra dins els limits especificats.

A.2 Cilindre

Per al dimensionat del cilindre hidraulic que acciona el mecanisme de la draga
€s necessari coneixer les condicions de treball d’aquesta, aixd determinara les
necessitats de I'aparell i per tant la for¢ca que requereix.

En el cas d’aquesta draga pero, no es coneixen les condicions de treball degut
a la manca d’informacié bibliografica. Es per aixd que s’ha decidit fer el

dimensionat en funci6 de suposicions de carrega de la pala.

La suposicio és la segient:

Per tal d’aconseguir que la pala penetri en el sol mari, s’aplicaran 10kg de forca
a cada centimetre lineal de pala.
Comptant que 'amplada de la pala és de 80cm resulta una forca total de 800kg

en cada meitat de la pala.

A partir d’aqui és necessari un estudi de la proporcié que existeix entre la forca

exercida per el cilindre en el mecanisme i la que exerceix la pala contra el sol.
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Aquesta proporcié no es manté constant durant tot el recorregut de la pala, sino
que varia de forma no lineal a mesura que aquesta s’obre o es tanca.

Es per aixd que s’estudiaran tres posicions del recorregut de la pala que s’han
considerat rellevants. Les posicions son: quan la pala ha realitzat un gir de 15°
des de que les dents entren en contacte amb el sol, quan ha realitzat la meitat
de recorregut de tancament (45° després de l'inici), i finalment amb la totalitat

del recorregut realitzat (90° després de I'inici).

Figura 2. a) pala amb un gir de 15° des de que les dents entren en contacte amb el sol. b) pala amb la

meitat de recorregut realitzat. c) pala amb la totalitat del recorregut realitzat (90° després de I'inici).

A partir del diagrama de cos lliure es fa I'estudi de les forces i es determina
I'expressid que concreta la relacio entre la forca del cilindre Fc i la que exerceix

la pala contra el terra Fn.
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Figura 3. Diagrama de cos lliure del mecanisme.
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F =———
t 2xcosp

Fn x 300 = Ft x Sin ¢ x 183,37

F

F x300=—2C xsina x183,37
n 2xCoS S

F x300x2xcosf
F =1
C sin a x183.37

Com que el que interessa és la relacio entre Fc i Fn, aquesta expressié es pot

simplificar com:

F =kF
C n

~ 300x2xcos B
O ™™ sin ¢ x183,37

De I'expressio se’n dedueix que, com meés elevat sigui el valor de la k, per la
mateixa forca de la pala contra el terra, major haura de ser la forca exercida pel

cilindre.

23



/J PROJECTE FINAL DE CARRERA ANNEXES
' = DRAGA PER AL MOSTREIG DE SOLS MARINS

Per les tres posicions estudiades, el valor de la k és:

1) quan la cullera ha fet un gir de 15° des de que les dents entren en contacte
amb el sol.

k = 3,956

2) quan la cullera ha realitzat la meitat del seu recorregut.

k=2,776

3) quan la cullera ha realitzat tot el recorregut.

k=3,977

Aixi doncs, per al calcul de la forca necessaria en el cilindre s’utilitzara el valor
de k= 3,977.

Per tant, si Fc = kFn amb k = 3,977 i Fn = 800kg, la forca minima del cilindre
sera Fc = 3181,6kg.

Del cataleg de rexroth, de la série CDT3...F el primer cilindre que compleix els
requisits té com a referéncia CDT3ME6/50/36/290F1X/B11HHUMWW.

CDT3ME6/50/36/290F1X/B11HHUMWW:
@ del pistd: 50mm
@ de la tija: 36mm
Carrera: 290mm
Forca a 160bar: 31,42kN = 3202,85kg

Per més informacié mirar a I'annex C, Informacio6 técnica.

24



/J PROJECTE FINAL DE CARRERA ANNEXES
' = DRAGA PER AL MOSTREIG DE SOLS MARINS

A.3 Eixos de la pala

Amb un funcionament normal de la draga, els eixos de les pales no treballen
suportant grans carregues que posin en compromis la seva funcidé. Malgrat tot,
es pot donar el cas més desfavorable en que una de les puntes de la pala topi
amb un obstacle que n'impedeixi 'avang. En aquest cas, l'eix es veu sotmes a
una carrega de torsio extrema.

Es necessari doncs, un estudi tedric d’aquesta situacioé per al dimensionat de

I'eix.

En el cas que la punta d'una de les dues culleres quedi obstaculitzada, la
cullera lliure no té cap requeriment de carrega, per tant, tota la forca exercida
pel cilindre anira dirigida a I'altra meitat obstaculitzada. En aquesta doncs, la
forca es repatrtira entre els dos tirants que transmetran la forca als dos laterals,
perd com que un dels dos té I'avang impedit, en un intent de continuar el seu
recorregut, I'altre exercira tota la seva forga en forma de moment torsor sobre

I'eix.
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Figura 4. draga amb exemple d'obstacle.
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El valor del moment torsor és la for¢a Ft que transmet el tirant al passador de la
pala per la distancia / del passador a l'eix.

La tensié resultant a I'eix ve determinada per la formula:

16 xT
T=——
de3
on T =Ft><|
F

F=—%t—
ON "t~ 2xcos B

El cas en que el torsor és maxim es dona quan Ft és perpendicular a la recta
que uneix el passador amb l'eix. En aquesta posicié el bra¢ de palanca és
maxim, i I'angle 8 = 32,74°.

Es realitza el calcul per un diametre d’eix de d=45mm.

; ;

=
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A

Figura 5. figura de la pala amb detall de I'eix amb les forces pintades
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En aquesta posicio el valor del torcor és:

Si Fc = 3202kg, B = 32,74°, 1 = 183,37mm i d = 45mm llavors

F

=—C  -1903,38kg
t 2xcosp

T= Ft x | = 349023,55Kg-mm = 3423921N-mm

La tensio que aquest torcor genera a l'eix és:

_16xT

T =191,36MPa

MaX  r1xd 3
Comparant aguesta tensio amb el limit elastic de I'acer inoxidable Sy=220MPa ,

el coeficient de seguretat de I'eix és:

Sy

n= =114

T .
max

A.4 Passadors

Els passadors que transmeten la forca des del travesser als tirants i d’aquests a
les culleres, sén elements del mecanisme que han de treballar amb carregues
elevades.

La situacid6 més desfavorable per la que han d’estar preparats és, com en els
eixos, quan l'avanc d’'una de les pales es veu obstaculitzat. Pero en el cas dels
passadors, la posicid més critica és quan Ft és maxima. Observant la figura 3,
podem veure que questa situacié es dona quan l'angle B és maxim. Aix0
succeeix degut a que la component vertical de Ft €s constant i és I'horitzontal la
que varia. Com que la component horitzontal és maxima quan 8 és maxim, es
dedueix que Ft és maxim quan B arriba a I'obertura maixma. Llavors només cal
saber quan és maxim S i aix0 es dona quan la recta que uneix el passador i

I'eix és perpendicular a la guia.
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En aquest moment el valor de 8 = 50° i llavors, coneixent 8 també es coneix
tha‘x.

=

L

Figura 6. Passador i tirant + passador amb carrega

Com que es tracta d’elements curts i amples, s’estudia la possibilitat de ruptura
per tallant i la possibilitat de que hi hagi aixafament de les superficies de

contacte.

Roptura per tallant

L’expressi6 de la tensio tallant en el passador és:

4 x Ft

r—— U
de2

on F = Ft = 2490kg = 24433,90N i d=15mm
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Per tant, el valor del tallant és:

4xF
r=——1 _13827MPa
de2

Comparant aquesta tensio amb el limit elastic de I'acer inoxidable Sy=220MPa,

el coeficient de seguretat dels passador en la ruptura per tallant és:

n= ﬂ =159
T
Aixafament

El que ens determina l'aixafament és la pressio en la superficie de contacte.
Considerant com a superficie de contacte el diametre de I'eix per I'amplada del
tirant, I'expressio de la pressio resulta:

F
P=—
A
on F =F =24433.90N | A=1xd =150mm° per tant,

P =—=162,89MPa

F
A
Comparant aquesta tensié amb el limit elastic de I'acer inoxidable Sy=220MPa,

el coeficient de seguretat dels passador per aixafament és:

n=ﬂ=1,35

T
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A.5 Estructura

Com que l'estructura de la draga fa la funci6 de bancada del mecanisme,
aguesta ha de ser capa¢ de suportar 'empenta que aplica el cilindre per tal de
realitzar la maniobra de cavat. Tal com s’observa en la figura 7, la forca del
cilindre es transmet a I'estructura per els dos punts d’'unié amb el mecanisme.
En tots dos casos els perfils que suporten les carregues sén UPN-100, i les
carregues son centrades i es reparteixen en dos perfils com s’aprecia en la

figura 7.

'l
'l

n'l
ﬂj—‘
n'l

Figura 7. Estructura amb carregues

S’estudia la resistencia dels perfils UPN del sobre de I'estructura on s’uneix el
cilindre i els perfils on s’'uneix la guia. Per aix0 es considera de biga amb

recolzament biarticulat amb carrega centrada que és el cas més desfavorable.
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X

M
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Figura 8. Esquema de biga biarticulada amb carrega centrada.

L’expressio de la tensid en el perfil és:

El moment maxim, és el que determina la tensi6 maxima i es troba en el centre
de la biga. Com que és directament proporcional a la longitud de la biga, i els
dos punts d’unio suporten la mateixa carrega, només s’estudia el que té la llum

més gran que és el sobre estructura. L’expressié del moment maxim és:

M :Fxl
max 4

on F= Fc =3202kg i | =1043mm, perdo s’ha de tenir en compte que la

carrega es reparteix entre dos perfils, per tant, la forca que suporta cada perfil

sera la meitat: F = 1601kg.
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Les caracteristiques del perfil UPN-100 sén:

y=50mm
|I=206cm*

v = 916119N mm
Per tant, si méx - 4 =

la tensid maxima és:

o= % —10416MPa

Comparant aquesta tensié amb el limit elastic de I'acer inoxidable Sy=220MPa,

el coeficient de seguretat dels perfils estructurals és:
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ANNEX B - OBSERVACIONS DE MANTENIMENT

Mantentiment general

Per tal de mantenir la draga en bon estat és essencial que després de
cada us se li practiqui una neteja amb aigua “dol¢ca” per eliminar-ne les restes
de sal i altres particules que podrien provocar la corrosio dels seus elements.
Durant la neteja cal parar especial atencio en els punts de gir: rodaments dels
eixos, unions entre tirants i pala i travesser i pala i també la unio entre el
cilindre i el travesser. Aixi mateix també s’ha de procurar que quedin netes les
unions cargolades i evitar que quedi aigua estancada sobre la draga.

Un cop realitzada la neteja amb aigua “dolca” s’han d’eixugar les
superficies més compromeses que soOn els laterals de la guia per on es
desplacen els elements guiadors del travesser.

Per evitar-ne la corrosio també és important guardar les tapes de la
draga separades del mecanisme i extreure’'n els cargols que n'impedeixen el

desacoblament deixant els forats roscats nets i secs.

Anells elastics

Es contempla la possibilitat de corrosio en els anells elastics, tan els que
s'utilitzen en la unié dels tirants com en els de la uni6 del cilindre. Es per aixo
que abans de cada utilitzacio s’ha de realitzar una inspeccio visual dels

mateixos i substituir-los en el cas que estiguin malmesos.
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ANNEXES

ANNEX C - INFORMACIO TECNICA

C.1 Perfils normalitzats

IPN

Tabla B.1

Perfiles IPN

.

Y

Zei
R

A = Area de la seccion

S .= Momento estatico de media seccién, respecto a X
x :
I, = Momento de inercia de la seccion, respecto a X

! = Modulo de torsion de la seccion
I, = Maduio de alabeo de la seccién

u = Perimetro de la seccion
a = Didmetro del agujero del robldén normal

E __ % W =2 :h Madulo resistente de la seccion respecto a X
," = \/]I_A Radio de giro de la seccion respecto a X w = Gramil, distancia entre ejes de agujeros
g I_ = Momento de inercia de la seccion, fespeclo aY h, = Altura de la parte plana del aima
=i é‘fﬁm W =21 :b. Moédulo resistente de la seccion respecto a ¥ & = Espesor del ala en el eje del agujero:
s i= VT'—A' Radio de giro de la seccién respecto a2 Y p = Peso por m.
Dimensiones Términos de seccién Agujeros  |peso e
o
Petit| n | b e=de | nlm| v Als | ¢ tw i [t [w]il]l! P |wlaleg|P|E
- X x X X ¥ r r L] a E
mm|mm|mm|mm | mm|mm|mm | cm? em?| cm* |cm3|cm {em*|{cm?| cm [cm¢| cm® [mm|mm|mm |kp/m &
PN BO| 80| 42 as|l 59| 23 59| 304] 758 1.4 77.8| 195| 320 6.28 3.00 091 0.93 875 22| — 443| 595 C
PN 100| 100| SO} 45| 68| 27| 75) 370} 106) 195 17t 3a2| 40| 1272| 488| 1.07 172 268 | 28| — | 505| 832| P
PN 120| 120 S8 ] 7] 3| 92] 439 142] 318 328 sa7 48| 215] 741 123 | 292 685 | 32| — | 567|112 P
1PN 140| 140| 66 ] 5.7 86| 3.4| 09| 502| 183} 477 573 g1.9) 561| 352|107 | 140 | 465 1540 34| 1t 6.29] 144 P
N 150| 160| 74| 63] 9s| 38| 12s| s75| 228| e80| .935 | 117 | 640 S47| 148 | 1.55 | 7.08| 3138 | 40) 1% |} 691} 179} P
PN 180{ 180| 82 65| 104 41| 142| 60| 279f 934| 1450 | 161 | 7.20| 813|198 | 1.71 | 103 5924 | 44| 13 | 753|189 | P
PN 200| 200| 90| 75 113 45) 159} 709 335]128 2140 | 214 | BOO Va7 250 | 1.87 | 146 | 10520 48| 13 8.15} 26.3 P
PN 220 220| 98| B1) 122 49 175| 775|396 | 182 3060 | 278 | 880|162 | 331|202 200 | 17760 | 52| 3 | 877 31 P
1PN 240] 240 | 106 | 87] 131 52 192| 84428 | 206 4250 | 354 | 959|221 | ez | 220 27.0| 28730 56| 17 | 939 362 [
oN 260] 260 | 113 | 9.4 141| 56| 208| 906 | 53.4 | 257 5740 | 442 | 104 232 | 361 ] as070 | s0| 17 [10a5) 419 ] P
eN 280] 280f 119 | 1001 152 61| 225| 966 | 61.1 | 316 7590 | 542 |11 245 | 478 64580,f 62| 17 |11.04] 480 P
1PN 300} 300§ 125 | 108] 162 | 65| 241 ) 1030 | 69.1 | 381 9800 | €53 | 119 746 | 612 91850 |- 64 | 21 [ 183 542 P
PN 323] 220t 131 | 1150 173 68| 257 [ 1090 | 778 [ 457 | 12510 | 782 |27 267 | 732 128800 | 0| 20 272} s P
tien 3a0| 340 137 | t22) w3 | 73| 274 | 1150 | 868 | 540 | 15700 | 323 | '35 280 | 675 176500 | T4 | 21 y13.51] 881 P
lipw 360) 360 143 | 12.0] 195 78| 200 | 1210 | 370 638 | 19610 1020 | 142 | 818 |11e 255123 |240000 | 76| 23 |ras0] 782 P
liew 250 280 ] <18 | 127 | 205 | 82| 306 | 1270 [107. | 741 | 22010 [:z60 | 150 | 975 |'; 302|150 | 318700 | 82 ] 23 |1529] 84.0 P
N acC| 00 | 155 [ 1ax| 216 86| 323 (1330 [v8 ! esy | 292:0 (1460 [ 157 1160 143 312|383 | 4312500 | 86| 23 |16.8| 92.6 P
1PN 450 | 4= | t70 | 162 | 243 | 97| 363 | 1478 |147 [1200 | 45850 |[2040 | 177 |1728. 0203 3a5. 288 | 71106 | e4| 25 [1835)15 P
oN 530 500 | 185 | 180 | 27.0 | 10.8 | 404 | 1626 |80 |1620 | 52740 |2750 196 |2480 1258 372 449 |1423000 | 100 ] 28 [2053[141 P
1PN 550 350 | 200 [ 130 1300 | 1.9 | 445 | 1787 (213 (2120 | 99130 3610 | 216 |3430 (349 10z 618 (2382000 | 10| 28 |23.00[167 P
1PN 600 | 300 | 2°5 | 216 | 32.4 | 130 | 485 ig2a lzsa 2730 [132000 |4630 | 234 |4670 jaus a30 [875 (3821000 | 120 | 28 |24.88]199 P
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UPN i Angle

Tabla B.4 Perfiles UPN
s A = Area de la seccion | = Mddulo de torsion de la seccion
® s‘ = Momaento estético de media seccién, respecto a X ¢ = Posicion del eje ¥
I I, = Momento de inercia da Ia seccién, respecto a X m = Distancia al centro de esfuerzos cortantes
h W = 2i :h Modul ite de la respecto a X 2 = Diameltro del agujero del robién normal
_'Nu:l el —_— m X = VI?, TA. Radio de giro de la seccién respecto a X w = Gramil, distancia entre ejes de aguperos
- | I, = Momento de inercia de la seccidn, respecto a ¥ h, = Altura de la parte plana del alma
! | W, = 1,:(b = c). Minimo médulo dela p = Paso por m
:f" ay u = Parimetro
Dby i, = Vi :A Radio de giro de la seccién respecto a ¥
Dimensiones Términos de seccién Agujeros |Peso | £
=
Perfil |h | b | e =rlr, |h (U |A | S ! w i 1 w i 1 c mlw | a p =
! ! ! x x x x y y y 1 E
mm [mm mm mm mm mm jmmicm?| cm? |em* |cm? [cm |[cm* |cm? |cm|cm* | cm |cm|mm|mm |kp/m | &
UPN BO| BO | 45 { 6 8 4 46 [ 312 1110 159 106 265 | 3.10 | 194 636 [133| 224 145 267 25 13 8.64 c
UPN 100|100 | 50 | 6 85) 45 64 372 {135 245 206 412 | 391 | 293 849 |147| 296 155 2983| 30 13 | 106 P
PN 120120 | S5 | 7 9 45 | 82 1434 (170 363 364 607 | 482 | 432 | 111 (158 430 160 |303] 30 | 17 134 P
JUPN 1401140 | 60 | 7 10 ] 96 1489 (204 | 51.4 605 B64 | 545 | 627 | 148 1.75 | 6.02 175 3.37] a5 17 16.0 P
JUPN 160§ 160 | 65 | 7.5 {105 [ 55 |115 |[546 |240( 68.8 925 1186 621 | 853 [ 183 1.89 | 7.81 1.84 3.56) 35 21 18.8 P
JUPN 180|180 | 70 | 8 AR §5 1133 |611 [280| 896 1350 150 6.95 [114 224 (202 998 1.92 375| 40 21 220 P
JUPN 2001200 | 75 | 85 115 | 6 151 | 661 |322 | 114 1910 191 7.70 | 148 270 (214 | 126 20 3.94| 40 23 | 253 P
PN 2201220 | 80 |8 [125 65 |167 |718 |37.4 | 145 2690 | 245 848 1187 (336 (230 170 214 |420]| 45 | 23 294 P
JUPN 240) 240 | 85 | 9.5 13 6.5 [184 |775 {423 ) 179 3600 300 9.22 |248 396 |2.42 | 208 223 439 45 25 (332 P
90 Jvo Mha |7 200 | 834 |483| 221 4820 | 371 9.99 |317 {477 |2.55 ] 237 236 |466| 50 | 25 |379 P
JUPN 280 (280 | 95 |10 15 7.5 |216 | 890 }S3.3 | 266 6280 448 [109 |399 572 (2,74 | 332 253 502 50 25 | 418 P
PN 300|300 1100 |10 [16 |8 232 | 950 |s58.8 | 316 8030 | 535 1117 485 678 [2.90| 406 270 |541| 55 | 25 [462 P
N : T
Perfiles L

A = Area oe ia seccion

respecto a X

! = Momenio de inercia de la seccion respecto a X
k= Momenlo de inercia de la seccion respecio a ¢
Xn = MOMenlo Ge 1NerCia 0€ 13 SECCHON 18SDECIO & =

LA N Modulo resistente de ta seccion
.

L= \/1' A Radio de DIf0 de 14 3ECCION re1DECIO & X

v = Penimetro

o =Peso pot m

it = Vi: A Radic Oe giro Oe¢ la seccion respecio & &

1q = VI A Radio de Qirc Oe la 3eCCHIn 1especto s

W, = I, ¥, Modulo resisiente de la seccion respecio a
Dimensiones Posiciondelcentro Términos de seccion Agujeros Peso| £
Perfil| b |e |r |n|lujclv|v|w|A| L /e In AW | W i i in|w wwalp |
mm |mm{mm |mm|mm| cm| cm| cm| cm |cm| cm* | cm* | cm* | cm? | cm? |[cm| cm |[em {mm|mm| mm|mm(kp/p | &
L 40 4 40 4 6 |3 155 (1,121 1,58 | 1.40| .83 | 3,04 447 7.09) 1.86 1.55 1171121152 |0.78]| 22 _— 18 11| 2.42 P
L40.5] 40| 5 | 6 |3 [155 ]1.16]| 164 |142| 283|378 543 860 226 191 137|120)151 Jorr| 2| — | 18| 1n|297 |C
L 40. 6 40 [ 6 3 155 11.20] 1,70 | 1.43 | 2,83 | 4.48 6.31 9.98 2.65 226 1.56)119] 1,49 |0,77] 22 -_— 18 11| 352 Cc
L4s 4| 45| 4 | 7 [35 [174 [123[1.75{ 157 3.18 | 349 643 102 267) 197 1.53/136( 171 |088) 25 | — | 20 | 13| 274 | P
L 45 5| 45 | 5 | 7 |35 |174 {128/1.81[1.58] 3.16 | 430 784 124 326] 243 1.80/1.35/1.70 |os7] 25 | — | 20 | 13|338 | P
L45. 6| 45 ) 6 | 7 |35 174 [132| 1,87 [159] 3,18 509 9.16] 145 3.82| 288 2.05[134[169 f087] 25 | — | 20 [ 13| 400 | C
L5 4| 50| 4| 7 [35 |19¢ 136|192 |1.75| 3.54 | 3.8 897 142 372 245 194|152|191098| 30| —| 20| 13| 306 | P
LS0.5| 50| 5 | 7 (35 |194 [1.40] 199|176 3.54 | 4, 10| 174 454| 305( 229151190 097 30| — | 20 | 13|377 |P
L50.6| 50| 6 | 7 |35 [194 |145/204 [1.77| 354|569 128 | 203 533 361| 2.61(150|1.89 [097| 30 | — | 20 | 13| 447 | C
71 5017 7 {35 |194 |1 49/21011.78) 354|655 146 | 231 611 416 291)149/188l096) 30 | — | 20 | 13]sas |cC
Lso.s| S0 8 | 7 [35 194 [1.52] 216180 354|741 163 [ 257 6.87| 468] 3.19[148(186[096| 30 | — | 20 | 13| 582 | C
Leo.s| 60| 5 | 8 |4 |233 [184]232}211] 424|582 194 | 307 802| 445| 345(182(230(117| 35 | — | 25 | 17 ) 457 | P
L60.6| 60| 6 | B8 |4 [233 |169)|239 (211 424|691 228 362 943| s529| 395(182|229 117 35| — | 25 | 17542 | P
L60.B) 60| &8 | 8 |4« [233|1,77)250|214| 424|903| 292 e62 | 122 | 689| 466|180 (226 |116] 25| — | 25 | 17] 700 | C
L 60101 60 110 | 8 14 1233 1185)261 /27| 424111 | 349 ) 551 | 148 | e41| s67|178|223]|116] as | — ) 25 | 17| 88 | C
L70.6| 70| 6 | 9 |45 |272 |193]| 273 |246] 495]| 813 369 | 585 153 | 7.27| 5.59|2.13|268 [1,37] 40 | — P
L70. 7| 70| 7 | 9 |45 |272 |197]| 279|247 495|940 423 | 671 | 175 | 84| e6.27]212|267 [136] a0 | — P
L70.8) 70| 8 | 9 |45 |272 |2.01|2.85|247)| 495|106 | 475 753 | 197 | 952| 6.91[211|266|1.36] 40| — c
L7010| 70 {10 | 9 (45 |272 |2.09|296|250] 495131 572) 905 239 | 117 8.10(2,09|263 (135 40 [ — c
1180 8] 80 8 |10 [5 |311 |226)319|282) 566[123 | 722 | 115 299 | 126 9.36 | 243 3.06 [1.56]| 45 | — P
LB8010| 80 |10 |10 |5 [311 |2.34]330(285) 566[151 | 875 138 363 | 134 | 1.0 [241]303 [1,55] a5 [ — [
L8012| 80 [12 | 10 |5 [311 [241]341|289| 566[17.9 ]| 102 | 161 427 | 182 | 125 [239]300 (155 45 | — c
L90.8( 9| 8 | 11 |55 (351 [250)353)3,17) 636[139 | 104 | 166 431 | 160 | 122 |2.74|345 |1,76) 50 | — P
L90.10| 90 |10 | 11 |55 |351 (258 3.65|3.19| 636|171 | 127 | 20 525 | 198 | 144 272|343 |175] s0 | — c
L 9012] 90 |12 | 11 |55 |351 [2.66| 3.76 [3.22| 636203 | 148 | 234 617 | 233 | 164 270|340 [174| 50| — c
L100. 8| 106 | 8 | 12 (6 |3%0 2,74 3,87 |3.52| 7.07[155| 145 | 230 598 [ 199 | 155 [306[3.85[1.96] 45 | 60 P
L100.10 | 100 {10 | 12 |6 |[390 |2.82| 3,99 |354| 707192 177 | 280 729 | 246 | 183 [3.04|383[195| 45| 60 P
£100.12 | 100 |12 | 12 |6 390 |2,90 4,11 |3,57| 7,07 [227 | 207 | 328 857 | 291 | 20,9 [3.02(3.80[1.94| 45| 60 c
L100.15 | 100 {15 | 12 |6 [390 |3.02) 427 |361| 7.07|27.9| 249 | 333 | 104 356 | 244 |298]|375 (193] 45| 60 c
1112010 | 120 [10 ) 13 |65 |469 |331] 4,69)423| 849232 | 313 | 497 | 129 360 | 275 |3.67]|463(236| 50| 80 P
L120.12 | 120 |12 | 13 [6.5 |469 [3.40| 480 | 4.28| 849275 358 | 584 [ 152 427 | 315 |365]|480]235] 50| &0 P
L120.15 | 120 [ 15 | 13 [6.5 {469 |3.51] 497 | 4.31| 849339 445 | 705 | 185 s24 | 371 |362|456(233] s0| so c
L150.12 [ 150 [12 | 16 |8 [586 |4.12] 583 529106 [348| 737 [1170 | 303 67,7 | 520 |460|580|295| 50| 105 P
L150.15 | 150 |15 | 16 |8 | 586 |4.25| 6,01 533/10,6 |430| 898 [1430 370 835 | 616 | 457576 |293| s0 | 105 P
181350 |18 | 16 |8 |586 |437] 6171538106 |510 1050 1670 | 435 987 | 704 |454{571]292) 50| 105 c
L180.15 | 180 [ 15 | 18 |9 705 |498]| 7,05 6.36)| 12,7 |s2,1 [15%0 |2520 653 122 926 | 552|696 (354] 60| 135 c
L180.18 | 180 | 18 18 |9 705 |510] 7.22 {641 [12,7 1.9 | 1870 [2960 768 145 106 549|692 j352| 60 | 135 c
L1680.20 | 180 (20 | 18 (9 705 |5.18] 7.33 | 6,44 (12,7 |68,3 |2040 {3240 B43 |159 115 547|689 |351] 60 | 135 c
L200.16 | 200 | 16 | 18 |9 1785 552 7.81 |7,09(/14,1 |61.8 (2340 [3720 | 960 [162 |123 |6.,16|7.76 |394| 60| 150 c
20018 | 200 {18 | 18 |9 1785 1560) 7.93|7,12]14.1 |69.1 2600|4130 [1070  |181 135 613|773 393 s0 | 150 c
1200201 200 [ 20 [ 18 |9 (785 |568( B.047,15/14.1 [763 (2850 (4530 [1170 [199 [146 |6.11]7.70 |392] 60| 150 c
120024 ] 200 | 24 | 18[9 {785 {584] 8.26|7.21]14.1 [90.6 (3330 (5280 [1380 [235 |[167 |e6.08|7.64|390] 60 ] 150 c
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C.2 Rodaments de lliscament

M (B
iglidur® H370 - Informaciones y datos técnicos @HSGS

Valores p x v permitidos para iglidur® H en funcio-
namiento en seco frente un eje de acero, a 20°C

1000

Carga [MPa]

o1
0001 0,01 o4 1 10

Velocidad de deslizamiento [m/s]

Presion superficial estatica permitida recomendada
en funcion de la temperatura

160

Desgaste en funcion de la temperatura; aplicacion rotatoria
conp=075MPayv=055m/s, eje de Cf53

2,0

Desgaste [MPa]

23 °C 150 °C

Temperatura °C

Coef. de friccion en funcidn de la velocidad de
deslizamiento, p = 0,75 MPa

140

120

100
80
60

40

20

Carga [MPa]

0

040

0,20

Coeficiente de friccion p

20 50 80 120 150 200

Temperatura en °C

Deformacion de iglidur® H370 bajo carga y tem-

peraturas
8
7 //
B
o s //
5 ¢ f/
g - —
g P I o
8 0 4
25 50 75 1
Carga [MPa] M o=c lsoc

Velocidad [MPa]

Coef. de friccion en funcion de la carga, v =
0,01 m/s

Coeficiente de friccion p

=]
o
w
s}
IS
&
@
=}
~
@

Carga [um]

Evaluacion de la vida util, archivos CAD y mucho mas b www.igus.es/es/h370
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M (&
@HSGS iglidur® H370 - Informaciones y datos técnicos

iglidur® H370

Teléfono +34 - 936 473 950
+34 - 936 473 951

Fax

igus® S.L.

Internet: www.igus.es
email: igus.es@igus.es

1.9

[=>]

Coef. de friccidon en funcién de la superficie del
eje (eje Cf53)

\ /
vV

Coeficiente de friccion p
o
8

010 040 070 1,00 1,30 1,60 1,80

Rugosidad de eje Ra [um]

Desgaste, en rotacion con diversos materiales
de eje, carga p = 0.75 MPa, v = 0.5 m/s

= 50
g 4.4
45 G
g ! 4.2
= 40 .
@
2 a
I 35 - - -
& g
2 30t—_ —=35 H
& f_¢
25125 —3% H H
° N
201—T —78 H -
I <
154 —E__® L
g =
oo T ]
0,6 2
05 4 o H5H
(=]
x| |E
00

Material del eje

Desgaste, en rotacion con diversos materiales
de eje en funcién de la carga

— 12
& 5 )
E 105 /
3 g
2 75 //
1]
8, ~
Z 7
L]
a 4.5 P
3
15 /
1]
00 10 20 30 4.0 50
O«
O Star

Desgaste en aplicaciones oscilantes y rotatorias
con diversos materiales de ejes, p = 2 MPa

E T3,
g 120 11,5
=
% 20
o
7
a
50 57
a0 2.9 [ |
2,0
z | U D,G
00 ==
Cfs3 Inox. 5t37 cromado duro
Material del eje
O oscilacion

Propiedades eléctricas de iglidur® H370
iglidur® H370

Resistencia volumstrica especifica
Resistencia superficial

> 10 Qecm
>10°Q

Tolerancias importantes para cojinetes iglidur®
H370 tras el montaje a presion

Diametro eje h9 iglidur”H370
d1 [mm] [mm] F10 [rmm]

hasta 3 0-0.025 +0.006 +0.046
> 3a 6 0-0.030 +0.010 +0.058
> 6al0 0-0.036 +0.013 +0.071
=10a18 0-0.043 +0.016 +0.086
>18a30 0-0.052 +0.020 +0.104
>30a50 0 -0.062 +0.025 +0.1256
>50a80 0-0.074 +0.030 +0.150

Resistencia quimica de iglidur® H370

Medio Resistencia
Alecholes +
Hidrocarburos +
Grasas, aceites +
Combustibles +
Aciclos débiles de+ao
Acidos fuertes de+a-
Lejias débiles +
Lejlas fuertes +

stants, — istente
clen ala resistencia a sustancias
& [20 °C]

Evaluacion de la vida dtil, archivos CAD y mucho mas B www.igus.es/es/h370
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M B
iglidur® H370 - Cojinetes de deslizamiento cilindricos - Forma S @HSG S

I - ,}"'% f=03 prdi=1-6 Estructura — Ref.: ?
0‘_5,|ff f=05 P dl=6-12 H370 S M-03 04 - 03
A ! f=08 P d1=12-30 b1
© ht f=1,2 P d1>30 d2
L P l‘ Chafén en funcién de d1 d1 IS
r':\ - T Ll Medidas segln ISO 3547-1 y Métrico %
- HI medidas especiales Forma 8
—b1 - Material -g
=)
Referencia di* d2 b1 hi13 Referencia d1* d2 b1 h12
H370SM-0304-03 3.0 4.5 3.0 H370SM-1618-20 186.0 18.0 20.0
H370SM-0405-04 4.0 5.5 4.0 H370SM-1820-15 18.0 20.0 15.0
H370SM-0405-12 4.0 5.5 12.0 H370SM-2023-20 20.0 23.0 20.0
H370SM-0507-05 5.0 7.0 5.0 H370SM-2528-20 25.0 28.0 20.0
H370SM-0608-06 6.0 8.0 6.0 H370SM-3034-30 30.0 34.0 30.0
H370SM-0810-08 8.0 10.0 8.0 H370SM-3539-40 35.0 39.0 40.0
H370SM-1012-10 10.0 12.0 10.0 H370SM-4044-50 40.0 44.0 50.0 o -
H370SM-1214-10 12.0 14.0 10.0 H370SM-5055-40 50.0 55.0 40.0 (L:g 'Eg
H370SM-1214-15 12.0 14.0 15.0 H370SM-5560-26 55.0 60.0 26.0 cre 2
H370SM-1517-15 15.0 17.0 15.0 H370SM-6065-60 60.0 65.0 60.0 ; :;
H370SM-1618-15 16.0 18.0 15.0 H370SM-7580-60 75.0 80.0 60.0 8 g
* Tolerancias estandar para iglidur® H370: F10 [
iglidur® H370 - Cojinetes de deslizamiento con valona - Forma F + o+
2
] A f=03 pprdl=1-6 Estructura — Ref.: "g
f=05 P di=6-12 H370 F M-04 05 - 04 2 E
& f=08 P di=12-30 b
‘ f=1,2 P di>30 d2
r Chaflan en funcion de di di 0
Medidas segun ISO 3547-1y Métrico
medidas especiales Forrmia Q
Material
Referencia di* d2  d3 b1 b2 Referencia di*  d2 d3 b1 b2
diz he2  -014 d1z  hi3 -0.14
H370FM-0405-04 4.0 5.5 9.5 40 0.75 H370FM-1618-17 16.0 180 240 17.0 1.0
H370FM-0507-05 5.0 7.0 110 50 1.0 H370FM-1820-12 18.0 200 260 12.0 1.0
H370FM-0608-06 6.0 8.0 12.0 6.0 1.0 H370FM-1820-17 18.0 200 260 17.0 1.0
H370FM-0810-06 8.0 10.0 15.0 60 1.0 H370FM-2023-16 20.0 2320 30.0 16.0 1.5
H370FM-0810-15 2.0 10.0 150 150 1.0 H370FM-2023-21 20.0 230 300 21.5 1.5
H370FM-1012-10 10.0 12.0 180 100 1.0 H370FM-2023-30 20.0 230 30.0 80.0 1.5
H370FM-1012-20 10.0 12.0 180 200 1.0 H370FM-222532-215 220 250 320 215 1.5
H370FM-1012-14510.0 12.0 180 145 1.0 H370FM-2528-30 25.0 28.0 850 30.0 1.5
H370FM-1214-07 12.0 140 200 70 1.0 H370FM-3034-40 30.0 340 420 400 20
H370FM-1214-12 12.0 140 200 120 1.0 H370FM-3539-26 35.0 29.0 470 26.0 20
H370FM-1214-15 12.0 14.0 200 150 1.0 H370FM-4044-40 40.0 440 520 40.0 2.0
H370FM-1416-12 14.0 18.0 220 120 1.0 H370FM-5055-50 50.0 550 63.0 50.0 20
H370FM-1517-17 15.0 17.0 230 170 1.0 H370FM-6065-50 60.0 650 73.0 50.0 20
H370FM-1618-10 16.0 13.0 240 100 1.0 H370FM-7075-50 70.0 750 830 50.0 20
* Tolerancias estandar para iglidur® H370: F10

-
o
~

Evaluacion de la vida dtil, archivos CAD y mucho mas » www.igus.es/es/h370
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C.3 Anells elastics

po— D R max
* By
o =
T W T ¥
T | Dg Ds
t i
lc! Ch max
B
thamet
flo. de [ EJE | TAWANO DL RANURA : LD
Anillo [DIAM. [DIAMETRO [ANCHUR| PROFU | ESPESOR | DIAMETRO [ALTURA| SECCIO | DIAMETR [PESO | MARGE
(mm) DIDAD | ##+ UBRE | DELA | max. | DEL DEL
OREJET) AGUJERQ. BORDE
Anillo | Ranura Max.
Ds [Dg[TOL| W d T [Tol [DI | Tol. | H 3 R K | ¥ Pr [ RCh | Pr
Min, Max | Ret | Min_ |1000| Win_| N ki Max. | ki -
31 3 5 SV ) 1o o8 |11 1 a7 101 | 05 o071 ,,;
4] 4 -0,04[ 0 030|040 L0 ZD 0 0 Jo0zr 03 50| 02 05 3721100
5] 5 7 0_|0e0]-00s[ 47 -015 25 1 0 00 B 154
6 080 [ 0 E'?g‘ 2.5 - 27 i 7 Jo08d[_05 45 | 04 5 gﬁg 1300
7 o 108 0 1 i n g 1]
-0.06 o B way BT 1 A 200
g 110 020 |00 [ 1 R K] O 0 51240
110 [ 0 0 i 50340 06 0 1 O
5 110 707 1, 5 [0430] 08 [ 4 14 0| 240 | 70000
i | 1 7 7 i X i
T el 0 7 A T o0 O RO LA
1 [1ad]-01 il T B i 240 [ 5a00]
5 1143 i B 2.2 i 0670 b.90 25 D40 | 50000 |
F 52| 110 22 T |00 0| 32 70 [ 45000
il KW i z i L 40 0]
170 T30 2 (I S S T I : LT N N
6.0 130 ] 25 20 220 5 T.00 a2 B0 | 35000
2 10,0 - 0 Z 70 g 5 710 5 5 5 | 30000 |
-0, { F: 'J 5 i‘l-.
P 2 2 i 5 5 ) %
220015 3 1 7 63 6.0 3 g B0 | 20000
P 0 14 3l A 70 1 b7 5 5 |
7] 0 7 3 7 0| 17 | 16 70 5 10 [ 25000
7 151 il 24000 |
0 15 Kl | ; i 5.0 5 3 B 2500
Kl 7 a7 7 : 2 210 [ 100 5 50 [ 21200
0 £ 34 2 ] kil 0.3 5 745 | 20000
0 5 70 ? 7 s e I
51 5 5 5 ) { ﬁ o]
i LY I 75 a2 2 B 2 5000
0 50 3 PR R 5 13 2 565 | 17400
il g 3 %5 B00[ 726 30 7 % S B0 [ 16100]
_ ; 2 ' o
_@ 5 25 %ﬁ 2 Wl iﬁ'
K .7 4.; Zg 0.3/ 0 m B, % _11 é&?_
18 5 ; i 0 3 9
= e RIS SR
7 5
0 3 5 I i o r
ik 5 45 25 B | oo0 7 2 945 [ 13000
185 [1:] i 25 E | &5 250 Z 920 | 11800 |
185 7 a7 75 B | 400 [ 260 7 9.3 [ 11400
:@1 G iE 25 ~ E 5 1 i g_
3K 49 75 B 5 | 300 7 g 1
5 75 0 50 5 B | 404 [ 307 ] 2 9.55 | 10000 |
215 7 a1 75 ] 3 | 380 7 1.4
2}3 T 0 3 25 045 1 727 ﬁf 2 10
2 200 -0.07[4 /Al ] 25 3 I W z A
BSH- 200 ot T 20 V] T A 53 75 01 T I 24 2 [T &
TODAS LAS DIMENSIONES SON EN MILIMETROS.

*Hl radio "R" en el lado de la carga no debe ser mayor que 0.1 T.
***PARA LOS ANILLOS DE RETENCION CON RECUBRIMIENTO ELECTROLITICO, ANADA 0,05 AL ESPESOR MAXIMO INDICADO.
EL ESPESOR DE ANILLO MAXIMO SERA UN MINIMO DE 0,005 MENOR QUE LA AMCHURA (W) MINIMA DE RANURA INDICADA.

34 Para las especificaciones mas actualizadas, en linea cotizaciones y muestras visita rotorclip.com
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C.4 Cilindre hidraulic Bosch Rexroth

6/62

Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Superficies, fuerzas, caudal

CDT3..F / CGT3..F/ CST3..F | RS 17039/09.05

Pistén | Vastago | Relacién Supefficies Fuerza para 160 bar ! Caudal para 01 m/s 2
de superf.]| Piston | Vastago | Anillo Presion | Diferencia | Traccién | Salida | Diferencia | Entrada
AL MM ® A, AQQ A, F, F, F, Gy Gyz 3
@ mm @ mm A/A, cm? cm cm? kN kN kN L/min L/min L/min
12 1,30 113 3,78 1.81 6,04 07 23
; a ; - . aa :
25 18 208 | " | 254 | 287 | "B | 407 | 3ve 29 15 14
14 1,25 . 1,54 8,50 - 2,486 10,40 9 39
32 22 100 | B9 | 380 | 424 | 2% | Gos | &m0 48 2.3 2.5
18 1,25 2,54 10,02 4,07 16,03 1.5 6.0
40 2212 1,43 12,56 3,80 877 201 6,08 14,02 75 2.3 53
28 96 6,16 5,40 9.85 37 3.8
22 1,25 3,80 15,83 6,08 2.3 9.5
50 2812 1,46 19,63 6,16 13,48 31,42 9,85 1,8 37 8.1
36 2.08 1018 9,45 16,28 61 57
28 1,25 6,16 250 9,85 37 15,0
63 3g 12 1,48 3117 1018 20,99 4088 16,28 3359 187 61 12,
45 2,04 15,80 1527 25,45 24,43 9.5 2
36 1,25 10,18 40,08 16,28 5414 61 24,0
80 45 12) 1,46 50,26 15,80 34,36 80,42 25 45 54,98 30,2 9.5 20,6
56 1,96 2463 25,83 39.4 41,02 14,8 15,4
45 1,25 15,90 52,64 25 45 100,21 a5 376
100 56 12 1,46 78,54 2463 53,9 12566 39,4 86,268 471 14,8 323
70 1,96 38,48 40,06 61,58 64,09 231 24,0
56 1,25 24653 98,00 39,4 156,94 14,8 58,9
125 7012 1,486 12272 38,48 8423 198,35 61,58 134,77 73,8 231 50,5
ao 2,08 63,62 59,10 101,79 94 56 38.2 35,5
70 1,25 a0 38,48 162,58 0170 61,58 260,12 . 231 97,5
180 1 410 100 | 2998 [ g9s5i03 | 10603 | 3270 | 15005 | 1e06a | 2°f | 70 | e3e
a0 1,25 p 653,62 250,54 | crg e 101,79 400,86 - 38,2 1503
200 | 449 108 | %1% [ 45304 | je0i22 | P92 | nagi30 | 2seas | %7 | ona | ee)
F1 A3 Aq F 42
=
-
F3 gy Gy 92

Observaciones

1
2)

12)

Fuerza tedrica (;

Velocidad de carrera

@ de vastago de piston no normalzado

in considerar el rendimiento)

40
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a8/82 Bosch Rexroth AG | Hydraulics CDT3..F / CGT3..F/ CST3..F | RS 17039/09.05

Tipo de sujecién ME5, ME6 (medidas nominales en mm)

CDT3 ME5 - h S PJ + carrera
Ol SF e w7 -t
s i
X R ]
L s 7 T—-——-—-—" | T
R TN A LY
ol 7= | ™
RO —— O o EECED
e A ol i
F 3 ] [ ————
3/ ==y '
LA g | el VL 9)
LI VE | OFB
WF GF
CGT3 ME5 L T ™ ZB+carrera |
O SF o
PK + carrera [3

ZK + carrera

ZM + 2xcarrera

CDT3 MEs Y PJ + carrera

O S S0

X

e N s A ———
HEL m _@3_ _________
-, [
R = ;
3) —_
A -“WTH ﬂ!B
GA o GF | e
Dl ~ ZJ + carrera - a é - OF8

AL F FB GF® | pg 1o | pK 1 R TO uo VE VL B ) ZK M
%] max H13 +1,25 | £1,25 1513 1513 max e min max a il Bl 2=
25 10 55 2 54 65,5 27 51 (&3] 16 3 121 114 134 154
32 10 6,6 2 58 70,5 33 B8 70 22 3 137 128 153 178
40 10 11 38 71 75 41 a7 10 22 3 166 153 170 195
50 16 14 38 73 77 52 105 130 25 4 176 159 182 207
63 16 14 38 81 82,5 65 "7 145 29 4 185 168 191 223
80 20 18 45 92 92 83 149 180 29 4 na 190 5 245
100 22 18 45 101 101 a7 162 200 32 B 225 203 230 2685
125 22 22 58 17 117 126 208 250 32 5 260 232 254 289
160 25 26 58 130 130 155 253 300 32 5 279 245 270 a0z
200 25 33 78 160 160 190 300 360 32 5] 336 209 324 356
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RS 17039/09.05 | CDT3..F / CGT3..F/ CST3..F Hydraulics | Bosch Rexroth AG 982

Medidas ME5, ME6 (medidas nominales en mm)

DIN/ISO ¥ 1502
AL | MM KK AN Cc SF WL h CR KK 2 A2 c SF WL h CR B RS
(5] (5] méx 4] max 5] 12 8
12 M10x1,25 14 11 10 5 1 75 - - 24 38
% 18 M10x1,25 14 15 13 5 1 =] M14x1,5 18 15 13 151 2 1 30 38
14 M12x1,25 16 ih 5 2,5 - - 26 42
- 22 M12x21,25 16 19 17 5 3 10 M1G6x1.5 22 19 17 5 3 13 34 42
18 M14x1,5 18 15 13 5 2 " - - 30 62
40 | 2212 M1Bx1.E | 22 19 17 5 3 13 34 62
28 M14x1,5 18 25 22 7 2 " M20x1,5 28 25 22 7 3 17 42 62
22 M1Ex 1,5 23 19 17 5 3 13 - - 24 74
50 |28 M20x1,5 28 22 7 3 17 42 T4
36 M16x1,5 22 8 3 13 M27x2 36 33 30 g 3 23,5 50 T4
28 W20 1,5 28 22 7 3 17 - - 42
63 |38 36 33 8 3 B0
45 M20x1,5 28 42 10 3 17 45 42 10 4 29,5 60
36 M27x2 36 33 8 3 23,5 - - 50 =
80 |45 M35x2 45 42 36 10 4 60 | 105
56 M27x2 36 B3 45 10 3 24 M42x2 BG B3 46 10 151 72 105
45 M33x2 45 42 36 10 4 26,5 - - &0 a2
100 | 5612 M42x2 56 53 46 10 5 385 72 125
70 M33x2 45 67 60 15 4 30 M48x2 63 67 60 15 3 44,5 a8 125
56 4 242 BG B3 46 10 5 38,5 - - 72 105
125 | 7012 M48x2 63 &7 &0 15 3 44,5 88 180
90 14 22 5B 88 75 15 5 39 ME4x3 85 86 75 15 4.5 59 108 180
160 70 4852 63 67 60 15 3 44,5 - - a8 125
10 M48x2 63 106 92 18 3 45 MBCx3 95 106 92 18 4.5 75 133 170
200 | %° MB4x3 ge | 75 | 15 | 45 | 52 - - 108 | 150
140 ME4x3 136 125 18 5 B9 MADCx3 12 136 128 18 4.5 a8 163 ]
lal. E EE DT EE DT GA H J \i'\_l'l—gi ‘;‘;’
25 40415 25 M14x1,5 l 5 225 15 5O
32 45415 25 M14x1.5 Al 25 G0
40 | 63115 28 26 - 25 62
50 FEERE G2 34 29 - 25 67 63
63 Q015 G2 34 M22x1.5 29 - 81,5 48 32 Vil 69,5
80 |115115| G4 42 M27x2 34 65 - 93 51 3 77 77
100 | 130 x2 G 34 42 M27x2 34 67 - 40 1o 101 57 35 32 82
125 | 16512 G 47 43 KERS - 51,5 17 117 57 35 86 86
160 | 205+2| G 47 | maze | 43 | sos - 555 | 130 [ 130 57 32 86 86
200 [245+2| G1wa | 58 | mane | se 101 - 78 185 | 165 57 32 98 98
1 Rosc astago de pisten “Fy “H” 7 Par de apriete ver pagina 43
2 B Espesor de brida segon DIN 24554
3) 10)

*3" en cabeza

MES: para conexion de tuberia |

% Medida “H

8 Pasician de conexiones de tuberia y purgado ver p

siempre en p n de la conexidn de tuberia " MES: para conexion de tuberia posician “2* y “4* en cabeza

nno normalzado

yagina 27 12) @ de vastago de pi
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28/62  Bosch Rexroth AG | Hydraulics CDT3..F / CGT3..F/ CST3..F | RS 17039/09.05

Cabeza articulada (enclavable): CGKA (medidas nominales en mm) - AP 6

1S0 8133 - EE - ¢
DIN 24555 1 Boquilla de engrase, cabeza cénica forma A segun DIN 71412

i

2 Perno correspondiente @ hé

\
)

3 Mo lubricable
J # Lubricable mediante agujero de engrase
5 Cabeza articulada segun ISC 6982, DIN 24338, perno

7 = o
LI S . o
| correspondiente & ho

™I Masa de la cabeza articulada
Kl
0 [N

KK Tipo Nro. de ref. AX b & CH CN EN EU LF M, mm
min. max. | js13 (5] h13 | min. | Nm kg

M10%1,25 | CGKA 123 | RO00327186 15 17 40 42 12 _o008 10 0,12 8 16 9.5 | 015
WM12¢1,25 | CGKA 16 ¥ | RO00327192 17 2 45 48 16 —ooos | 14 -oa2 11 20 | 95 | 025
CGKA 20 % | RO00306874 | 19 25 55 58 | 20_g0m0 16 —012 13 25 | 23 [043
[
J

@CN

LF

M14x1.5

M18x1,5 | CGKA 25 RO00327191 23 30 65 68 25 —0m2 20 042 17 30 23 [ 073
M20:1,5 | CGHKA 30 RO00327187 29 36 80 85 30 -omz 22 —pj2 19 35 46 1,3
M27x2 CGHKA 40 RO00327188 37 45 100 | 105 | 40-0p12 28 -042 23 45 46 2,
M33x2 CGHKA 50 Rooo327388 | 46 55 125 | 130 | 50 -op12 35 —og2 30 58 80 44
M42x2 CGHKA 60 RO00327369 57 68 160 | 150 | 60 -ppi2 44 g4z 38 68 | 195 | 84

2

I4B8x2 CGHKA 80 RO00327370 54 S0 205 185 | 80 -0015 55 045 47 92 385 | 156
ME4x3 CGKA 100 | Ro00327371 86 110 | 240 | 240 | 100 -0.02 70 -0.2 57 116 | 660 | 28
M80x3 | CGKD 100 ® | RO00322030 96 110 210 210 100 H7 100 hiz2 84 98 | 385 | 28
M100x3 | CGKD 125 9| RO0032202 113 135 | 262 | 260 125 H7 125 hi 102 | 12 385 | 43
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C.5 Agafadors Bosch Rexroth
Bosch Rexroth AG MGE 5-15

Porte / Puertas / Partas

Maniglia fissa
Empunadura de puente

Pega em forma de estribo

gl

[

Le maniglie fisse vengono impiegate
p. es. per I'apertura di porte o su
carrelli. La costruzione robusta

permette |'assorbimento di forze
elevate.

Materiale A: PE nero
Materiale B, C: PA nera, conduttore

>
| Las asas de estribo se colocan p. ej.
| para abrir puertas o en los carros.
La construccién robusta permite la
aplicacion de elevadas fuerzas.

Material A: PE negro
Material B, C: PA negra, conductor

>

As pegas em arco sdo usadas p. ex.
para abrir portas ou sao aplicadas
em carros. A construcao robusta
permite suportar grandes cargas.

Material A: PE preto
Material B, C: PA preta, condutor

carnone

A ; " ‘v_l oy

89,9 ; __] !

112,5

ONIEFEEE

LE 1
3842518738

OG0

LE 1 LE 10
3 842 525 480 3 842 525 892
& 3 842 525 481

i

&) ~h
(ol i
54 | o4
@ | = g
—
|_ i 179 |
& 178
185
ooRe
LE 1 LE 10

3842 525 7663 842 525 893
@ 3842525767
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