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1. ESTRUCTURA

Descripcio Quantitat

Encapsulat acrilic Bluerobotics 4” Series 1,00
Encapsulat acrilic Bluerobotics 3” Series 2,00
m? de planxa de POM C Delrin 17mm 1,00
m? de planxa de POM C Delrin 4mm 0,50
m? de planxa de plastic acrilic transparent 10mm 0,50
m? de planxa d’alumini 6mm 0,50
Hores de funcionament de la fresadora 30,00
Pesos de plom de 200 g 4,00
Cargols DIN912 M2 10mm a2 4,00
Femelles DIN934 M2 a2 4,00
Cargols DIN912 M3 10 mm a2 10,00
Cargols DIN912 M3 16 mm a2 6,00
Cargols DIN912 M3 20 mm a2 20,00
Cargols DIN912 M3 25 mm a2 4,00
Femelles DIN934 M3 a2 20,00
Volanderes DIN125 M3 a2 44,00
Cargols DIN912 M6 20 mm a2 6,00
Cargols DIN912 M6 35 mm a2 20,00
Cargols DIN912 M6 70 mm a2 4,00
Femelles DIN934 M6 a2 30,00
Volanderes DIN125 M6 a2 60,00
Perfil d’acer inoxidable de 20 cm 1,00
Bobina del material per impressora 3D 1,00
Taper de plastic 1,00
m? d’espuma per moduls de flotacié 0,50
Tether cable thimble 1,00
ml de Loctite 242 20,00
ml d’alcohol Isopropilic 30,00
g de grassa de silicona 24,00
Brides 10,00
ml de resina epoxi 50,00
Hores de graduat en enginyeria 40,00
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2. PROPULSIO
Descripcio Quantitat
T200 Thrusters Bluerobotics CW 3,00
T200 Thrusters Bluerobotics CCW 2,00
Basic Esc Bluerobotics 5,00
Hores de graduat en enginyeria 2,00
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3. INSTRUMENTACIO I IL-LUMINACIO

Descripcio Quantitat

Modul LED XHP70.2 12V 6500K 1200 limens 2,00
Modul de control PWM 12V MOSFET 15A 400W 1,00
Sensor de consum INA219 1,00
Resisténcia shunt 50 A 75 mV 1,00
Sensor de temperatura, pressio i profunditat Bar30 Bluerobotics 1,00
Giroscopi i accelerometre MPU6050 1,00
Bruixola HMC5883L 1,00
Sensor de nivell d’aigua per Arduino 2,00
Resistencies SMD 1206 330 kQ 2,00
Resisténcies SMD 1206 47 Q 2,00
Diode 1N4007 1,00
Relé V23134-B1052-C642 1,00
Interruptor magnétic commutat 1A 2,00
Hores de graduat en enginyeria 2,00
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4. CABLEJAT | CONNECTORS

Descripcio Quantitat

Connectors MR30 mascle i femella 5,00
Connectors RJ45 2,00
Connectors XT60 mascle i femella 5,00
Connectors XT90 mascle i femella 5,00
Connectors JST GH 4 pins mascle i femella 1,00
m de cable de silicona 10 AWG 0,20
m de manega de 2x1,5mm? 2,00
Cables Dupont 20,00
Cable USB a mini USB 1,00
m de bobina cable xarxa CAT5E 28,00
g d’estany per soldar 50,00
Penetrators Bluerobotics M10 11,00
Connector Subconn 6 pins mascle i femella 1,00
Cargols M5 amb torica 3,00
Hores de graduat en enginyeria 40,00




Disseny i desenvolupament d’'un robot submari ROV GIRONA 25 Estat d’'amidaments

5. ALIMENTACIO | PROTECCIO

Descripcio Quantitat

Bateria LiPo 3S 11,1V 25C 22000mAh 1,00
Regulador de tensié 5V 6A Bluerobotics 1,00
Bateria portatil 20400mAh 5V 1,00
Portafusibles amb fusible de 50A 1,00
Hores de graduat en enginyeria 2,00
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6. CONTROL | COMUNIACIO

Descripcio Quantitat

Raspberry Pi 4 model B — 4GB DDR4 RAM 1,00
Targeta Micro SD 16 GB 1,00
Ventilador i dissipador per Raspberry pi 4 1,00
Camera per Raspberry de 5MP amb lent de 200° 1,00
Router inalambric TP-Link TL-WR902AC 1,00
Ordinador amb connexio a internet 1,00
Teléfon mobil amb connexi6 a internet 1,00
Comandament Logitech Gamepad F310 1,00
Ulleres de realitat virtual per posar el mobil 1,00
Hores de graduat en enginyeria 14,00
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7. PROGRAMACIO

Descripcio Quantitat

Hores de graduat en enginyeria 50,00
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8. POSADA EN MARXA

Descripcio

Quantitat

Hores de graduat en enginyeria

50,00
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