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1 Introduccio

Aquest document recull les condicions a tenir en compte en quant a les aplicacions a

implementar i els aspectes a desenvolupar en projectes addicionals.

1.1 Espeficacions del disseny desenvolupat

El disseny desenvolupat compta amb les especificacions de la Taula 1.

Caracteristica Especificacié | Observacions

Massa sense carrega 45 Kg | Aquest pes no té en compte components
de control com ara un PLC', i el sistema

d’alimentacié.

Acceleracié 5m/s? | Depén de les caracteristiques de la

carrega a transportar.

Carrega maxima 30 Kg | Pot ser superior depenent de I'aplicacio.

Veure apartat 2.2 per més informacié.

Alcada maxima de la carrega 300 mm | Respecte la base del vehicle.

Amplada 900 - 980 mm | Depén del sistema de canvi de
geometria.

Alcada 698 mm | Distancia respecte el terra

Taula 1: Caracteristiques del vehicle desenvolupat

'PLC: Programmable Logic Controller: Dispositiu central de control industrial.
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2 Condicions d’aplicacié

Aquest apartat defineix els aspectes d’aplicacié necessaris pel correcte funcionament del

vehicle.

2.1 Entorn

Com s’estableix a I'estudi de I’Annex de Calcul, apartat B.1, I'acceleracié maxima d’un vehicle

esta limitada pel fregament existent entre les rodes i la superficie de desplagcament.

Tots els calculs i especificacions del vehicle s’han desenvolupat considerant una superficie

de formigd i un coeficient de . = 1 (Ezzat et al.).

Per aquesta rad es recomana fer servir superficies de fregament alt, en cas contrari caldra

tenir-ne en compte el limit d’acceleracié seguint les formules de I’apartat de calcul.

2.2 Carrega

La carrega del vehicle esta limitada en quant a magnitud i distancia respecte el seu recolzament

sobre el vehicle.

Es recomana no excedir carregues de 30 Kg i distancies vericals de fins a 300 mm. Per
casos fora d’aquestes caracteristiques cal consultar I'apartat de calculs B.4 on s’especifica
la reduccié a I'acceleracié maxima en funcidé de la carrega o algada per sobre dels valors

recomanats.
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3 Condicions de disseny constructiu

Aquesta seccid cobrira els aspectes a tenir en compte en dur a terme un procés constructiu.

3.1 Frens

El concepte desenvolupat no compta amb frens de compra o un model existent al mercat. Per

aquesta rad cal dur a terme un disseny concret amb les seglients caracteristiques:

+ Tipus de frens: De disc. Aquest sistema és el que déna millors prestacions en un vehicle

de parell i velocitats elevades.

« Moment a exercir: 50 Nm. Els calculs del document 1 mostren que cal un moment
d’arrencada de I'ordre 30 Nm, de manera que cal assegurar un moment de frenada alt

en un cas accidental.

+ Tamany:

- Radi exterior maxim: 160 mm.

- Radi interior: 130 mm aproximadament.

Figura 1: Suggeréncia de disseny mecanic per els frens del vehicle (mostrat en color vermell).
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3.2 Junta homocineética

El gir de les rodes és possible gracies a dues juntes homocinétiques a cada extrem de I'eix.
Cadascuna d’aquestes actua com una junta cardan doble per transmetre velocitat i parell entre

dos eixos no paral-lels.

Cal dissenyar una junta amb les seglents caracteristiques pel correcte funcionament del

model:

» Diametre exterior maxim: 40 mm.

» Tipus d’acoblament: Nervat o roscat.

Figura 2: Suggerenencia de disseny per la junta homocinética.
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