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1. INTRODUCCIO

En aquest document es descriuran totes les condicions generals, tecniques, econdmiques i
administratives establertes per I'enginyer, d’obligat compliment per a l'elaboracié del

projecte.

1.1. Objecte del plec

L'objecte del plec de condicions és definir el conjunt d'instruccions i normativa corresponent

a seguir a I'hora de dur a terme la realitzacié d'aquest projecte.

Els fabricants que vulguin portar a terme la fabricacié del prototip, hauran d'actuar d'acord
les obligacions exposades en el present document per tal d'aconseguir el funcionament

optim d'aquest.

També es determina que en el cas del ho compliment de les especificacions definides en el
plec, l'enginyer no es responsabilitzara del possible mal funcionament del prototip

d'aerolliscador.

1.2. Documents contractuals i informatius

Els documents contractuals que consten en aquest projecte son el plec de condicions, la

memoria, els planols i I'estat d’amidaments.

Per altra banda, I'inic document informatiu d’aquest projecte és el pressupost, per la

possibilitat de la variacié en els preus dels diferents elements que el formen.

1.3. Compatibilitat entre documents

Considerant que és possible la discrepancia entre els diferents documents presentats en
aquest projecte, es procedira a analitzar la informacié contrariada i se seguira l'ordre de
preferencia seglent: planols, memoria, plec de condicions, estat d'amidaments i finalment el

pressupost.
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2. DISPOSICIONS TECNIQUES

En aquest capitol s'especifiquen els reglaments i les normatives vigents que s'han de

complir per realitzar el projecte amb la seguretat oportuna.

2.1. Reglaments

Reglament Electrotécnic per Baixa Tensioé (REBT), aprovat pel Real Decret 842/2002, el 2
d’agost.

Reglament de la compatibilitat electromagnética dels equips eléctrics i electronics, aprovat
pel Reial Decret 186/2016, el 6 de maig.

Reglament de I'is del domini public radioeléctric per radioaficionats, aprovat per l'ordre
IET/1311/2013, el 9 de juliol.

Directives comunitaries de seguretat eléctrica i compatibilitat electromagnética, certificable

pel fabricant dels components.

Directiva de residus d’aparells eléctrics i electronics (2002/96/CE), coneguda com a WWE.

2.2. Normes

Normativa RoHS. Restriccié a certes substancies perilloses en aparells electronics. També
obliga als fabricants d’aparells realitzar una collida selectiva i tenir una gesti6 ambiental

correcta.

UNE 157001:2002. Criteris generals per I'elaboraci6 de projectes.

ISO 45001. Programa de gestié de prevencio de riscos laborals.

UNE-EN 55014-1:2017. Compatibilitat electromagnética, marca els requisits pels aparells i

les eines eléctriques.
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3. CONDICIONS TECNIQUES

Les condicions tecnigues descrites en aquest capitol seran de compliment obligat per la
realitzacié del projecte. D’aquesta manera es garantira la fiabilitat, seguretat i el correcte

funcionament del projecte.

3.1. Materials

Els diferents materials a utilitzar per a la realitzacié d'aquest projecte seran els indicats a
l'estat d'amidaments, per norma general, tot el material utilitzat ha de complir amb les
normes i reglaments explicats al capitol de disposicions tecniques d'aquest document.

Mai es podra utilitzar un element que provingui de productes utilitzats. Els materials a
utilitzar podran ser substituits per altres components nous, amb especificacions equivalents,

sempre quan es realitzi un estudi per determinar i assegurar la seva compatibilitat.

Tots els components per dur a terme el projecte, s'han de revisar pels possibles defectes,
ocasionats per la fabricacié o pel transport. Qualsevol material amb algun defecte, tot i no
afectar el correcte funcionament d'aquest, ha de ser descartat per la seva utilitzacié i en cap

cas podra ser utilitzat en el desenvolupament del projecte.

3.2. Impressio6 3D

Tots els components a utilitzar han de ser comprovats que tinguin totes les caracteristiques
esmentades pel fabricant. Es comprovara també, si per cada cas compleix amb la normativa

gue s'indica en les fitxes tecniques de cada component.

Pel disseny del prototip, s'haura de seguir detalladament la informacié proporcionada pel
document de planols del projecte, per fer-ho d'acord amb la manera en la qual s'ha pensat
inicialment. Qualsevol canvi que es realitzi, podra influir de manera directa o indirecta en el

resultat final del prototip.

Per la fabricacio d'aquest, s'haura de fer d'acord les caracteristiques que es troben en la
memoria del projecte. Qualsevol modificacid que es realitzi, sense el consentiment de

I'enginyer, podria canviar propietats fisiques del prototip, causant un mal funcionament.
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3.3. Muntatge

Pel muntatge, tant del prototip com del comandament, se seguiran les ordres dels passos
que es troben en el document de la memoria, per assegurar el bon funcionament d'aquest.
Abans de la posada en marxa, es realitzara la prova de continuitat en els diferents
conductors, per tal d'evitar malmetre els components per possibles errors de funcionament,

a causa de curtcircuits.

El muntatge de l'aerolliscador, juntament amb el comandament sera realitzat per una
persona especialitzada, amb la supervisié de l'enginyer encarregat, decidint amb el seu
criteri els passos que no quedin especificats en el projecte. El muntatge s'ha de portar a

terme sense malmetre els components implicats.

Es comencara amb el muntatge del comandament, una vegada verificat i comprovat amb el
PC mitjangant el cable USB. Llavors es procedira a la construccio de I'aerolliscador tal com
indica en la memoria del projecte. Posteriorment es realitzaren les connexions necessaries i
es comprova el funcionament d'aquest. Un cop comprovat s'activa la comunicacio per radio i

ja es podra controlar des del comandament.
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4. DISPOSICIONS GENERALS

En aquest capitol es definiran les diferents condicions legals i administratives que seran

acceptades entre el client i 'enginyer per I'elaboracio del projecte.

4.1. Administratives i legals

En el cas d'una possible celebracié de judici degut algun dany provocat pel mal

funcionament del prototip, aquesta tindra lloc als jutjats de Girona.

La garantia del prototip sera de dos anys, qualsevol modificaci6 o manipulacié feta en
aguest temps no autoritzada per algun enginyer encarregat, caura sobre responsabilitat del

client i es cancel-la de manera directa la garantia.

En cas que el client realitzi un Us inadequat detectable del prototip, i per aquesta causa

apareixen problemes técnics, I'enginyer queda totalment exclos de qualsevol responsabilitat.

4.2. Terminis de pagament

El termini per I'elaboracié del projecte sera d’'un mes, s’aplicara una bonificacié del 5% en
cas d’acabament abans del termini establert. En canvi, s’aplicara un recarrec del 8% en cas
de finalitzar més tard del termini establert. Els retards ocasionats, justificats per la falta de
material o demores de subministraments que es realitzen en empreses externes, seran

valorades i s’allargaran els terminis corresponents.

El client haura d’efectuar un avangament del 25% del cost total i la resta s’haura d’abonar en
un cop s’entregui el prototip corresponent. El pagament s’efectuara per mitja d’'ingrés, en el

compte bancari proporcionat pel fabricant.

Yassine El Kabdani Haddouzi

Graduat en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Torroella de Montgri, 4 de juny del 2020.



