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1. INTRODUCCIO

En el present plec de condicions es detalla el conjunt de condicions generals,
administratives, técniques i econdmiques d’obligat compliment per a la validesa de I'aplicacio

desenvolupada en aquest projecte.

1.1. Objecte del plec

L'objecte d’aquest plec de condicions és establir totes les condicions necessaries i
imprescindibles per tal de portar a terme la posada en marxa del dron de rescat de forma

valida i d'acord amb la normativa vigent.

1.2. Documents contractuals i informatius

La memodria, el plec de condicions, I'estat d’amidaments i el pressupost sén documents

contractuals.

1.3. Compatibilitat entre documents

En cas d’haver-hi discrepancies entre els documents, I'ordre de preferéncia és el seglent:

memoria, plec de condicions, estat d’amidaments i per ultim pressupost.
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2. DISPOSICIONS TECNIQUES

En aquest capitol es definiran tots els reglaments, normes, decrets i directives que ha de

complir el dron.

2.1. Reglaments

Reglament Electrotécnic de Baixa Tensié (REBT) RD 842/2002

2.2. Normes

2004/108/CE de la Uni6 Europea sobre Compatibilitat Electromagnética

2006/95/CE de Baixa Tensio

UNE 157001:2002 “Criterios generales para la elaboracién de proyectos”

Llei 18/2014, del 15 d’octubre, Article 50, Operacién de aeronaves civiles pilotadas por

control remoto

UNE 21-031- 83 sobre cables i flexibilitat

Reial decret 1066/2001 del 28 de setembre, que estableix les condicions de proteccié
deldomini public redioeléctric, les restriccions a les emissions radioeléctriques i els mitjans

de proteccio sanitaria en front a les emissions radioeléctriques
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3. CONDICIONS TECNIQUES

En aquest capitol s’establiran totes les condicions técniques que fan referéncia a la

realitzacié del projecte i que garantiran el correcte funcionament de tot el conjunt.

3.1. Components i materials

Pel funcionament del projecte és necessari disposar d'un portatil amb el sistema operatiu

Linux junt amb la plataforma ROS préviament instal-lats.

Tots els components utilitzats en aquest projecte han de ser nous i han d’estar homologats

per organismes competents.

Queda entés que tots els materials, accessoris i equipament indicats en aquest apartat
queden plenament inclosos en el seu subministrament, amb independéncia que aixo es citi
expressament en els documents del projecte. Qualsevol omissié referent a aixd0 ha de ser
inclosa expressament en la seva oferta i, si escau, acceptat i reflectit en el corresponent

contracte.

3.2. Instal-lacioé

La instal-lacié del software requerira seguir el procediment especificat, en ordre, a la

memoria del projecte.

L'espai de vol ha d’estar lliure d’interferéncies en el rang de freqiéncia emprat per a la

comunicacié amb el dron.

3.3. Programacio

Cal tenir en compte que si es modifica qualsevol dels parametres de configuracié de la
comunicacié entre el Manifold i el programa que s’han establert en aquest projecte, els

resultats obtinguts poden no ser correctes.
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4. DISPOSICIONS GENERALS

En aquest capitol es definiran les condicions administratives i legals que s’hauran de seguir

per a 'execuci6 del projecte.

4.1. Terminis de pagament

El pagament d’aquest projecte es fragmentara en dos terminis, el primer dels quals sera del
20% del cost total del projecte i s’abonara abans de 10 dies habils a partir del dia de
I'acceptacio del projecte. El 80% restant, s’abonara abans de 15 dies habils a partir del dia

de I'entrega definitiva del projecte.

4.2. Garantia

Des de la data d’entrega del projecte, es disposa d’'una garantia de 2 anys. Tanmateix,
qualsevol alteracié de les condicions esmentades en aquest plec de condicions comportara

I'exempcio del dret de reclamacio en cas de mal funcionament.

En cas de la celebracié de judici, aquest tindra lloc a la demarcacio de Figueres.

Jonah Fernandez Gonzalez

Graduat en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Girona, 30 de juliol de 2019
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