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1. DRON

Descripció Quantitat

Dron DJI Matrice 100 1,00

Ordinador d'abord DJI Manifold 1,00

Bateries TB47D 4,00

Bahia expansió 1,00

Compartiment extra bateria 1,00

Protector hèlix 1,00

Kit hèlix de carboni 2,00

Sistema de guia visual Guidance 1,00

Càmera + Estabilitzador Zenmuse X3 1,00

Kit instal·lació gimbal 1,00

Comandament remot 1,00

Tablet 1,00

Cable UART Matrice 100 2,00

UART-USB Converter 1,00

Intel Wireless-N 7260 1,00

Kit antenes WiFi 1,00

Targeta SD 1,00

Assegurança dron 1,00

2
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2. PROGRAMACIÓ

Descripció Quantitat

h enginyer graduat 200,00
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3. POSADA EN MARXA

Descripció Quantitat

h enginyer graduat 20,00
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