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CODIC ELEMENT CODIC ELEMENT
A PLC, controladors SR Polsador rearme
CcT Cintes transportadores SS Selector
EL IL.luminacié TIM Temporitzador
EN Endolls uc Variador
FD Interruptor diferencial Y Electrovalvula
™M Interruptor magnetotérmic zs Fotocél'lula de presencia producte
G Font alimentacié sV Detector magnétic d'un pistd
H Pilot senyalitzacié X Bornero
KM Contactor de poténcia
KO Rele auxiliar de sortida Plc
KS Relé seguretat
M Motor
PLS Pressostat
Q Interruptor seccionador
QF Interruptor automatic, guardamotor
RA Relé auxiliar de maniobra
sp Polsador
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