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PRECAUCIONES

Esta seccién contiene precauciones generales para utilizar los autématas programables (PLCs) y dispositivos asociados.

La informacidn contenida en esta seccién es de gran importancia para la seguridad y fiabilidad del funcionamiento.
Antes de intentar configurar y operar el sistema se debe leer esta seccion y comprender la informacién que contiene.
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Precauciones de seguridad
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Publico objetivo

Este manual esta dirigido al siguiente publico, que ademas debe tener forma-
cion en sistemas eléctricos (ingeniero eléctrico o equivalente).

* Personal encargado de instalacion de sistemas de automatizacion.
* Personal a cargo de disefio de sistemas de automatizacion.

* Personal encargado de gestionar sistemas e instalaciones de automatiza-
cion.

Precauciones generales

/\ AVISO

El usuario debe operar el producto de acuerdo con las especificaciones descri-
tas en los manuales de operacion.

Antes de utilizar el producto bajo condiciones que no estén descritas en el
manual o de incluir el producto en sistemas de control nuclear, sistemas ferro-
viarios, sistemas aeronauticos, vehiculos, sistemas de combustion, equipa-
miento médico, maquinas recreativas, sistemas de seguridad, y otros sistemas,
magquinas o equipos que puedan tener una influencia grave sobre personas o
cosas si se utiliza inadecuadamente, consultar con OMRON.

Verificar que los valores nominales y caracteristicas del producto son sufi-
cientes para los sistemas, maquinas y equipos y verificar que se instalan los
mecanimos dobles de seguridad en los sistemas, maquinas y equipos.

Este manual proporciona informacién sobre programacién y operacién de la
Unidad. Verificar la lectura de este manual antes de intentar utilizar la unidad y
tener este manual siempre a mano para referencia durante la operacion.

Es de suma importancia que el PLC y todas las unidades asociadas sean
utilizadas para el propésito y bajo las condiciones especificadas, especialmente
en aplicaciones que puedan afectar directa o indirectamente a la vida de las
personas. Consultar con OMRON antes de instalar el PLC en las aplicaciones
mencionadas anteriormente.

Precauciones de seguridad
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/1\ AVISO

/1\ AVISO

/\ AVISO

No tocar ningn componente de la unidad estando conectada la alimentacién
para evitar posibles descargas eléctricas.

No tocar ni terminales ni bloque de terminales estando conectada la
alimentacién para evitar posibles descargas eléctricas.

No intentar desmontar, reparar o modificar las unidades. Hacerlo puede resultar
en malfuncionamiento, fuego o descarga eléctrica.

Disponer medidas de seguridad en los circuitos externos (es decir fuera del
autdmata programable), incluyendo los siguientes elementos para garantizar la
seguridad del sistema en caso de que se produzca alguna anomalia debido a
malfuncionamiento del PLC u otro factor externo que afecte a la operacion del
PLC. Omitir estos sistemas de seguridad puede resultar en accidentes graves.

* En los circuitos de control externos se deben incluir circuitos de parada de
emergencia, circuitos de enclavamiento, circuitos de limite o final de carrera,
y medidas de seguridad similares.

* EIPLC pondra a OFF todas las salidas si su funcién de autodiagnéstico detec-
ta cualquier error o cuando se ejecute la instruccion de alarma de fallo grave
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&Atencién

(FALS). Contratales errores, se deben aplicar medidas de seguridad externas
para garantizar la seguridad en el sistema.

* Las salidas del PLC pueden permanecer en ON o en OFF debido a que se
gueden pegados los contactos o que se queme el relé o debido a la destruc-
cion de los transistores de salida. Contra tales problemas, se deben aplicar
medidas de seguridad externas para garantizar la seguridad en el sistema.

* Sila salida de 24Vc.c. (fuente de alimentacion de servicio del PLC) se sobre-
carga o se cortocircuita, la tensién puede descendery como resultado las sali-
das se pueden poner a OFF. Contra tales problemas se debentomar medidas
de seguridad externas para garantizar la seguridad en el sistema.

Ejecutar la edicion online sélo tras confirmar que la extensién del tiempo de ciclo
no tendra efectos adversos. En caso contrario, puede resultar imposible la lec-
tura de las sefiales de entrada.

4 Precauciones de condiciones ambientales de operacion
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&Precaucién

No operar el sistema de control en los siguientes lugares:

* Lugares expuestos a luz directa del sol.

* Lugares sometidos atemperaturas o humedad fueradel rango indicado en las
especificaciones.

* Lugares expuestos a condensacion como resultado de cambios bruscos de
temperatura.

* Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.

* Lugares expuestos a polvo (especialmente particulas de hierro) o sal.
* Lugares expuestos al agua, aceite o0 sustancias quimicas.

* Lugares sometidos a golpes o vibraciones.

Tomar las medidas apropiadas y suficientes cuando se instalen sistemas en los
siguientes lugares:

* Lugares sujetos a electricidad estatica u otros tipos de ruido.
* Lugares expuestos a campos electromagnéticos potentes.

* Lugares con posible exposicion a radiactividad.

* Lugares proximos a fuentes de alimentacion.

Las condiciones de operacién del PLC pueden afectar mucho ala vida Gtily a la
fiabilidad del sistema. Silas condiciones no son adecuadas, se pueden producir
malfuncionamiento, fallo y otros imprevistos en el sistema del PLC. Verificar que
las condiciones ambientales estan dentro de las condiciones especificadas en
el momento de lainstalaciony que permanecen dentro de las condiciones espe-
cificadas durante la vida del sistema.
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Precauciones de aplicacion

/N\ AVISO

&Precaucién

Observar las siguientes precauciones para utilizar el sistema de PLC.

Cumplir siempre las siguientes precauciones a fin de evitar posibles datos
graves o fatales.

* Conectar atierra de resistencia 100 Q maximo cuando se instalen las unida-
des. Si no se conecta correctamente a tierra se pueden producir descargas
eléctricas.

* Desconectar siempre la alimentacion del PLC antes de efectuar alguna de las
siguientes operaciones, para evitar posibles mafuncionamientos o descargas
eléctricas.

* Montar o desmontar las unidades de E/S, CPUs, tarjetas opcionales u
otras unidades.

* Conectar o desconectar las unidades de expansion de E/S.
* Conectar los cables.

*» Conectar o desconectar los conectores.

* Seleccionar los interruptores DIP.

Si no se observan las siguientes precauciones, puede producirse una opera-
cionincorrecta del PLC o del sistema, o podria dafiarse el PLC o sus unidades.

* El usuario debe tomar medidas de proteccion contra fallo para garantizar la
seguridad en el caso de sefiales incorrectas, anormales o pérdida de sefial
provocadas por rotura de lineas de sefial, cortes momentaneos de alimenta-
cién u otras causas.

Enlos circuitos de control externos se deben establecer circuitos de parada de
emergencia, circuitos de enclavamiento, circuitos de limitacién y medidas si-
milares de seguridad.

Para evitar que la operacion normal pueda ser interrumpida temporalmente,
establecer un circuito de control para impedir que la alimentacién de los circui-
tos de las E/S se ponga a ON antes de alimentar la unidad.

Si el modo de operacién se cambia de RUN 0 MONITOR a modo PROGRAM,
con el bit de retener IOM a ON, la salida mantendra el estado mas reciente.
En tal caso, verificar que la carga externa no excede las especificaciones. (Si
se para la operacion debido a un error de operacion (incluidas instrucciones
FALS), seran guardados los valores en la memoria interna de la CPU , pero
todas las salidas se pondran en OFF).

Lavida util de los relés variard mucho dependiendo de las condiciones de con-
mutacion. Probar las condiciones de operacion utilizando las unidades reales
y utilizar el producto dentro de los limites de nimero de conmutaciones afin de
no provocar problemas de prestaciones. Utilizar el producto con problemas de
rendimiento, puede resultar en aislamiento defectuoso entre circuitos o incen-
dio de los relés.

Instalar adecuadamente las unidades para que no se desprendan.
Verificar que todos los tornillos de montaje, tornillos de terminales y tornillos

de los conectores estén bien apretados, con el par especificado en los manua-

les correspondientes.

Verificar que los bloques de terminales, unidades de memoria, cables de ex-

pansioén y otros elementos con dispositivos de bloqueo estén bien fijados en

Su posicion.

* Verificar que los bloques de terminales y conectores estan conectados en la
direccion especificada con la polaridad correcta.

» Utilizar la unidad con la tapa de la bateria colocada para evitar la entrada de
polvo u otros objetos en la unidad.
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* Colocar la tapa del conector de unidad de expansion de E/S de la Gltima de
ellas para impedir la entrada de polvo u otros objetos en la unidad.

* Durante el cableado, colocar las etiquetas adhesivas suministradas con la
unidad u otras cubiertas de proteccién paraimpedir la entrada de polvo u otros
objetos en la unidad.

* Quitar la etiqueta después de finalizar el cableado para asegurar la disipacion
del calor.

* Realizar el cableado de acuerdo con las instrucciones especificadas en los
correspondientes manuales.

* Aplicar tensiones comprendidas en los margenes especificados.

* No aplicar ni conectar cargas que excedan la capacidad maxima de conmuta-
cion.

* Instalar disyuntores externos u otras medidas de seguridad contra cortocircui-
tos en el cableado externo.

* Utilizar siempre la tension de alimentacion especificada en los manuales de
operacion.

* Comprobar que el programa de usuario funciona adecuadamente antes de la
ejecucion real en la unidad.

* Realizar una doble comprobacién del cableado y de las selecciones del inter-
ruptor antes de conectar la fuente de alimentacion.

* Antes de realizar alguna de las operaciones siguientes, confirmar que no ten-
dran efectos negativos en el sistema.

» Cambiar el modo de operacion del PLC.
* Forzar a set 0 a reset cualquier bit de memoria.

» Cambiar el valor presente de cualquier canal o valor seleccionado de me-
moria.

* Antes de tocar la unidad, tocar primero un objeto metalico para descargar la
estética.

* No tirar de los cables ni doblarlos excesivamente.
* No aplicar fuerzas superiores a 50 NSm a las secciones del conector.
* No colocar objetos encima de los cables.

* Reanudar la operacion solo después de transferir ala nueva CPU los conteni-
dos de las areas DM y HR requeridos.

* |Instalar la unidad adecuadamente conforme se indica en el manual de opera-
cion.

* No aplicar vibraciones o golpes excesivos durante el transporte de las unida-
des.

* Almacenar las unidades dentro de los siguientes rangos de temperaturay hu-
medad:
Humedad de almacenaje: -20°C a 75°C, humedad de almacenaje: 10 a 90%
(sin hielo ni condensacién)

Directivas CE

Directivas aplicables

Conceptos

* Directivas EMC
* Directiva de baja tension

Directivas EMC

Los dispositivos OMRON que cumplen con las Directivas CE también son con-
formes con las normas EMC relacionadas por lo que pueden integrarse mas
facilmente en otros dispositivos 0 maquinas completas. Los productos reales

\Y
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Nota

han sido comprobados en términos de conformidad con normas EMC (ver la si-
guiente nota). Sin embargo, el cliente debe comprobar silos productos son con-
formes con las normas en el sistema utilizado.

Las prestaciones relativas a EMC de los dispositivos OMRON que cumplen con
las Directivas CE variaran dependiendo de la configuracién, cableado y otras
condiciones del equipo o panel de control en el que estén instalados. El cliente
debe, por lo tanto, realizar la comprobacion final para confirmar que los disposi-
tivos y la maquina completa son conformes con las normas EMC.

Las normas EMC (Compatibilidad Electromagnética) aplicables son las si-
guientes:

EMS (Susceptibilidad Electromagnética): EN61131-2
EMI (Interferencia Electromagnética): EN50081-2
(Emision radiada: regulaciones 10m)

Directiva de Baja Tensién

Aseguran que los dispositivos que operan a tensiones de 50 a 1.000 Vc.a. y de
75 a 1.500 Vc.c. cumplen las normas de seguridad requeridas para el PLC
(EN61131-2).

6-3 Conformidad con Directivas CE

1,2, 3.

Los PLCs CQM1H cumplen con las Directivas CE. Para asegurar que la maqui-
na o dispositivo en el que se utilice el CQM1H cumpla las Directivas CE, el PLC
debe estar instalado como se indica a continuacion:

1. EI PLC CQM1H debe estar instalado en un panel de control.

2. Se debe utilizar aislamiento reforzado o doble aislamiento para las fuentes
de alimentacion de c.c. utilizadas para las fuentes de alimentacién de co-
municaciones y de E/S.

3. Los PLCs CQM1H que cumplen las Directivas CE también son conformes
con la Common Emission Standard (EN50081-2). Las caracteristicas de
emision radiada (regulaciones de 10-m) pueden variar dependiendo de la
configuracién del panel de control utilizado, de otros dispositivos conecta-
dos al panel de control, cableado y otras condiciones. Por lo tanto se debe
confirmar que la maquina o el sistema completo cumple con las Directivas
CE.

6-4 Métodos de reduccion de ruido de salida relé

Medidas contra el ruido

Vi

Los PLCs CQM1H son conformes con las Common Emission Standards
(EN50081-2) de las Directivas EMC. Sin embargo, el ruido generado cuando se
conmuta el PLC a ON o a OFF utilizando la salida relé puede no satisfacer estas
normas. En tal caso, se debe conectar un filtro de ruido en el lado de carga o se
deben disponer otras medidas apropiadas fuera del PLC.

Las medidas a tomar para satisfacer las normas varian dependiendo de los dis-
positivos en el lado de la carga, cableado, configuracién de maquinas, etc.. A
continuacioén se indican algunas medidas para reducir el ruido generado.

(Consultar EN50081-2 para mas informacion).

No son necesarias medidas contra el ruido si la frecuencia de conmutacion de
carga para el sistema completo incluido el PLC, es menor de 5 veces por minu-
to.

Las medidas son necesarias sila frecuencia de conmutacion de la carga parael
sistema completo, incluido el PLC, es de 5 6 mas veces por minuto.
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Ejemplos de medidas contra el ruido

Cuando se conmute una carga inductiva, conectar un protector de sobreten-
siones, diodo, etc. en paralelo con la carga o con el contacto, como se indica a
continuacion.

Circuito Corriente Caracteristicas Elemento necesario
ca. | c.c.
Método CR Si Si Si la carga es un relé o solenoide, hay | La capacidad del condensador debe
—_ un espacio de tiempo entre el ser de 1 a 0.5 uF por corriente de
L momento en que se abre el circuitoy | contacto de 1 Ay la resistencia entre
, @ el momento en que se resetea la 0.5y 1 Q por tension de contacto de 1
@ g5 carga. V. Sin embargo, estos valores varian
‘ Fuente 82 Si la alimentacion es 24 6 48 V, con la carga y con las caracteristicas
| de A. insertar el circuito protector en del relé. Obtener estos valores
t paralelo con la carga. Si la empiricamente y tener en cuenta que
alimentacion es de 100 a 200 V, el condensador actiia cuando se
insertarlo entre los contactos. separan los contactos (apagachispas)

y que la resistencia limita la corriente
que circula por la carga cuando se
cierra de nuevo el circuito.

El condensador debe tener una
rigidez dieléctrica de 200 a 300 V.Si el
circuito es de c.a., utilizar un
condensador sin polaridad.

Método diodo No Si El diodo conectado en paralelo con la | La tension inversa del diodo debe ser
5 O carga convierte la energia acumulada | al menos 10 veces el valor de la
por la bobina en una corriente que tension del circuito. La corriente

mg circula por la bobina y se transforma | directa del diodo debe ser igual o
* gé en calor por la resistencia de la carga | superior a la corriente de carga.

Fuente [SR= inductiva. Este espacio de tiempo La tension inversa del diodo puede

de A entre el momento en que se abre el ser dos o tres veces mayor que la
circuito y el momento en que se tension de alimentacion si el circuito
resetea la carga, provocado por este | protector se aplica a circuitos
método es mayor que el provocado electrénicos con bajas tensiones de
por el método CR. circuito.

Método Varistor Si Si El método varistor previene la

— imposicion de alta tensién entre los
contactos utilizando la caracteristica
de tension constante del varistor. Hay
un espacio de tiempo desde el
momento en que se abre el circuito
hasta el momento en que se resetea
la carga.

Si la tension de alimentacién es 24 6
48V, insertar el varistor en paralelo
con la carga. Si la tension de
alimentacion es de 100 a 200 V,
insertar el varistor entre los contactos.

Carga
inductiva

Cuando se conmuten cargas con elevadas corrientes de irrupcion tales como
lamparas incandescentes, eliminar dicha corriente como se indica a continua-
cion.

Contramedida 1 Contramedida 2
R
ouT ouT
+ +
R

COM COM
Disponer una corriente residual de Disponer una resistencia
aprox. un tercio del valor nominal a limitadora
través de una lampara incandes-
cente.

vii
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SECCION 1
Introduccion

Esta seccion describe las caracteristicas y funciones especiales del CQM1H, describe las configuraciones del sistema y esho-
za los pasos requeridos previos a la operacion. También proporciona una lista de funciones del CQM1H por objetivo y una
comparacion entre el CQM1H y el CQM1.

Para mas informacién sobre programacion, consultar el Manual de Programacion de CQM1H (MPCQM1/CPM1)
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Caracteristicas

Seccion  1-1

1-1 Caracteristicas

Configuracion flexible
del sistema

Mas rapidas y mas
potentes

Nota

El CQM1H es un Automata Programable compacto (PLC) que soporta comuni-
cacionesy otras funciones avanzadas. De formato compacto se monta en carril
DIN para controlar maquinas de tamafio pequefio o medio.

Una configuracién flexible del sistema se mejora mediante comunicaciones se-
rie con una funcién macro de protocolo, tarjetas opcionales que instala el usua-
rio, comunicaciones de red, un amplio rango de métodos de monitorizaciony de
seleccion, alta velocidad y gran capacidad. Estas caracteristicas proporcionan
un valor afiadido al control de maquina.

* Se pueden montar hasta dos tarjetas opcionales para afiadir funciones de
comunicaciones o de control.
Funciones de comunicaciones: Tarjeta de comunicaciones serie
Funciones de control: Tarjeta de contador de alta velocidad, Tarjeta de E/S de
pulsos, Tarjeta interfaz de encoder absoluto, Tarjeta de seleccion analdgicay
Tarjeta de E/S analégicas.

* Montar una unidad Controller Link para conectar una red Controller Link.

* Conectar simultineamente a Dispositivo de Programacion y a Terminal Pro-
gramable (NT).

* Obtener mayor velocidad y capacidad en comparacién con CQM1: 1.25veces
mas rapido, doble capacidad de programa (15.2 Kpalabras), doble capacidad
de E/S (512 puntos), y doble capacidad de memoria de datos (12 Kpalabras).

* Utilizar nuevas instrucciones.
* Mantener compatibilidad con modelos de PLC anteriores.
EI CQM1H norequiere de bastidor y se construye conectando las unidades por
los conectores de sus laterales, posibilitando la configuracion flexible del siste-
ma. La CPU contiene 16 puntos de entrada de c.c. integrados. En la CPU se
pueden montar dos tarjetas opcionales. También se pueden conectar una uni-
dad Controller Link (una unidad de comunicaciones) y un maximo de siete u
once unidades de E/S especiales combinadas.

1. EI CQM1H se monta en carril DIN.

2. Sololas CPUs CQM1H-CPU51/61 soportan tarjetas opcionales y la unidad
Controller Link.

Unidades ensambladas por los conectores del lateral.

[
! ! — !;
Unidad de Unidad Tarjetas 16 entra-  Unidades de E/Sy  Tapa final
Fuente de A. Controller ~ , OPcionales gaq unidades de E/S
Link R especiales

CPU

Los tiempos de ejecucion se han reducido a 0.375 us para la instruccion LOAD
(desde 0.50 us parael CQM1),a 17.7 us paralainstruccion MOVE (desde 23.5
us) y a 0.60 ms para supervisiéon (desde 0.70 ms), reduciendo el tiempo total de
ciclo en aproximadamente 25%.

* Lacapacidad de programa, la capacidad de E/Sy la capacidad de memoria de
datos se ha duplicado aproximadamente. La capacidad de programa se ha
aumentado hasta 15.2 Kpalabras (desde 7.2 Kpalabras para el CQM1); la ca-
pacidad de E/S, a 512 puntos (desde 256 puntos); y la capacidad de memoria
de datos, a 6 Kpalabras de DMy 6 Kpalabras de EM (desde sélo 6 Kpalabras
de DM).

* Para el tratamiento de programas de usuario grandes o de mas datos, se
puede montar en el CQM1H un cassette de memoria de 16-Kpalabras. Estas
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Maxima funcionalidad
con las tarjetas
opcionales

Nota

caracteristicas aseguran un nivel mas alto de control de maquina y mas facil
de utilizar.

El CQM1H dispone de tarjetas opcionales que posibilitan las comunicaciones
serie, entradas de contador de alta velocidad multipunto (encoder rotativo), po-
sicionamiento simple (salidas de pulsos de aceleracion/deceleracion trapezoi-
dal), cambios de velocidad, salidas PWM (pulsos de relacion ON/OFF variable),
entradas de encoder rotativo absoluto, E/S analdgicas (4 entradas, 2 salidas), y
selecciones analogicas.

Hay disponibles unatarjeta de comunicaciones serie, tarjeta de contador de alta
velocidad, tarjeta de E/S de pulsos, tarjeta interfaz de encoder absoluto, tarjeta
de E/S analdgica y tarjeta de seleccion analogica. Estas tarjetas opcionales se
pueden combinar, montar y utilizar de acuerdo con los requisitos de la maquina
controlada. (Existen restricciones de montaje para algunas tarjetas opcio-
nales).

La CPU también dispone de 16 entradas integradas, asi como de funciones de
contador de alta velocidad y de interrupcion de entrada. Las salidas de pulsos
también estan soportadas utilizando una unidad de salida transistor estandar.

Posicionamiento simple, control de veloci-

dad simple, contaje de alta velocidad

Entradas de encoder absoluto

r"rd-Tarjeta de E/S de pulsos

—
Encoder rotativo

fase: 25 kHz.)

Driver de moto

oy
rrn

Dos salidas de pulsog

(50 kHz max.) ,_ Servomotor

-~

.

Se pueden conectar dos encoders.
(Monofasico: 50 kHz; diferencia de

tor paso a paso

-

R p

Tarjeta interfaz de encoder absoluto
]| +=——"u.-

I

Encoder absoluto
Se pueden conectar dos encoders|
(4 kHz max.; cédigo gray)

r

E/S anal6gicas

0 Mo-
r" Tarjeta de E/S analdgica

Contador de alta velocidad

fr‘:l'arjeta contador de alta velocidad\i

—

4 entradas
analégicas
max..

C

2 salidas

N|—F

[J -—

Encoder rotativo

Se pueden conectar cuatro encoders.
(Monofésico: 50 kHz/500 kHz seleccionable;
L\‘giferencia de fase: multiplicador 1/2/4 ,

5 kHz/250 kHz seleccionable)

Mejores conexiones a
componentes con
comunicaciones serie

analdgicas

max. J

Salidas de pulsos soportadas desde unidad
de salida transistor. (20 Hz a 1 kHz méx.)
Selecciones

analdgicas CPU con entradas integradas: Contador de alta velocidad

(s6lo 1)
(Monofasico 5 kHz; diferencia de fase 2.5 kHz)

- -I_l'l Encoder rotativo
mi"  (solo1)

entradas de interrupciones (4 entradas max.)

(5

Ejemplo: Foto-microsensor

Tarjeta de seleccién analégica

0
Destornillador

—:. I

Las 4 selecciones se alma-
cenan en la CPU. Estos va-
lores se pueden utilizar pa-
ra selecciones de tempori-
zadores, etc.

gukaiu]

-
-

p

Las conexiones se pueden establecer facilmente con componentes de empleo
general y con controladores dedicados. La tarjeta de comunicaciones serie
(unatarjeta opcional) soporta una funcién macro de protocolo. Se pueden crear
macros para protocolos de acuerdo con las especificaciones de comunica-
ciones del dispositivo externo, posibilitando transferencias de datos con dispo-
sitivos de empleo general con una Unica instruccion PMCR. Basicamente se



Caracteristicas Seccion  1-1

puede comunicar con cualquier dispositivo con un puerto serie, controladores
de temperatura, lectores de cédigos de barras y controladores especiales.

Comunicaciones serie

Tarjeta de comunicaciones serie

Modos de comunicaciones serie
.| disponibles:
Z_'J S Macro de protocolo

S Host Link

S Sin protocolo
D $ 1:1 Data Link

S NT Link (modo 1:1/modo 1:N)

lll !

RS:232C
0 .-"fi _,/7
Lector de cédigo Controlador
RS-422A/485 de barras dedicado

Controlador de temperatura
\ |

Dispositivos externos de empleo general con puerto RS-232C o RS-422A/485.

Control distribuido con En el CQM1H se puede incluir una unidad Controller Link. Los datos se pueden

PLCs compactos con intercambiar entre varios PLCs utilizando una red Controller Link. Los Data

comunicaciones de red links se utilizan para crear areas de datos compartidos y los mensajes de comu-
nicaciones para habilitar el envio de datos y comandos requeridos utilizando
instrucciones de comunicaciones de red. La red Controller Link se puede cons-
truir facilmente utilizando par trenzado. El intercambio de datos también esta
soportado con PLCs serie C200HX/HG/HE, CS1, CVM1y CV, asi como con or-
denadores personales.

Nota Se pueden crear Data links con otro CQM1H o con un CQM1, CPM1, CPM1A,
CPM2A, CPM2C, SRM1, C200HX/HG/HE, 0 C200HS haciendo conexiones 1:1
entre los puertos RS-232C integrados en las CPUs.

Instrucciones de comunicaciones de red,
tales como SEND, RECV y CMND

’ I: — QEMLIJ
Unidad Controller Link___~--— Unidad Controller Link

s

Data link CQM1H

Comunicaciones
de mensaje

Red Controller Link

Velocidad de comunicaciéon: 2 Mbps; distancia de transmision: 1 km (a una velocidad de comunicacién de
500 kbps); No. méx. de nodos: 32.

Para el CQM1H se pueden enviar un total de 8.000 canales por hodo.

Intercambio de datos soportado por PLCs CQM1, CQM1H, CS1, C200HX/HG/HE, y CVM1/CV.

Comunicaciones de alta Unaunidad Maestra de CompoBus/S se puede incluiren el CQM1H. Se pueden

velocidad/larga distancia efectuar comunicaciones de E/S remotas de alta velocidad o larga distancia con
con CompoBus/S

4
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Variedad de dispositivos
de monitorizacion y de
seleccion

Programacién mas facil
con un completo juego
de instrucciones y
funciones de
interrupcion

esclavos de CompoBus/S. (La unidad maestra de CompoBus/S es una unidad
de E/S especial para el CQM1H.)

Unidad Maestra de CompoBus/S

CompoBus/S (E/S remotas de alta velocidad o larga distancia)

L

Esclavos de CompoBus/S
Méddulos de E/S remotas, Médulos analégi-
cos, etc.

Los dispositivos de programacion y los terminales programables se pueden
conectar hasta a cuatro puertos, dos puertos en la CPU y dos puertos en una
tarjeta de comunicaciones serie. Es posible por tanto configurar y monitorizar el
control de la maquina desde una consola de programacion o desde un ordena-
dor personal.

Consola de Programacién

Ordenador personal H
[ ] Py
— ' Puerto de periféricos en CPU

_ Puerto RS-232C en tarjeta
1 7 de comunicaciones serie

1 [ Puerto RS-422A/485

=" —ar

; Conexién simultanea posible
Puerto RS-232C enla CPU — E

Controlador de temperatura u otro dispositivo

También se puede programary monitorizar desde un ordenador personal remo-
to viamodem. Utilizado en combinacién con la funcién macro de protocolo, tam-
bién es posible llamar al ordenador personal desde el CQM1H utilizando la
instruccion PMCR(--) y una vez establecida la comunicacién, conmutar el
modo de comunicaciones serie a Host Link (para programaciéon/monitorizacion
remota) utilizando la instrucciéon STUP(--).

Instalando una unidad de seleccién analogica, se pueden llevar a cabo ajustes
finos de las selecciones, tales como ajustes de velocidad de rotacién o de tem-
porizador mediante los potenciémetros del frontal a pie de maquina.

El estado ON/OFF de un pin del interruptor DIP programable por el usuario se
almacenaen el area AR. La seleccion de este pin se puede utilizar para conmu-
tar entre operacion de pruebay operacion real, para conmutar los valores selec-
cionados o para efectuar cualquier otra funcién que se pueda programar enres-
puesta a los cambios de estado del bit AR correspondiente a este pin del inter-
ruptor DIP.

Se han afiadido instrucciones matematicas (tales como operaciones de coma
flotante, funciones exponenciales, funciones logaritmicas y funciones trigono-
meétricas), una instruccion TEMPORIZADOR TOTALIZADOR (TTIM(--)), una
instruccion CAMBIAR SETUP DE RS-232C (STUP(--)), e instrucciones de
comunicaciones de red. Ademas, estan soportadas funciones completas de in-
terrupcion para la CPU, incluyendo interrupciones de entrada, interrupciones
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Cassettes de memoria
para gestion de
programas/datos;
incluido reloj

Compatibilidad con
unidades CQM1

de contador de alta velocidad e interrupciones de temporizador de intervalo
(con interrupciones programadas e interrupciones de un impulso). También
estan soportadas interrupciones procedentes de comunicaciones serie utilizan-
do una macro de protocolo (notificacion de interrupcion). Estas interrupciones
permiten un control de maquina mas sencillo y flexible.

En el frontal de la CPU se puede montar un Cassette de Memoria (memoria EE-
PROM oflash). Los programas de usuario, memoria de datos (DM de sélo lectu-
ra, Setup del PLC) e informacion de instruccion de expansion se pueden guar-
dar y leer por lotes. También es posible hacer selecciones para que los datos
contenidos en el cassette de memoria sea cargado automaticamente al arran-
car. Esta caracteristica significa que en el caso de que se agote la bateria o se
hagan descuidadamente operaciones de programacién/monitorizacion, no se
pierdan los datos para programas de usuario y memoria de datos. Esto también
significa que los cambios requeridos en los programas de usuario para las dife-
rentes maquinas controladas se pueden hacer facilmente. Ademas, utilizando
un cassette de memoria con reloj, las horas y las fechas se pueden utilizar en el
programa de usuario.

CPU Cassette de memoria
EEPROM/flash

Programa de usuario, Setup del PLC, etc.

Las fuentes de alimentacion, unidades béasicas de E/S y unidades de E/S espe-
ciales para el CQM1 se pueden utilizar en el CQM1H. Por lo tanto se pueden
utilizar unidades de E/S especiales tales como unidades de control de tempera-
tura, unidades de interfaz de B7A y unidades de CompoBus/D (DeviceNet).
Ademas, los programas de usuario utilizados en el CQM1, Consolas de progra-
macion para el CQM1 y cassettes de memoria convencionales también se pue-
den utilizar. (Es necesario un adaptador de conversién para utilizar la consola
de programacion).

1-2 Configuracioén del sistema

1-2-1 Configuracion basica

CQM1H-CPU51/61

Los dos tipos de configuracion disponibles para el CQM1H se muestran a conti-
nuacion.

En CPU CQM1H-CPU51 0 CQM1H-CPU61 se pueden montar dos tarjetas op-
cionales y una unidad de comunicaciones. La configuracién es la siguiente.

Unidad de fuente de alimentacion

Unidad de comunicaciones
Unidades de E/S o Unidad de

CPUI E/S especiales
. Tapafinal
Se puede conectar una
unidad de comunicaciones Se pueden mon- Se pueden conectar has-
tar dos tarjetas ta 11 unidades
opcionales

16 entradas integradas en la CPU
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CQM1H-CPU11/21 La CPU CQM1H-CPU1l y CQM1H-CPU21 no soportan tarjetas opcionales ni
unidades de comunicaciones. La configuracion es la siguiente.

Unidades de E/S o unidades
Fuente de alimentacion CPU especiales de E/S

oo

. Tapa final

—r

(No se pueden * Se pueden conectar hasta
montar tarjetas 11 unidades

INternas) 16 entradas integradas en la CPU

1-2-2 Conexiones de dispositivos de programacion

A continuacién se muestran las conexiones a ordenadores personales ejecu-
tando CX-Programmer / SysWin, y las conexiones a Consolas de Programa-
cion.

Ordenador Personal

Conexion a puerto de periféricos de la CPU

Ordenador
personal

Cx-Programmer

CSIW-CNJ J i

0 CS1W-CN114

+ CQM1-CIF§ § Puerto de periféricos
Conexion a puerto RS-232C de la CPU

Ordenador
personal

Cx-Programmer

Puerto RS-232C

Nota También se puede conectar al puerto RS-232C de una tarjeta de comunica-
ciones serie.

Consola de Programacion

C200H-PRO27-E CQM1-PROO1-E

ﬁ CS1W-CN114
CS1W-CN j 24

0CSIW-CN114 + ¥ : .
C200H-CN §22 Puerto de periféricos (Cable de conexion suministrado como accesorio)
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1-2-3 CPUs
Especificaciones basicas
Modelo N° de Capacidad | Entradas | Capaci- Capaci- Puertos serie Tarjetas Unidades
puntos de de en la CPU dad de dad de incorporados opcionales | de comuni-
E/S (ver | programa DM EM Puerio de PUeTio caciones
nota) (palabras) (palabras) | (palabras) periféricos | RS-232C
CQM1H- |512 15.2K c.c.: 16 6 K 6 K Si Si Soportado | Soportado
CPU61
CQM1H- 7.2K 6 K Ninguna
CPU51
CQM1H- | 256 3.2K 3K No No
CPU21 soportado | soportado
CQM1H- No
CPU11

NUmero maximo de

Nota NUmero de puntos de E/S = Numero de puntos de entrada (< 256) + NUmero de
puntos de salida (< 256).

, CPU NUmero maximo de unidades conectables
unidades - - - -
Unidades de Tarjetas Unidades | Unidades
comunicaciones opcionales de E/S especiales
de E/S
CQM1H-CPU61 |1 2 11
CQM1H-CPU51
CQM1H-CPU21 | Ninguna Ninguna
CQM1H-CPU11
1-2-4 Tarjetas opcionales
Nombre Especificaciones Referencia

Tarjeta de contador de alta
velocidad

Entradas de pulsos (contador de alta velocidad): 4 puntos
(monofasico: 50 kHz/500 kHz seleccionable; diferencia de fase:
multiplicador x1/x2/x4, 25 kHz/250 kHz seleccionable)

Salidas externas: 4 puntos

CQOM1H-CTB41

Tarjeta de E/S de pulsos

Entradas de pulsos (contador de alta velocidad): 2 puntos
(monofasicos: 50 kHz, diferencia de fase: 25 kHz)

Salidas de pulsos: 2 puntos (50 kHz) (soportada tanto relacion
ON/OFF fija como variable)

CQM1H-PLB21

Tarjeta interfaz de encoder
absoluto

Entradas de encoder absoluto (c6digo gray): 2 puntos (4 kHz)

CQM1H-ABB21

Tarjeta de seleccion analégica

Selecciones analdgicas: 4 puntos

CQM1H-AVB41

Tarjeta de E/S analdgica

Entradas analdgicas de 0 a 5V, 0 a 20mA, -10 a +10V: 4 puntos
Salidas analégicas de 0 a 20mA, -10 a +10V: 2 puntos

CQM1H-MAB42

Tarjeta de comunicaciones

serie

Un puerto RS-232C y un puerto RS-422A/485

CQM1H-SCB41

Combinaciones

CPU y hueco Tarjeta opcional
Tarjeta de Tarjeta de Tarjeta Tarjeta de Tarjeta de Tarjeta de
contador de E/S de interfaz de seleccion E/S comunica-
alta pulsos encoder analogica analdgica | ciones serie
velocidad absoluto
CQM1H- CQM1H- CQM1H- CQM1H- CQM1H- CQM1H-
CTB41 PLB21 ABB21 AVB41 MAB42 SCB41
CQM1H- |[Hueco 1 Si No No Si No Si
CPU61/51 | (izquierda)
Hueco 2 Si Si Si Si Si No
(derecha)
CQM1H-CPU21/11 No

Nota 1. Las tarjetas de contador de alta velocidad se pueden montar simultanea-
mente en ambos huecos del CQM1H-CPU51/61.
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Hueco 1 para tarjetas opcionales (izquierda)

1-2-5 Unidades de comunicaciones

2. Las tarjetas de seleccion analégica se pueden montar simultaneamente en
ambos huecos del CQM1H-CPU51/61.

CPU de lCQMlH

|

Hueco 2 para tarjetas opcionales (derecha)

Nombre

Especificaciones

Modelo

Unidad Controller Link (cable)

Data link (Nimero max. de canales por nodo: 8.000)

Comunicaciones de mensaje (instrucciones
SEND/RECV/CMND)

CQM1H-CLK21

Nota Unaunidad de comunicaciones se conecta entre la unidad de fuente de alimen-
tacion y la CPU.

1-2-6 Cassettes de Memoria

Referencia Memoria | Capacidad | Reloj Datos guardados Lectura/
Programas | Memoriade | Informacion Escritura
de usuario | datos (areas de

sélo lectura, | instrucciones
Setup del de expansion
PLC)
CQM1H-ME16K | Memoria 16 No Si Si Si Area AR:
Flash Kpalabras Cassette de
CQM1H-ME16R Si Memoria <
CPU
(disponible
CQM1H-MEO8K | EEPROM 8 Kpalabras | No comparacion)
p Tranfer.
CQM1H-MEO8R Si automatica al
conectar
CQM].H'MEO4K 4 Kpalabras No alimentacion:
Cassette de
CQM1H-MEO4R Si Memoria —
CPU
CQM1H-MP08K | EPROM 8K/16 No Si Si Si Sélo lectura:
Kpalabras Cassette de
CQM1H-MPO8R (Segun int. | Si ggrgo”a -
seleccion)
1-2-7 Unidades de fuente de alimentaciéon
Nombre Especificaciones Modelo
Tensién nominal Rango de tension Capacidad Fuente de
de operacion de salida alimentacion de
servicio
Fuente de ali- | 100 a 240 V c.a. 85a265Vc.a. 5Vc.c.:3.6A |No CQM1-PA203
mentacion de | 50/60 Hz (18 wW)
c.a. 5Vc.c.6A [24Vc.c.05A CQM1-PA206
24Vc.c.: 0.5A
(30 W total)
110/230 V c.a. 80al38Vc.a. 5Vc.c.: 6A 24V c.c.05A CQM1-PA216
50/60 Hz 160 a 276 V c.a. 24Vc.c.: 0.5A
(30 W total)
Fuente de ali- |24 V c.c. 20a28Vc.c. 30w CQM1-PD026
mentacion de 5Vc.c..6 A
c.c.
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1-2-8 Unidades de E/S

Unidades de entrada de c.c.

Modelo Namero [ Tension de | Corriente Impedan- Tension de operacion Tiempos de respuesta Conexion Entradas | Consumo
e trad d ia d t / ( 5 Vc.c.
entradas entrada entrida e?:{ara;a Tension de ON Tension de Retardo a Retardo a externa comun Gvee)
OFF ON OFF

CQM1-ID211 | 8 pts 12a 10 mA 2.4kQ 10.2Vc.c.min. | 3.0Vec.c. 8 ms max. 8 ms max. Bloque de 8comu- | 50 mA
24Vec.c. (24Vec.c) max. (ver nota) (ver nota) terminales nesinde- | max.
+10%/15% pen-

dientes

CQM1-ID111 | 16 pts 12 Vec.c. 6 mA 1.8 kQ 8.0 V c.c. min. 3.0Vc.c. 8 ms max. 8 ms max. 16 85 mA
+10%/15% | (12V c.c.) max. (ver nota) (ver nota) max.

CQM1-1D212 | 16 pts 24V c.c. 6 mA 3.9 kQ 14.4V c.c.min. [ 5.0Vec.c. 8 ms max. 8 ms max. 16 85 mA
+10%/15% | (24 V c.c) max. (ver nota) (ver nota) max.

CQM1-ID112 | 32 pts 12Vec.c. 4 mA 2.2kQ 8.0 V c.c. min. 3.0Vc.c. 8 ms max. 8 ms max. Conector 32 170 mA
+10%/15% | (12Vc.c) max. (ver nota) (ver nota) max.

CQM1-1D213 | 32 pts 24V c.c. 4 mA 5.6 kQ 14.4V c.c.min. [ 5.0Vc.c. 8 ms max. 8 ms max. 32 170 mA
+10%/15% | (24 V. c.c.) max. (ver nota) (ver nota) max.

Unidades de entrada de c.a.
Modelo Numero | Tension de | Corriente | Impedancia Tension de operacion Tiempos de respuesta Conexién | Entradas | Consumo
de entrada de de entrada — — externa / comun (5Vc.c)
entradas entrada Tension de Tension de Retardo a Retardo a
ON OFF ON OFF

CQM1-1A121 | 8 pts 100 a 120 5mA 20kQ (50 Hz) | 60V c.a. min. | 20 V c.a. max. | 35 ms max. 55 ms max. Bloque de 8 50 mA
Vca. (100 Vc.a.) | 17 kQ (60 Hz) terminales max.
+10%/15%

CQM1-1A221 | 8 pts 200 a 240 6 mA 38 kQ (50 Hz) | 150V c.a. 40 V c.a. max. | 35 ms max. 55 ms max. 8 50 mA
Vc.a. (200 Vc.a.) | 32kQ (60 Hz) | min. max.
+10%/15%

Nota: Seleccionable de 1 a 128 ms en el Setup del PLC.
Unidades de salida de contacto
Modelo Numero Capacidad Capaci- Tiempos de respuesta Conexion Corriente Salidas/ Fusibles Capaci- Consumo
de max. de con- dad min. de fuga comdn (ver nota) dad de interno
salidas mutacion de con- Retardoa | Retardoa fuente de (b5Vc.c)
mutacion ON OFF A. externa
CQM1-0C221 8 pts 2 A, 250 Vc.a. 10 mA, 10 ms 5 ms max. Bloque de Comunes No 430 mA
(cos¢=1) 5Vc.c. max. terminales indepen- max.
2 A, 250 Vc.a. dientes
(cos¢=0.4)
2A 24 Vc.c.
(16 A/Unidad)
CQM1-0C222 16 pts 2 A, 250 Vc.a. 10 mA, 10 ms 5 ms max. 16 850 mA
(cos¢p=1) 5Vc.c. max. max.
2 A, 250 Vc.a.
(cos¢=0.4)
2 A, 24 Vc.c.
(8 A/Unidad)
CQM1-0C224 8 pts 2 A, 250 Vc.a. 10 mA, 15 ms 5 ms max. Comunes 440 mA
(cos¢p=1) 5Vc.c. max. indepen- max.
2 A, 250 Vc.a. dientes
(cos¢=0.4)
2A, 24 Vc.c.
(16 A/Unidad)
Unidades de salida transistor
Modelo Numero Capacidad Capaci- Tiempos de respuesta Conexion Corriente Salidas/ Fusibles Capaci- Consumo
de max. de con- dad min. de fuga comun (ver nota) dad de interno
salidas mutacion de con- Retardoa | Retardo a fuentede | (5Vec.c)
mutacion ON OFF A. externa
CQM1-0OD211 8 pts 2AaZ24Vc.c. 0.1ms 0.3ms Bloque de 0.1 mA 8 7A 24V c.c. 90 mA
+10%)_y ey max. max. terminales [ méx. (un fusible/ | +10%/_j5e, | méx.
5 A/Unidad comun) 15 mA
min.
CQM1-0D212 16 pts 50 mA a 0.1ms 0.4ms 0.1 mA 16 5A 5a 170 mA
45Vc.c.a max. max. max. (un fusible/ | 24V c.c. max.
300 mA a comun) +10%
26.4V 40 mA
min.
CQM1-0D213 32 pts 16 mA a 0.1ms 0.4 ms Conector 0.1 mA 32 3.5A 5a 240 mA
45Vc.c.a max. max. max. (un fusible/ | 24V c.c. max.
100 mA a comun) +10%
264V 110 mA
min.

CQM1-0OD214 16 pts 50 mA a 0.1ms 0.4 ms Bloque de 0.1 mA 16 3.5A 5a 170 mA

(PNP, positivo 45Vc.c. a max. max. terminales max. (dos fu- 24V c.c. max.

comun) 300 mA a sibles/ +10%

26.4V comun) 60 mA
min.

CQM1-0OD215 8 pts 10Aa24 0.2ms 0.8 ms 0.1 mA 8 Proteccion 24Vc.c. 110 mA

(PNP, positivo Ve.c. max. max. max. contra cor- | +10%/_jge, [ méx.

comun) +10%)_ 5y tocircuitos | 24 mA

4 A/Unidad min.

CQM1-0OD216 32 pts 05Aaz24 0.1ms 0.3ms Conector 0.1 mA 32 7A 24V c.c. 240 mA

(PNP, positivo Ve.c. max. max. max. (un fusible/ | +10%/_j50, | max.

comun) +10%/_y 5o coman) 160 mA

5 A/Unidad min.

10
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Unidades de salida de c.a.
Modelo Ndmero Capacidad Capacidad Tiempos de respuesta Conexion Corriente Salidas/ Fusibles Capaci- Consumo
de max. de con- min. de de fuga comuin (ver nota) dad de interno
salidas mutacion conmuta- Retardo a | Retardo a fuente de (5Vc.c)
cién ON OFF A. exter-
na
CQM1-OA221 8 pts 0.4Aal00a 6 ms max. 1/2 ciclo + | Bloque de 1mAméax. |4 2A 110 mA
240 Vc.a. 5ms max. | terminales a 100 (2 circui- (un fusible/ max.
Vca, tos) comun)
2 mA méx.
a 200
Vc.a.
Nota: Los fusibles no pueden ser cambiados por el usuario.
1-2-9 Unidades de E/S especiales
Nombre Especificaciones Modelo

Unidad maestra de CompoBus/S
salidas)

NUmero de puntos de E/S por Maestra: 128 (64 entradas y 64

Tiempo de ciclo de comunicaciones: 0.5 ms min.

CQOM1-SRM21-V1

Unidad 1/0 Link de CompoBus/D | Numero de puntos de E/S: 16 entradas y 16 salidas CQM1-DRT21
Unidad Maestra ASI-Bus Permite controlar hasta 128 puntos de E/S distribuidas en bus | CQM1-ARM21
ASI estandar
Unidad de entrada analdgica Entradas analdgicas: 4 puntos CQM1-AD041
Entradas analdgicas: 4 puntos CQM1-AD042
Unidad de salida analdgica Salidas analégicas: 2 puntos CQM1-DA021
Salidas analégicas: 2 puntos CQM1-DA022
Unidades de fuente de alimenta- | Necesarias para unidades de entraday | Para una unidad CQM1-1PS01
cion de salida analdgicas. analdgica
Para dos unidades CQM1-1PS02
analdgicas
Unidad interfaz de B7A 16 salidas CQM1-B7A02
16 entradas CQM1-B7A12
32 salidas CQM1-B7A03
32 entradas CQM1-B7A13
16 entradas y 16 salidas CQM1-B7A21
Unidades de control de tempera- | Entrada de termopar, salida transistor (NPN), 2 lazos CQM1-TCO001
tura
Entrada termopar, salida transistor (PNP), 2 lazos CQM1-TC002
Termorresistencia de platino, salida transistor (NPN), 2 lazos CQM1-TC101
Termorresistencia de platino, salida transistor (PNP), 2 lazos CQM1-TC102
Unidades interfaz de sensores Normal CQM1-LSEO1
lineales Con salida de monitorizacion CQOM1-LSEO02

11
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1-2-10 Accesorios

Cables para conexion de

tarjetas interfaz de
encoder absoluto a

encoders absolutos

OMRON

Tarjeta opcional Cable Encoder Absoluto
compatible OMRON
Tarjeta Interfaz de E69-DC5 E6F-AG5C-C
encoder absoluto E6CP-AG5C-C
E6C2-AG5C-C

Conectores para unidad de E/S de 32 puntos

Unidad de E/S

Tipo de conector

Referencia OMRON

CQM1-ID112/213
(32 entradas)
CQM1-0D213
(32 salidas)

Soldar Zbcalo C500-CE404
(Accesorio estandar) Tapa
Crimpar Carcasa C500-CE405
Contacto
Tapa
Soldar a presién C500-CE403

Cables para unidades de E/S de 32 puntos

Funcién

Unidad de E/S

Cable de conexion

Unidad de conversiéon de Conector-Bloque
de terminales

Para conexiones a
blogues de terminales

CQM1-1D112/213 XW2Z-§ § §B XW2B-40G5 Terminales de tornillo
(32 entradas) M3.5

CQM1-0D213 XW2B-40G4 Terminales de tornillo
(32 salidas) M2.5
CQM1-1D112/213 XW2Z-§ § §D XW2C-20G5-IN16 Tipo comun

(32 entradas)

Funcién

Unidad de E/S

Cable de conexion

Mddulo de relés de E/S
para entrada o salida

Para conexiones a
moddulos de relés

CQM1-1D112/213 (32 entradas)

G79-1§C-}3

G7TC-1§ 16

CQM1-0OD213 (32 salidas)

G79-0§C-j

G7TC-OCj_§, G70D, G70A

12




Configuracion del sistema Seccion  1-2

1-2-11 Numero maximo de unidades y de puntos de E/S

En la siguiente tabla se listan el nimero maximo de unidades de E/S, de uni-
dades especiales de E/S, de unidades de comunicaciones y de tarjetas opcio-
nales que se pueden conectar asi como el nUmero maximo de puntos de E/S
(canales asignados) que se pueden controlar.

CPU No. de unidades de | No. de unidades | No. tarjetas | Puntos de E/S méax. *
E/S y unidades de de opcionales | (canales asignados)
E/S especiales comunicaciones
CQM1H-CPU61 | 11 méx. 1 méx. 2 max. 512 (32 canales)
CQM1H-CPU51
CQM1H-CPU21 Conexién no Conexion no | 256 (16 canales)
CQM1H-CPU11 soportada soportada

Nota *Numero de puntos de E/S = NUmero de puntos de entrada (=< 256) + Nimero de
puntos de salida (= 256).

Unidad de comunicaciones 11 Unidades max.
\SIZI CPU ]| ]| ]| ]| ]| ]| L ]| ]| ]| ]| C
8
c
Q
E D @
<
()
©
< 0|0
) T ]
Tarjetas opcio- 16 entradas inte-
nales (2 huecos) gradas (1 canal)
Numero maximo de A la CPU CQM1H se pueden conectar un maximo de 11 unidades de E/Sy de
unidades de E/S unidades especiales de E/S. Si se excede el limite, el CQM1H puede no funcio-
nar correctamente debido a la caida de tension de la fuente de alimentacion in-
terna de 5-V. EI CQM1H detectara si se ha excedido el nUmero maximo de pun-
tos de E/S (como se explica a continuacioén), pero no detectara si se haexcedido
el nimero maximo de unidades. Por lo tanto, disefiar el sistema de tal forma que
no se exceda el numero méximo de unidades.
NUmero maximo de Si se excede el nUmero maximo de puntos de E/S, se visualizara un mensaje
puntos de E/S “I/O UNIT OVER”y se parara la operacion. Para mas informacién sobre errores
de I/0O UNIT OVER, consultar el Manual de Programaciéon de CQM1H.
Larelacion entre el nUmero maximo de puntos de E/S y asignacion de canal de
unidad se muestra en la siguiente tabla. La CPU tiene 16 entradas integradas
gue tienen asignado un canal.
CPU N°. maximo de Asignacion de entrada Asignacion de Requisitos
puntos de E/S salida
CPU Uds conectadas | Uds conectadas
CQM1H-CPU61 |512 (32 canales) |1 canal n canales m canales 1+n+m=32
CQM1H-CPU51 (n, m = 16)
CQM1H-CPU21 | 256 (16 canales) |1 canal n canales m canales 1+n+m=<16
CQM1H-CPU11 (n, m = 16)

Consultar el Manual de Programacién de CQM1H acerca del numero de ca-
nales asignados a cada unidad y mas informacion relacionada.

Nota 1. Es posible exceder el nimero maximo de unidades sin exceder el nUmero
maximo de puntos de E/S (y canales asignados). Por ejemplo, con CQM1H-
CPUG61, sise conectan 12 unidades que tienen asignados 1 canal cadauna,
el nimero total de canales asignados sera 13 (incluyendo el canal asignado
para las entradas integradas en la CPU), que es menor que el maximo es-
pecificado. El nimero de unidades excede sin embargo el maximo de 11.

2. También es posible exceder el nUmero maximo de puntos de E/S (y canales
asignados) sin exceder el nimero maximo de unidades. Por ejemplo, con la

13
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CQM1H-CPUG61, si se conectan 8 unidades con 4 canales asignados a
cada una, el nimero maximo de unidades no se excede. Sin embargo, la
asignaciontotal de canales sera (4 x 8) + 1 = 33 canales (incluyendo el canal
asignado a las entradas integradas en la CPU), y por lo tanto se excede el
ndmero maximo de 32 canales.

1-3 Configuracion de sistema expandido

1-3-1 Sistema de comunicaciones serie

La configuracion del CQM1H se puede expandir utilizando los siguientes puer-
tos de comunicaciones serie.

* Puertos integrados en la CPU, 2 puertos: Puerto de periféricos y puerto

14

Ordenador Personal

RS-232C

* Puertos de tarjeta de comunicaciones serie, 2 puertos: puerto RS-232C y
puerto RS-422/485 (s6lo CQM1H-CPU51/61)

Consola de programacioén

Consola de pro-
gramacion bus
de periféricos bus
Host Link

Sin protocolo

+ Puerto de periféricos (CPU)

_— Puerto RS-232C (Tarjeta de comunicaciones serie)

Host Link

Sin protocolo

1:1 Data Link

NT Link (modo 1:1

H

LS

Puerto RS-232C *

(CPU)

Puerto RS-422A/485
(Tarjeta de comuni-

-

&

caciones serie)

Macro de Protocolo

Host Link

Sin protocolo
1:1 Data Link
NT Link (modo
1:1/modo 1:N)

Macro de Protocolo
Host Link

] Sin protocolo
1:1 Data Link
NT Link (modo 1:1/modo 1:N)
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Puertos de comunicaciones y modos de comunicaciones serie (Protocolos)

Protocolo de
comunicaciones
serie

Aplicacion

CPU

Tarjeta de comunicaciones serie
CQM1H-SCB41

Puerto de
periféricos

Puerto RS-232C
(No en
CQM1H-CPU11)

Puerto RS-232C
(puerto 1)

Puerto
RS-422A/485
(puerto 2)

Bus de consola
de programacion

Comunicaciones
con consolas de
programacion

Si

No

No

No

Bus de periféricos

Comunicaciones
con dispositivos
de programacién

Si

No

No

No

Host Link
(SYSMAC WAY)

Comunicaciones
con ordenador o
NT

Si

Si

Si

Si

Macro de
protocolo

Envio y recepcion
de mensajes de
acuerdo con las
especificaciones
de
comunicaicones
de los
dispositivos
externos

No

No

Si

Si

Sin protocolo

Comunicaciones
sin protocolo con
dispositivos de
empleo general

Si

Si

Si

Si

1:1 Data Link

Data links con
otras CPUs

No

Si

Si

Si

NT Link (modo
1:1)

Comunicaciones
1:1 con NTs

No

Si (Ver nota)

Si

Si

NT Link (modo
1:N)

Comunicaciones
1:1y 1:ncon NTs

No

No

Si

Si

Nota Con un NT se pueden disponer de las funciones de consola de programacion.
Sin embargo, no es posible cuando esta a OFF el pin 7 del interruptor DIP de la
CPU.
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Protocolos El protocolo del puerto de comunicaciones serie se puede cambiar en el Setup
del PLC de la CPU. Dependiendo del protocolo seleccionado, los siguientes sis-
temas se pueden configurar para soportar comunicaciones serie.

Protocolo Conexioén principal Aplicacion Comandos aplicables,

instrucciones de
comunicaciones

programacion, e.g.,
CX-Programmer

dispositivos de
programacion y el PLC
desde el ordenador

Bus de consola de Consola de programacion Comunicaciones entre Ninguno
programacion consola de programacion y

PLC
Bus de periféricos (ver nota) | Dispositivos de Comunicaciones entre Ninguno

Host Link

Ordenador personal

Terminales Programables
OMRON

Comunicaciones entre el
ordenador y el PLC

Se pueden enviar
comandos al ordenador
desde el PLC.

Comandos de Host Link/
Comandos FINS

Los comandos se pueden
enviar a un ordenador
desde el PLC.

Macro de protocolo

Dispositivos externos de
empleo general

Enviar y recibir mensajes
(tramas de comunicaciones)
de acuerdo con las
especificaciones de
comunicaciones de
dispositivos externos

SYSMAC-PST se utiliza
para crear protocolos
seleccionando diversos
parametros.

Instruccion PMCR(--)

Comunicaciones sin

Dispositivos externos de

Comunicaciones sin

Instrucciones TXD(--) y

OMRON

de alta velocidad con un
terminal programable
utilizando acceso directo

protocolo empleo general protocolo con dispositivos RXD(--)
de empleo general

1:1 Data Link PLCs serie C Compartir canales entre Ninguno
PLCs

NT Link (1:1) Terminales programables Comunicaciones 1:1 de alta | Ninguno

OMRON velocidad con un terminal

programable utilizando
acceso directo

NT Link (1: N) Terminales programables Comunicaciones 1:1y 1:n Ninguno

Nota Elmodo de bus de comunicaciones se utiliza para Dispositivos de Programacion distintos de las consolas
de programacion (e.g., CX-Programmer).

Sistema Host Link (Modo
SYSMAC WAY, 1:N)
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El sistema Host Link permite leer/escribir lamemoria de E/S del PLC, y cambiar
el modo de operacion del PLC desde un host (ordenador personal o Terminal
Programable) ejecutando comandos de Host Link. También se pueden conec-
tar otros Dispositivos de Programacion via ordenador utilizando este modo.
Como alternativa también es posible enviar datos desde la CPU del CQM1H al
ordenador utilizando instrucciones TXD(--) parainiciar comunicaciones desde
el PLC. Este modo esta soportado por el puerto de periféricos y el puerto
RS-232CdelaCPU, asi como el puerto RS-232Cy el puerto RS-422A/485 de la
tarjeta de comunicaciones serie.

Ordenador PT

Para mas detalles sobre los cables requeridos para conectar el ordenador al
CQM1H en modo Host Link, consultar 3-5 Dispositivos de Programacion.
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Comunicaciones sin Las instrucciones TXD(--) y RXD(--) en el diagramade relés se pueden utilizar

protocolo con comunicaciones sin protocolo o conversién para transferir datos con un dis-
positivo externo de empleo general equipado con un puerto RS-232C. Al enviar/
recibir es posible anexionar un cédigo de inicio al principio y un codigo de fin al
final de datos (o especificar la cantidad de datos). A diferencia de macro de pro-
tocolo, no es posible construir una trama de comunicaciones (mensaje) de
acuerdo con las especificaciones de comunicaciones del dispositivo con el que
se va a comunicar. Tampoco hay procedimientos para proceso de reintento,
proceso de conversién de formato de datos o proceso de bifurcacién para reci-
bir datos. Por lo tanto este modo de comunicaciones es utilizado para transmi-
siones sencillas de datos, tales como entrada de datos de cédigo de barras y
salida de datos a impresora. Este modo esta soportado por el puerto de periféri-
cos y el puerto RS-232C en la CPU, asi como el puerto RS-232C y el puerto
RS-422A/485 en la Tarjeta de comunicaciones serie.

| | . .mes | Instrucciones TXD(--) 0 RXD(--)
[j — r
| I
=
r
. T
P
A
EA SRiTor
. IR
Lector de cédigo Impresora
de barras
Sistema data link 1:1 Sidos PLCs estan conectados entre si via puertos RS-232C, pueden compartir

hasta 64 canales del area LR. Uno de los PLCs actuard como maestro y el otro
como esclavo.

Se puede seleccionar uno de los tres rangos siguientes para data link:
LR0O0aLR63,LR00aLR 31,6 LR0O0aLR 15

Un sistema de comunicaciones Data Link 1:1 se puede crear entre el CQM1Hy
otro CQM1H, o entre el CQM1H y el CQM1, C200HX/HG/HE, C200HS, CPM1,
CPM1A, CPM2A, CPM2C 6 SRM1(-V2).

Nota El area de enlace sera siempre LR 00 a LR 15 (16 canales) para comunica-
ciones Data Link 1:1 con CPM1, CPM1A, CPM2A, CPM2C 0 SRM1(-V2).

CQM1H Maestro CQM1H Esclavo
LR 00 | k i
Area Maestro - T, Area Maestro LR 00
a (Enviar) | P (Recibir) a
LR31g..... . N LR31
LR 32 . ’ .
a Area Esclavo | +l—m o | Area Esclavo LZ e
(Recibir) " : (Enviar)
LR 63 . wd LR 63

Este modo esta soportado por el puerto RS-232C de la CPU, asi como el puerto
RS-232C y el puerto RS-422A/485 en la tarjeta de comunicaciones serie.

CQM1H CQM1H o PLC serie C
. . . ;
| nn - m a

1 — - '

) ) I S I

t i

Cable RS-232C

17
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Sistema NT Link

18

Cableado

Conectar las unidades con los cables configurados como se indica en la figura.

CQM1H CQM1H u otro PLC Serie C
Sefial Pin Pin Sefial
No. No.

FG carcasa —— Carcasa FG
SD 2 () T I SD
/><\

RD 3 | I 3 RD
RTS 4 4 RTS
CTS 5 j [ 5 CTS
- 6 6 -
- 7 7 -
- 8 8 -
SG 9 9 SG

Si un PLC y un Terminal Programable (NT) se conectan juntos utilizando
RS-232C 0 RS-422A/485, las asignaciones para el area de control de estado
del NT, area de notificacién de estado y objetos (tales como teclas tactiles, indi-
cadores, y mapas de memoria) se pueden asignar en la memoria de E/S del
PLC. El sistema NT Link posibilita que el NT sea controlado por el PLC y que el
NT pueda leer periddicamente datos del area de control de estado del PLC para
efectuar las operaciones necesarias si ha habido cambios en el area. EI NT
puede comunicar con el PLC escribiendo datos en el area de notificaciéon de es-
tado o lamemoriade E/S del PLC desde el NT. El sistema NT Link permite que el
estado del NT sea controlado y monitorizado sin utilizar los programas de dia-
gramas de relés del PLC.

Hay dos modos de NT Link: uno es para comunicaciones entre un PLCy un NT
(modo 1:1) y el otro es para comunicaciones entre un PLC y uno o varios NTs
(modo 1:N). Estos modos soportan comunicaciones completamente diferentes.

NT Link: Modo 1:1

Este modo se utiliza para comunicaciones entre un PLC y un NT. Este modo
esta soportado por el puerto RS-232C de la CPU, asi como por el puerto
RS-232Cy puerto RS-422A/485 en la tarjeta de comunicaciones serie. El modo
NT Link 1:1 esta soportado por comunicaciones entre séloun PLC y un NT. Es-
tablecer las comunicaciones del NT para un NT Link 1:1.

Puerto RS-232C

e

NT Link: Modo 1:N

Este modo se utiliza para comunicaciones entre un PLC y n (8=n=1) NTs. Este
modo esta soportado por el puerto RS-232C en la CPU, asi como por el puerto
RS-232C y el puerto RS-422A/485 en la tarjeta de comunicaciones serie. El
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modo 1:N NT Link esta soportado para comunicaciones entre un PLC y uno o
varios NTs. Establecer las comunicaciones del NT para un NT Link 1:N.

NT Link: Modo 1:1

Tarjeta de comunicaciones serie

Puerto RS-232C
4

. | PT
NT Link: Modo 1:N
Conexion a puerto RS-232C de Conexion a puerto RS-422A/485
tarjeta de comunicaciones serie de tarjeta de comunicaciones serie

. Tarjeta de comunicaciones serie . Tarjeta de comunicaciones serie
. .

NT NT

| : ][ NT NT =, . ONT
- - - — - = :_I . - f.___- | T .
J “Puerto RS'Z?’I;[;A | ! | nH v Puerto ol i L

RS-422A | .-;q'.
- RS-422A/485 RS-422A/485
Adaptador de conversion
NT-ALOO1
RS-232C-a-RS-422/485

Nota Modo 1:1 de NT Linky elmodo 1:N de NT Link utilizan tipos diferentes de comu-
nicaciones serie y no hay compatibilidad de datos entre ellos.

Macros de Protocolo ElI CX-Protocol se utiliza para crear conjuntos de procedimientos de transmision
de datos denominados protocolos para dispositivos externos de empleo gene-
ral de acuerdo con las especificaciones de comunicaciones de los dispositivos
externos. Las comunicaciones deben ser semi-duplex y deben utilizar sincroni-
zacion start-stop. Los protocolos creados se graban en una tarjeta de comuni-
caciones serie, permitiendo enviar y recibir datos de dispositivos externos eje-
cutando la instruccion PMCR(--) en la CPU. Los protocolos para comunicacio-
nes de datos con dispositivos OMRON, tales como controladores de temperatu-
ra, procesadores inteligentes de sefial, lectores de codigos de barras y mo-
dems, estan soportados como protocolos estandar (ver nota 1). Estos protoco-
los se pueden cambiar para cumplir las necesidades del usuario. Las macros de
protocolo esta soportadas por el puerto RS-232Cy el puerto RS-422A/485 en la
tarjeta de comunicaciones serie (ver nota 2).

Nota 1. Los protocolos estandar se suministran con el CX-Protocol y las tarjetas de
comunicaciones serie.

2. Las macros de protocolo no son soportadas por los puertos integrados en la
CPU.

Mensajes definidos por el usuario,
(Tramas de comunicaciones)
PCEERY

=,

~ Tarjeta de comunicaciones serie

Dispositivo externo
de empleo general

Nota CompoWay/F (Funciéon Host)
Una CPU de CQM1H puede operar como un host para enviar comandos Com-
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poWay/F a componentes OMRON conectados en el sistema. Los comandos
CompoWay/F son ejecutados utilizando las secuencia de enviar/recibir de
CompoWay/F en uno de los protocolos estandar proporcionados en las macros
de protocolo.

1-3-2 Redes de comunicaciones

Red CompoBus/S

Red Controller Link

20

Con la CPU de CQM1H, se pueden crear redes utilizando las siguientes uni-
dades de comunicaciones:

* Unidad Maestra de CompoBus/S
* Unidad Controller Link (s6lo CQM1H-CPU51/61)

CompoBus/S es un bus ON/OFF de alta velocidad para comunicaciones de E/S
remotas. Conectando una unidad maestra de CompoBus/S CQM1-SRM21-V1
(unaunidad de E/S especiales) a la red posibilita comunicaciones de E/S remo-
tas sin programacion en la CPU, entre el PLCy Esclavos. Se realizan comunica-
ciones de alta velocidad con 256 puntos en untiempo de ciclode 1 ms max. Con
el CQM1H-SRM21-V1, hay un modo de comunicaciones de larga distancia que
permite comunicaciones en una linea troncal de hasta 500 m.

Unidad Maestra de CompoBus/S

CQM1H

L 1 I
L CompoBus/S
E/S remotas ” :l_

.-

.

E/S remotas y otros esclavos

La red Controller Link es la red basica de redes FA de PLCs OMRON. Cuando
se utilice una CPU CQM1H-CPU51/61, el CQM1H se puede conectar a la red
utilizando una unidad Controller Link. Esto posibilita la transferencia sencilla y
flexible de grandes cantidades de datos con otros PLCs OMRON (CQM1H,
CS1, C200HX/HG/HE, CVM1, vy serie CV) o con ordenadores personales. Se
pueden crear data links entre PLCs de tal forma que los datos se pueden
compartir sin programaciony se pueden efectuar comunicaciones de mensajes
FINS sin programacion, posibilitando separar control y transferencia de datos
cuando se requiera. En particular, la seleccion directa utilizando data links per-
mite la creacion de un sistema flexible de data link con uso efectivo de las areas
de datos.

Unidad Controller Link  Unidad Controller Link Unidad Controller Link
CQMIH

A

CQM1H ! CS1, C200HX/HG/HE,
' T ——— . CVM1, o serie CV

4 ¥ -
. - _hl.! ’ ' i
7 Controller Link (cable) 1,

Data links transfieren
automaticamente da-
tos cada ciclo.

Mensajes enviados a otros no-

dos siempre que sea necesario.

- = 1
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

1-4 Funciones listadas por utilizacion

Propésito

Unidad/Tarjeta

Funcién

Detalles

Selecciones de
tiempo de ciclo

Crear un tiempo de
ciclo minimo

Parar la operacion si el
tiempo de ciclo excede
un tiempo establecido

Detectar si el tiempo de
ciclo excede 100 ms

Detectar valores de
tiempo de ciclo maximo
y actual

CPU

Setup del PLC:
Tiempo de ciclo,
Tiempo de ciclo
minimo

Seleccionado en DM 6619
(0001 a 9999 ms).

Setup del PLC:
Tiempo de
monitorizacién de
ciclo

Seleccionado en DM 6618 (00 a
99: unidades de seleccién: 10
ms, 100 ms, 1 s).

Area SR:
Indicador de
tiempo de ciclo
superado

SR 25309 se pone en ON.

Area AR: Tiempo
de ciclo maximo,
Tiempo de ciclo
actual

El tiempo de ciclo maximo se
almacena en AR 26, y el tiempo
de ciclo actual en AR 27.

Método de refresco | Refrescar una salida CPU Setup del PLC: Seleccionar método de refresco
siempre que se ejecute Método de directo en DM 6639 bits 00 a 07.
una instruccion refresco de salida :

. ' | La salida se refresca cuando
OUTPUT Directo OUT se ejecuta en el programa
de usuario.
Refresca entradas Setup del PLC: Seleccionar canal de refresco de
cuando se produce una Primer canal de entrada para cada interrupcion
interrupcién refresco de en DM 6630 a DM 6638.
Sntradaly nlémero Las entradas para los canales
ef cana ((ejs e especificados seran refrescados
re tresdco e antes de que la subrutina de
_er: rada para interrupcién sea ejecutada
interrupciones cuando se produzca interrupcion
de entrada, interrupcion de
temporizador de intervalo o
interrupcién de contador de alta
velocidad.
Depuracion Puesta a OFF de CPU Area SR: Bit de Pone en ON SR 25215.

salidas desde unidades
de salida en cualquier
modo de operacion

Deteccion de
transiciones ON-a-OFF
y OFF-a-ON en bits
especificados

Muestrear datos de
memoria de ES/
especificados

Cambiar el programa
durante la operacién

salida OFF

Monitorizacion
diferencial (desde
dispositivo de
programacion)

Seguimiento de
datos

Se puede seleccionar muestreo
a intervalos regulares, al final de
cada ciclo o de acuerdo con la
temporizacién definida por el
usuario.

Edicion online
(desde dispositivo
de programacion)
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

Propdsito

Unidad/Tarjeta

Funcioén

Detalles

Mantenimiento

Mantener el estado de
todas las salidas
cuando para la
operacion

Iniciar operacién con
memoria de E/S en
estado guardado

Mantener estado de
memoria de E/S
cuando se conecta la
alimentacion

Habilitar condicion de
entrada a seleccionar
cuando se utilice el pin
del interruptor DIP en
lugar de unidades de
entrada (conmutar
entre operacion de
prueba y real)

Proteger contra
escritura la memoria de
programa y los datos
de DM de sdlo lectura
(s6lo area de sélo
lectura de empleo
general y de setup del
PLC)

Especificar el modo de
arranque

Contar el nUmero de
desconexiones de

CPU

Area SR: Bit de
retener E/S

Poner a ON SR 25212.

Area SR:
Bit de retener E/S

Setup del PLC:
Estado de bit de
retener E/S,

Poner a ON SR 25212y
seleccionar bits 08 a 11 de

DM 6601 en el Setup del PLC
para mantener el estado del hit
de retener E/S en el arranque.

Mantener
Interruptor DIP: La seleccion del Pin 6 esta
La seleccion almacenada en AR 0712.

personalizada del
interruptor DIP
para la operacion
del usuario se
almacena en el
area AR.

Interruptor DIP:
Proteccion contra
escritura de
memoria de
programa y de
datos

Poner a ON el pin 1 del
interruptor DIP para prohibir
escritura.

Setup del PLC:
Modo de arranque

Seleccionado en bits 00 a 07 de
DM 6600

Area AR:
Contador de

Monitorizar AR 23.

alimentacion desconexiones
Diagnostico de fallo | Tratamiento de errores | CPU Instrucciones de FAL(06) y FALS(07)
definidos por el usuario error de usuario
y parar o continuar la
operacion del PLC de
acuerdo con ello
Efectuar diagndstico de Instruccion
tiempo y diagndstico FPD(--)
l6gico para una seccion
del programa
Registrar errores Registro de error | Soportada también una funcién
incluidos errores de registro para bits de entrada
definidos por el usuario utilizando instruccién FAL(06) y
FALS(07).
Instrucciones Creacioén de programas | CPU Instrucciones de | ---

de control de paso

Operaciones
matematicas en coma
flotante

Célculo de funciones
trigonométricas,
logaritmicas o
exponenciales con
datos numéricos

Creacion de subrutinas
de diagramas de relés
gue se puedan utilizar
en diferentes lugares
en el programa de
diagrama de relés
cambiando sélo los
operandos.

programacion de
paso

Instrucciones
matematicas en
coma flotante

Instruccioén
MACRO

(MCRO(99))
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

Propdsito

Unidad/Tarjeta

Funcioén

Detalles

Cassette de

Cambio de sistemas

Cassette de

Interruptor DIP:

Poner a ON el pin 2 del

memoria cuando se cambien los | memoria Transferencia interruptor DIP para
procesos 0 maquinas automatica de transferencia automatica de los
contenidos de contenidos del cassette de
cassette de memoria. Al arrancar el
memoria programa de usuario, parte del
area de DM (Setup del PLC y
DM de sélo lectura) e
informacion de instrucciones de
expansion sera leido
autométicamente desde el
cassette de memoria a la CPU.
Transferir y verificar Area AR: Poner a ON AR 1400 para
datos entre Cassette de Funciones de transferir datos de la CPU al
memoria y CPU de Backup cassette de memoria.
acluerdp conollals . Poner a ON AR 1401 para
i;ecmones el area transferir datos del cassette de
memoria a la CPU.
Poner a ON AR 1402 para
comparar contenidos de
cassette de memoria 'y de CPU.
(Los resultados se envian a
AR 1403.)
Utilizacion de funciones | Cassette de Area AR: Funcién | Utilizar un cassette de memoria
de reloj para almacenar | memoria con de reloj con reloj para almacenar datos
datos, tales como reloj de fecha y hora (minutos, horas,
registros de error con la segundos, dia del mes, mes,
hora en que se produjo afo, dia de la semana) en AR 17
a AR 21.
Otros Reducir la influencia de | CPU Setup del PLC: Seleccionar las constantes de

rebotes de puntos de
entrada y de ruido
externo

Constantes de
tiempo de entrada

tiempo de entrada para unidades
de entrada de c.c. en DM 6620 a
DM 6627. Selecciones
disponibles:

1,2,4,8,16, 32,64, 128 ms.

Funciones de
interrupcion

Proceso de interrupcion
cuando una entrada se
pone a ON

Ejemplo: Proceso de
corte a medida (enviar
instruccion a una
magquina cuando se
recibe una interrupcion
de un interruptor de
proximidad o de una
fotocélula)

Proceso de
interrupciones a
intervalos regulares

Ejemplo: Calculo de
velocidad (calcula la
velocidad utilizando
sefiales de entrada
procedentes de un
encoder a intervalos
regulares)

CPU (entradas
integradas)

Interrupciones de
entrada (4
entradas): Modo
de interrupcion de
entrada

Permitida
interrupcién de
entrada por borrar
mascara
utilizando la
instruccion
INT(89) con
CC=000.

La subrutina de interrupcion se
ejecuta cuando se pone en ON
la entrada integrada en la CPU
(IR 00000 a IR 00003).

Interrupcion de
temporizador de
intervalo: Modo de
interrupcion
programada

Especificada con
el primer
operando de la
instruccion
STIM(69).

La subrutina de interrupcién se
ejecuta a intervalos regulares.
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

Propdsito

Unidad/Tarjeta

Funcioén

Detalles

Proceso de interrupcion
después de un tiempo
fijo

Ejemplo: Parada con
elevada precision de la
cinta transportadora
después de detectada
la pieza de trabajo
(independiente del
tiempo de ciclo)

Proceso de interrupcién
cuando el PV de un
contador (1 kHz)
alcanza 0

Ejemplo: Contaje de
piezas (chips,
componentes), y parar
el alimentador cuando
se ha alcanzado el
valor seleccionado

Interrupcion de
temporizador de
intervalo: Modo un
impulso

Tres
temporizadores
de intervalo (0 a
2). (Temporizador
de intervalo 2 no
se puede utilizar
al mismo tiempo
gue contador de
alta velocidad 0)
Especificado con

La subrutina de interrupcion se
ejecuta una vez después de
transcurrido el tiempo.

el primer

operando de

STIM(69).

Interrupciones de | Decrementa el PV cada vez que
entrada (4 la entrada integrada en la CPU

entradas): Modo
de contador
(decremental)

Valor
seleccionado de
modo contador
actualizado y
borrada mascara
utilizando la
instruccion
INT(89) con
CC=003

(IR 00000 a IR 00003) se pone
en ON, y ejecuta la subrutina
incluso cuando el PV alcanza 0.

Proceso de interrupcion
cuando el PV de
contador de alta
velocidad coincide con
un cierto valor

Ejemplo: Efectuando el
proceso requerido para
cortar piezas de
longitud determinada

Interrupcion de proceso
cuando el PV del
contador de alta
velocidad esta dentro
de un rango
determinado

Ejemplo: Coger piezas
de longitudes
especificadas a alta
velocidad

CPU (entradas
integradas)

Tarjeta de E/S
de pulsos

Tarjeta Interfaz
de encoder
absoluto

Interrupcion de
contador de alta
velocidad:
Comparacion de
valor objetivo

La subrutina de interrupcion se
ejecuta cuando el PV coincide
con un valor registrado en la
tabla de comparacion.

Interrupcion de
contador de alta
velocidad:
Comparacion de
rango

La subrutina de interrupcion se
ejecuta cuando el PV del
contador esta entre los limites
superior e inferior seleccionados.

Programa de
interrupcién cuando se
recibe datos via
comunicaciones serie

Tarjeta de
comunicaciones
serie

Notificacién de
interrupcioén de
macro de
protocolo
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

Propdsito

Funciones de
contador de alta
velocidad

| Unidad/Tarjeta | Funcion | Detalles
Deteccion de posicion y longitud cuando se recibe entrada procedente de encoder rotativo
incremental
Contaje baja CPU (entradas | Interrupcién de Las entradas integradas en la

velocidad (1 kHz)

integradas)

Contaje baja
velocidad (2.5 kHz/
5 kHz)

entrada:

Modo contador
(decremental,
1 kHz)

CPU (IR 00000 a IR 00003) se
pueden utilizar como contadores
de alta velocidad sin ejecucion
de interrupcion. Los PVs se
almacenan en SR 244 a SR 247.

Contador de alta
velocidad 0:

Modo de
diferencia de fase
(2.5 kHz)

Modo incremental
(5 kHz)

Se cuentan los pulsos de alta
velocidad de las entradas
integradas en la CPU (IR 00004
a IR 00006). Los PVs se
almacenan en SR 230y SR 231.

Contaje alta velocidad
(25 kHz/ 50 kHz 6 250
kHz/ 500 kHz)

Tarjeta contador
de alta
velocidad

Contadores de
alta velocidad 1 a
4.

Modo de
diferencia de fase
(25 kHz/250 kHz,
factor
multiplicador:
1/2/4)

Modo de Pulso +
Direccion

(50 kHz/500 kHz)
Modo
Adelante/Atras
(50 kHz/500 kHz)

Se cuentan los puntos de
entrada de los puertos 1, 2,3y 4
de la tarjeta de contador de alta
velocidad. Para hueco 1, los PVs
se almacenan en IR 200 a IR
207 y para hueco 2, en SR 232 a
SR 239. (Se puede seleccionar
modo circular o modo lineal)

Contaje alta
frecuencia (25 kHz/
50 kHz)

Tarjeta de E/S
de pulsos

Contadores de
alta velocidad 1y
2:

Modo de
diferencia de fase
(25 kHz)

Modo Pulso +
Direccion (50
kHz)

Modo

Adelante/Atras
(50 kHz)

Se cuentan los pulsos de alta
velocidad de los puertos 1y 2 de
la tarjeta de contador de alta
velocidad . Para hueco 1, los
PVs se almacenan en IR 200 a
IR 207 y para hueco 2, en SR
232 a SR 239. (Se puede
seleccionar modo circular o
modo lineal)

Contaje de alta
velocidad de sefales
procedentes de
encoder rotativo
absoluto

Tarjeta interfaz
de encoder
absoluto

Contadores de
alta velocidad 1y
2:

Modos de
entrada:
Modo BCD y
modo 360°

Resolucién: 8-bit
(0 a 255), 10-bit (0
a 1023), 12-bit (0
a 4095)

Fijar la resolucién
para que
concuerde con el
encoder
conectado.

Se cuenta la entrada de c6digo
Gray de un encoder absoluto.
Los PVs se almacenan en SR
232 a SR 235.
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

Propdsito

Unidad/Tarjeta

Funcioén

Detalles

Funciones de
salida de pulsos

Generacion de salidas
simples de pulsos

CPU

Setup del PLC e
instrucciones
SPED(64)/
PULS(65): las
salidas de pulsos
se pueden
obtener de
unidades
estandar de salida
transistor.

Seleccionar la direccién de canal
de salida de pulsos (especificar
como un canal de IR 100 a IR
115).

Frecuencia: 20 Hz a 1 kHz
Relacion ON/OFF: 50%

Salida de pulsos para

Tarjeta de E/S

Puertos 1y 2:

Frecuencia: 10 Hz a 50 kHz para

transportadora, se
puede controlar
facilmente la velocidad
de suministro de
material de la cinta.

control de motor de tren | de pulsos Salida de pulsos servodriver; 10 Hz a 20 kHz para
de pulsos (controlador monofésicos con | Motor paso a paso
?neotscirz)z?gtaoggs%(; o sin aceleracion/ Relacion ON/OFF: 50%
para posicionamiento g:ﬁgfirgg'?uncg?grl:- PVs de salida de pulsos
almacenados en SR 236 a SR
SPED(64)) 239
Salida de pulsos
monofasicos
trapezoidal con
igual relacién de
aceleracién y
deceleracion
(utilizando
instruccion
PLS2(--))
Salida de pulsos
monofasicos tra-
pezoidal con dis-
tinta relacion de
aceleracion y de-
celeraciéon (utili-
zando instruccion
ACC(-))
Efectuar un control de Puertos 1y 2: Frecuencia: 5.9 kHz, 1.5 kHz,
temperatura utilizando Salida de pulsos 91.6 Hz
Ip?uflgg(s:lgg ?jasggﬂa de de relacion Factor: 1% a 99%
ON/OFF variable 8’;:62;2;‘3”%'6 PVs de salida de pulsos
) o almacenados en SR 236 a SR
instruccion 239
PWM(--)) '
Seleccion Seleccionando el Tarjeta de Funcién de Los valores indicados por el
analdgica tiempo de parada seleccion seleccion potencidometro se convierten a
temporal de una cinta analdgica analégica valores digitales de 0 a 200

(BCD) y se almacenan en IR 220
alR 223.

E/S analégica

Obtencién de datos de
temperatura, presion,
etc.

Tarjeta de E/S
analdgica

Funcioén de E/S
analdgica

Control analégico
también posible
cuando se utilice
en combinacion
con PID(--).

Dos puntos de entrada y un
punto de salida para valores
analégicos (0a5V,0a20mA, 0
al10V)
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Funciones listadas por utilizacion

Seccion 1-4

Propdsito

Unidad/Tarjeta

Funcioén

Detalles

Comunicaciones
serie

Cambiar protocolos
durante la operacién (a
Host Link via modem)

CPU

STUP(-)

Enviar y recibir

Tarjeta de

Funcién macro de

Enviar y recibir datos
sin protocolo (sin
conversion)

Enviar mensajes no
solicitados al ordenador

Realizar transferencias
de datos con NT
(Terminal Programable)

comunicaciones
serie

mensajes de acuerdo comunicaciones | protocolo

con el protocolo de serie

comunicaciones y el

otro equipo conectado

Realizar data links 1:1 [ CPU o Data link 1:1
con otros PLCs Tarjeta de

Sin protocolo
(TXD(48) y
RXD(47))

Comunicaciones
iniciadas por PLC
(TXD(48))

NT Link
(disponibles modo
1:1 o modo 1:N)

Comunicaciones
de red

Realizar data links
(area de datos
compartida) via red FA

Realizar
comunicaciones de
mensaje (enviar y
recibir datos cuando
sea necesario) via red
FA

Programacion o
monitorizacién remota
de otro PLC en la red
via Host Link o bus de
periféricos

Unidad
Controller Link

Data links

Comunicaciones
de mensaje
(SEND(90),
RECV(98), y
CMND(--))

Programacion/
Monitorizacion
remota

Comunicaciones
de E/S

utilizando control
distribuido de la CPU a
través de la Maestra.

Conforme con bus
multifabricante
DeviceNet,
proporcionando
compatibilidad de datos
con dispositivos de
otros fabricantes.

Reducir cableado Unidad maestra | Maestra de Actla como Maestra de
utilizando bus ON/OFF | de CompoBus/S | CompoBus/S CompoBus/S con hasta 64

de alta velocidad en la entradas y 64 salidas.

maquina

Maquinas modularesy | Unidad I/O Link | Esclavos de Actlia como esclavos de
reduccion de cableado |de CompoBus/D | CompoBus/D CompoBus/D con 16 entradas y

16 salidas.

Reduccion de cableado

Ejemplo:
Comunicaciones
simples entre PLCs,
conexiones entre
robots, etc.

Unidad Interfaz
de B7A

Comunicaciones
de E/S remotas

Hay disponibles cinco tipos de
unidades para utilizar de
acuerdo con la escala de control.
Posibles conexiones con
modulos de enlace B7A a una
distancia de hasta 500 m.

Funciones de
control de
temperatura

Lectura de datos desde
dos controladores de
temperatura con una
unidad

Unidad de
control de
temperatura

Funcién de
control de
temperatura

Numero de lazos: 2

Entrada: Termopar (K, J) o
termorresistencia (Pt, JPt)

Salida: Control ON/OFF o PID
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Funciones listadas por utilizacién Seccion 1-4
1-4-1 Contadores de alta velocidad
CPU/Tarjeta Nombre No. de Velocidad méax. de contaje para cada modo de entrada
conta- Fase Pulso+ | Adelante | Incremental | Decremental
dores | giferencial | Direccion | /Atras
CPU: Interrupciones de |4 1 kHz
Interrupciones | entrada (Modo
de entrada contador)
(Modo
contador)
CPU: contador | Contador de alta |1 2.5 kHz 5 kHz
de alta velocidad 0
velocidad
integrado
Tarjeta de Contadores alta |4 25kHz o 50kHz6 |50kHz 6 |---
contador de velocidad 1, 2, 3 250 kHz; 500 kHz | 500 kHz
alta velocidad |y 4 multiplica-
dor: 1/2/4
Tarjeta de E/S | Contadores alta |2 25 kHz 50 kHz 50 kHz
de pulsos velocidad 1y 2
Configuraciones que soportan contadores de alta velocidad
Configuracion del Unidad/Tarjeta Funcién Modos de entrada y max. No. de
sistema velocidad de contaje contadores
Configuracion A CPU Contadores Contador descendente: 1 kHz 4
(13 contadores total) incrementales para
interrupciones de
entrada (Modo
contador)
Contador de alta Modo de fase diferencial: 1
velocidad 0 para 2.5 kHz
entradas integradas : .
(IR 00004 a Modo incremental: 5 kHz
IR 00006)
Tarjeta contador de Contadores de alta Modo de fase diferencial 4

alta velocidad
(montada en hueco 1)

velocidad 1,2,3y 4

(multiplicador: 1/2/4): 25 kHz o
250 kHz, Modo de Pulso y
Direccién, Modo Adelante/Atras:
50 kHz 0 500 kHz

alta velocidad
(montada en hueco 2)

velocidad 1y 2

25 kHz

Modo de pulso y direccién,
Modo Adelante/Atras 50 kHz

Tarjeta contador de Contadores de alta Modo de fase diferencial 4
alta velocidad velocidad 1, 2,3y 4 | (multiplicador: 1/2/4): 25 kHz o
(montada en hueco 2) 250 kHz, Modo pulso y
direcciéon, modo adelante/atras:
50 kHz 0 500 kHz
Configuracion B CPU Contadores Contaje descendente: 1 kHz 4
(11 contadores total) descendentes para
interrupciones de
entrada (Modo
contador)
Contador de alta Modo de fase 1
velocidad 0 para diferencial: 2.5 kHz
entradas integradas ; .
(IR 00004 a Modo incremental: 5 kHz
IR 00006)
Tarjeta contador de Contadores de alta Modo de fase diferencial 4
alta velocidad velocidad 1, 2,3y 4 | (multiplicador: 1/2/4): 25 kHz o
(montada en hueco 1) 250 kHz, modo de pulso y
direcciéon, modo adelante/atras:
50 kHz 0 500 kHz
Tarjeta contador de Contadores de alta Modo de fase diferencial: 2

28




Comparacién CQM1-CQM1H

Seccidn

1-5

1-4-2 Salidas de pulsos

Unidad/Tarjeta

Nombre

No. de puntos
de salida de
pulsos

Frecuencia de salida de pulsos
estandar

Sin aceleracion/
deceleracion

Con aceleracion/
deceleracion
trapezoidal

Frecuencia de
salida de pulsos
con relacién
ON/OFF variable

Unidad de salida
transistor

Salidas de pulsos |1
de un punto de
salida

20Hz a1 kHz

Tarjeta de salida

Salidas de pulsos |2

10 Hz a 50 kHz

Sélo aceleracién

91.6 Hz, 1.5 kHz,

de pulsos de puertos 1 6 2 (20 kHz para un o deceleracion: 0 | 5.9 kHz
motor paso a a 50 kHz
paso) Aceleracion/
deceleracion
juntos: 100 Hz a
50 kHz
Configuraciones que soportan salidas de pulsos
Configuracion Unidad/Tarjeta Funcién Salida No. de
puntos

Configuracion A
(3 salidas total)

CPU
unidad de salida
transistor

Salidas de pulsos de

Salida de pulsos estandar | 1
sin aceleracion/
deceleracién: 20 Hz a
1 kHz

Tarjeta de E/S de pulsos
(en hueco 2)

Salidas de pulsos 1y 2

Salida de pulsos estandar | 2
sin aceleracion/
deceleracién: 10 Hz a
50 kHz

Salida de pulsos estandar
con
aceleracién/deceleracion:
0 Hz a 50 kHz

Salida de pulsos de
relacion ON/OFF variable

1-5 Comparacion CQM1-CQM1H

Las diferencias entre el CQM1H y el CQML1 se listan en la siguiente tabla.

Item

CQM1H

| cCQM1

Estructura de montaje

Sin soporte (utiliza conectores para montaje)

Montaje

Montaje en carril DIN (no es posible el montaje con tornillos)

Capacidad de E/S

CQM1H-CPU11/21:
CQM1H-CPU51/61:

256 puntos
512 puntos

CQM1-CPU11/21-EV1: 128 puntos
CQM1-CPU41/42/43/44/45-EV1: 256 puntos

Capacidad de progra-
ma

CQM1H-CPU11/21:
CQM1H-CPU51:
CQM1H-CPUG61:

3.2 Kpalabras
7.2 Kpalabras
15.2 Kpalabras

CQM1-CPU11/21-EV1: 3.2
Kpalabras
CQM1-CPU41/42/43/44/45-EV1: 7.2
Kpalabras

Capacidad de memoria
de datos

CQM1H-CPU11/21:
CQM1H-CPU51: 6 Kpalabras
CQM1H-CPUG61: 12 Kpalabras
(area DM: 6 Kpalabras; area EM: 6
Kpalabras)

3 Kpalabras

CQM1-CPU11/21-EV1: 1 Kpalabras
CQM1-CPU41/42/43/44/45-EV1: 6 Kpalabras

Longitudes de instruc-
cion

1 paso por instruccion, 1 a 4 palabras por instruccion

Juego de instruc-
ciones

162
(14 instrucciones basicas, 148 instrucciones
especiales)

CQM1-CPU11/21-EV1: 117
(14 instrucciones basicas, 103 instrucciones
especiales)

CQM1-CPU41/42/43/44/45-EV1: 137
(14 instrucciones basicas, 123 instrucciones
especiales)

Tiempos de ejecucion
de instruccion

Instruccion LD:  0.375 us
Instruccion MOV: 17.6 us

Instruccion LD: 0.5 us
Instruccion MOV: 23.5 us

Tiempo de supervision

0.60 ms

0.80 ms
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Item

CQM1H

CcQM1

Puntos de entrada in-
tegrados en la CPU

16 puntos

NUmero maximo de
unidades

Los numeros de unidades de E/S o de
unidades de E/S especiales que se pueden
conectar a las CPUs CQM1H son como
sigue:

CQM1H-CPU11/21/51/61: 11 Unidades
max.

Los numeros de unidades de E/S o de
unidades de E/S especiales que se pueden
conectar a las CPUs CQM1 son como sigue:

CQM1-CPU11/21-EV1: 7 Unidades max. (solo
unidades de E/S)
CQM1-CPU41/42/43/44-EV1: 11 Unidades
max. (Unidades de E/S o Unidades de E/S
especiales)

Tarjetas internas

CQM1H-CPU51/61: 2 huecos

Ninguno

Contadores de alta ve-
locidad

Soportados si estd montada la tarjeta de
contador de alta velocidad de
CQM1H-CTBA41.

No soportado

E/S de pulsos

Soportada si esta montada la tarjeta de E/S
de pulsos 1 CQM1H-PLB2.

Soportado por CQM1-CPU43-EV1 CPU

Interfaz de encoder ab-
soluto

Soportada si estd montada la tarjeta de
interfaz de encoder absoluto
CQM1H-ABB21

Soportado por CQM1-CPU44-EV1 CPU

Selecciones analogi-
cas

Soportadas si estd montada la tarjeta de
seleccion analégica CQM1H-AVB41.

Soportado por CQM1-CPU42-EV1 CPU

E/S analdgica

Soportada si estd montada la tarjeta de E/S
analégica CQM1H-MAB42.

Soportado por CQM1-CPU45-EV1 CPU

Macros de protocolo

Soportadas si estd montada la tarjeta de
comunicaciones serie CQM1H-SCB41.

No soportado

Unidades de comuni-
caciones

CQM1H-CPU51/61: 1 Unidad

Ninguna

Controller Link

Soportada si esta conectada la unidad
Controller Link CQM1H-CLK21.

No soportado

Cable de
conexioéon
para orde-
nador per-
sonal

Cone-
xiones de
puerto de
periféricos

CSIW-CNj 3 §

Nota La conexién a ordenador personal
también es posible con
CQM1-CIF01/02 via cable de conver-
sibn CS1W-CN114.

CQM1-CIF01/02

Cable de
conexion
para con-
sola de
programa-
cion

Consola de programacion CQM1-PROO01:
Utilizar el cable suministrado con la consola
o0 CS1W-CN114.

Consola de programacion C200H-PRO27:
CS1W-CN224/624

Nota También es posible la conexién de la
consola de programacion con C200H-
CN222/422 via cable de conversion
CS1W-CN114.

Consola de programaciéon CQM1-PROO01.:
Utilizar el cable suministrado con la consola.

Consola de programacién C200H-PRO27:
C200H-CN222/422
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ltem CQMIH | CQM1
Interrup- Interrup- Modo de interrupcion de entrada: Las interrupciones se ejecutan en respuesta a entradas
ciones ciones de | aplicadas a los puntos de entrada integrados (4 puntos) en la CPU.
eﬂ?tradta Modo de Contador: Las interrupciones se ejecutan en respuesta a la recepcién un numero
( puntos | geterminado de veces de las entradas en los puntos integrados en la CPU (4 puntos),
max.) contaje descendente.
Interrup- Modo de interrupcion programada: El programa se interrumpe a intervalos regulares
ciones de | medidos por el reloj interno.
temporiza-
dor de in- - — - - - = . -
tervalo Modo de interrupcion de un impulso: Se ejecuta una interrupcién después de un tiempo
(3 puntos determinado y medido por el reloj interno.
max.)
Interrup- Comparacion de valor objeto: Las interrupciones se ejecutan cuando el PV del contador de
ciones de | alta velocidad es igual a un valor especificado.
ggr:ﬁg(\)/;_ Comparacion de rango: Las interrupciones se ejecutan cuando el PV del contador de alta
locidad velocidad cae dentro de los rangos especificados.
Contaje posible para entrada de contador Contaje posible para entrada de contador de
de alta velocidad desde los puntos de alta velocidad desde los puntos de entrada
entrada internos de la CPU, tarjetas de E/S | internos de la CPU, para
de pulsos o tarjetas de interfaz de encoder | CQM1-CPU43/44-EV1, para puerto de
absoluto. entrada ly 2.
Interrup- Las subrutinas de interrupcién pueden ser No soportado
ciones de |llamadas desde tarjeta de comunicaciones
tarjeta de | serie utilizando la funcion de notificacién de
comunica- | interrupcion.
ciones
serie
Bits de E/S CQM1H-CPU11/21: 256 puntos CQM1-CPU11/21-EV1: 128 puntos
CQM1H-CPU51/61: 512 puntos CQM1-CPU41/42/43/44/45-EV1: 256 puntos
Puntos de E/S para 256 puntos (16 canales) Ninguno
h_uecc; 1 de tarjeta op- Canales utilizados por tarjeta opcional en
ciona hueco 1:
IR 200 a IR 215
Puntos de E/S para 192 puntos (12 canales) 64 puntos CQM1-CPU43/44-EV1:
h_ueccl) 2 de tarjetaop- | cangles utilizados por tarjeta opcional (4 canales) LI?S P\f dg %ogtadzores de
ciona montada en hueco 2: IR 232 a IR 243 alta velocidad -y £ se
almacenan en IR 232 a
IR 235.

Resto CPUs: de IR 232 a
IR 235 se pueden utilizar
como bits de trabajo.

64 puntos CQM1-CPU43-EV1:

(4 canales) Los PVs de salidas de
pulsos se almacenan en IR
236 a IR 239.

Resto de CPUs: de IR 236
a IR 239 o bien se utilizan
por el sistema o se pueden
utilizar como bits de trabajo.

96 puntos CQM1-CPU45-EV1: Los

(4 canales) valores de conversién de
entrada analégica y los
valores de salida a
analdgica se almacenan en
IR 232 a IR 237.

Resto CPUs: de IR 232 a
IR 237 se pueden utilizar
como bits de trabajo.
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se pueden leer o escribir en
unidades de canal (16-hit).
Los contenidos se retienen
cuando se desconecta la
alimentacion o se cambia el
modo. Se puede acceder
por programa o por
dispositivos de
programacion.

Canales lectura/escritura:
EM 0000 a EM 6143
(6,144 canales)

Iltem CQM1H CQM1
Valores analégicos se- | 64 puntos (4 canales) 64 puntos CQM1-CPU42-EV1:
leccionados Canales cuyos valores analégicos (4 canales) Lols va_lorefj analdgicos
seleccionados se almacenan cuando se sle eccionados ISR? 220 a IR
utiliza la tarjeta de seleccién analégica gzn;acenan en a
CQM1-AVBA41: IR 220 a IR 223 )
Resto de CPUs: de IR 220
a IR 223 se pueden utilizar
como bits de trabajo.
Area DM CQM1H- A los datos del area de DM | CQM1- A los datos de &rea de DM
CPU51/61: (lectura/escritura) se CPU4j-EV1: (lectura/escritura) se
6,656 canales | accede en datos de canal 6,656 canales accede so6lo en unidades de
COM1H- (16-bit). Log valorgs de COM1- canal (16-bit). Il_os va]ores
CPU11/21: canal se retienen incluso CPU11/21-Ev1: | d€ canal se retienen incluso
3584 canéles cuando se desconecta la 1,536 canales " | si se desconecta la
’ alimentacion o se cambia el | ™’ alimentacién o se cambia el
modo. modo.
Lectura/ CQM1H-CPU51/61: Lectura/ CQM1-
Escritura DM 0000 a DM 6143 Escritura CPU4 §-EV1: DM 0000 a
(6,144 canales) DM 6143 (6,144 canales)
CQM1H-CPU21/11: CQM1-CPU11/21-EV1:
DM 0000 a DM 3071 DM 0000 a DM 1023
(3,072 canales) (1,024 canales)
Se puede escribir por Se puede escribir por
programa programa
Solo lectura DM 6144 a DM 6568 Solo lectura DM 6144 a DM 6568
(425 canales) (425 canales)
No se puede escribir por No se puede escribir por
programa programa.
Area CQM1H-CPU51/61: Ninguno
parametros DM 6400 a DM 6409
DM de (11 canales)
E.Oﬂ”o”er COM1H-CPU11/21:
in Ninguno
Area de tabla | CQM1H-CPU51/61: Ninguno
de rutas DM 6450 a DM 6499
(50 canales)
CQM1H-CPU11/21:
Ninguno
Tarjeta de CQM1H-CPU51/61: Ninguno
comunica- DM 6550 a DM 6559
ciones serie (10 canales)
CQM1H-CPU11/21:
Ninguno
Area de DM 6569 a DM 6599 Area de DM 6569 a DM 6599
historicos de | (31 canales) historicos de (31 canales)
error error
Setup del DM 6600 a DM 6655 Setup del PLC | DM 6600 a DM 6655
PLC (56 canales) (56 canales)
Area EM 6,144 canales | Los datos de area de EM Ninguno
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Item

CQM1H

CcQM1

Cassette de memoria
(EEPROM o flash)

Se monta desde el frontal de la CPU. Los cassettes de memoria se utilizan para almacenar
el programa de usuario, DM (datos de solo lectura y Setup del PLC), e informacion de
instruccion de expansion como un blogue de datos).

Se puede establecer la CPU para que al conectar la alimentacion, los datos almacenados
en el Cassette de Memoria (programa de usuario, DM, informacién de instruccion de
expansion) sean transferidos automaticamente, en un bloque, a la CPU (auto-arranque).
Utilizando las selecciones de area de AR es posible la transferencia bidireccional y la
comparacion de datos entre la CPU y el Cassette de Memoria.

También existen cassettes de memoria de
15.2 kcanales de memoria flash ademas de
los cassettes de memoria de 4-Kcanales y
8-Kcanales EEPROM.

Cassettes de memoria de 4-Kcanales y
8-Kcanales EEPROM.

Memoria de segui-
miento

1, 024 canales (seguimiento de datos de
comparacion: 12 puntos, 3 canales)

CQM1-CPU4 §-EV1: 1,024 canales
(seguimiento de datos de comparacién: 12
puntos, 3 canales)

Nuevas instrucciones

Instruccion TTIM (TEMPORIZADOR
TOTALIZADOR), instrucciones
SEND(90)/RECV/(98)/CMND(--)
(comunicaciones de red), instruccion PMCR
(MACRO DE PROTOCOLO), instruccion
STUP(--) (CAMBIAR SETUP DE RS-232C)
y 19 instrucciones de operaciones de
calculo en coma flotante.

El CQM1 no soporta las instrucciones de la
izquierda.

Puertos de comunica-
ciones serie

Un puerto de periféricos integrado

Soporta las siguientes comunicaciones: Bus de periféricos, Bus de Consola de

programacion, Host Link, sin protocolo

Un puerto CQM1H-CPU61/51/21: Un puerto Soporta comunicaciones
RS-232C Soporta comunicaciones RS-232C Host Link y sin protocolo
integrado Host Link, sin protocolo, NT | integrado (excepto
Link (modo 1:1) y Data Link CQM1-CPU11/21-EV1).
L1 CQM1-CPU4j -EV1
CQM1H-CPU11: Ninguna también soporta Data Link
Nota Soportadas las fun- 1:1, NT Link (modo 1:1)
ciones de consola de Nota CQM1-CPU4 j-EV1
programacion a tra- soporta funciones de
vés de un NT (excepto consola de programa-
cuando pin 7 del inter- cion a través de un NT.
ruptor DIP estd en
OFF).
Tarjeta de Soportadas Ninguno
comunica- comunicaciones Host Link,
ciones serie sin protocolo, Data Link 1:1,
(disponible NT Link (modo 1:1, modo
por separa- 1:N) y macro de protocolo.
do): 1 puerto
RS-232Cy 1
puerto
RS-422A/485
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Item

CQM1H com1

Modos de comunica-
ciones serie

Sin protocolo

Hasta 256 bytes se pueden enviar o recibir con instrucciones especiales. Se puede fijar los
codigos de cabecera y los codigos de fin. Disponible seleccion de tiempo de retardo de
transmision.

Host Link

Se puede acceder a todas las areas de memoria de E/S de la CPU, y al programa de
usuario utilizando comandos Host Link.

NT Link Es posible transferir datos NT Link (sélo S6lo CQM1-CPU4 §-EV1
(modo 1:1, sin programa entre el PLC y | modo 1:1)
modo 1:N) un NT OMRON, en

configuraciones 1:1 6 1:n.

Las conexiones NT Link
modo 1:N son posibles sélo
para el puerto RS-232C o
puerto RS-422A/485 en la
tarjeta de comunicaciones

serie.
Macro de Comunicaciones de macro | No soportado
protocolo de protocolo soportadas

utilizando el puerto
RS-232C o el puerto
RS-422A/485 en la tarjeta
de comunicaciones serie
(s6lo CQM1H-CPU51/61).

Es posible enviar y recibir
datos utilizando una
instruccioén via protocolo
definido por el usuario
desde el programa de
diagrama de relés.

Tiempo de deteccion
de fallo de alimenta-
cion

Fuente de alimentacion de c.a.: 10 a 25 ms
Fuente de alimentacién de c.c.: 5 a 25 ms

Accesorios estandar

Set de bateria: CPM2A-BATO1 | Set de bateria: C500-BAT08

1-6 Descripcion del procedimiento de puesta en marcha
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A continuacién se describen los pasos necesarios para configurar, programary
operar un sistema de control de CQM1H.

1,2,3... 1. Determinar la configuracion del sistema.

Decidir si se requieren una 0 mas Tarjetas Opcionales en el sistemay si se
van a montar en el hueco de laizquierda o de la derecha. Se dispone de las
siguientes tarjetas opcionales.

* Tarjeta de comunicaciones serie.

* Tarjeta de contador de alta velocidad o tarjeta de E/S de pulsos para entra-
das de contador de alta velocidad.

* Tarjeta de E/S de pulsos o salidas de pulsos.

* Tarjeta interfaz de encoder absoluto para entradas procedentes de un en-
coder absoluto.

* Tarjeta de seleccion analogica para selecciones de entrada mediante po-
tenciometros.

* Tarjeta de E/S analdgicas.

Decidir también si sera necesario conectar a un sistema Controller Link.

2. Asignar E/S.

Con el CQM1H no hay que hacer nada para asignar E/S. No son necesarias
las tablas de E/S y todas ellas se asignan automaticamente. Los canales se
asignan a las unidades de E/S empezando desde la CPU y yendo hacia la
derecha, asignando a las unidades de entrada canales desde IR 001y alas
unidades de salida desde IR 100.

3. Selecciones del Setup del PLC.
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0o N o o b

El Setup del PLC se puede utilizar para controlar las funciones de la CPU y
las tarjetas opcionales. Se deben confirmar las selecciones predetermina-
das en el Setup del PLC y si se requiere algin cambio, se deben hacer
mediante un Dispositivo de programacién antes de empezar la operacion.
Para utilizar las tarjetas opcionales se debe cambiar el Setup del PLC.

. Montar el PLC.

. Conectar la alimentacion.

. Escribir el programa de diagrama de relés.
. Transferir el programa a la CPU.

. Probar la operacion.

Se deben efectuar los siguientes pasos en la operacion de prueba.
a) Comprobar el cableado de E/S.

b) Seleccionar los bits requeridos de memoria (tales como el bit de reten-
cion de E/S).

¢) Monitorizar la operacién y depurar el sistema en modo MONITOR.

. Corregir el programa y volver al paso 7 anterior.
10.
11.

Almacenar/imprimir el programa.
Iniciar la operacion real.
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SECCION 2
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Esta seccion contiene las especificaciones de las unidades que juntas forman un PLC CQM1H, asi como las especificaciones
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2-1 Especificaciones de las unidades

2-1-1 Unidades de Fuente de alimentacion

Iltem CQM1-PA203 | CQM1-PA206 CQM1-PA216 CQM1-PD026
Tension de alimentaciéon | 100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz 100 6 230Vc.a. 24 \/c.c.
(seleccionable),
50/60Hz
Rango de tension de 85 a 264 Vc.a. 85a 132Vc.a. 6170 [20a 28 Vc.c.
operacion a 264Vc.a.
Rango de frecuencia de |47 a 63 Hz
operacion
Consumo 60 VA max. | 120 VA max. 120 VA max. 50 W max.
Corriente maxima 30 A max.
Capacidad de salida 3.6 Aa5Vc.c. (18 5Vc.c..6 A 6Aa5Vc.c,05Aa |5Vc.c.6ABOW)
W) 24 Vc.c.:05A 24 Vc.c. (30 W total)
(30 W total)
Resistencia de 20 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre terminales externos c.a. y terminales |20 MQ min. (a 500
aislamiento GR (ver nota 1) Vc.c.) entre termi-
nales externos c.c. y
terminales GR (ver
nota 1)
Rigidez dieléctrica 2.300 Vc.a. 50/60 Hz durante 1 min entre terminales GR y c.a. externos, (ver nota 1)
corriente de fuga: 10 mA max.
1.000 Vc.a. 50/60 Hz durante 1 min entre terminales GR y c.c. externo, (ver nota 1)
corriente de fuga: 20 mA max.
Inmunidad al ruido 1.500 Vp-p, anchura del impulso: 100 ns a 1 us, tiempo de subida: 1 ns (via simulador de
ruido)
Resistencia a 10 a 57 Hz, 0.075-mm de amplitud, 57 a 150 Hz, aceleracién: 1G (ver nota 2) en las
vibraciones direcciones X, Y y Z durante 80 minutos (Coeficiente de tiempo; 8 minutos x coeficiente
factor 10 = tiempo total 80 minutos)
Resistencia a golpes 15G (12G para unidades de salida de contacto) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y

yZ

Temperatura ambiente Operacion: 0° a 55°C
Almacenaje: —20° a 75°C (excepto bateria)

Humedad 10% a 90% (sin condensacion)
Atmosfera Debe estar libre de gases corrosivos
Puesta a tierra Inferior a 100 Q

Grado de proteccion IEC IP-30 (montado en panel)

Peso 5 kilogramos max.

Dimensiones 219 a 443 x 110 x 107 mm (WxHxD)
(sin cables)

Nota: 1. Desconectar el terminal LG de la unidad de fuente de alimentacion del ter-
minal GR cuando se realicen pruebas de aislamiento y rigidez dieléctrica.
Los componentes internos se pueden deteriorar si se ejecutan repetida-
mente dichas pruebas con los terminales LG y FG cortocircuitados.

2, i .

Aceleracion (G) | . Amplitud (0.075)

© o 1o Frecuencia (Hz)
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2-1-2 Especificaciones de la CPU

Item

Especificaciones

Método de control

Método de programa almacenado

Método de control de E/S

Ciclo de scan con salida directa; proceso de interrupcion inmediato

Lenguaje de Programacién

Diagrama de relés

Capacidad de E/S

CQM1H-CPU11/21: 256
CQM1H-CPU51/61: 512

Capacidad de programa

CQM1H-CPU11/21:3.2 Kpalabras
CQM1H-CPU51: 7.2 Kpalabras
CQM1H-CPU61: 15.2 Kpalabras

Capacidad de memoria de datos

CQM1H-CPU11/21:3 Kpalabras
CQM1H-CPU51: 6 Kpalabras
CQM1H-CPU61: 12 Kpalabras (DM: 6 Kpalabras; EM: 6 Kpalabras)

Longitud de instruccién

1 a 4 palabras por instruccion

Numero de instrucciones

162 (14 bésicas, 148 especiales)

Tiempos de ejecucién de instruccion

Instrucciones basicas: 0.375a1.125 us
Instrucciones especiales: 17.7 us (instruccion MOV)

Tiempo de supervision

0.70 ms

Estructura de Montaje

Sin soporte (Las unidades se unen horizontalmente mediante conectores)

Montaje

Montaje en carril DIN (No se puede montar con tornillos)

Puntos de entrada de c.c.
integrados en la CPU

16

Numero maximo de unidades

CQM1H-CPU11/21/51/61: Maximo de 11 Unidades de E/S y Unidades de E/S
dedicadas

Tarjetas opcionales

CQM1H-CPU11/21: Ninguna
CQM1H-CPU51/61: 2 Tarjetas

Unidades de comunicaciones

CQM1H-CPU11/21: Ninguna
CQM1H-CPU51/61: 1 Unidad

Tipos de
interrupcién

Interrupciones
de entrada (4
puntos max.)

Modo de interrupcion de entrada: La interrupcion se ejecuta como respuesta a
una sefial externa aplicada a los puntos de entrada integrados en la CPU.

Modo de contador: La interrupcién se ejecuta como respuesta a una sefial
recibida un determinado nimero de veces (contador descendente) en los puntos
de entrada integrados en la CPU (4 puntos).

Interrupciones
de temporizador
de intervalo

(3 puntos max.)

Modo de interrupcion programada: El programa se interrumpe a intervalos
regulares medidos por los temporizadores internos de la CPU.

Modo de interrupcion de un impulso: Se ejecuta una interrupcién después de un
cierto tiempo medido por uno de los temporizadores internos de la CPU.

Interrupcion de
contador de alta
velocidad

Comparacion de valor objetivo: La interrupcion se ejecuta cuando el PV de
contador de alta velocidad iguala un valor especificado.

Comparacion de rango: La interrupcion se ejecuta cuando el PV del contador de
alta velocidad cae en el rango especificado.

Nota Solo admiten este tipo de funciones los puntos de entrada integrados en la
CPU, las tarjetas de E/S de pulsos y las tarjetas de Interfaz de encoder abso-
luto. (La tarjeta de contador de alta velocidad no tiene funcién de interrupcion
y s6lo puede generar modelos de bit interna o externamente.)

Asignacién de E/S

La E/S se asigna automaticamente en orden desde la unidad mas préxima a la
CPU. (Dado que no hay tablas de E/S, no es posible crearlas mediante un
dispositivo de programacion.)
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Estructura del area de memoria

de alta velocidad
0 (nota 1)

Area de datos Ta- Canales Bits Funcién
mafo
Area IR |Area 256 IR 000 alR 015 |[IR 00000 a IR 01515 | Los bits de entrada se asignan a las unidades
(nota 1) |entra- | bits de entrada o a las unidades de E/S. Los 16 bits
da de IR 000 se asignan siempre a las entradas
integradas en la propia CPU.
Area 256 IR100 alR 115 |[IR 10000 a IR 11515 | Los bits de salida se pueden asignar a las uni-
salida | bits dades de salida o a las unidades de E/S.
Areas [2,528 [IR016alR 089 |IR 01600 a IR 08915 | Los bits de trabajo no tienen ninguna funcion
de'tra- bit’s IR116a IR 189 |IR 11600 a IR 18915 | especificay se pueden utilizar libremente en el
bajo min. programa.
(nota IR216alR 219 [IR 21600 a IR 21915
2) IR224 alR 229 [IR 22400 a IR 22915
Areas de estado | 96 bits | IR 090 a IR 095 |IR 09000 a IR 09515 | Utilizados para indicar la informacién de estado
de Controller Link de data link en redes Controller Link. (Si no hay
conectada unidad Controller Link, se pueden
utilizar como bits de trabajo).
96 bits [IR190alIR 195 |[IR 19000 a IR 19515 | Utilizados para indicar la informacion de error
de Controller Link y de participacion en la red.
(Si no hay conectada unidad Controller Link, se
pueden utilizar como bits de trabajo).
Areade |Area |64 bits [IR096 alR 099 |IR 09600 a IR 09915 | Utilizada cuando se hace uso de la instruccién
operan- | entra- MACRO, MCRO(99). (Si se usa la instruccion
do de da MACRO, se pueden utilizar como bits de traba-
MACRO "Area |64 bits | IR 196 a IR 199 |IR 19600 a IR 19915 |19)-
(nota 2) | gajiga
Area de tarjeta 256 IR200 alR 215 |IR 20000 a IR 21515 | Estos bits estan asignados a la tarjeta opcional
opcional de bits montada en el hueco 1 del CQM1H-CPU51/61.
hueco 1 (Si el hueco 1 esta vacio, se pueden utilizar
como bits de trabajo)
Tarjeta de Contador de Alta velocidad
CQM1H-CTB41:
IR 200 a IR 213 (14 canales): Utilizados por la
tarjeta
IR 214 y IR 215 (2 canales): No utilizados.
Tarjeta de comunicaciones serie
CQM1H-SCB41:
IR 200 a IR 207 (8 canales): Utilizados por la
tarjeta
IR 208 a IR 215 (8 canales): No utilizados.
Area de selec- 64 bits [IR 220 a IR 223 |IR 22000 a IR 22315 | Utilizados para almacenar las selecciones
ciones analogi- analégicas cuando esta conectada una tarjeta
cas (nota 1) de seleccion analégica CQM1H-AVB41. (Se
pueden utilizar como bits de trabajo cuando no
esta instalada dicha tarjeta)
PV de contador 32 bits [IR230alR 231 |[IR 23000 a IR 23115 | Utilizados para almacenar los valores presen-

tes del contador de alta velocidad 0. (Se pue-
den utilizar como bits de trabajo cuando no se
emplee el contador de alta velocidad 0)
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Area de datos

Ta-
mafo

Canales

Bits

Funcion

Area de tarjeta
opcional de hue-
co2

192
bits

IR 232 a IR 243

IR 23200 a IR 24315

Estos bits estan asignados a la Tarjeta opcional
montada en el hueco 2. (Se pueden usar como
bits de trabajo cuando se utilice una
CQM1H-CPU11/21 o el hueco 2 esté vacio).

Tarjeta de contador de alta velocidad
CQM1H-CTB41:

IR 232 a IR 243 (12 canales): Usados por la
tarjeta

Tarjeta de Interfaz de encoder absoluto
CQM1H-ABB21:

IR 232 a IR 239 (8 canales): Usados por la
tarjeta

IR 240 a IR 243 (4 canales): No utilizados.

Tarjeta de E/S de pulsos CQM1H-PLB21:
IR 232 a IR 239 (8 canales): Usados por la
tarjeta

IR 240 a IR 243 (4 canales): No utilizados.

Tarjeta de E/S anal6gicas CQM1H-MAB42:
IR 232 a IR 239 (8 canales): Usados por la
tarjeta

IR 240 a IR 243 (4 canales): No utilizados.

Area SR

184
bits

SR 244 a
SR 255

SR 24400 a
SR 25515

Estos bits tienen funciones especificas tales
como indicadores y bits de control.

Area HR

1,600
bits

HR 00 a HR 99

HR 0000 a HR 9915

Estos bits almacenan datos y retienen su esta-
do ON/OFF cuando se desconecta la alimenta-
cion.

Area AR

448
bits

AR 00 to AR 27

AR 0000 a AR 2715

Estos bits sirven para funciones especificas
tales como indicadores y bits de control.

Area TR

8 bits

TRO0aTR7

Estos bits se utilizan para almacenar temporal-
mente el estado ON/OFF en bifurcaciones del
programa.

Area LR (nota 1)

1,024
bits

LROOaLR 63

LR 0000 a LR 6315

Utilizados para data link 1:1 a través del puerto
RS-232 o de una unidad Controller Link.

Area de tempori-
zador/contador
(nota 3)

512
bits

TIM/CNT 000 a TIM/CNT 511
(nimeros de temporizadores/conta-

dores)

Se utilizan los mismos nameros para tempori-
zadores y contadores. Cuando se utiliza
TIMH(15), los nimeros de temporizador 000 a
015 se pueden refrescar por interrupcion para
garantizar la temporizaciéon adecuada durante
ciclos largos.
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Area de datos Ta- Canales Bits Funcién
mafo
Area DM | Lectu- | 3,072 |DM 0000 a A los datos del 4rea de DM sélo se accede en
ra/lEs- |ca- DM 3071 unidad de canal. Los valores se mantienen
critura | nales cuando se desconecta la alimentacion.
3,072 (DM 3072 a Disponible s6lo en CQM1H-CPU51/61.
ca- DM 6143
nales
Solo 425 DM 6144 a No se puede escribir por programa (s6lo me-
lectura | ca- DM 6568 diante consola de programacion).
(nota | nales DM 6400 a DM 6409 (10 canales):
4) Parametros de Controller Link
DM 6450 a DM 6499 (50 canales):
Tablas de rutas
DM 6550 a DM 6559 (10 canales):
Selecciones de tarjeta de comunica-
ciones serie
Area 31l ca- |DM 6569 a Utilizados para almacenar cuando se produjo el
de nales | DM 6599 error y su codigo.
histori-
cos de
error
(nota
4
Setup |56 ca- | DM 6600 a Utilizados para almacenar diversos parametros
del nales | DM 6655 que controlan la operacion del PLC.
PLC
(nota
4
Area EM 6,144 | EM 0000 a Solo se puede acceder a los datos del area de
ca- EM 6143 EM en unidades de canal. Los valores se man-
nales tienen con la alimentacion desconectada.
Disponible s6lo en CQM1H-CPU61.
Nota 1. Los bits de IRy LR que no se utilicen para las funciones que tienen asigna-

das se pueden utilizar como bits de trabajo.

2. Hay disponibles un minimo de 2.528 bits como bits de trabajo. El resto de
bits se pueden utilizar como bits de trabajo cuando no se utilicen para las
funciones asignadas, de tal forma que el nUmero total de bits de trabajo dis-
ponibles depende de la configuracién del PLC.

3. Cuando se accede a PV, los nUmeros de TIM/CNT se utilizan como direc-
ciones de canal; cuando se accede a indicadores de finalizacion, se utilizan

como direcciones de bits.

4. No se puede escribir por programa en DM 6144 a DM 6655.

Otras especificaciones de memoria

Item

Detalles

Cassette de memoria
(memoria EEPROM o
flash)

Montado desde el frontal de la CPU. Los cassettes de memoria se utilizan para almacenar y
leer el programa de usuario, DM (DM de soélo lectura y Setup del PLC), e informacién de
instrucciones de expansion como un bloque. Se puede seleccionar la CPU para que al
arrancar, los datos almacenados en el Cassette de memoria (programa de usuario, DM,
instruccion de expansién) se envien automaticamente a la CPU (autoarranque). Hay dos
formas de transferir y comparar datos entre CPU y cassette de memoria utilizando bits de
control de area AR.

Memoria de seguimiento

1.024 canales (dato de comparacién de seguimiento: 12 puntos, 3 canales)

Especificaciones de funcién

Item

Especificaciones

Instrucciones de
macro

Subrutinas llamadas por instrucciones que contienen argumentos.

Tiempo de ciclo
constante

1 a 9,999 ms (Unidad: 1 ms)
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Item

Especificaciones

Monitorizacién
de tiempo de
ciclo

Cuando el tiempo de ciclo excede de 100 ms, se pone en ON el indicador de superado tiempo de
ciclo y continGia la operacion. (Se puede seleccionar en Setup del PLC que no se genere este error)

Cuando el tiempo de ciclo excede el tiempo de monitorizacion de ciclo, la operacién se para.
Selecciones de tiempo de monitorizacion de ciclo: 0 a 990 ms en unidades de 10-ms, 0 a 9,990 ms
en unidades de 100-ms, 0 a 99 s en unidades de 1-s.

Nota En el area AR se guardan los valores maximo y actual del tiempo de ciclo.

Refresco de E/S

Refresco ciclico, refresco por IORF(097), refresco de salida directa (seleccionado en Setup del
PLC), refresco de entrada de interrupcion. (Las entradas a refrescar se pueden seleccionar por
separado para interrupciones de entrada, interrupciones de contador de alta velocidad e
interrupciones de temporizador de intervalo en el Setup del PLC)

Retencién de
memoria al
cambiar modos
de operacion

Depende del estado ON/OFF del bit Retener E/S (SR 25212).

Carga OFF Todas las salidas de las unidades de salida se pueden poner en OFF cuando la CPU esté
funcionando en modo RUN, MONITOR o PROGRAM. (Utilizada para cortar la salida en casos de
emergencia, para depuracion, etc.)

Seleccién La seleccién de un pin del interruptor DIP del frontal de la CPU se almacena en AR 0712. Esta

personalizada
del interruptor
DIP

seleccién se puede utilizar como condicion de ON/OFF (es decir, para conmutar entre operacion de
prueba y operacion real).

Seleccion de
modo al arrancar

Posible

Depurar

Set/reset de control, monitorizacion diferencial, seguimiento de datos (programada, en cada ciclo o
cuando se ejecuta una instruccion).

Edicién online

Los programas de usuario se pueden sobreescribir en unidades de programa-bloque cuando la
CPU esté en modo MONITOR. Con el CX-Programmer, se puede editar mas de un bloque de
programa al mismo tiempo.

Proteccion del

Proteccion contra escritura del programa de usuario, memoria de datos (DM 6144 a DM 6655: DM

programa de sélo lectura), y Setup del PLC (DM 6600 a DM 6655): Seleccionado utilizando pin 1 del
interruptor DIP.

Chequeo de Errores definidos por el usuario (es decir, el usuario puede definir errores fatales y errores no fatales

error utilizando las instrucciones FAL(06) y FALS(07))

Nota Es posible parar la operacion utilizando las instrucciones programadas de usuario para errores
fatales.

Los registros de error definido por el usuario se pueden crear en bits especificos (registro) cuando
se utilicen instrucciones programadas de usuario para errores no fatales.

Registro de error

Hasta 10 errores (incluyendo errores definidos por el usuario) se almacenan en el registro de error.
La informacion incluye el codigo de error, detalles de error y el momento de aparicién.

Puertos de
comunicaciones
serie

Puerto de periféricos integrado: conexiones de dispositivo de Programacion (incluyendo consola de
programacion), Host Links, comunicaciones sin protocolo

Puerto RS-232C integrado: conexiones de dispositivo de Programacion (excluyendo consola de
programacion), Host Links, comunicaciones sin protocolo, NT Links (modo 1:1), 1:1 Data Links

Puerto RS-232C y puerto RS-422A/485 en tarjeta de comunicaciones serie (pedido por separado):
Conexiones de dispositivo de programacion (excluida consola de programacion), Host Links,
comunicaciones sin protocolo, NT Links (modo 1:1, modo 1:N), 1:1 Data Links, macros de protocolo
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Item | Especificaciones
Modos de comunicaciones serie Puertos integrados en la CPU Puertos de
Puerto de Puerto RS-232C | comunicaciones
periféricos integrado sene
integrado
Bus de consola | Utilizado para comunicaciones con Si (SW7: ON) No No
programacion Consolas de programacion
Bus de Utilizado para comunicaciones con Si (SW7: ON) No No
periféricos dispositivos de programacion tales como
CX-Programmer.
Host Link Utilizado para acceder a la memoria de Si (SW7: ON) Si Si
(SYSMAC E/S de la CPU utilizando comandos Host
WAY) Link. Soporta comunicaciones con
dispositivos de comunicacion y PTs
OMRON. Las comunicaciones pueden
ser iniciadas desde el CQM1H en este
modo.
Sin protocolo Utilizado para enviar o recibir hasta 256 Si (SW7: ON) Si Si
bytes de datos utilizando instrucciones
especiales sin protocolo o conversion.
1:1 Data Link Utilizado para comunicaciones 1:1 via No Si Si
data link con otro CQM1H o con CQM1,
CPM1, C200HX/HG/HE, o C200HS.
NT Link (modo | Utilizado para intercambio de datos con No Si (s6lo modo Si(modo 1:1 0
1:1, modo 1:N) | PTs OMRON sin programa. Soportadas 1:1) modo 1:N)
conexiones 1:1y 1:N (PC:PT).
Nota El modo 1:1 y el modo 1:N no son
compatibles. Verificar la utilizacion
del puerto de comunicaciones cor-
recto en el PT.
Macro de Utilizado para intercambiar libremente No No Si
protocolo datos con dispositivos de empleo general
con puerto serie (p.e, RS-232C).
Nota Este modo esta soportado sdlo por
unatarjeta de comunicaciones serie.
Reloj Algunos cassettes de memoria disponen de reloj.

Nota Utilizado para almacenar el momento en que se produjo el error.

Constantes de
tiempo de
entrada

Utilizado para seleccionar los tiempos de respuesta a ON (u OFF) para unidades de entrada de c.c..

Selecciones disponibles: 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128 ms.

Tiempo de
deteccién de
alimentacion
OFF

Fuente de alimentaciéon de c.a.: 10 a 25 ms, fuente de alimentaciéon de c.c.: 5a 25 ms

Proteccion de

Areas de retencion: Bits de retencion, contenidos de memoria de datos y memoria de datos

memoria extendida y estado de los indicadores de completado de contador y valores presentes.

Nota Si el bit de retencion de E/S (SR 25212) se pone en ON, y el Setup del PLC se establece para
mantener el estado del bit de retener E/S cuando se conecta la alimentacion, los contenidos del
area de IR y del area de LR seran guardados.

Envio de Las respuestas de comando de Host Link se pueden enviar a un ordenador conectado via sistema

comandos a un
ordenador de
Host Link

Host Link utilizando la instruccion XD(--) (salida de puerto de comunicaciones).

Programacién y
monitorizacion
remota

Las comunicaciones de Host Link o de bus de periféricos via puerto de comunicaciones serie de
CPU se pueden utilizar para programacion y monitorizacion remota del PLC a través de un sistema
Controller Link. (Esta funcion sin embargo no esta soportada para los puertos de comunicaciones
serie en la tarjeta de comunicaciones serie)

Chequeo del
programa

Los chequeos del programa se realizan al inicio de la operacién acerca de elementos tales como
ausencia de instruccion END(01) y errores de instruccion.

CX-Programmer también puede utilizarse para chequear programas. (Se puede establecer el nivel
de chequeo)
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Item

Especificaciones

Vida de la
bateria

5afiocsa25 C

(Depende de la temperatura ambiente y de las condiciones de la fuente de alimentacién. Minimo: 1
afo)

La sustitucién de la bateria se debe completar en 5 minutos.

Autodiagnésticos

Errores de CPUs (temporizador de guarda), errores de verificacién de E/S, errores de bus de E/S,
errores de memoria, errores de sistema FALS (ejecucion de instruccion FALS o excedido tiempo de
monitorizacion de ciclo), errores de sistema FAL (ejecucion de instrucciéon FAL o error de Setup del
PLC), errores de bateria, errores de excedido tiempo de ciclo y errores de puerto de
comunicaciones.

Otras funciones

Almacenaje de numero de interrupciones de alimentacién. (Almacenado en area AR)

Consumo interno

CQM1H-CPU21/51/61:5 Vc.c.: 840 mA max.
CQM1H-CPU11: 5 Vc.c.: 820 mA max.

Dimensiones CQM1H-CPU11/21: 187 a 571 x 110 x 107 mm (W x H x D)

CQM1H-CPU51/61: 187 a 603 x 110 x 107 mm (W x H x D)
Accesorios Un conector para puerto RS-232C (Excepto CQM1H-CPU11).
estandar Zébcalo: XM2A-0901; Carcasa: XM2S-0911-E.

Un juego de bateria CPM2A-BATO01 (La CPU se suministra con ella instalada)

2-2 Especificaciones de Unidad de entrada

2-2-1 Entradas de 24Vc.c. integradas en la CPU

Item

CQM1H-CPU11/21/51/61

Tension de entrada

24 Vc.c. +1O%/_15%

Impedancia de entrada

IN4 y IN5: 2.2 kQ; resto de entradas: 3.9 kQ

Corriente de entrada

IN4 y IN5: 10 mA tip.; resto de entradas: 6 mA tip. (a 24 Vc.c.)

Tension de ON

17.4 Vc.c. min.

Tensioén de OFF

5.0 Vc.c. max.

Retardo a ON

Por defecto: 8 ms max. (seleccionable entre 1 y 128 ms en el Setup del PLC; ver nota)

Retardo a OFF

Por defecto: 8 ms max. (seleccionable entre 1y 128 ms en el Setup del PLC; ver nota)

No. de entradas

16 puntos (16 entradas/comun, 1 circuito)

Configuracion del circuito

INO — LED de j

\ entrada [

INL5 | 3.9kQ =7
— | 22kQ)

----0 @—f Wy

Circui-
tos in-
ternos

o1
(@]
o
o)
A
\AJ
1€
€
Rl
SSE
M

Nota Los valores entre paréntesis son para IN4 e
IN5. La fuente de alimentacion de entrada
se puede conectar en cualquier polaridad.
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Item

CQM1H-CPU11/21/51/61

Conexiones de terminales

®

Al

>
[

N

>
w

=

&

@
J

>

3
@
@®

®®6ee06®e®

@66 e e

De IR 00000 a IR 00015 estan siempre asignadas a los 16 puntos de entrada
integrados en la propia CPU.

* En el Setup del PLC se puede establecer el uso de las entradas INO a IN 3
(correspondientes a IR 00000 a IR 00003) para interrupciones de entrada.

* Las entradas IN4 a IN7 (correspondientes a IR 00004 a 00007) se pueden utili-
zar como contador de alta velocidad 0.

Terminal | NUmero de Bit de Funcién
entrada entrada

BO INO IR 00000 Entradas normales o entradas de
interrupcién (Modo de interrupcién de

A0 IN1 R 00001 entrada o modo de contador): establecido

Bl IN2 IR 00002 en el Setup del PLC (DM 6628).

Al IN3 IR 00003

B2 IN4 IR 00004 Entradas normales o contador de alta

A2 IN5 IR 00005 velocidad 0: establecido en el Setup del
PLC (DM 6642).

B3 IN6 IR 00006

A3 IN7 IR 00007 Solo se pueden utilizar como entradas

a a a normales.

B7 IN14 IR 00014

A7 IN15 IR 00015

Nota Si INO a IN3 se establecen para ser utilizadas como interrupciones de entrada
en el Setup del PLC, los retardos a ON y OFF para interrupciones de entrada
son fijados a 0.1 ms max. y 0.5 ms max., respectivamente. Si IN4 a IN6 se sele-
cionan para interrupciones de contador de alta velocidad, los retardos para con-
tadores de alta velocidad son los indicados en la siguiente tabla.

Entrada

Modo incremental

Modo de diferencia de fase

IN4 (A)

5 kHz

2.5 kHz

IN5 (B)

Entrada normal

IN6 (2)

ON: requerido 100 us min. ; retardo a OFF: requerido 500 ps min.
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Los pulsos minimos de respuesta seran los siguientes:
Entrada A (IN4), Entrada B (IN5)

Modo incremental (5 kHz max.)
L 200 us min.

90 us min.

90 us min.

Modo de diferencia de fase (2.5 kHz max.)
400 ps min.

ON

Fase A50% - - - - _ )/ - -1 N------ /.

OFF

ON

Fase B 50% f
OFF J- L

T1, Ty, T3, T4: 90 us min. T, T, Ts T,

Entrada Z (IN6)
100 us min.
ON

Fase Z
OFF

500 us min.
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2-2-2 Unidades de entrada de c.c.

Item CQM1-ID211 CQM1-1D212
Tension de 12 a 24 Vc.c. *10%/_; o, 24 Ve.c. T10%)_; 5o,
entrada

Impedancia de
entrada

2.4 KQ

3.9 KQ

Corriente de
entrada

10 mA tipica (a 24 Vc.c.)

6 mA tipica (a 24 Vc.c.)

Tension de ON

10.2 Vc.c. min.

14.4 Vc.c. min.

Tension de OFF

3.0 Vc.c. max.

5.0 Vc.c. max.

Retardo a ON

Por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar
entre 1y 128 ms en configuracion del PLC, ver
nota)

Por defecto: 8 ms méax. (se puede seleccionar
entre 1y 128 ms en configuracion del PLC, ver
nota)

Retardo a OFF

Por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar
entre 1y 128 ms en configuracion del PLC, ver
nota)

Por defecto: 8 ms méax. (se puede seleccionar
entre 1y 128 ms en configuracion del PLC, ver
nota)

No. de entradas

8 puntos (comunes independientes)

16 puntos (16 puntos/comun, 1 circuito)

]

Nota La fuente de alimentacién de entrada
se puede conectar en cualquier polaridad.

Consumo 50 mA méx. a5 Vc.c. 85 mA max. a5 Vc.c.

interno

Peso 180 gramos max. 180 gramos max.

Configuraci6n ~ = _ T o

del circuito | entrada, | IaNO ‘ entrada- |

| | | |
N 22k s 15| | 39k el

o ﬂoﬁ i | 1, 7~|Circuitos ‘ o W L 1 . /| Circuit ‘
i | . N | | & . N Ircultos
= 7 560Q3 h 4 7F}' ﬁ: internos = = 560 QS il x7 ,'internos
., CoM/ e I ! comy SR |

]

Nota La fuente de alimentacion de entrada
se puede conectar en cualquier polaridad.

Conexiones de
terminales

+_o_70
R <
-+ 1
FOO_*
Faeem g
T+

2
T
Y
3

:

l@
®

l@
®

L@
®

c3

|1|
®

:
;

A3

c4

) "
) )
n I n
T T
I I
+ Ll
ol
L®
=

o
L
+
I
+ | al
o &
i@
[3)]

’—+o_o_7
Lo e

NC

1

+|J!

~ 8

l®
(2]

o+
4
O
®)
<
“m
©

|
®

]
.

Tl;
go

T:
g@

i
é@

FLIL
@ﬁg@

TL
.

i
g@

@

®

l+
®

48




Especificaciones de las unidades Seccion 2-2
Item CQM1-ID111

Nombre Unidad de entrada de 16 puntos 12-Vc.c.

Tension de entrada 12 Ve.c. *10%/_; o,

Impedancia de entrada 1.8 kQ

Corriente de entrada 6 mA tip. (a 24 Vc.c.)

Tension de ON 8.0 Vc.c. min.

Tension de OFF

3.0 Vc.c. max.

Retardo a ON

Por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar entre 1y 128 ms en el Setup del PLC)

Retardo a OFF

Por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar entre 1y 128 ms en el Setup del PLC)

No. de entradas

16 puntos (16 puntos/comun, 1 circuito)

Consumo interno

Peso

Configuracién del circuito

85 mA max. a5 Vc.c.
LED de |

180 gramos max.
= J entradg,

INO a‘—c : |

IN15 | [
1.8 kQ2 »

S @_O_T M ‘

|

|

r%‘ iﬁ: Circui-

tos in-

(o]
N
o
o]
A
Vv
e
™~
NI

ternos

I ]

Nota La fuente de alimentacion de entrada
se puede conectar en cualquier polaridad.

Conexiones de terminales

55 INo @
SNt @
5o N2 @
5oINs @
5o N4 @
55.INs @
5o INs @
STIN7 @
— N8
55 /N9 @
55 IN10 @
SN @
5o IN12 @
5o/N13 @
5o N4 @
55IN15 @
COM @
. corv|
Ll
+ -
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Especificaciones de las unidades Seccion 2-2
Item CQM1-ID112

Nombre Unidad de entrada de 32 puntos 12-Vc.c.

Tension de entrada 12 Ve.c. *10%/_; o,

Impedancia de entrada 2.2 kQ

Corriente de entrada 4 mAtip. (a12 Vc.c.)

Tension de ON 8.0 Vc.c. min.

Tension de OFF

3.0 Vc.c. max.

Retardo a ON

Por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar entre 1y 128 ms en el Setup del PLC)

Retardo a OFF

Por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar entre 1y 128 ms en el Setup del PLC)

No. de entradas

32 puntos (32 entradas/comun, 1 circuito)

Consumo interno

5Vc.c., 170 mA max.

peso

160 g max.

Configuracién del circuito

[ COM
|§oo
A < INO7

INO8
! LED de

L IN15

- CcoM interno
Il\;OO

B < INO7

750 Q

@)
o
<

INO8

!
L IN15

©000 00 005000

2.2kQ

|
|
Circuito ‘
|
|
|

LED de
entrada

Conexiones de terminales

wd (m+1)

]

;

i

i

-
|
I
},

puede ser positiva o negativa. Sin embar-
go, la polaridad de todos los comunes
debe ser la misma. Los terminales COM
i estan conectados internamente pero se
J deben cablear todos.

+T La polaridad de la fuente de alimentacion

1

© |0 N o (0~ jw N (e >
© 0 (N |o |0~ (W (N (=W

‘
1
[s)
o
o
=
o
fo
& o
Iz

P4
AE
[uy
=
[uy
=
z
T

-
N
-
N

sililil

12 Vce.c.

¥

[
w
-
w

i
IS
i
IS

-
o
-
o

[N
[=2]
[N
[=2]

!
I

=
o]
=
o]

=z
(@]
[N
©
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NC
NC

P4

O
N
o
N
o
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Especificaciones de las unidades Seccion 2-2
Item CQM1-ID213

Nombre Unidad de entrada de 32 puntos 24-Vc.c.

Tension de 24 Ve.c. t10%/_j o,

entrada

Impedancia de
entrada

5.6 kQ

Corriente de
entrada

4 mA tipica (a 24 Vc.c.)

Tension de ON

14.4 Vc.c. min.

Tension de
OFF

5.0 Vc.c. max.

Retardo a ON

Valor por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar entre 1 y 128 ms en la configuracion del PLC)

Retardo a OFF

Valor por defecto: 8 ms max. (se puede seleccionar entre 1y 128 ms en la configuracién del PLC)

No. de 32 puntos (32 entradas/comun, 1 circuito)
entradas
Consumo 5 Vc.c., 170 mA max.
interno
Peso 160 g max.
Configuracion
del circuito
(COM
INOO I
4 [
A < INO7
COM
||\2108 5.6 kQ LED de
IN15 entl’ada/
- | Circuito |
| interno |
(COM
INOO =T
) 620 Q kY )
B < INO7 -
COM |
Il\)IOS 5.6 kQ LED de [
entrada_s—
L IN15
Conexiones de CHm A B CH (m+1)
terminales . 5o T, P55 .
: 5ol{, |2 200 !
! _Oi 3 3 2—O_ |
! -3 3 - |
24 Vc.c. o= =0 24 Vc.c.
£+ L oo : : 4 55 ~ L
T+ -5 5 = +T
\ 6|6 © ‘
| co8 77 850 |
: —O_OL 8 8 j—O_ :
o CcCoM com .
| e e e PR G
\ 00 oL n EO— !
24vec. | vy - E T E i ' 24vee
11 o, 11311370 1L
T, 001414250 T T
: _O% 15 |15 13 O_ :
! o116 |16 [0 !
| —15 15 =— |
} —0O0—17 |17 OO0— |
ol coM| com .
18 |18
NC [19 |19 | NC
NC 20 | 20 NC

La polaridad de la fuente de alimentacion puede
ser positiva 0 negativa. Sin embargo, la polaridad
de todos los comunes debe ser la misma. Los ter-
minales COM estan conectados internamente

pero se deben cablear todos.
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Especificaciones de las unidades

Seccion 2-2

2-2-3 Unidades de entrada de c.a.

Item CQM1-1A121 CQM1-1A221
Tension de 100 a 120 Vc.a. *10%/_;5o, , 50/60 Hz 200 a 240 Vc.a. 10%/_y5, , 50/60 Hz
entrada

Impedancia de
entrada

20 kQ (50 Hz), 17 kQ (60 Hz)

38 kQ (50 Hz), 32 kQ (60 Hz)

Corriente de
entrada

5 mA tipica (a 100 Vc.a.)

6 mA tipica (a 200 Vc.a.)

Tension de ON 60 Vc.a. min. 150 Vc.a. min.
Tensién de OFF |20 Vc.a. max. 40 Vc.a. max.
Retardo a ON 35 ms max. 35 ms méx.
Retardo a OFF 55 ms max. 55 ms méx.

No. de entradas

8 puntos (8 puntos/comun, 1 circuito)

8 puntos (8 puntos/comun, 1 circuito)

entrada- |

rﬁ

|N '470 Q 68 kQ !
- . /| Circuitos ‘
3 \\![ *; ginternos ‘

AMA

Vv -T-
T

‘»

VV'

Consumo 50 mA max. a5 Vc.c. 50 mA max. a5 Vc.c.

interno

Peso 210 gramos méx 210 gramos méx

Configuracion o LEDde | - LEDde |
del circuito

entrad [
g’ |

_ el

o AAA ‘

vv‘ vy - - - . .
L " J< Circuitos
'L 2 Xz’ { internos

@

5

>
o

SIBIEBIGIBIEIE

@
(2]

®e6ee66|c®E® ®

[ee]

o

B

by

<

B

100 a 120 Vc.a.

COM‘ com,, !
uF 2.7 kQ J‘ 082uF82k§2 J‘
Conexiones de _ o
terminales oo 8
O Al Al
5o 2 B1
502 A A
5o 1% 2 B2
502 2 2
S5o—2% 3 B3
—CF7 A3 A3

B5

>
o

®® 6060

™
o

)
w
~

J
@
@

®®6e® 66 c®® &

200 a 240 Vc.a.
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Especificaciones de las unidades Seccion 2-3
2-3 Especificaciones de unidad de salida
2-3-1 Unidades de salida de contacto
Iltem CQM1-0C221 CQM1-0C222
Capacidad de 2 A, 250 Vc.a. (cosp=1) 2 A, 250 Vc.a. (cos¢= 1)
conmutacion 2 A, 250 Vc.a. (cos¢= 0.4) 2 A, 250 Vc.a. (cos¢= 0.4)
mMax. 2A 24 Vc.c. 2 A, 24 Vc.c.
16 A/Unidad 8 A/Unidad
Capacidad de 10 mA, 5 Vc.c. 10 mA, 5 Vc.c.
conmutacion
min.
Relé G6D-1A G6D-1A
Vida util del relé | Eléctrica: 300.000 operaciones (carga Eléctrica: 300.000 operaciones (carga resistiva)
resistiva) 100.000 operaciones (carga 100.000 operaciones (carga inductiva)
inductiva) Mecanica: 20.000.000 operaciones
Mecanica: 20.000.000 operaciones
Retardo a ON 10 ms méx. 10 ms max.
Retardo de OFF |5 ms méx. 5 ms max.
No. de salidas 8 puntos (comunes independientes) 16 puntos (16 puntos/comun, 1 circuito)
Consumo 430 mA méax. a5 Vc.c. 850 mA méx., a 5 Vc.c.
interno
Peso 200 gramos max. 230 gramos max.
Configuracion ||~ = |gpge | | " LEDde | oum
del circuito | salida | | salida
| | | |
‘ OuUT15
Circuitos| « L - B :\_’ K ‘ Circuitos| « L - &7 - B ’I K
, |internos | ' &Y ol ! T T , |intemos | ' | b O T T
| - e - - | . e -4
O COM
L,,i,,J CMéximo L,,i,,J Maximo
250 Vc.a.:2A 250Vc.a.:2A
24\Vc.c.:2A 24Vc.c.:2A
Conexiones de o
H L B BO
terminales O 0 ;

@

@

@®

o
i

vs)

i
SlHBIGICIHIEIO

o
o

B

o
i

@
oo

@OOB®OE®E®E

[z

(e}

@
©

os)
e

=S
os}
N

N
oe)
W

w

vs)
3]

>

®®6 06 ®® 6

5

®
<)

A

o

os)
J

®®6e 0 ®6®e®

A

J

B

@

Nota Enlatablaanterior, los valores de vida Util de los relés son valores minimos. Las
siguientes graficas proporcionan los valores de referencia sobre la vida Util real.
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Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Vida atil del relé para CQM1-0C221/222

g

&

g

- -

v T

T -,_*E_; 250-Vc.a. 6 24-Vc.c. carga-resistiva

=R

o A

Vida util (x10.000 operaciones)

{250—V'c.a. carga inductiva con cos¢=0.4 6
--24-Vc.c. carga inductiva con-L/R-=7-ms

4 1 2 31 4 5 B 7 3 14
Corriente de conmutacion (A)

Item CQM1-0C224
Capacidad de conmutacion |2 A, 250 Vc.a. (cos¢= 1)
max. 2 A, 250 Vc.a. (cos¢=0.4)
2 A, 24 Vc.c. (16 A/Unidad)
Capacidad de conmutacion |10 mA, 5 Vc.c.
min.
Relé G6R-1A 0 G6RN-1A
Vida util del relé Eléctrica: 300,000 operaciones
Mecanica: 10,000,000 operaciones
Retardo a ON 15 ms méax.
Retardo a OFF 5 ms max.
No. de salidas 8 puntos (comunes independientes)
Consumo interno 440 mA max. a 5 Vc.c.
Peso 270 gramos max.
Configuracion del circuito . " EDde |
|
‘ Circuitos i
| | internos , o T
| -
OUTc
L,,i,,J Maximo
250Vc.a.:2A
24Vc.c:2A

Conexiones de terminales

@

>

o)
-

®®6®06|® e ®

>
N

>
N

ve)
a1

>

5

®

6

Al

)

B

J

SbObObOOOGOG EbH
BEREBEEEE

A

J
@
]

>
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Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Vida atil del relé para CQM1-0C224

Atmmmm
ag = = ZHSO-Vc.a. carga resistiva
¢ o et
2 1"‘-&"-. 1
g 10 .
o
E | i —
g 3 24-ve.c. carga resistiva
_‘8 | -
g 4
01 2 3 4 5 & T & 3917

Corriente de conmutacién (A)

2-3-2 Unidades de salida transistor

Unidad de 8 puntos de salida transistor

Item

CQM1-0D211

Capacidad de conmutacion
max.

2 Aa24Ve.c. T10%/_; o,

5 A/Unidad
Corriente de fuga 0.1 mA max.
Tension residual 0.7 V max.
Retardo a ON 0.1 ms max.
Retardo a OFF 0.3 ms max.

No. de salidas

8 puntos (8 puntos/comun, 1 circuito)

Consumo interno

90 mA méx., a 5 Vc.c. max.

Fusible

7 A (uno por comun), sélo uno
El fusible no lo puede sustituir el usuario

Fuente de alimentacién
para dispositivos externos

15 mA min., 24 Vc.c. *10% /_;00, (1.9 mA x nimero de puntos en ON)

Peso

200 gramos max.

Configuracién del circuito

LED de j Y

salida
ax

Circuitos 7= .
internos J\\ //

24 Vc.c.

Conexiones de terminales

Nota No invertir las conexiones para
+c.c. y comun. Si se invierte la
polaridad se pueden dafar los
circuitos internos.

A3

B5

B

hhhhhhh(’g
T T T T T - |~ |o| |w ]| |~
o212 |22 2|12 2|2
o000 o000 o EN N
®®®|®0e|®®|®
J) | o YRRV ARS)
®® 66 ®6|0®® ®
ARG YVARS 2l \N)=)S)
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Especificaciones de las unidades Seccion  2-3
Unidad de 16 puntos de salida transistor
Item CQM1-0D212
Capacidad de conmutacioén |de 50 mA a 4.5 Vc.c. a 300 mA a 26.4 V (ver el siguiente diagrama)
max.
Corriente de fuga 0.1 mA max.
Tension residual 0.8 V max.
Retardo a ON 0.1 ms max.
Retardo a OFF 0.4 ms max.
No. de salidas 16 puntos (16 puntos/comun, 1 circuito)
Consumo 170 mA méax., a5 Vc.c.
Fusible 5 A (uno por comun), sélo uno
El fusible no puede ser cambiado por el usuario.
Fuente de alimentacién 40 mA min.,5a 24 Vc.c. +10% (2.5 mA x nimero de puntos en ON)
para dispositivos externos
Peso 180 gramos max.
Configuracion del circuito LED de - I O VA
‘ Sa“d/a} TOUTo :
neal ‘
Circuitos—~
internos
|
| gfibj Vc.c
L
Capacidad de conmutacién max. Capacidad de conmutacion max.
(por Punto) (Total para la unidad)
_ 50
ié, z 48 |
R A\
0 AJ5 5‘5 Q)

Conexiones de terminales

>

>

@
N

N
@
w

>

3

10

B5
11

>

5
12

@
(o]

13

>

6
14

@
by

®® 660G e

15

+DC
coMm

>
J

®®6®0®®E

@
@
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Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Unidad de 32 puntos de salida transistor

Item

CQM1-0D213

Capacidad conmutacion
max.

de 16 mA a 4.5 Vc.c. hasta 100 mA a 26.4 V (ver diagrama)

Corriente de fuga 0.1 mA max.
Tension residual 0.8 V max.

Retardo a ON 0.1 ms max.
Retardo a OFF 0.4 ms max.

No. de salidas

32 puntos (32 puntos/comun, 1 circuito)

Consumo interno

240 mA méx. a 5 Vc.c.

Fusible

3.5 A (uno por comun), sélo uno.
El fusible no puede ser cambiado por el usuario

Fuente de alimentacién
para dispositivos externos

110 mA min. de 5 a 24 Vc.c. £10% (3.4 mA x ndmero de puntos en ON)

Peso

180 gramos max.

Configuracion del circuito

o0 45a264Vee. )
|

— — — —

/ A\ A e
L 7\1&7 ) bf OLIJTOO
ouTOo7
> A
‘ —C? COM

4.5a26.4Vc.c.
ouTo8

LED indica-
dor de salida

4
OuUT15
COM
O 4.5a26.4 Vc.c.

/ N or l
| \¥7\!\A7 ) —>— ‘ OLIJTOO
I O ouTOo7
>B
0—:; COM

Circuito [
interno

o 4.5a26.4Vc.c.
1 dor e saa Fusible | 937
35A OuUT15
Lo~0—¢ COM J

Capacidad de conmutaciéon méax. (por punto)

Ic max. (mA)

4.5 10 20.4 264 +V (V)

57



Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Conexiones de terminales

CHm

o |0 |» |w N - o

CH (m+1)

© |0 [N o (g |s [w [Nk >

© |0 ([N | O~ |w [N ||

45a
26.4 Vc.c.

Los respectivos COM estan conecta-
dos internamente, pero se deben ca-
blear todos.
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Especificaciones de las unidades Seccion 2-3

Unidad de 16 puntos de salida transistor PNP

Item CQM1-0OD214

Capacidad de conmutacion |50 mA a 4.5 Vc.c. a 300 mA a 26.4 V (ver el siguiente diagrama)
max.

Corriente de fuga 0.1 mA max.
Tension residual 0.8 V max.
Retardo a ON 0.1 ms max.
Retardo a OFF 0.4 ms max.
No. de salidas 16 puntos (16 puntos/comun, 1 circuito)
Consumo interno 170 mA méax. a 5 Vc.c.
Fusible 3.5 A (uno por comun), utilizados sélo dos.
El fusible no puede ser cambiado por el usuario.
Fuente de alimentacién 60 mA min. a5 a 24 Vc.c. £10% (3.5 mA x nimero de puntos en ON)
para dispositivos externos
Peso 210 gramos max.
Configuracion del circuito f LED de Fusible j coMm
[ m salida 354
I
i L
~ L ‘/
: Circuitos Fusibl
internos w 328
‘ I 2Ny e
‘ oY
Capacidad de conmutacion max Capacidad de conmutacion max.
(por Punto) (Total de la unidad)
5.0
—_ 300 4.8
< —_ |
£ g \
T -
50 : :
45 204 264 +V (V) 0 39 5 (0O
Conexiones de terminales 0

>

>
@®
N

N
os}
w

>

3

10 B5

11

>

5
12

@
(=2l

13

>

6
14

@
by

®® 66 0®®c® e

[
3]

SEELLEL LS LA EdEs

>
<

®®6®06®®E

e
@
@

]

coM
ov




Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Unidad de 8 puntos de salida transistor PNP

Item CQM1-0D215
Capacidad max. de 1.0 A a 24 Vc.c. T10%/_;50, 4 A/Unidad
conmutacion
Corriente de fuga 0.1 mA max.
Tension residual 1.2 V max.
Retardo a ON 0.2 ms max.
Retardo a OFF 0.8 ms max.
No. de salidas 8 puntos (8 puntos/comun, 1 circuito)

Consumo interno

110 mA méax. a 5 Vc.c. max.

Fuente de alimentacién
para dispositivos externos

24 mA min. a 24 Vc.c. *10% /_; o0, (3 mA x nimero de puntos en ON)

Peso

240 gramos max.

Salida de alarma

No. de salidas |2 salidas

ALMO: Salida de alarma de OUT 0 a 3
ALM1: Salida de alarma de OUT 4a 7

Especificacio-
nes de salida

Capacidad max. de conmutacion:100 mA a 24 Vc.c. *10%/_; o,
Corriente de fuga: 0.1 mA max.
Tensién residual:0.7 V max.

Entrada de reset

No. de entradas | 2 entradas

RSTO: Entrada de Reset de OUT 0 a 3
RST1: Entrada de reset de OUT 4a 7

Especificacio—- | Tension de
nes de entrada
Tension de

Tension de

entrada:

Corriente de entrada:

ON:
OFF:

24 Vc.c. +10%/_15%

7 mA, tipica (24 Vc.c.)
16.0 Vc.c. min.
5.0 Vc.c. max.

Proteccioén contra
cortocircuito

Corriente de deteccién: 2 A (valor minimo), 1.6 A (tipico)

Configuracion del circuito

7LED de o

—

cién de sobre-

salida
I i // WAV—s

Circuito detec-

. T COoM
+V

24 Vc.c.

‘ — i corriente \}E\ | Ut 1L(+)

2% l , o0

N oo ‘/
Circuitos LED de salida ouTo7 ’

Il internos de alarmayan,__o !
| 3/’ VVv—_—* |

3 el LAMO -

%d _ ‘/ ' - ALM1 I Salida de

L alarma

‘ ‘h - W oRST®S Entrada
| ! Y s 3.3kQ IRST1— de reset
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Especificaciones de las unidades Seccion 2-3

ltem CQM1-0D215

Conexiones de terminales 0

@
o

>

>

®@
N

os}
@

>

®®®E06e R ®®

ve)
a

5405100600000

Al

[

™
o

F Al

o

os)
J

A

J
@
3]

®®6e® 66 & ® E

1

Nota Sila corriente de cualquier salida excede la corriente de deteccion, las cuatro
salidas del grupo en el que esté incluida se pondran a OFF (OUT0a36 0OUT4 a
7). Al mismo tiempo, la salida de alarma (ALMO o ALM 1) se pondra a ON y se
encendera el correspondiente indicador.

Sise pone a ON unasalidade alarma, eliminar primero el problemaque provoco
la deteccion de corriente excedida. Luego conmutar de ON a OFF la entrada de
reset (RSTO o RST1) dellado correspondiente a la salida de alarma activada. El
indicador de salida de alarma se pondra a OFF y se restaurara la salida de con-
tacto.
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Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Unidad de 32 puntos de salida transistor PNP

Item

CQM1-0OD216

Capacidad de conmutacion
max.

0.5Aaz24Vc.c. +10%/_15%

5 A/Unidad
Corriente de fuga 0.1 mA max.
Tension residual 0.8 V max.
Retardo a ON 0.1 ms max.
Retardo a OFF 0.3 ms max.

No. de salidas

32 puntos (32 puntos/comun, 1 circuito)

Consumo interno

240 mA méax. a 5 Vc.c. max.

Fusible

7 A (uno por comun), uno utilizado
El fusible no puede ser cambiado por el usuario.

Fuente de alimentaciéon de
servicio

160 mA min. a 24 Vc.c. 10% /_ 0. (5 mA & nimero de puntos en ON)

Peso

210 gramos max.

Salida de alarma

No. de salidas
sobrecorriente.

1 salida (PNP): Se pone en ON cuando se detecta cortocircuito o

Especificacio-
nes de salida

Capacidad max. de conm.:50 mA a 24 Vc.c. *10%/_; o,
Corriente de fuga: 0.1 mA max.
Tension residual: 0.8 V max.

Proteccién contra
cortocircuito (ver nota)

Corriente deteccion: 0.7 a 2.5 A (La operacion se restablece automaticamente una vez

corregido el error)

Configuracion del circuito

tra cortocircuito

| T ' o e -
H Proteccién con- . |
N Fusible 7-A

T A}

el e

s
LA

om
—h0w 4+

O
OoxTia

] AL (Salida de
alarma)

— L e

Circuitos internos

‘Jl..li:lil
II-I-.-TIF
J'Ihl
Proteccién con- r
H tra cortocircuito e
O L
WITIE
LED de
salida i

= N

= B
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Especificaciones de las unidades Seccion 2-3

Item CQM1-0OD216
Conexiones de terminales wd m w1 wd (m+1)
H
]
in
24 Vc.c. T_ 3 1. 24Vcc.
5
Los terminales COM y salidas 0-V
estan conectados internamente, pe-
ro deben cablearse.
W —":
- - 1 1
24Vce. AT F"-"'-.-J— T 24Vec.
_.E.ﬂ.'li e | e PME—
i ST AL
A | i [0
o L s [T (T
S - | gy ey .

Nota Sila corriente de cualquier salida excede la corriente de deteccién, la salida se
pondra a OFF. Al mismo tiempo, la salida de alarma (ALM) se pondra a ON
(baja).

Sise pone a ON unasalida de alarma, eliminar primero el problema que provocé
la deteccion de corriente excedida. La temperatura interna del elemento des-
cenderay la alarma se borrard automaticamente.
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Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

2-3-3 Unidades de salida triac

Item

CQM1-OA221

Capacidad de conmutacion
max.

0.4 A a 100 a 240 Vc.a.

Corriente de fuga

1 mA max. a 100 Vc.a. y 2 mA méax. a 200 Vc.a.

Tension residual

1.5V max. (0.4 A)

Retardo a ON

6 ms max.

Retardo a OFF

1/2 ciclo + 5 ms max.

No. de salidas

8 puntos (4 puntos/comun, 2 circuitos)

Consumo interno

110 mA max. a 5 Vc.c.

Fusible 2 A (uno por comun), utilizados soélo dos.
El fusible no puede ser cambiado por el usuario.
Peso 240 gramos max.

Configuracion del circuito

’7 " LED de
— salida

,,,,,,,,

Circuitos|
internos

Conexiones de terminales

@

>

®O6e 666 & ®E

o]

>

B

N

N
w

>
w

COMO y COM1 no estan co-

CoML | 7, nectados internamente.
L 5 5
COM1
5
L 6 B6
COM1
A6
L ! B7
CoM1

>
J

®e 06006 e @

B

64




Especificaciones de las unidades

Seccidn

2-3

Unidad de 6 puntos de salida triac

Item

CQM1-OA222

Capacidad de conmutacion
max.

0.4 A de 100 a 240 Vc.a. (50/60 Hz)

Capacidad de conmutacion
min.

100 mA a 10 Vc.a.
50 mA a 24 Vc.a.

10 mA a 100 Vc.a.
10 mA a 240 Vc.a.

Corriente de fuga

1 mA max. a 100 Vc.a. y 2 mA méax. a 200 Vc.a.

Tensioén residual

1.5V max. (0.4 A)

Retardo a ON

1 ms max.

Retardo a OFF

Frecuencia de carga de 1/2 ciclo + 1 ms max.

No. de salidas

6 puntos (4 puntos/comun, 1 circuito; 2 puntos/comun, 1 circuito)

Corriente max.

6 Aal00ms
15Aal0ms

Consumo interno

250 mA max. a5 Vc.c.

Fusible 5 A a 250 V (uno por comun), utilizados sélo dos.
El fusible no puede ser cambiado por el usuario.
Peso 240 gramos max.

Configuracion del circuito

ﬁ_EiDide salida7 -
A

- ]

Circuitos|
internos

(A)100 a 240 Vc.a.

Conexiones de terminales

@

>
@
s

>

1

@
N

>
)

@6 6066 e e

w

>

COMO y COM1 no estan conec-
tados internamente.

>
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5
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@
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SECCION 3
Unidades

Esta seccidn contiene detalles sobre las funciones y nomenclatura de las unidades que conforman el CQM1H y proporciona
informacion sobre Dispositivos de Programacion y especificaciones de comunicaciones.
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3-1 CPUs

Hay cuatro modelos de CPU listadas en la siguiente tabla. Estos modelos se
pueden dividir en dos grupos: aquéllas que soportan tarjetas opcionales o uni-
dad de comunicaciones y aquéllas que no.

Capacidad | Capacidad Puntos Capacidad Capacidad | Puertos de comunicaciones Tarjetas Unidad de
de E/S de de de DM de EM serie integrados opcionales comunica-
(puntos, programa entrada (Kpalabras) (Kpalabras) ciones
ver nota) (Kpalabras) | enlaCPU ;;ur?fg?i c(:)es Rpslfggtzoc
CQM1H- | 512 15.2 cc:16 |6 6 Si Si Soportado | Soportado
CPUG1
CQM1H- 7.2 6 Ninguna
CPU51
CQM1H- |256 3.2 3 No No
CPU21 soportado | soportado
CQM1H- No
CPU11

Nota Capacidad de E/S = No. de puntos de entrada (< 256) + No. de puntos de salida

(s 256).

Componentes de la CPU

Tapa de compartimento de bateria
Abrir esta tapa para acceder a la batel

interruptor DIP y Cassette de memoria.

Puerto de periféricos

Utilizado para conectar dispositivos de
programacién tales como consola de
programacién o ordenador ejecutando
CX-Programmer. También soporta Host ™ -
Link y comunicaciones sin protocolo.

Puerto RS-232C
CPU11-E)

Utilizado para comunicaciones Host Link, sin
protocolo, Data Link 1:1, 0 NT link (modo 1:1)

con dispositivos externos u otros PLCs.

(excepto CQM1H= ~

3-1-1 Indicadores

= Indicador RUN (Verde)
Se enciende cuando la CPU esta
funcionando con normalidad.

-

Parpadea con error no fatal. La
CPU seguira operando.

Indicador Error/Alarm (Rojo)

Encendido con error fatal. Se

apagara el indicador RUN, se

parara la operacion de la CPU
y todas las salidas se pondran
en OFF.

68

Pestillo
£ Para fijar las unidades adyacen-

ria, - . tes.

.-- LEDs
dores

indica-

” = - Conector
Afadir unidades horizontalmente
encajando los conectores.

" "-- 16 entradas integradas en la CPU

s Tapas de tarjetas opcionales
Quitarlas cuando se monte di-
chas tarjetas.

Hueco 2 de tarjeta opcional (hueco de la derecha)
Utilizar este hueco para montar una tarjeta de contador de
alta velocidad, tarjeta de E/S de pulsos, Tarjeta interfaz de
encoder absoluto, Tarjeta de seleccion analdgica, o tarjeta de
E/S analogicas.

Hueco 1 de tarjeta opcional (hueco de la izquierda)

Utilizar este hueco para montar una tarjeta de contador

de alta velocidad, tarjeta de seleccion analégica, o tarje-

ta de comunicaciones serie.

-ﬂ}.'-"".

llld_l_ll.l
-.a;f,,

e

Indicadores de estado de entrada
Indican el estado ON/OFF de los bits de entrada en IR 000
correspondiente a los puntos de entrada en la CPU.

Indicador de salida inhibida (INH) (Amarillo)
Se enciende cuando se pone en ON el bit de Salida
OFF (SR 25212). Todas las salidas se pondran en OFF.

— Indicador de puerto de periféricos (PRPHL) (Amarillo)

Parpadea cuando la CPU esta comunicando con otro dispositivo
via puerto de periféricos.

Indicador de puerto RS-232C integrado (COMM) (Amarillo)

Parpadea cuando la CPU esta comunicando con otro dispositivo via
puerto RS-232C. (No soportado por CQM1H-CPU11.)
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Indicador | Color Estado Significado
RUN Verde Encendido | PLC en funcionamiento normal en modo MONITOR o
RUN.
Apagado | PLC parado en modo PROGRAM o debido a un error
fatal.
ERR/ALM | Rojo Encendido | Se ha producido un error fatal.
La CPU parara la operacioén y todas las salidas de las
Unidades de salida se pondran en OFF.
Parpadea | Se ha producido un error no fatal.
La CPU continda operando
Apagado La CPU sigue operando normal o se ha producido un
error de temporizador de guarda.
INH Amarillo | Encendido | Se ha puesto a ON el bit de salida OFF (SR 25212) .
Todas las salidas se pondran en OFF.
Apagado El bit de salida OFF (SR 25212) esta en OFF.
PRPHL Amarillo | Encendido | CPU enviando o recibiendo por puerto de periféricos.
Apagado CPU no comunicando por puerto de periféricos.
COMM Amarillo | Encendido | CPU enviando o recibiendo por puerto RS-232C
Apagado CPU no comunicando por puerto RS-232C
3-1-2 Tapa de compartimento de bateria
Para abrir la tapa del compartimento de bateria, insertar un pequefio destorni-
llador en el hueco de la parte inferior de la tapa y levantarla.
Tapa de compartimento i r
de bateria
L -- Bateria
Interruptor DIP "= .|
"= Ranura de montaje de Cassette
H de memoria
1 (dentro del compartimento.)
—_—
3-1-3 Bateria

La CPU tiene una bateria interna que protege los siguientes datos.
* Memoria de E/S (incluyendo Setup del PLC)

* Programa de usuario
* Datos de reloj (con casette de memoria con reloj instalado)

La vida util de la bateria a una temperatura ambiente de 25°C es de 5 afios.
Cuando se agote la bateria, se encendera el indicador ERR/ALM en el frontal de
la CPU. Sustituirla por una nueva en el plazo de una semana.
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Cambio de la bateria

CPU

Referencia: CPM2A-BAT01 Programa
L usuario [ Backup
CET e
G |
e Memoria E/S| | —[Bateria |

L

Cassette de Memoria

Nota No quitar la bateria excepto para cambiarla. Sino se sustituye por una nuevaen
los 5 minutos siguientes a quitar la gastada, se perderan los datos internos.
Para mas detalles sobre el método de sustitucion, consultar 6-2 Sustitucion de
la Bateria.

3-1-4 Interruptor DIP

El interruptor DIP se utiliza para seleccionar lo siguiente: Proteccion de la me-
moria contra escritura, autotransferencia de datos desde el Cassette de Memo-
ria, el idioma del display de la consola de programacion, la seleccion de instruc-
cion de expansion, selecciones de comunicaciones, una seleccion determinada
por el usuario y el dispositivo conectado al puerto de periféricos.

Para mas informacion consultar 6-1 Selecciones de Interruptor DIP.

3-1-5 Cassettes de memoria

Un cassette de memoria se puede montar en la CPU para transferir o comparar
los siguientes datos entre la CPU y el Cassette de Memoria.

* Programa de usuario

* Memoria de datos
(DM de solo lectura: DM 6144 a DM 6568; Setup del PLC: DM 6600 a DM

6655)
* Informacién de Instruccion de Expansién

No es necesario especificar las areas a leer o escribir. Todos los datos se trans-
ferirdn en un lote. Se debe adquirir por separado un Cassette de Memoria.

CPU

Biogram®ge

usuatio A ! Cassette de memoria

Ly T P
. Il IJ
Memoria de E/S i H ;{_ R
Memoria de dat © | Transferir o = e —
(DM=abl0 lectura, comparacion
Setup del PLC)

mforma@odn .y

de mgtruccidn

de expamsion -
Tipos de Cassette de Hay tres tipos de cassettes de memoria: EEPROM, EPROM y Memoria Flash.
Memoria En las siguientes tablas se listan los modelos de cassettes de memoria dispo-

nibles.
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Memoria

Modelo

Especificaciones

EEPROM!?

CQM1-MEO4K

4 Kpalabras sin reloj

CQM1-MEO4R

4 Kpalabras con reloj

CQM1-MEO8K

8 Kpalabras sin reloj

CQM1-MEO8R

8 Kpalabras con reloj

EPROM?2

CQM1-MPO8K

8 Kpalabras, 16 Kpalabras 6 32 Kpalabras sin reloj

CQM1-MPO8R

8 Kpalabras, 16 Kpalabras 6 32 Kpalabras con reloj

Flashl: 3

CQOM1H-ME16K

16 Kpalabras sin reloj

CQM1H-ME16R

16 Kpalabras con reloj

Nota

1. Los datos para un cassette de memoria EEPROM se pueden leer y escribir
con un dispositivo de programacion.

2. Los datos de un cassette de memoria EPROM se pueden leer con un dispo-
sitivo de programacion, pero se deben escribir con un grabador PROM.

3. El CQM1H-ME16K y el CQM1H-ME16R no se pueden utilizar en PLCs

CQML1.
Montaje de Chips

Uno de los siguientes chips EPROM se debe adquirir por separado y se debe

EPROM montar en un cassette de memoria EPROM.
Modelo Version de ROM Capacidad Velocidad de
acceso
ROM-ID-B 27128 o equivalente |8 Kpalabras 150 ns
ROM-JD-B 27256 o equivalente |16 Kpalabras 150 ns
ROM-KD-B 27512 o equivalente | 32 Kpalabras 150 ns

Antes de montar el chip EPROM, colocar los interruptores del cassette de me-

moria de acuerdo con el tipo de Chip.

1

I

m 5 lI:FF

o Y
i; 0
e e e
=
] &
| TETIINT
1
Las selecciones de los interruptores son las siguientes:
Tipo EPROM SW1 SW2
27128 Off Off
27256 ON Off
27512 ON ON

Montar el chip EPROM en el Cassette de Memoria EPROM como se muestra a
continuacion. Alinear la muesca en el Chip EEPROM con la del zécalo del cas-
sette de memoria.

Muesce—,
N,

Proteccién contra escritura de cassettes de memoria EEPROM o Memoria Flash

Cassettes de memoria EEPROM
Los cassettes de memoria EEPROM tienen un interruptor de proteccién contra
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escritura que se pueden utilizar para evitar que se borren los datos o que se
escriba encima. El interruptor se muestra en la siguiente figura. Poner el inter-
ruptor a ON para proteger contra escritura. Ponerlo en OFF para escribir datos.

—_ e
o .

- o

== - —

— Se puede Protegido con-

escribir tra escritura

Nota 1. Desconectar la alimentacién del CQM1H y quitar el cassette de memoria
para cambiar la seleccion del interruptor.
2. AR 1302 estara en ON cuando el cassette de memoria esté protegido con-
tra escritura.

Cassettes de memoria flash

Los cassettes de memoria flash tienen un interruptor de proteccién contra escri-
tura que se pueden utilizar para evitar que se borren los datos o que se escriba
encima. El interruptor se muestra en la siguiente figura. Poner el interruptor a
ON para proteger contra escritura. Ponerlo en OFF para escribir datos.

|"'r Pin 1: Inter. de proteccion -“"-
ON: Protegido

IE'I J \)FF: No protegido
— —"
jr—lx |
j— |

[Alwiiiuith Pin 2: Dejar en OFF.
1 L A

Nota 1. Desconectar la alimentacién del CQM1H y quitar el cassette de memoria
para cambiar la seleccion del interruptor.

2. AR 1302 estara en ON cuando el cassette de memoria esté protegido con-
tra escritura.

Desplazar el Cassette de Memoria por las ranuras y apretarlo hasta que encaje
Montaje de un cassette el conector en la CPU, como se indica en la siguiente figura. Cerrar la tapa una
de memoria vez finalizado.

Nota 1. Desconectar siempre la alimentacion del CQM1H antes de montar o des-
montar un Cassette de Memoria.
2. No quitar la bateria. Si se quita durante mas de 5 minutos, los datos en la
CPU se perderan.
3. No dejar la tapa abierta durante la operacion.

CPU

- = .
| P | Cassette memoria
. L .

Transferir y comparar Hay dos métodos para leer/escribir y comparar datos entre un Cassette de Me-
datos moriay la CPU: bits/indicador de control de area ARy transferencia automatica
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al arrancar. Consultar para mas informacion del Manual de Programacion de
CQM1H.

Bits de Indicador de control de Area AR

AR 1400: Poner a ON para escribir datos de la CPU al Cassette de Memoria.
AR 1401: Poner a ON para leer datos del Cassette de memoria a la CPU.
AR 1402: Poner a ON para comparar los contenidos de la CPU y del Cassette de
Memoria.

AR 1403: Se pone en ON cuando la comparacién indica que la CPU Yy el cas-
sette de memoria contienen datos diferentes.

Transferencia automatica al arrancar

Si el pin 2 del interruptor DIP en el frontal de la CPU esta en ON, los datos del
cassette de memoria seran transferidos automaticamente a la CPU al arrancar.

3-1-6 Puertos de comunicaciones serie

Puerto de periféricos

(debajo de la tapa)

Utilizado para dispositivos de -,
programacion. Las consolas "
de programacion solo pueden
conectarse a este puerto.

Puerto RS-232C integrado
(No en CQM1H-CPU11)
Utilizada para otros dispositivos

distintos de la consola de progra- [
macion.
Puertos y Modos de comunicaciones serie
Dispositivo y modo Puerto de Puerto
periféricos RS-232C

Consola de programacién en modo Bus Si (Pin 7: OFF) No
Dispositivo de programacion ejecutandose en ordenador Si (Pin 7: ON) No
personal en modo bus de periféricos
Ordenador o PT en modo Host Link Si (Pin 7: ON) Si
Dispositivo externo de empleo general en modo Sin Si (Pin 7: ON) Si
Protocolo
PLC serie C en modo Data Link 1:1 No Si
PT en modo NT Link 1:1 No Si

3-1-7 Puerto de periféricos

El puerto de periféricos se utiliza principalmente para conectar dispositivos de
programacion tales como consolas de programaciény ordenadores personales
con Cx-Programmer. Las consolas sélo se pueden conectar a este puerto.
También esta soportado por este puerto comunicacion Host Link y Sin protoco-
lo.

Nota 1. Cuando se conecte una consola de programacion al puerto de periféricos,

poner a OFF el pin 7 del interruptor DIP del frontal de la CPU.

2. Cuando se conecte al puerto de periféricos un dispositivo distinto de una
consola de programacidn, tales como un ordenador personal ejecutando el
software de programacion Cx-Programmer, asegurarse de poner a ON el
pin 7 delinterruptor DIP del frontal de la CPU. Cuando se conecte a un bus
de periféricos, también es necesario seleccionar el modo de comunica-
ciones en el Setup del PLC a modo Host Link.
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Abrir la tapa del puerto
de periféricos

oy i 0

I

3-1-8 Puerto RS-232C integrado

" Puerto de periféricos

El puerto RS-232C integrado en la CPU se utiliza principalmente para conectar
dispositivos distintos de la consola de programacion. No es posible realizar
comunicaciones con una consola de programacion o cualquier otro dispositivo
de programacién via bus de periféricos utilizando este puerto. Estan soportados
los siguientes modos de comunicaciones: Host Link, sin-protocolo, 1:1 Data
Link, y NT link modo 1:1.

Asignacion de pines del conector
Las asignaciones de pines para el puerto RS-232C son las de la siguiente tabla.

Pin Abreviatura Nombre Direccion
(——— 1 FG Tierra
1 O € 6 2 SD (TXD) Enviar datos Salida
O O 3 RD (RXD) Recibir datos Entrada
O O 4 RS (RTS) Peticién para enviar Salida
g O 9 5 CS (CTS) Borrar para enviar Entrada
5 6 +5V (ver nota) | Alimentacion
= 7 No utilizado
8 No utilizado
9 SG Masa sefial
Carcasa FG Tierra

Nota La fuente de alimentacion de 5-V conectada a través del pin 6 es s6lo para el
adaptador de enlace NT-ALO01 RS-232C/RS-422S.

Especificaciones de puerto
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Item

Especificaciones

Método de comunicaciones

Semi duplex

Sincronismo

Start-stop

Velocidad de comunicacion

1,200, 2,400, 4,800, 9,600, 6 19,200 bps

Método de transmision

Punto a punto

Distancia de transmisién

15 m max.

Interfaz

EIA RS-232C
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Conexién a un ordenador
La CPU se puede conectar a unordenador personal via puerto RS-232C como
se muestra a continuacion.

Ordenador personal
(9-pines, macho)

——c
- S

CPU CQM1H
-

T

Zobcalo: 3

XM2D-0901| Cable recomendado \ 5

(9-pines, matho) ! * Puerto RS-232C
Carcasa: XM25-0913 Carcasa: XM2S-0911-E

Z6calo: XM2A-0901
Accesorios estandar para CPU

3-1-9 Huecos 1y 2 para tarjeta opcional

La CQM1H-CPU51 6 CQM1H-CPUG6L1 tiene dos huecos para montar tarjetas
opcionales: Hueco 1 (el de la izquierda) y hueco 2 (el de la derecha).

Nota En cada hueco se pueden montar diferentes tarjetas opcionales. Para méas de-
talles, consultar 3-4 Tarjetas Opcionales.

CPU CQM1H

hl

ol
-1
=~ o

Hueco 1: Hueco de la izquierda Hueco 2: Hueco de la derecha

3-1-10 Entradas integradas en la CPU

La CPU tiene 16 entradas integradas. Los 16 bits de entrada de IR 000 estan
siempre asignados a estas entradas. Sobre las especificaciones, consultar
2-2-1 Entradas de 24Vc.c. integradas en la CPU.

Cerrar la tapa

Terminales de entradas in-
-+ tegradas en la CPU

2l

Abrir la tapa

o i 0 e 2
EETA AR = T

L3
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3-2 Unidad de fuente de alimentacion

Hay disponibles tres tipos de unidades de fuente de alimentacion de c.a., la
CQM1-PA203, la CQM1-PA206, y la CQM1-PA216. Hay también una unidad de
fuente de alimentacién de c.c., la CQM1-PD026. Seleccionar una unidad de
fuente de alimentacion que cumpla los requisitos de consumo del sistema.

3-2-1 Componentes de la unidad de fuente de alimentacion

El siguiente diagrama muestra los componentes basicos de una unidad de
fuente de alimentacion.

__. Indicador Power
Encendido cuando esta conectada
la alimentacién.

[— ~ Terminales externos

Terminales de crimpar

Utilizar los terminales de crimpar mostrados a continuacion para cablear la
fuente de alimentacion. Los conectores deberian ser de menos de 7 mm de an-
cho y los cables de seccion entre 1.04 y 2.63 mm?2.

Fuente de alimentacién Modelo Terminal de crimpar
Alimentacién de c.a. CQM1-PA203 T
COM1-PA206 rommma oy | |
CQM1-PA216

Alimentacion de c.c. CQM1-PD026 2 0mm mI N iOE:D
e« O]
7.0 mm max.
R

3-2-2 Seleccion de una unidad de fuente de alimentacion

Como se mencion6 anteriormente, hay tres modelos de fuentes de alimenta-
cion de c.a. y una de c.c.. Seleccionar la fuente apropiada de acuerdo con los
requisitos de consumo de 5Vc.c. del sistema y la salida de 24Vc.c.
(PA206/PA216).

Ejemplo de célculo:
Para calcular la capacidad requerida para una configuracion compuesta de

CPU (e.g., CPU21), dos unidades de entrada de c.c. de 16 puntos y tres uni-
dades de salida de contactos de 16 puntos, efectuar el siguiente calculo:

Corriente de la CPU (CPU21) + Consumo de la unidad de entrada de 16 puntos
x 2 +consumo de unidad de salida de 16 puntos x 3=0.82+0.085x2 +0.85x 3

=3.54
Se precisa una unidad de fuente de alimentacién con capacidad de 3.54 A mini-
mo.
Referencia Capacidad

CQM1-PA203 5Vc.c,,3.6 A(18 W)

CQM1-PA206, |5 Vc.c., 6.0 A; salida 24 Vc.c., 0.5 A (30 W total)

CQM1-PA216 El consumo total de la fuente de 5-Vc.c. y de la salida de 24-Vc.c. debe ser menor de 30 W. Es decir:

corriente de 5 Vc.c. x 5 + corriente de 24 Vc.c. x 24 < 30 (W).
CQM1-PD026 5Vc.c.,,6 A (30 W)
Consumos La siguiente tabla muestra el consumo de la CPU y de las Unidades de E/S:
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Unidad Modelo Consumo (5 Vc.c.)
CPUs CQM1H-CPU11 800 mA
CQM1H-CPU21 820 mA
CQM1H-CPU51 840 mA
CQM1H-CPU61 840 mA
Tarjetas E/S de pulsos CQM1H-PLB21 160 mA
opcionales Interfaz de CQMI1H-ABB21 | 150 mA
encoder absoluto
Contador de alta | CQM1H-CTB21 400 mA
velocidad
Seleccién CQM1H-AVB41 10 mA
analdgica
E/S analdgicas CQM1H-MAB42 400 mA
Comunicaciones CQM1H-SCB41 200 mA
serie
Unidad de Controller Link CQM1H-CLK21 270 mA
comunicaciones
Unidades de entrada de c.c. CQM1-ID111 85 mA
CQM1-1D112 170 mA
CQM1-ID211 50 mA
CQM1-ID212 85 mA
CQM1-1D213 170 mA
Unidades de entrada de c.a. CQM1-1A121/221 |50 mA
Unidades de salida de contacto CQM1-0C221 430 mA
CQM1-0C222 850 mA
CQM1-0C224 440 mA
Unidades de salida transistor CQM1-0D211 90 mA
CQM1-0D212 170 mA
CQM1-0D213 240 mA
CQM1-0OD214 170 mA
CQM1-0D215 110 mA
CQM1-0OD216 240 mA
Unidad de salida triac CQM1-0OA221 110 mA
CQM1-0A222 250 mA
Unidades Interfaz de B7A CQM1-B7A5 3 100 mA
Unidades Interfaz de G730 CQM1-G7M21 250 mA
(Maestra)
CQM1-G7N11/01 |80 mA
Maestra_l,de
expansion
Unidad 1/O Link CQM1-LK501 150 mA
Unidad de entrada analdgica CQM1-AD041 80 mA
CQM1-AD042 80 mA
Unidad de salida analdgica CQM1-DA021 90 mA
CQM1-DA022 90 mA
Unidades de fuente de alimentacion | CQM1-1IPS01 420 mA
CQM1-IPS02 950 mA
Unidad de sensor CQM1-SENO1 600 mA max.
Unidad interfaz de sensores lineales | CQM1-LSEO1 380 mA
CQM1-LSEO2 450 mA
Unidades de control de temperatura |CQM1-TC§ § § 220 mA
Unidades CompoBus CQM1-SRM21 180 mA
CQM1-DRT21 80 mA
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Unidad de fuente de alimentacién Seccion
3-2-3 Pesos de las unidades
CPUs Referencia Peso
COM1H-CPU11 500 g max.
CQM1H-CPU21 510 g max.
CQM1H-CPU51
CQM1H-CPU61
Unidades de fuente de Referencia Peso
alimentacion -
CQM1-PA203 460 g max.
CQM1-PA206 560 g max.
CQM1-PA216
CQM1-PD026
Tarjetas internas Tarjeta opcional Referencia Peso
Tarjeta de E/S de pulsos CQM1H-PLB21 90 g max.
Tarjeta interfaz de encoder | CQM1H-ABB21
absoluto
Tarjeta contador de alta CQM1H-CTB21
velocidad
Tarjeta de seleccion CQM1H-AVB41 60 g max.
analégica
Tarjeta de E/S de pulsos CQM1H-MAB42 100 g max.
Tarjeta de comunicaciones | CQM1H-SCB41 90 g max.
serie
Unidad de Unidad Referencia Peso
comunicaciones - -
Unidad Controller Link CQM1H-CLK21 170 g max.
Unidades de E/S Unidad Referencia Peso
Unidades de entrada de CQM1-ID111 180 g max.
c.c. CQM1-ID112 160 g max.
CQM1-ID211 180 g max.
CQM1-ID212
CQM1-1D213 160 g max.
Unidades de entrada de CQM1-1A121 210 g max.
c.a. CQM1-1A221
Unidades de salida de CQM1-0C221 200 g max.
contacto CQM1-0C222 230 g max.
CQM1-0C224 270 g max.
Unidades de salida CQM1-0D211 200 g max.
transistor CQM1-0D212 180 g méx.
CQM1-0D213 160 g max.
CQM1-0OD214 210 g max.
CQM1-0OD215 240 g max.
Unidades de salida de c.a. | CQM1-OA221
CQM1-0OA222

Nota Para mas informacion sobre unidades de E/S dedicadas, consultar el Manual
de Operacion de Unidades de E/S especiales de CQM1 (MOCQMLES).
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3-3 Unidades de E/S

Hay dos tipos basicos de unidad de E/S: con bloque de terminales o con conec-
tores.

La siguiente figura muestra los componentes basicos de las unidades de E/S.

Indicadores
Indican el estado ON/OFF de los
terminales de E/S. EIl indicador
RDY se enciende cuando esta
conectada la alimentacion.

Terminales
CQM1-0C224 Unidad de sali- Resto de unidades de E/S con Unidades de E/S con conec-
da con bloque de terminales bloque de terminales (resto ex- tores

cepto CQM1-0C224)

3-4 Tarjetas opcionales

Las tarjetas opcionales disponibles son las listadas en la siguiente tabla. Estas
se deben montar en los huecos 1 6 2 de un CQM1H-CPU51 0 CQM1H-CPU61.
Los huecos que se pueden utilizar depende del formato de la tarjeta.

Nombre Referencia Especificaciones Hueco de montaje
Hueco 1 Hueco 2
(izquierda) | (derecha)
Tarjeta de contador de alta | CQM1H-CTB41 | Cuatro entradas de pulsos y cuatro salidas | Si Si
velocidad externas
Tarjeta de E/S de pulsos CQM1H-PLB21 | Dos entradas de pulsos y dos salidas de No Si
pulsos
Tarjeta interfaz de encoder | CQM1H-ABB21 | Dos entradas de encoder absoluto
absoluto
Tarjeta de seleccion CQM1H-AVB41 | Para selecciones analogicas Si Si
analégica (Ver nota.) | (Ver nota.)
Tarjeta de E/S analdgica CQM1H-MAB42 | Cuatro entradas analdgicas y dos salidas | No Si
analdgicas
Tarjeta de comunicaciones | CQM1H-SCB41 | Un puerto RS-232Cy Si No
serie un puerto RS-422A/485
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Nota La tarjeta de seleccién analégica no se puede montar en ambos huecos si-
multaneamente.

CQM1H-CTB41 CQM1H-PLB21 CQM1H-ABB21
Tarjeta contador de alta ve- Tarjeta de pulsos de E/S Tarjeta Interfaz de encoder absolu-
locidad to

CN1
Entradas de
pulsos1y2 ._

CN1
Entrada encoder 1--

CN1 :
Entrada encoder 1--__§§

CN1

Entradas de

pulsos 3y 4 . CN1 o CN1 K
e Entrada encoder 2 *--_, Entrada encoder 2 __

CQM1H-AVB41 CQM1H-MAB42 CQM1H-SCB41 )
Tarjeta de seleccion Tarjeta de E/S analdgicas Tarjeta de comunicaciones serie
analégica

CN1
Entradas -
analégicas 1 a 4

Puerto RS-232C --.
Potenciémetro O_,
Potenciémetro 1-._|mg

Potenciémetro 2--- CN1
- Entradas -

b L Hc ) .
Potenciometro 3 ~— analégicas 1 a 2 Puerto RS-422A/48%

—_

CPU
CQM1H-CPU51/CPU61
—_ 1

Hueco 2
Hueco 1

3-5 Dispositivos de programacion

Hay dos tipos de dispositivos de programacion que se pueden utilizar: Consolas
de programacion y Software de Programacion en entorno Windows. Este Ultimo
se utiliza habitualmente para escribir los programas y la consola para cambiar
modos de operacion, editar programas y monitorizar un namero limitado de
puntos.

Con el CQM1H se pueden utilizar los siguientes Dispositivos de Programacion.
* Consolas de Programacion
* Software de Programacion

CX-Programmer V1.2 o posterior (ver nota 1)

Nota 1. Ninguna de las CPUs de CQM1H se puede conectar a CX-Programmer
V1.1 o anterior.

3-5-1 Consolas de Programacion

Hay dos consolas de programacion que se pueden utilizar con el CQM1H: La
C200H-PRO27-E y la CQM1-PROO01-E. Estas consolas de programacion se
muestran a continuacion.
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Consola de Programacion C200H-PRO27-E
... CQM1-PRO27 Cable (su-

"5{ «" ministrado con la consola

4 de programacion)

! LCD W _

I e Rl
I — Interruptor ! Puerto de
| de Modo CS1W-CN114 CQM1H —periféricos
| ! ‘| (Cable: 0.5 m) ;
| !— Teclas de
! Operacion CS1W-CN224

| (Cable: 2.0 m)

| : CS1W-CN624

I - =% (Cable: 6.0 m)

1 0 e

b ne e o

]
Y~ Jacks de cassette ﬁ
. -

No utilizado con CQM1H.

g rle o seen
'
| I e

|I.
T
NS m

'
I r m VERQURTE W

* = LCD

Interruptor de modo

Teclas de
Operacion

C200H-PRO27-E

Consola de Programacién
CQM1-PROO01-E

o=

i . .
" Cable incluido con la

CQM1-PROO1-E

= L l

CQM1H

il
i

7k

Puerto de
.+ periféricos

CS1W-CN114 (cable: 0.05 m)

=

Conexiones de consola de programacion
Unidad Puerto Interruptor DIP Consola de Cable
Programacion Longitud Referencia
CPU Puerto de Poner a OFF pin | C200H-PRO27-E |2 my 0.05 m C200H-CN222 y
periféricos 7. CS1W-CN114
integrado 4myo0.05m C200H-CN422 y
CS1W-CN114
2m CS1W-CN224
6m CS1W-CN624
CQM1-PROO1-E [2my0.05m Cable incluido con
Consola de
Programacion y
CS1W-CN114
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Selecciones de
interruptor DIP

Cuando se conecte una consola de programacion al puerto de periféricos, po-
ner a OFF el pin 7 del interruptor DIP. Si el pin 7 estd en OFF, la seleccion del pin
5y del Setup del PLC estéa inhibida como se muestra en la siguiente tabla.

Pin 5 del interruptor DIP

Pin 7 del interruptor DIP

Setup del PLC (DM 6650)

Inhibido

OFF

Inhibido

3-5-2 Software de programacion

Los diferentes tipos de Software que se pueden utilizar con el CQM1H se listan
en la siguiente tabla.

Nombre Referencia Formato | Ordena- SO Comunica- Modelo | Limitaciones
dor ciones serie funcionales
CX-Programmer | WS02-CXP§ §-E |CD-ROM | Ordenador | Microsoft |Bus de CQM1H |No
V1.2 o posterior personal Windows | periféricos o
Syswin 3.4 SYSWIN 3.4 956098 | HostLink

Caracteristicas del modo
de comunicaciones serie

Los dos modos de comunicaciones siguientes estan soportados para conexion

del Software de Programacién al PLC.

Modo de

comunicaciones serie

Caracteristicas

Bus de periféricos

Son posibles comunicaciones de alta velocidad.
Normalmente este modo se utiliza cuando se conecta
a CX-Programmer.

Soportada s6lo conexién 1:1.

Host Link (SYSMAC

Protocolo basico para comunicaciones con un

WAY)

ordenador.

periféricos.

oOptico.

Son posibles comunicaciones 1:1y 1:n.

Velocidad de comunicaciones menor que bus de

Posible conexién a modem y a adaptador de enlace

Selecciones del interruptor DIP y del Setup del PLC

Conexion de bus de periféricos
Hacer las siguientes selecciones cuando se conecte el PC (Software de progra-
macion) al puerto de periféricos via protocolo de bus de periféricos. El modo de
comunicaciones serie debe seleccionarse a Host Link.

82

Pin 5 de
interruptor DIP

Pin 7 de
interruptor DIP

Setup del PLC: DM 6650

OFF ON 0000 Hex (selecciones estandar) o
0001 Hex (selecciones personalizadas)
ON ON Ignorado (selecciones estandar)

Nota

de periféricos. Si este pin esta en OFF no se podra conectar.

Conexién de Host Link

Poner a ON el pin 7 del interruptor DIP cuando se conecte el ordenador via bus

Hacer las siguientes selecciones cuando se conecte al ordenador con el Soft-
ware de Soporte via protocolo de Host Link.

Puerto de periféricos
Para comunicaciones estandar:

Pin 5

Pin7

Setup del PLC: DM 6650

OFF

ON

0000 Hex (selecciones estandar)

Para comunicaciones personalizadas:

Pin 5

Pin7

Setup del PLC: DM 6650

OFF

ON

0001 Hex

(Selecciones personalizadas: Seleccionar
la velocidad de comunicacion, longitud de
datos, etc. en DM 6651)
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Para comunicaciones de acuerdo con las selecciones por defecto de pin 5:

Pin 5 Pin 7 Setup del PLC: DM 6650
ON ON Ignorado (selecciones estandar)

Nota PoneraON el pin 7 del interruptor DIP cuando se conecte el ordenador via bus
de periféricos. Si este pin esta en OFF no se podra conectar.

Puerto RS-232C
Para comunicaciones estandar:

Pin 5 Pin 7 Setup del PLC: DM 6645
OFF Ignorado 0000 Hex (selecciones estandar)

Para comunicaciones personalizadas:

Pin 5 Pin 7 Setup del PLC: DM 6645

OFF Ignorado 0001 Hex

(Selecciones personalizadas: Seleccionar
la velocidad de comunicacion, longitud de
datos, etc. en DM 6646)

Para comunicaciones de acuerdo con las selecciones por defecto de pin 5:

Pin 5 Pin 7 Setup del PLC: DM 6645
ON Ignorado Ignorado (selecciones estandar)

Cables de conexidon

Conexion a puerto de periféricos

: | Ordenador Personal
(D-Sub, 9-pines, macho)
CPU CQM1H
.-"l Puerto periféricos

R A1
Cable de conexion . [‘ l]-

CQM1-CIF02 CS1W-CN114

Nota Los cablesde conexion CS1W-CN225/625/227/627 no se pueden utilizar con el
CQM1H.

Conexion a puerto RS-232C (en CPU o Tarjeta de Comunicaciones Serie)

Ordenador personal
(D-Sub, 9-pines, macho)

CPU CQM1H
| — | & Puerto RS-232C

r
-~

Cable de conexién
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Comunicaciones 1:1

Utilizar los siguiente cables para comunicaciones 1:1 entre el ordenador per-
sonal y el PLC.

Unidad/Tarjeta Puerto Modo de Referencia Longitud Comentarios Modo de
Comunicaciones Arranque
serie (ver nota)
CPU Puerto de | Bus de periféricos | CS1IW-CN114 + |0.05m+ |- Modo PRO-
periféricos | o Host Link (SYS- | CQM1-CIF02 3.3m GRAM
MAC WAY)
Puerto Host Link Consultar
RS-232C (SYSMAC WAY)
(Sub-D,
9-pines,
macho)
Tarjeta de Puerto Host Link
comunicaciones RS-232C (SYSMAC WAY)
serie (Sub-D,
9-pines,
hembra)

Nota Los modos de arranque en la tabla anterior son cuando DM 6600 en el Setup
del PLC esta fijado a las selecciones predeterminadas. El modo de arranque
depende del tipo de cable utilizado. Para mas informacién consultar 5-2-3 Modo
de Arranque.

Conexion directa a Es posible conectar el ordenador personal directamente al puerto de periféricos
puerto de periféricos utilizando el cable de conexion CS1W-CN226/626 (cable dedicado para orde-
nador personal). Si se utiliza este cable, el modo de arranque (cuando DM 6600
en el Setup del PLC esté fijado a las selecciones predeterminadas), estara en
modo RUN como se muestra en la siguiente tabla.
Unidad Puerto Modo de Referencia Longitud Modo de
comunicaciones arranque (ver
serie nota)
CPU Puerto de Bus de periféricos | CS1IW-CN2260 |[2m o6 m Modo RUN
periféricos o Host Link CS1W-CN626
(SYSMAC WAY)
Nota Elmododearranque enlatablaanterior es con las selecciones por defecto para

Conexion a puerto de
periféricos utilizando

cable RS-232C

DM 6600 en el Setup del PLC. El modo de arranque depende del tipo de cable
utilizado. Para mas informacién consultar 5-2-3 Modo de arranque.

Cuando se conecte un cable RS-232C al puerto de periféricos, utilizar el cable
de conexién CS1W-CN118 como se indica a continuacion. Cuando esté conec-
tado el XW2Z-200S-CV/500S-CV, el modo de arranque (cuando DM 6600 en el
Setup del PLC esta fijado a las selecciones por defecto) sera el modo RUN.
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Unidad Puerto Modo de Referencia Longitud Modo de
comunicaciones Arranque
serie (ver nota)
CPU Puerto de Bus de periféricos | CS1IW-CN118+ |0.1m+ Modo RUN
periféricos 0 Host Link Cable a PC 2mo65m)
(SYSMAC WAY)  Fcs1w-CN118 + Modo
Cable a PC PROGRAM
Nota Elmodo de arranque enlatabla anterior es con las selecciones por defecto para

DM 6600 en el Setup del PLC. El modo de arranque depende del tipo de cable
utilizado. Para mas informacién consultar 5-2-3 Modo de arranque.
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N —
| Ordenador Personal
_ CPU de CQM1H
. .-"I Puerto de Periféricos

Cables de conexion

CS1W-CN118
Preparacion de cables RS-232C
Conexioén a Para conectar al puerto RS-232C del PC con CX-Programmer, establecer el
CX-Programmer modo de comunicaciones a modo Host Link y conectar de la siguiente forma.
CPU CQM1H Ordenador personal
Senial Pin No. Pin No. | Senal
rG 1 1 I [
o z i £ 7 A
Fio ] [l ] 51
Interfaz Interfaz
RS-232C —2 L j 4 B __Rs-232C
2 L] 5 B
ny 5 B A
oA 1 7 RE
EP a C A L5
=5 g g cl
(D-sub, 9-pin, macho) (D-sub, 9-pin, hembra)
| Ordenador personal
| | (conector macho de 9-pines)
- | CPU CQM1H
Puerto RS-232C
£ -
.-"r Conector
E
.".. T
Carcasa < ."I . q-Conectc:)r

Cable recomendado Carcasa
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SECCION 4
Instalacion

Esta seccion describe como instalar el CQM1H, incluyendo como montar las unidades, cablear las E/S y conectar dispositivos
de programacion. También contiene precauciones de instalacidn y dimensiones de montaje. Seguir las instrucciones para ase-
gurar una operacion correcta. La instalacién inadecuada puede provocar malfuncionamiento del PLC.

4-1 Circuitos de doble protecCion . . ... ..ot 88
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4-1 Circuitos de doble proteccion

/N AVISO

Alimentar el PLC antes
de las salidas

Gestion de los errores
del PLC

Tratamiento de
ma_lfunC|onam|ento de
salida

Circuito de parada de
emergencia

88

Nota

Se deben establecer circuitos de seguridad fuera del PLC para prevenir situa-
ciones de peligro motivadas por errores del PLC o de la fuente de alimentacion
externa.

Tomar las medidas de seguridad necesarias fuera del PLC para garantizar la
seguridad del sistema en caso de un error debido a malfuncionamiento del PLC
o afactores externos. Lano observanciade las siguientes precauciones, puede
derivar en dafios graves o fatales.

* Disponer circuitos de enclavamiento, de final de carrera, circuitos de parada
de emergencia y medidas similares de seguridad en circuitos externos (no
s6lo en el Autémata Programable).

* La operacion se parardy todas las salidas se pondran en OFF cuando el PLC
detecte un error o cuando se ejecute una instruccion FALS(07) (error fatal).
Deberan establecerse las medidas de seguridad necesarias fuera del PLC
para garantizar la seguridad del sistema en el caso de que todas las salidas se
pongan a OFF.

* Es posible que una salida permanezca en ON o en OFF debido a un malfun-
cionamiento en los circuitos internos de una unidad de salida, tal como un mal-
funcionamiento de un relé o transistor. Disponer los circuitos necesarios fuera
del PLC para garantizar la seguridad del sistema en el caso de fallo de conmu-
tacion a ON o a OFF de una salida.

* Si hay una sobrecarga o un cortocircuito en la fuente de alimentacién de servi-
ciode 24 Vc.c. del PLC, puede caer latensiony las salidas pueden ponerse en
OFF. Tomar las medidas de seguridad necesarias fuera del PLC para garanti-
zar la seguridad del sistema en el caso de que todas las salidas se pongan a
OFF.

Si la fuente de alimentacion del PLC se pone a ON después de conectar la del
sistema controlado, las salidas en las unidades del tipo unidad de salida de c.c.
pueden malfuncionar momentadneamente. Para evitar cualquier malfuncién,
afiadir un circuito externo que evite que se conecte la fuente de alimentacion del
sistema controlado antes que la del PLC.

Cuando se produzca alguno de los siguientes errores, la operacién del PLC pa-
rard y todas las salidas de las unidades de salida se pondran en OFF.

* Activacion del circuito de proteccién contra sobrecorriente de la unidad de
fuente de alimentacion

* Un error de CPU (error de temporizador de guarda)

* Un error fatal* (error de memoria, ausencia de END(01) error de instruc-
cioén, error de bus de E/S, error de demasiados puntos de E/S, o error de
sistema fatal FALS)

Verificar que se afiaden los circuitos necesarios fuera del PLC para garantizar la
seguridad del sistema en el caso de un error que pare el funcionamiento del
PLC.

*Cuando se produce un error fatal, todas las salidas de las correspondientes
unidades de salida se pondran en OFF incluso aunque el bit de retencién de
IOM se haya puesto a ON para proteger los contenidos de la memoria de E/S.
(Cuando el bit de retencién de IOM esta en ON, las salidas retendran el estado
que tenian antes de conmutar el PLC de modo RUN/MONITOR a PROGRAM)

Una salida puede permanecer en ON debido a un malfuncionamiento de los cir-
cuitos internos de la unidad de salida, tales como un malfuncionamiento de relé
o transistor. Asegurarse de afiadir los circuitos necesarios fuera del PLC para
garantizar la seguridad del sistema en el caso de una salida que no conmute
OFF por fallo.

El siguiente ejemplo de circuito de parada de emergencia controla la fuente de
alimentacioén del sistema controlado de tal forma que sélo se aplica cuando el
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PLC esta funcionando. Programar el Indicador de Siempre ON (SR 25313)
como la condicién de salida RUN. Conectar un relé externo (CR1) a esta salida
RUN como se muestra en el siguiente esquema.

Nota Utilizar el Indicador Siempre ON (SR 25213) como condicion de ejecucion.

MCB1
'
oO—610 Fuente de alimentacién
MCB2 :} . .3
1+ CR1
' 5'_0 '
)
e Sistema controlado
—e.
10 O——

. - -

Transformador o
filtro de ruido

00,0000 0 a COM1H

Par trenzado

4
T

Regulador [—O * Entrada/sa-
»->OOOOO<>OC de tension O- lida c.c.

P = = = = s

1 ON durante
' operacion

Supresor de so-
bretensiones

. -T=- JT
Circuitos de Cuando el PLC controle una operacion del tipo sentido de giro de un motor,
enclavamiento instalar un enclavamiento externo como el de la siguiente figura para evitar que

las salidas de marcha directa e inversa se pongan simultaneamente a ON.

Circuito de enclavamiento

10001 ' Me2 '
' '

[ 4 T . _ & T @ Giro horario del motor
' '
' '
' '
PLC ! !
' '
' MC1 '

10002 \ ' . ) )
[ ; e _ & : @ Giro antihorario del motor

' '

Este circuito evita que las salidas MC1y MC2 se pongan a ON al mismo tiempo
incluso aunque IR 10001y IR 10002 estén ambas en ON. De esta forma el mo-
tor esta protegido incluso en caso de programacion incorrecta o malfunciona-
miento del PLC.

4-2 Precauciones de Instalacion

Cuando se instale el CQM1H en un panel de control, observar los siguientes
puntos.
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Temperatura ambiente

Mantenimiento

Cableado externo

90

Ventllado
_.-'l"
Pareldecontrolh ]
.- ____'i-; —_
R .\..i.
T 1‘.
—
erd
COM1H
Rejilla

Elrango de temperatura ambiente en el que se puede utilizarel CQM1H es de 0
a 55°C (0 a 45°C si esta conectada una consola de programacion a la CPU).

Utilizar el CQM1H en una area bien ventilada.

No montar el CQM1H directamente encima de calentadores, transformadores,

resistencias de alta capacidad o dispositivos que irradien gran cantidad de ca-
lor.

Silatemperatura ambiente es superior a 55°C, instalar un ventilador o refrigera-
dor para mantener la temperatura a un maximo de 55°C.
No instalar el CQM1H cerca de dispositivos de alta tension o potencia.

Observar las siguientes precauciones relativas al cableado externo.

* Si se utilizan cables de sefial multiconductor, evitar combinar lineas de E/S 'y
otras lineas de control en el mismo cable.

* Silas bandejas de cableado son paralelas, dejar al menos 300 mm (12 pulga-
das) entre bandejas.

* Conducir las lineas de alimentacién del CQM1H y los cables de potencia
(400-V/10-A max. 6 220-V/20-A max.) como se muestra en la siguiente figura.

Cables de baja corriente

Cables de control |

Cables de potenci
8. - - .8.— v
é Tierra de 100 Q o menor

Si el cableado de E/S y los cables de potencia se deben colocar en el mismo

conducto, se deben proteger entre ellos utilizando laminas metalicas puestas a
tierra.

Cableado de
E/S del PLC

Alimentacién del PLC y
cableado de circuito de
control general

Lineas de potencia

Alimentacién del
PLC y cableado
Cableado de E/S de control Lineas de

e oleoll

é Tierra de 100 Q o menor

Lamina metdlica

; 200 mm min.




Precauciones de cableado de E/S Seccion 4-8

Mejora de la resistencia Reducir los efectos del ruido observando los siguientes puntos.

al ruido .
* No montar el PLC en un panel de control que contenga equipos de alta ten-

sion.

* Instalar el PLC al menos a 200 mm de las lineas de potencia.

Lineas de potencia

\

200 mm min.
CQM1H
<« —>
200 mm min.

* Conectar a tierra la placa de montaje entre el PLC y la superficie de montaje.

Orientacién del PLC Al instalar el CQM1H en panel de control, montar las unidades de tal forma que
las ranuras de ventilacion queden arriba. Asimismo, debe haber un espacio
minimo de 20-mm por encima y por debajo del PLC.

Correcto

4-3 Dimensiones de montaje

El siguiente diagrama muestra un PLC CQM1H compuesto de una unidad de
fuente de alimentacion, unidad de comunicaciones, CPU y unidades de E/S.
Verificar que se coloca la tapa del lado derecho de la unidad.
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Dimensiones externas

Unidad: mm

La siguiente tabla lista el ancho total, W, del PLC.
n = No. de unidades de E/S + No. de Unidades especiales de E/S.

Unidad de fuente de alimentacion Ancho (mm)
CQM1-PA203 32 xn+187
CQM1-PA206 32xn+219
CQM1-PA216
CQM1-PD026

Nota CQM1H-CPU21/31/51/61:n = 11

Por ejemplo, si se utiliza una Fuente de alimentacién de CQM1-CPU51/61y hay
un total de cuatro unidades de E/S, el ancho seria 347 mm.
W =32x4+219 =347 mm

Si esta conectada una unidad de comunicaciones al CQM1-CPU51/61, afadir
32 mm para obtener el ancho total.

92



Precauciones de cableado de E/S

Seccion 4-8

CPU

Las siguientes figuras muestran las dimensiones de la CPU y tapa del extremo

de la derecha. Estatapa se suministra con la CPU. Todas las dimensiones se
expresan en milimetros.

Vista frontal de la CPU Vista frontal de la tapa final

L
I

19 1157

| __ | — 13.5

Vista lateral de la CPU

CPU con dispositivo de programacion

107 o .

A: Puerto de periféricos: Aprox. 160 mm
Puerto RS-232C: Aprox. 160 mm

—_—r

Nota La profundidad es la misma para todas las unidades.

CPU con conectores de tarjeta opcional montados

TEAREE
-

'H. — |

‘ —107 mm—+
Aprox. 180 mm——=

Nota La profundidad es la misma para todas las unidades.
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Unidades de fuente de Las siguientes figuras muestran las dimensiones de las Unidades de Fuente de
alimentacion Alimentacién. Todas las unidades se expresan en milimetros.
CQM1-PA203 CQM1-PA206/PA216/PD026
110 113.7 110 113.7
~~ _v \ ~ —
535 85.5
Unidades de E/S Las siguientes figuras muestran las dimensiones de las Unidades de E/S. Todas

las dimensiones se expresan en milimetros.

Vista frontal de unidad de E/S Vista lateral de unidad de E/S
de tipo conector

2
i = -
- I ﬁ
110 115.7
= |
- - | - 107 mm —+
30 +— Aprox. 140 mm —+

(Ver nota)

Vista lateral de unidad de salida CQM1-0C224

* 107 mm *

e 131.7mm —

Nota La profundidad de las unidades de E/S de tipo conector es aprox. 120 mm si se
utilizan conectores de soldadura a presion.
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Blogue de terminales

El siguiente diagrama muestra las dimensiones del bloque de terminales de las
unidades que incorporan estos terminales. Todas las dimensiones se expresan
en milimetros.

B, H. :I_I
& T
o0 E_F'-'E
.-:H}.'E" y
s E—-
e
2@_ e Unidad: mm

Conexion de componentes del PLC

Las unidades que componen un PLC CQM1H se pueden conectar presionan-
dolas unas sobre otras y desplazando el bloqueo de la parte posterior de las
unidades. La tapa final se conecta de la misma forma a la unidad en la parte
derecha del PLC. Proceder como se indica a continuacién para conectar com-
ponentes al PLC.

Poner siempre a OFF el CQM1H cuando se conecten o desconecten unidades.
Reemplazar las unidades sélo después de desconectar el sistema CQML1.
1,2,3... 1. Elsiguiente diagrama muestrala conexion de dos unidades que componen
un PLC CQM1H. Juntar las unidades de tal forma que los conectores coinci-
dan exactamente.

Conector

2. Las cierres de bloqueo amarillos en la parte superior e inferior de cada uni-
dad bloquean las unidades entre si. Deslizar estos cierres de bloqueo hacia
la parte posterior de las unidades como se muestra a continuacion hasta
gue encajen en su sitio.

Nota Si los cierres de bloqueo no estan asegurados adecuadamente, el
CQM1H puede no funcionar correctamente. Verificar que se despla-
zan los cierres de bloqueo hasta que queden asegurados en su sitio.

Deslizar los cierres de bloqueo
hasta que encaje en su sitio.

Desplazar
f‘f—?:-"_ 3 (Cerrar |
T = J_ — Liberar
:iL__._{, T
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3. Colocar la tapa final en la unidad de la parte derecha del PLC.

CPU

1 .- 0
Unidad de Unidad de comunica- Unidades de E/S Tapa final
fuente de A.  ciones ] o Unidades de (Suminsitrada como
(Si es necesaria. So- E/S especiales accesorio con la CPU)
portada so6lo por CPU
CPU51/61)

No existe soporte para el CQM1H. El PLC se construye conectando unidades
juntas utilizando los conectores de los laterales.

&Atencién Colocar la tapa final en la parte derecha de la unidad mas alejada del PLC. El
PLC no funcionara correctamente si no esta conectada la tapa final.

Nota En la siguiente tabla se indica el nimero maximo de unidades que se pueden
conectar. Si se excede el limite, el CQM1H puede no funcionar correctamente.

CPU No. de unidades de E/S No. de unidades de
de unidades especiales comunicaciones
de E/S
CQM1H-CPU61 11 max. 1 max.
CQM1H-CPU51
CQM1H-CPU21 No soportado
CQM1H-CPU11

4-5 Instalacion de tarjeta opcional
Utilizar el siguiente procedimiento para montar tarjetas opcionales en la CPU.

1,2,3... 1. Pulsar el enganche en la parte superior de la tapa del compartimento de la
tarjeta opcional.

Apretar el enganche de arriba. Apretar el enganche de abajo.

2. Quitar la tapa del compartimento de la tarjeta opcional.

| =%

Conector de tarjeta opcional

————
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3. Montar la tarjeta opcional.

&Atencién Desconectar siempre la alimentacion antes de montar o desmontar la tarjeta in-

terna para evitar malfuncionamientos de la CPU, dafios en los circuitos internos
0 provocar errores de comunicaciones.

&Atencién Antes de instalar la tarjeta opcional, decargar la estatica tocando un objeto
metalico puesto a tierra.

4-6 Instalacion en carril DIN

Proceder como se indica a continuacion para instalar un CQM1H en carril DIN.

1,2,3... 1. Montar el carril DIN en el panel de control con al menos 3 tornillos.

2. Soltar las lengtietas de la parte posterior de las unidades del CQM1H. Es-
tas lenguetas enganchan el PLC al carril DIN.

Desbloquear

de mon-
taje  en
carril DIN

Lengtieta = ; } J:

3. Encajar el PLC en el carril DIN insertando la parte de arriba del carril y apre-
tando sobre la parte inferior del PLC como se ve en la figura.
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4. Bloquear las lengiietas de la parte posterior de las unidades del CQM1H.

5. Instalar un tope en cada uno de los extremos del PLC como se indica en la
figura.

Topes para carril DIN

Carril DIN y accesorios Utilizar el carril DIN y los topes siguientes.

Carril DIN

Topes finales de carril DIN

4-7 Cableado y Conexiones

Esta seccion contiene informacion basica sobre cableado de la Unidad de
Fuente de Alimentacion y de Unidades de E/S, y sobre conexion de dispositivos
periféricos.

4-7-1 Cableado de Unidad de fuente de alimentacion

&AVISO No intente desmontar ninguna unidad con la alimentacién conectada; puede
producirse descarga eléctrica.

&Atencién Desconectar el terminal LG de la unidad de fuente de alimentacion cuando se
realicen ensayos de rigidez dieléctrica.

&Atencién Utilizar conectores de crimpar para el cableado. No conectar directamente los
cables a los terminales.

&Atencién No quitar el sellado de la parte superior de la unidad de fuente de alimentacion
hasta haber finalizado el cableado. Sin embargo habra de quitarse antes de
operar la unidad para evitar sobrecalentamiento de la misma.

Cableado de unidad de El siguiente diagrama muestra las conexiones adecuadas para una fuente de
fuente de alimentacion alimentacion de c.a.. Latensién de c.a. debe estar comprendida entre 100y 240
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/N AVISO

Vc.a. (50a60Hz). Consultar 3-2-2 Seleccién de Unidad de Fuente de Alimenta-
cion para mas informacién sobre la capacidad de la misma.

No tocar ningun terminal mientras esté conectada la alimentacion: pueden
originarse descargas eléctricas.

&Atencién Apretar los tornillos de terminal de alimentacién de c.a. con un par de 0.8 N Sm.

Los tornillos de terminal flojos pueden provocar fuego o errores de operacion.

Utilizar conductores de seccién 2 mm?2 min.

Transformador de aislamiento

\ Disyuntor

—~
—oi1o—=C

C ‘ : Alimentacion de c.a.

—~
—o0 o0—O !
I

Un transformador de aislamiento
Trenzar los cables reduce en gran medida el ruido que
puede inducirse entre la linea de
alimentacién y tierra. No conectar a
tierra el secundario del transformador
de aislamiento.

&Atenci(’)n Asegurarse de que la tension de la fuente de alimentacion de c.a. permanece

Conectores de crimpar

Nota

dentro del rango de tensién permisible. Para mas informacion, consultar 2-1-1
Unidades de Fuente de Alimentacion.

La fuente de alimentacién CQM1-PA216 es bitensién seleccionable: de 80 a
138 Vc.a. 6 de 160 a 264 Vc.a.. Consultar 3-2-2 Seleccién de una unidad de
fuente de alimentacion para mas informacion.

Utilizar conectores M3.5 como los indicados en la figura para conectar las uni-
dades de fuente de alimentacion.

Utilizar siempre conectores de crimpar para cableado. No conectar directa-
mente los cables a los terminales.

7 mm méx. @::B
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Blogues de terminales

CQM1-PA203

©)

La siguiente figura muestra los bloques de terminales para las unidades de

fuente de alimentacion de c.a..

c.a. entre 100 y 240Vc.a..

i Entrada Utilizar una fuente de A. de
c.a.

ALG

©)
©)
©)

()GR

CQM1-PA216

|

@

ONOHOICIONO

Cableado de unidad de
fuente de alimentacién

de c.c.

100

Entrada
c.a.

Terminal neutro de filtro de
ruido (ver nota 4)

Terminal de tierra de
proteccion (ver nota 5)

Utilizar una fuente de A. de
c.a. entre 100 y 230Vc.a..

Selector de tension (ver nota 6)

Cortocircuito: 100 Vc.a.

Circuito abierto: 230 Vc.a.

Terminal de tierra de
proteccion (ver nota 5)

Utilizar los terminales de
24 Vc.c., 0.5A para ali-
mentar las unidades de

CQM1-PA206
@ Entrada  Utilizar una fuente de A. de
@ c.a. c.a. entre 100 y 240Vc.a..
1 LG Terminal neutro de filtro de

@ ruido (ver nota 4)

@ @ GR  Terminal de tierra de
proteccion (ver nota 5)

@ @ Utilizar los terminales de
24 Vc.c., 0.5A para ali-

@ ©  mentarlas unidades de en-

trada de c.c..

©

entrada de c.c..

La seccién del conductor debera ser 2 mm2 min..

. Disponer el punto de tierra los mas cerca posible del CQM1H.
. Apretar los tornillos de terminal con un par de 0.8 N S m.

LG (L o)

Terminal neutro de filtro de ruido. Cortocircuitar el terminal LG (.- 0 /&) y el

terminal GR (@) utilizando la pletina de cortocircuito y ponerlos a tierra de
resistencia inferior a 100 Q para reducir el ruido y evitar descargas eléctri-
cas.

.GR ()

Terminal de tierra de proteccién. Conectar a un cable de tierra separado de
al menos 2 mm2 para una tierra de menos de 100 Q para prevenir descar-
gas eléctricas.

. Cuando se alimente a 100 Vc.a. conla CQM1-PA216, los terminales de se-

lector de tension deben estar cortocircuitados y para 200Vc.a. deben estar
abiertos. Cuando se alimente a 230 Vc.a. utilizando la CQM1-PA216, quitar
la barra de cortocircuito (suministrada como un accesorio) que cortocircuita
los terminales de selector de tensién. La unidad sufrir4 dafios si se suminis-
tra 230 Vc.a. con la pletina de cortocircuito conectada.

El siguiente esquema muestra las conexiones correctas para una fuente de ali-
mentacion de c.c.. Utilizar una fuente de alimentacion de 24Vc.c.. Consultar
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3-2-2 Seleccion de una unidad de fuente de alimentacion para mas informacién
sobre la capacidad de la fuente.

[f Utilizar lineas de secci6n 2 mm?2 min.
= ; Disyuntor
= T " ’
T =] A — Fuente de A. de c.c.
Y - T =
i

Trenzar

&Atencién Verificar que la tension de la fuente de alimentacion de c.c. permanece dentro
del rango de fluctuacién permisible de 20 a 28 Vc.c..

Conectores de crimpar Utilizar conectores de crimpar M3.5 como los indicados en la figura.

7 mm méx. @:D 7 mm méx. <@:|:|

Nota Utilizar siempre conectores de crimpar para cableado. No conectar directa-
mente los cables a los terminales.

Blogue de terminales El siguiente esquema muestra el bloque de terminales de la unidad de fuente de
alimentacioén de c.c..

CQM1-PD026

j) Entada  puente de 24-Vc.c..
dec.c.

)
) LG Neutro de filtro de ruido
)
®

(ver nota 4)

@ GR Tierra de proteccién
(nota 5)

NC

NC

©)

Nota 1. El cable utilizado deberéa ser de seccién minima 2 mm?2.
2. Disponer el punto de tierra lo mas cerca posible del CQM1H.
3. Apretar los tornillos de terminal con un par de 0.8 N S m.
4. LG (L o)
Terminal neutro de filtro de ruido. Cortocircuitar el terminal LG (., o /&) y el

terminal GR (@) utilizando la pletina de cortocircuito y ponerlos a tierra de
resistencia inferior a 100 Q para reducir el ruido y evitar descargas eléctri-
cas

5. GR (3)):
Terminal de tierra de proteccién. Conectar a un cable de tierra separado de
al menos 2 mm? para una tierra de menos de 100 Q para prevenir descar-
gas eléctricas.

6. Para cumplir las directivas CE (directiva de baja tensién), disponer aisla-
miento reforzado o doble aislamiento para la fuente de alimentacion.

Precauciones del Cablear los cables de tierra conforme con el siguiente diagrama.
cableado de tierra
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Para mejorar la compatibilidad electromagnética (EMC), conectar el terminal
LG (-}- o /&) al tornillo del tope final utilizando el cable de conexién de carril DIN
suministrado.

Barra de cortocircuito

et (Suministrado con el CQM1H)
Cable de carril
DIN (Suministra- _
do con PLC Cable de tierra
CQM1H) (Utilizar un cable de seccién mini-

ma 2 mm? para conectar a tierra
de resistencia menor de 100 Q.)

Nota Definicién de EMC:
La EMC (Compatibilidad Electromagnética) se refiere a la capacidad del equipo
representada en términos de emision, la cual indica el grado en que las ondas
electromagnéticas producidas por el equipo no afectan a otros equipos de co-
municacionesy también entérminos de inmunidad, que indica el grado de resis-
tencia contra perturbaciones electromagnéticas.

& Atencidon No compartirtierras con otros equipos ni unirlaala estructura de un edificio. Una
tierra inadecuada puede producir resultados adversos.

Correcto Incorrecto
T~ L
Otros tros
CQMIH equipos wa%uipos

4-7-2 Cableado de unidad de E/S

Dispositivos de entrada Para cablear un dispositivo externo con salida de c.c. a una unidad de entrada
de c.c., consultar la siguiente tabla.

Dispositivo Circuito

Salida de contacto

NPN colector abierto

Sensor
+ Fuente de A.

del sensor

IN

L
JO v i COM(+)
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Dispositivo Circuito
NPN salida de co- Utilizar la misma fuente de alimen-
rriente tacion para entrada y sensor. -
Circuito de corrien- e
te constante + I_ I
Salida E
) &f IN %
Fuente de A A T
uente de .
del sensor COM(+)
PNP salida de co- =
rriente et ;

LTI s —

Fuente de A.
del sensor

Salida de tension

Fuente de A.
del sensor

Blogue de terminales de Los bloques de terminales de las unidades de E/S son desmontables. Verificar

unidad de E/S que las palancas del conector estan bloqueadas en la posicién vertical, como se
muestra en la siguiente figura. Aunque la posicion del blogue de terminales de la
CQM1-0C224 es diferente, el método de desmontaje es el mismo.

Nota Confirmar que el bloque de terminales esté bien bloqueado antes de utilizarlo.

Para quitar el bloque de terminales, apretar las palancas de sus extremos y ex-
traerlo del conector, como se indica en la siguiente figura.

Abrir esta palanca tanto
como sea necesario.

Conectores de crimpar Utilizar conectores de crimpar M3.5 como los indicados en la figura.

7 mm max. @:D 7 mm max. <@::‘:|

Nota Apretar los tornillos de terminal con un par de 0.5 N S m.
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&Atencic’m Es necesario utilizar conectores de crimpar paralas homologaciones ULy CSA.

Unidades de E/S con

conectores

Nota

Conectar un cable preparado por el usuario o un cable dedicado a los conec-
tores de la unidad de E/S.

Nombre No. de Especificaciones Modelo
puntos

Unidad de 32 12 Vc.c. (32 puntos por comun) CQM1-1D112
entrada de 24 Vc.c. (32 puntos por comtin) CQM1-ID213
c.c. CQM1-ID214
Unidad de 32 4.5Vc.c., 16 mA a 26.4 'V, 100 mA CQM1-0OD213
salida

transistor 24 Vc.c., 500 mA, PNP CQM1-0D216

Posicién del conector

Cuando se utilice un conector de cable con un mecanismo de bloqueo, compro-
bar que el bloqueo esta seguro antes de utilizarlo.

Preparar un cable para utilizar con unidades de E/S de tipo conector (Unidades
de Salida o de Entrada de 32-puntos) de una de las siguientes formas:

* Preparar un cable utilizando un zdcalo de soldar una cubierta de conector (su-
ministrados como accesorios).

* Preparar un cable utilizando un zécalo de tipo crimpar o de soldar a presiony
una cubierta de conector (pedido por separado).

» Utilizar un cable dedicado de adaptador de blogue de terminales de OMRON
0 un cable de modulo de relés de E/S.

4-7-3 Preparacion de cables para unidades de entrada y de salida de 32
puntos

104

Nota

Preparar los cables para conectores en unidades de E/S de 32 puntos
(CQM1-1D112, CQM1-ID213, CQM1-ID214 y CQM1-OD213, CQM1-OD216)
como se indica a continuacion.

Con cada unidad de E/S se suministra z6calo y cubierta.

Cable recomendado
Utilizar cable AWG26 a 24 (0.2 a 0.13 mm?2) para conectar a todos los pines del
conector.

Para mas detalles sobre la disposicién de pines y circuito interno de conectores
en el lado del CQM1H, consultar las seccion sobre unidades de entrada de c.c.
(32 puntos) y unidades de salida transistor (32 puntos) en este manual.
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Cableado y montaje

Las siguientes figuras muestran el procedimiento para cablear y montar los co-

nectores de tipo soldar. Primero pasar los cables eléctricos por los tubos termo-
retractiles y soldarlos en los pines del z6calo.

Tubo termorretractil

Cable eléctrico

Conector

Después de soldar todos los pines necesarios, cubrir la soldadura con los tubos
termorretractiles. Luego retractilarlos aplicandoles calor.

Tubo termorrectractil
Finalmente, montar el z6calo y la tapa como en la figura.

Tapa del conector i .
) Tornillos pequefios (3)

i | 7 Tornillos pequefios (2)
e ' T Abrazadera de cable
L

5y
. Tornillo de cierre del conector

Zocalo

Tuercas (3) &

Tuercas (2)
Cables premontados

Los siguientes ejemplos muestran aplicaciones para cables OMRON premon-
tados. Contacte con OMRON para mas informacion.

1,2,3... 1. Conexién a un bloque de terminales.
T CQM1-ID213 r CQM1-ID213
| CQm1-0D213 |
| CQM1-0D216

Cable de conexion para unidad

de conversién conector-bloque

Cable de conexion para unidad
de terminales

,& de conversion conector-bloque
- de terminales

.ﬁ 16 entradas
Unidad de conversion conector-blo-
y gue de terminales con cable plano ﬁ
XW2B-40G5 (M3.5) 16
XW2B-40G4 (M2.5)

Unidad de conversion conector-
entradas ploque de terminales (tipo coman)
XW2C-20G5-IN16
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2. Conexion a un terminal de relés

i~ CQM1-1D213 II_ CQM1-0D213

Cable de conexion para modulos

de relés

(Para unidades de E/S con co-
Ija nectores de 32/64-puntos)

entrada

;Iﬂ ",
ﬁ-"" G7TC-1§ 16 Médulos de relés de

Cable de conexion para modulos
de relés
(Para unidades de E/S con co-

&
JJ: nectores de 32/64-puntos)
?1__ G7TC-OCj_§, G70D, 0 G70A

Médulos de relés de salida

4-8 Precauciones de cableado de E/S

&Atencién

/N AVISO

&Atencién
&Atencién

&Atencién

&Atencién

&Atencién

&Atencién

Corriente de fuga
(24 vc.c))
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No quitar la pegatina de proteccién de la parte de arriba de la unidad hasta haber
finalizado el cableado. Esta pegatina evita la entrada de trozos de cable u otros
objetos extrafios en el interior de la unidad. Quitar la pegatina después de finali-
zado el cableado para no impedir la adecuada disipacion de calor. Si se deja la
pegatina pegada, se pueden producir malfuncionamientos.

No tocar ninguno de los terminales mientras esta conectada la alimentacion.
Hacerlo puede provocar descargas eléctricas.

Apretar los tornillos de terminal con un par de 0.5 N S m.

Utilizar siempre conectores para crimpar. No conectar directamente el cable al
terminal.

Para cumplir las directivas CE (Directiva de baja tension), disponer aislamiento
reforzado o doble aislamiento en la fuente de alimentacion de c.c. de la unidad
de E/S.

Instalar disyuntores externos y otras medidas de seguridad contra cortocircui-
tos en el cableado externo. Si no se toman suficientes medidas de seguridad
contra cortocircuito puede provocar incendio.

Hacer un doble chequeo del cableado antes de conectar la alimentacién. UN
cableado incorrecto puede resultar en fuego.

No aplicar tensiones que excedan las tensiones de entrada a las unidades de
entrada o tensiones que excedan la capacidad de conmutacion de las unidades
de salida. Hacerlo puede dafar o destruir la unidad de E/S.

Cuando se utilizan sensores a 2 hilos, tales como fotocélulas, interruptores de
proximidad o finales de carrera con LEDs, la corriente de fuga puede poner los
bits de entrada errbneamente a ON. Si la corriente de fuga excede 1.3 mA, in-
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sertar una resistencia de derivacién en el circuito para reducir la impedancia de
entrada, como se indica en el siguiente esquema.

Fuente A.

de entrada
Sensor a 2 hi- Resistencia de SR CQM1H
los, etc. derivacion

R =7.2/(2.41-3) kQ max. |: Corriente de fuga del dispositivo (mA)
R: Resistencia de derivacion (kQ)

W = 2.3/R W min. W: Potencia nominal de la resistencia (W)

Las ecuaciones anteriores se derivan de la siguiente:

Tension entrada (24)
R € corriente entrada (20)

1 ¢ < Tension de OFF (3)

Tension entrada (24)
R + Corriente entrada (10)

W = Tensioén entrada (24)/R & Tensién entrada (24) ¢ tolerancia (4)

Corriente de irrupcion El siguiente diagrama muestra dos métodos que se pueden utilizar para reducir

la elevada corriente de irrupcién provocada por ciertas cargas, tales como
lamparas incandescentes.

Ejemplo 1 Ejemplo 2
\/l:\/ OUT N
ouT /u\ L
< + +
R<

COM T COM

Generando una corriente oscura (aprox. 1/3 de Insertando una resistencia de re-

la corriente nominal) a través de la lampara in- gulacion

candescente.

Tener cuidado para no dafiar el transistor de salida.

Reduccion del ruido en Siempre que sea posible, colocar las lineas de sefial de E/S y las lineas de po-
sefiales de E/S tencia en bandejas o canaletas separadas tanto dentro como fuera del panel de
control.
1 = Cables de E/S
A 2 = Cables de potencia
FY
R e “ Ao :
TE;H L (R - 4] # @
WG . R R
S,

Bandejas de techo Bandejas de suelo Conductos

Si el cableado de E/Sy el de potencia deben transcurrir por el mismo conducto,

utilizar cable protegido y conectar la proteccion al terminal GR para reducir el
ruido.
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salida transistor

]

Nota Utilizar supresores de sobretensiones y diodos con las siguientes especifica-
ciones.

Cargas inductivas Cuando se conecte una carga inductiva a una unidad de E/S, conectar un supre-
sor de sobretensiones o un diodo en paralelo con la carga como se indica a con-
tinuacion.

— IN i
-I_—o [e,
.|. L % Diodo Entrada c.c.
COM e
_- L
OuUT
Lid
Salida relé o YV,
salida triac Supresor sobretensione
. COM
_- L
OouUT 55
L
. - +
Salida relé o Diodo

CoM

............

Supresor sobretensiones

Resistencia: 50 Q
Condensador: 0.47 uF
Tension: 200V

Diodo

Tensién inversa de pico:
Minimo 3 veces tension de carga

Corriente rectificacion media: 1 A

4-9 Conexion de dispositivos de programacion

Conexion de ordenador LaCPU CQM1H se puede conectar a un ordenador personal ejecutando el soft-
ware de programacion Cx—Programmer.

Nota Cuando se conecte el CQM1H al PC con Cx-Programmer, poner a ON el pin 7
delinterruptor DIP. Siel pin 7 esta en OFF, no sera posible utilizar el software de
programacion y sélo se soportaran las conexiones de consola de programa-
cion. En comunicacién via bus de periféricos, también es necesario poner a
OFF el pin 5 delinterruptor DIP y hacer las selecciones de comunicaciones en el
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Setup del PLC para Host Link. Para mas informacién consultar 3-5 Dispositivos
de Programacion.

Ordenador personal

Conector
RS-232C

Ordenador personal

Puerto RS-232C

Conexion de consola de La CPU CQM1H se puede conectar a una consola de programacion como se
programacion muestra a continuacion.

Nota Cuando se conecte el CQM1H a una consola de programacion, asegurarse de
poner a OFF el pin 7 del interruptor DIP (seleccién de fabrica). Siel pin 7 esta en
ON, no sera posible utilizar una consola de programacion.

Consola de Puerto de periféricos
programacion

4-10 Conexion de Terminales Programables

En la siguiente tabla se muestran las diferentes configuraciones de comunica-
ciones disponibles para las comunicaciones con un Terminal Programable (PT).

Puerto de comunicaciones serie Modo de Funciones de
comunicaciones consola de
serie programacion
Puerto RS-232C integrado en la CPU | NT Link (1:1) Soportadas (desde
PT)
Tarjeta de comuni- | Puerto RS-232C | NT Link (modo No
caciones serie (puerto 1) 1:1, modo 1:N)
RS-422A/485 NT Link (modo No
(puerto 2) 1:1, modo 1:N)

Nota 1. Durante comunicaciones NT Link 1:1, conectar al puerto del PT que soporta
este modo. Las comunicaciones no seran posibles si la conexion se hace a
un puerto que sélo soporte comunicaciones 1:N.
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. Con comunicaciones viaNT Link 1:N, conectar al puerto del PT que soporta

este modo. Las comunicaciones no seran posibles sila conexion se hace al
puerto que no soporta este modo (es decir, el puerto RS-232C en el
NT30/NT30C soporta sélo comunicaciones 1:1).

. Los NT20S, NT600S, NT30, NT30C, NT620S, NT620C, y NT625C no se

pueden utilizar si el tiempo de ciclo de la CPU es 800 ms o mayor (incluso si
s6lo uno de estos PTs se utiliza en un NT Link 1:N).

. Las funciones de Consola de Programacion del PT (Modo expansion) no se

pueden utilizar cuando se conecta a los puertos de tarjeta de comunica-
ciones serie. Solo se pueden utilizar conectandolo al puerto RS-232C de la
CPU.

Ponera ON el pin 7 del interruptor DIP de la CPU cuando se utilice lafuncién
de consola de programacion del PT.

. Establecer un nimero de unidad Unico para cada PT conectado al mismo

PLC. Si se selecciona el mismo nimero de unidad para mas de un PT, se
produciran malfuncionamientos.



SECCIONS5
Descripcion general de la operacion

Esta seccion proporciona unadescripcion general del funcionamiento del CQM1H e incluye detalles sobre la estructura inter-
na de la CPU y describe los diferentes modos de operacion.

5-1 Estructurainternade laCPU ... ... . . 112
5-1-1  Areas de MemMOKia .. .......onrinr et 112
5-1-2  Interruptor DIP . . ..o 113
5-1-3  Cassette de MemoOria ... ..ot 113
5-2 MOdOS A OPErACION . . o o vttt e et e e e e 113
5-2-1  Descripcion de los modos deoperacion ........... ... .. i 113
5-2-2 Inicializacibnde memoriade E/S . ...... ... ... ... 114
5-2-3  MOdO de arranqUe ... ..ottt ittt 114
5-2-4  Operacion sin bateria . ..ot 115
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Estructura interna de la CPU

Seccion 5-1

5-1

Interruptor
DIP

Estructura interna de la CPU

El siguiente diagrama muestra la estructura interna de la CPU.

CPU

JR—

Programa de usuario

_fﬂ

Memoria de E/S

Setup del PLC
(excepto setup de tarjeta de
comunicaciones serie)

* DM 66003

i DM 6655 | #—

Area DM sélo lectura

Area tabla de rutas

——

Setup de tarjeta de comuni-
caciones serie.

—(partesesetyp Je PLC) |

Area registro de error

Area de parametros DM :
Controller Link

| o™ 61449

DM 6400

a
DM 6409
DM 6450

a

DM 6499
DM 6550 _
a

DM 6559
a

DM 6568

DM 6569
a

DM 6599

Informacion de instruc-
ciones de expansién

]«

]

Cassette de Memoria

Los programas de usuario, las areas
de memoria de datos (areas de solo
lectura, Setup del PLC) e informa-
cion de instruccién de expansion se
pueden guardar y leer en lotes.

:l Bateria (respaldo de las areas anteriores)

Nota No hay tablas de E/S registradas por el usuario para el CQM1H.

5-1-1 Areas de memoria

El programa de usuario

Memoria de E/S
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Todas las areas siguientes estan mantenidas por la bateria. Siéstase agota, se
perderan los datos de estas areas.

El programa de usuario estd compuesto de instrucciones de programa. Estas
instrucciones leen y escriben en la memoria de E/S y son ejecutadas secuen-
cialmente desde el principio del programa. Después de ejecutar todas las
instrucciones se refrescan las E/S de todas las unidades y el ciclo se repite de
nuevo desde el principio del programa.

Si el pin 1 delinterruptor DIP del frontal de la CPU esta puesto en ON, el progra-
ma de usuario no se puede escribir desde un Dispositivo de Programacion.

Con un Cassette de Memoria instalado se pueden realizar operaciones de es-
critura, lectura y comparacion en el programa.

Lamemoriade E/S es el area utilizada para leer y escribir desde el programa de
usuario o desde un dispositivo de Programacion. Estd compuesta tanto de
areas de memoria volatil como no volatil (pierden o mantienen los datos al con-
mutar OFF y ON la alimentacion).

La memoria de E/S también esta dividida en areas que intercambian datos con
todas las unidades y areas de uso exclusivo interno. Hay cuatro ocasiones en
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Setup del PLC
(DM 6600 a DM 6655)

Area de sélo lectura
(DM 6144 a DM 6568)

Registro de error (DM
6569 a DM 6599)

Informacion de )
instruccion de expansion

5-1-2 Interruptor DIP

las que se pueden intercambiar datos con otras unidades: Una vez por ciclo de
ejecucion de instruccidn, al ejecutar la instruccién de refresco de E/S IORF(97),
al refrescar entrada cuando se recibe una entrada de interrupcion y el refresco
inmediato de salidas al ejecutar instrucciones.

El setup del PLC se utiliza para fijar varias selecciones iniciales a través de
parametros o interruptores de software. Utilizando un Cassette de memoria se
puede leer, escribir y comparar en esta area.

Esta area puede ser leida pero no escrita por el programa de usuario. Para es-
cribir en esta area se debe utilizar un dispositivo de programacion. Si el pin 1 del
interruptor DIP del frontal de la CPU esta en ON, tampoco podré escribir en esta
areaun dispositivo de programacion. Los datos en esta area se retienen cuando
se desconecta la alimentacion.

Esta area incluye el area de parametros de DM de Controller Link, el area de
tabla de rutas y el area de setup de la tarjeta de comunicaciones serie. Utilizan-
do un Cassette de memoria se puede leer, escribir y comparar en esta area.

El registro de error almacena el nimero de ocurrencias y los cédigos de error
tanto de errores fatales como no fatales producidos enla CPU. Se pueden alma-
cenar hasta 10 errores.

Esta area contiene las asignaciones de codigo de funcién para instrucciones de
expansion (instrucciones cuyos cadigos de funcién se pueden cambiar o asig-
nar). Si el pin 4 del interruptor DIP del frontal de la CPU esta en OFF, se pueden
utilizar las asignaciones predeterminadas para las instrucciones de expansion.
Estas asignaciones no se pueden cambiar mientras el pin 4 esté puesto a OFF.
Utilizando un Cassette de memoria se puede leer, escribir y comparar en esta
area.

El interruptor DIP se utiliza para establecer las selecciones iniciales.

5-1-3 Cassette de memoria

El programa de usuario, la memoria de datos (area de solo lectura y setup del
PLC)y lainformacién de instruccion de expansion se guardan utilizando el cas-
sette de memoria. Siel pin 2 delinterruptor DIP delfrontal de la CPU estaen ON,
los datos almacenados en el Cassette de Memoria son transferidos automética-
mente a la CPU al conectar la alimentacion.

5-2 Modos de Operacion

5-2-1 Descripcion de los Modos de Operacion

Modo PROGRAM

Modo MONITOR

Modo RUN

Los 3 modos de operacion siguientes estan disponibles en la CPU. Estos mo-
dos controlan el programa de usuario entero.

En modo PROGRAM se para la ejecucion del programa. Este modo se utiliza
para las siguientes operaciones:

» Cambiar el Setup y otras selecciones del PLC.

* Transferir y chequear programas.

* Forzar bits a set y a reset para comprobar el cableado y la asignacion de bit.
El refresco de E/S se realiza en modo PROGRAM.

Las siguientes operaciones se pueden realizar mientras se ejecuta el programa

en modo MONITOR. Este modo se utiliza para ejecuciones de prueba y otros
ajustes.

* Edicién Online.
* Forzar bits a set y a reset.
e Cambiar valores en la memoria de E/S.

Este modo se utiliza para la ejecuciéon normal del programa. Algunas opera-
ciones de dispositivo de programacion tales como edicién online, forzar a set/a
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&Atencién

reset y cambiar los valores de memoria de E/S estan inhibidas en este modo,
pero estan habilitadas otras tales como monitorizar el estado de ejecucion del
programa (monitorizar programas y monitorizar memoria de E/S). Este modo se
utiliza para la operacion real.

Confirmar que el cambio de modo de operacion no afectard adversamente al

sistema.

Inicializacion de memoria de E/S

La siguiente tabla muestra qué areas seran borradas al cambiar de modo de
operacion PROGRAM a modo RUN/MONITOR o viceversa.

Cambio de modo Areas no retenidas Areas retenidas
(Nota 1) (Nota 2)
RUN/MONITOR — PROGRAM Borradas Retenidas
(Ver notas 3y 5)
PROGRAM — RUN/MONITOR Borradas Retenidas
(Ver notas 4 y 5)
RUN <= MONITOR Retenidas Retenidas

Nota 1. Areasnoretenidas: arealR, area LR, PVs de temporizador, Indicadores de

finalizacion de temporizador.
(Los estados de algunas direcciones en el area AR y area SR se retieneny
otros se borran).

. Areas retenidas: area HR, area DM, area EM, PVs de contador e indica-
dores de finalizacién de contador.

. Elestado de PVs de temporizador e Indicadores de finalizacion de tempori-
zador seran retenidos cuando el modo de operacion se cambie de modo
RUN a modo MONITOR o modo PROGRAM.

. Elestado de PVs de temporizador e Indicadores de finalizacion de tempori-
zador seran borrados cuando se cambie el modo de operacion de PRO-
GRAM a RUN o MONITOR.

. Los datos en lamemoria de E/S seran retenidos cuando esté en ON el bit de
retener E/S (SR 25212). Si este bit esta en ON y se para la operacion debi-
do a un error fatal (incluyendo FALS(007)), los contenidos de memoria de
E/S seran retenidos pero todas las salidas estaran en OFF. Consultar para
mas informacién el Manual de programacién de CQM1H.

5-2-3 Modo de arranque

El modo de operacién en el que arranca el CQM1H al conectar la alimentacién
depende de los tres factores siguientes: La seleccién del pin 7 del interruptor
DIP delfrontal de la CPU, el Setupdel PLCy si laconsolade programacion esta
o no conectada. El modo de arranque para las diferentes combinaciones de es-
tos factores se muestran en la siguiente tabla.
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Setup del PLC Modo de operacién
Canal Bits Valor
DM 6600 |08 a 15 00 Hex (Ver nota)
01 Hex El Gltimo modo de operacion utilizado antes de
desconectar la alimentacion
02 Hex Modo de operacion especificado en bits 00 a 07
00 a 07 00 Hex Modo PROGRAM
01 Hex Modo MONITOR
02 Hex Modo RUN

Nota El modo de arranque dependera de la seleccion del pin 7 del interruptor DIP y
del tipo de dispositivo conectado, de la forma que se indica en la siguiente tabla:
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Dispositivo conectado
al poner la
alimentacién en ON

Seleccion de pin 7

OFF

ON

Nada conectado

Modo PROGRAM

Modo RUN

Consola de
Programacién

Determinado por el
interruptor de modo de
la consola de
programacion

Modo PROGRAM

(No es posible
comunicar con la
consola de
programacion)

Otro dispositivo distinto
de la consola de
programacion

Modo PROGRAM

(No es posible
comunicar con el

Modo PROGRAM o
modo RUN dependiendo
del cable de conexion.

(Ver nota)

dispositivo conectado)

Nota La siguiente tabla muestra la relacion entre el modo de arranque y el cable
de conexidon cuando hay conectado un dispositivo distinto de la consola de
programacion.

Cable de conexion
CS1W-CN114 + CQM1-CIF01/02

Modo de arranque
Modo PROGRAM

CS1W-CN118 + XW2Z-200/500S(-V) Modo PROGRAM

CS1W-CN226/626 Modo RUN

CS1W-CN118 + XW2Z-200/500S-CV Modo RUN

5-2-4 Operacion sin bateria

Es posible el funcionamiento cuando no hay bateria interna o esta agotada, es-
cribiendo los datos requeridos (programa de usuario, Setup del PLC, etc.) enun
cassette de Memoria. En este caso, poner a ON el pin 2 del interruptor DIP del
frontal de la CPU para que los datos almacenados en el Cassette de memoria
sean transferidos automaticamente a la CPU al arrancar.

Nota Sise agota la bateria interna, los datos en la CPU (programa de usuario, selec-
ciones, etc.) se perderan al desconectar la alimentacion.

Considerar las siguientes precauciones cuando se opere sin bateria interna o
con ella gastada.

* Cuando se agota la bateria interna, los datos se veran afectados de la si-
guiente forma.

» Aldesconectar la alimentacién se borraran los datos de las areas HR, PVs
de Temporizador/contador, DM y AR.

* Los datos del area SR seran inestables cuando se desconecte la alimen-
tacion. Por lo tanto, no seleccionar el bit de retener E/S (SR 25212) y el bit
de retener estado forzado (SR 25211) para mantener en el Setup del PLC
(DM 6601).

* El bit de retencién de E/S (SR 25212), el bit de retencién de estado forzado
(SR 25211), y el bitde salida OFF (SR 25215) seran especialmente inestables
y puede afectar negativamente al funcionamiento. Poner estos bits a OFF en
el arranque del programa. Para hacer esto se pueden utilizar las siguientes
instrucciones.

25315

H ANDW(34)

Indicador de Primer ciclo H#6TFF

(Se pone en ON durante el 252
primer ciclo de operacion)

252
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Sila siguiente seleccién se hace en el Setup del PLC (DM 6655 bits 12 a 15), no
se detectaran los errores de bateria (error no fatal) incluso si se agota la bateria
interna.

15 1211 0807 0403 00

DM 6655 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

 —

Habilitar error de bateria baja
0 Hex: Detectado
1 Hex: No detectado



SECCION 6
Selecciones del interruptor

Esta seccion describe la seleccion del interruptor DIP del panel frontal de la CPU. La mayoria de operaciones del PLC son
controladas por los parametros seleccionados en el Setup del PLC. Para mas informacion sobre Setup del PLC, consultar el
Manual de Programacion de CQM1H.

6-1 Selecciones del Interruptor DIP . ... ... o 118
6-2 Selecciones de Puerto de Comunicaciones y de Modos de Arranque . ................ 119
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Seccion 6-1

6-1 Selecciones del Interruptor DIP

La siguiente figura muestra las selecciones de fabrica del interruptor DIP. Estas
selecciones también se indican en negrita en la siguiente tabla.

Las tablas que siguen a ésta proporcionan detalles sobre diferentes combina-
ciones de seleccion de los pines5y 7.
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Pin Utilizacion Selec- Funcién
cion

1 Proteccion con- | ON Desde una consola de programacion no se puede escribir en el programa de
tra escritura usuario, DM de sdlo lectura (DM 6144 a DM 6568) y Setup del PLC (DM 6600 a

DM 6655).

OFF Desde una consola de programacion se puede escribir en el programa de usua-
rio, DM de solo lectura (DM 6144 a DM 6568) y Setup del PLC (DM 6600 a DM
6655).

2 Auto-transfe- ON Habilitada auto-transferencia.
rencia desde L d io, DM de s6lo lectura (DM 6144 a DM 6568), Setup del
Cassette de os programas de usuario, e sélo lectura ( 4a ), Setup de
Memoria PLC (DM 6600 a DM 6655) y la informacién de instruccidon de expansion almace-

nados en el Cassette de Memoria serdn automaticamente transferidos a la CPU
al arrancar.
Si el 4 esta en OFF, no se transferira la informacion relativa a instrucciones de
expansion y se utilizaran las selecciones predeterminadas.

OFF Inhibido autoarranque

3 Idioma del dis- | ON Inglés
play de la con-
sola de progra- | OFF El idioma almacenado en la ROM del sistema.
macion

4 Seleccién de ON Instrucciones de expansién seleccionadas por el usuario. Normalmente en ON
instruccion de cuando se utiliza un ordenador para programar/monitorizar. (Ver nota 1.)
expansion OFF Instrucciones de expansion conforme selecciones predeterminadas.

5 Configuracion ON Puerto de periféricos y puerto RS-232C de la CPU controlados por configuracién
de puerto de estandar (Host Link, 1 bit de start, paridad par, 7-bits datos, 2 bits de stop, 9.600
comunicacio- bps)
nes serie . . - . el

Si el pin 7 se pone a OFF, esta seleccion es ignorada para el puerto de periféri-
cos.

OFF Puerto de periféricos controlado por Setup del PLC (DM 6650 a DM 6654) y puer-
to RS-232C controlado por Setup del PLC (DM 6645 a DM 6649).

6 Seleccién de- ON La seleccién de pin 6 se almacena como el estado ON/OFF de AR 0712. Si el pin
terminada por 6 esta en ON, AR 0712 estara en ON. Si el pin 6 esta en OFF, AR 0712 estara en
el usuario OFF OFF.

7 Dispositivo co- | ON Al puerto de periféricos se pueden conectar dispositivos de periféricos distintos
nectado al de una consola de programacion.
puerto de peri- ~ — —
féricos OFF Salo se puede conectar al puerto de periféricos una consola de programacion

8 (ver Habilitar CX- ON Utilizar CX-Protocol para tarjeta de comunicaciones serie.

nota 2) | Protocol OFF No utilizar CX-Protocol para tarjeta de comunicaciones serie.

Nota 1. Conelpin4en ON, es posible cambiar la asignacion de codigos de funcién

para instrucciones de expansion. Si se conecta la alimentacion con el pin 4
en OFF después de haber cambiado las asignaciones de cédigo de funcion,
las selecciones volveran a las predeterminadas y se perdera la informacion
para las instrucciones de expansién que se hayan cambiado. También, si el
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pin 4 estd en OFF, la informacién de instruccién de expansion no seratrans-
ferida desde el Cassette de Memoria.

. Poner a ON el pin 8 para utilizar el CX-Protocol para crear o modificar ma-

cros de protocolo cuando se utilice un puerto de una Tarjeta de Comunica-
ciones serie CQM1H-SCB41 en el modo de comunicaciones serie de Ma-
cro de Protocolo. Seleccionar “C200HG-CPU43" como CPU en el CX-Pro-

tocol.

6-2 Selecciones de Puerto de Comunicaciones y de Modos de

arranque
Efecto de Pin 5y Pin 7 en el funcionamiento del puerto de periféricos y de puerto RS-232C
Pin Funcioén
5 7 Puerto de periféricos Puerto RS-232C integrado
OFF OFF Soportada consola de programacion Configuracion de comunicaciones determinada
por Setup del PLC (DM 6645 a DM 6649).
OFF ON Soportado un dispositivo distinto de la consola de | Configuracién de comunicaciones determinada
programacion. Configuracién de comunicaciones | por Setup del PLC (DM 6645 a DM 6649).
determinada por Setup del PLC (DM 6650 a DM
6654).
ON OFF Soportada consola de programacion Utilizada configuracion estandar de
comunicaciones.
ON ON Soportado un dispositivo distinto de la consola de | Utilizada configuraciéon estandar de
programacion. Utilizada configuracién estandar | comunicaciones.
de comunicaciones.

Efecto de Pin 5

y Pin 7 en el modo de comunicaciones serie via puerto de periféricos

Pin Modo de comunicaciones serie para puerto de periféricos
5 7 Bus de consola Bus de Host Link Sin protocolo | 1:1 Data Link NT Link
de periféricos (modo 1:1)

programacion

OFF |OFF |si No

OFF |[ON No Si (ver nota) | Si Si No | No
(Controlado por Setup de PLC)

ON OFF [si No

ON ON No Si (Seleccion | SI (Seleccion | No No No

estandar) estandar)

Nota Cuando se conecte el software de soporte al puerto de periféricos via bus de
periféricos, utilizar las siguientes selecciones. EIl modo de comunicaciones se-
rie es Host Link.

Pin Setup del PLC: DM 6650
5 7
OFF ON 0000 Hex (selecciones estandar) o 0001 Hex (selecciones a medida)
ON ON Ignorado (selecciones estandar)

Efecto de Pin 5

y Pin 7 en el modo de comunicaciones serie via puerto RS-232 integrado

Pin Modo de comunicaciones serie para puerto RS-232C integrado
5 7 Bus de consola Bus de Host Link No-protocolo | 1:1 Data Link NT Link
de periféricos (modo 1:1)
programacion
OFF |OFF |No No Si Si Si Si
(Controlado por Setup del PLC)
OFF [ON  [No No [si | si Si Si
(Controlado por Setup del PLC)
ON OFF |No No Si (Selecciéon | No No No
estandar)
ON ON No No Si (Selecciéon | No No No
estandar)
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Selecciones de Puerto de Comunicaciones y de Modos de arranque Seccion  6-2

Efecto de Pin 5y Pin 7 sobe el modo de arranque

120

Nota

Sila seleccién de modo de arranque en el Setup del PLC (DM 6600, bits 08 a 15)
se fijaa 00 Hex (Modo de arranque gobernado por la seleccion de pin 7 delinter-
ruptor DIP), el modo de Arranque sera determinado por la seleccién del pin 7 tan
pronto como se determine la presencia o0 ausencia de conexién de una consola
de programacion. El modo de operacién depende del Setup del PLC, el estado
del pin 7 del interruptor DIP y del dispositivo conectado al puerto de periféricos
cuando se conecta laalimentacion de la formaindicada en las siguientes tablas.

Setup de PLC Modo de operacién
Canal Bits Valor
DM 6600 |08to 15 00 Hex (Ver siguiente nota)
01 Hex Ultimo modo de operacion utilizado antes de
desconectar la alimentacion
02 Hex Modo de operacion indicado en bits 00 a 07
00 to 07 00 Hex Modo PROGRAM
01 Hex Modo MONITOR
02 Hex Modo RUN

Cuando los bits 08 a 15 en DM 6600 del setup del PLC estan seleccionados a 00
Hex, el modo de Arranque dependera de la seleccion del pin 7 del interruptor
DIP y del tipo de dispositivo conectado, de la forma indicada en la siguiente ta-
bla:

Dispositivo conectado Pin7

al poner a ON la

alimentacion OFF ON
Nada conectado Modo PROGRAM Modo RUN
Consola de Determinado por Modo PROGRAM
programacion interruptor de modo de

(No es posible
comunicar con Consola
de programacion)

la consola de
programacion

Dispositivo distinto de Modo PROGRAM Modo PROGRAM o
consola de. ) (No es posible modo RUN depenqlgndo
programacion comunicar con del cable de conexién.

dispositivo conectado) (ver nota)

Nota La siguiente tabla muestra la relacién entre el modo de Arranque y los

cables de conexion cuando se conecta un dispositivo distinto de una conso-
la de programacion, el pin 7 del interruptor DIP estd en ON y los bits 08 a 15
en DM 6600 del Setup del PLC esta seleccionados a 00 Hex.

Cables de conexién Modo de arranque
CS1W-CN114 + CQM1-CIF01/02 Modo PROGRAM
CS1W-CN118 + XW2Z-200/500S(-V) Modo PROGRAM
CS1W-CN226/626 Modo RUN
CS1W-CN118 + XW2Z-200/500S-CV Modo RUN




SECCION 7
Consolas de Programacion

Estaseccion describe brevemente las operaciones posibles con las Consolas de Programacién asi como la conexion y procedi-
mientos de operacion de la consola de programacion.
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Conexion de la consola de programacion Seccion 7-2

7-1 Programacion

Cuando se utilice por primera vez la Consola de Programacion con el CQM1H,
utilizar el siguiente procedimiento.

1,2, 3... 1. Desconectar la fuente de alimentacion.

2. Colocar el interruptor DIP del frontal de la CPU como se indica a continua-
cion:
Pin 7. OFF (para conexion de la Consola de Programacion)
Pin 3:  ON (para display en idioma inglés)
Nota Ponersiempre a OFF el pin 7 antes de conectar la consola de progra-
macion.
3. Conectar la consola de programacion al puerto de periféricos de la CPU.
4. Fijar el interruptor de modo de la consola de programacion a PROGRAM.
5. Conectar la alimentacion.
Nota Si el modo de operacion seleccionado no es PROGRAM, todo pro-
grama de la CPU sera ejecutado cuando se conecte la alimentacién.
. Escribir la password. (Pulsar las teclas CLR y MON)
. Borrar la memoria.
. Leer y borrar los mensajes de error.
. Empezar la programacion.

© 00 N O

7-2 Conexion de la consola de programacion

Conexioén de
CQM1-PROO01-E

122

Una consola de programacion se puede conectar al puerto de periféricos de la
CPU de CQM1H. No se puede conectar al puerto RS-232C.

Antes de conectar la consola de programacién, poner a OFF el pin 7 del inter-
ruptor DIP del frontal de la CPU.

Pin7

OFF: Puerto de periféricos seleccionado para conec-
—— tar la consola de programacion.

@ LB

ON: Puerto de periféricos seleccionado para conec-
tar otro dispositivo.

Nota 1. Nocambiarlaseleccion del pin 7 del interruptor DIP mientras esta conecta-
da la consola de programacién. Cambiar la seleccién interrumpira las co-
municaciones y provocara un error de comunicaciones. Si esta conectada
una consola de programacién, no responderd, las teclas no seran operati-
vas y el display no cambiara.

2. Consultar 6-1 Selecciones del Interruptor DIP sobre las selecciones del re-
sto de pines.

3. Siel cable de la consola de programacion se desconectay se vuelve a con-
ectar en los 2 segundos siguientes, no serd necesario escribir de nuevo la
password y se mantendra el display.

Conectar la consola de programacion CQM1-PROO01-E al CQM1H como se in-
dica en la figura.

CPU CQM1H

. Puerto de periféricos

Cable de conexion
CS1W-CN114




Conexion de la consola de programacion

Seccién 7-2

Conexion de
C200H-PRO27-E

Instalacién en panel

Conectar la consola de programacion C200H-PRO27-E como se muestra a
continuacion. Sélo se puede conectar una consola de programacion a la vez.

Cable de conexién
-7 C200H-CN222 o
C200H-CN422

— . 3:; L1
Puerto de
Cable de conexion CPU COM1H “—  periféricos
CS1W-CN114

Cable de conexion|
W ..-CS1IW-CN224 o
«" CS1W-CN624

La consola de programacion C200H-PRO27-E se puede instalar en un panel de
control como se muestra en la siguiente figura. (El soporte de montaje
C200H-ATTO1 se vende por separado).

_ ) Dimensiones del taladro de

™ Soporte de montaje montaje (normas DIN43700)

J | E 3
n " == Dos tornillos

1 -

: —+ 18673

& b

- ]
™ Grosor del panel: 1.0 2 3.2 mm [ 923° —M

Dejar un espacio de al menos 80 mm para el conector del cable por encimade la
consola de programacion.

80 mm min.

=" Se puede utilizar
cualquiera de los dos
conectores

Aprox. 70 mm.
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Seccioén 7-3

Consolas de programacion compatibles

7-3 Consolas de Programacion compatibles

Dos son las consolas de programacion que se pueden utilizar con el CQM1: la
CQM1-PROO01-Eyla C200H-PRO27-E. Las teclas de funcion de ambas conso-

las son idénticas.

Mantener pulsada la tecla Shift para escribir la letraimpresa en la esquina supe-
rior izquierda de una tecla o para escribir la funcién superior de las teclas con
dos funciones. Por ejemplo, la tecla AR/HR de la consola CQM1-PROO01-E
especifica area AR o HR; pulsar y soltar la tecla Shift y luego pulsar la tecla

AR/HR para especificar area AR.

C200H-PRO27-E
(Utilizar un cable de conexién

CQM1-PROO1-E
(Incluido cable de conexion de 2m) C200H-CN222 (2 m) o
- C200H-CN422 (4 m))
.- N
i N'I |
|':':-_. I_;_-\.—.
2 - 2
o - [ ] - —a i b o
1 r————=""=" a ; 1 [ ]
l;l. G ﬂ—|»J Display LCD .I o JI
[ . 1 = 1
I l' L Selector |II RV
E':I de modo |: 'E':]

Modo de operacion de

-
—_———

-I. NN -

- = 3

T w  Ju e
z Il R0 =S F = . .
s T instruccion
: 3N OE
r.I.r o
Teclas
. e i:'" r numéricas
.l ' L
Teclas de
operacion

CQM1 =]
/ll//_//'.'.'/.'. Gl u
Teclas de R I

v ol=

'|

Il

|:' =T
u"

="

-

Jacks de grabador de cas-
settes (No utilizado en el

CQML.)

Atencién: Cuando se conecte el CQM1, seleccionarlo en modo PROGRAM utilizando el
selector de modo descrito en Modos de Operacion. Si el PLC se pone en modo
RUN o MONITOR, el programa se ejecutard automaticamente pudiendo poner

en marcha el sistema controlado por el PLC.

Nota: Los tres juegos de teclas siguientes tienen diferente leyenda en la
CQM1-PROO01-Ey enla C200H-PRO27-E. La operacion de cada par de teclas

Funciones de las teclas
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es idéntica en ambas consolas.

Teclas C200H-PRO27

Teclas CQM1-PROO01-E
—
AR
HR
—
- PLAY
SET
—/
—
RESET E
RESET
\——/

gramacion.

La siguiente tabla lista las funciones basicas de las teclas de la consola de pro-

Tecla Entrada normal

Entrada con tecla SHIFT

Cadigo de funcién
FUN

Instruccion SFT(10)




Consolas de programacion compatibles

Seccion 7-3

Tecla

Entrada normal

Entrada con tecla SHIFT

NOT

Condicién NC o instruccion
diferencial

Modo desplazamiento

Instruccion AND

Instruccion OR

CNT

Instruccion CONTADOR (CNT) o
direccion de contador

TR

Bits TR

*EM

Direccion de LR

Direccion indirecta de EM

Direccion de HR

Direccion de AR

Instruccion LD

Instruccion OUT

Instruccion TEMPORIZADOR (TIM)
o direccién de temporizador

Direcciéon de DM

Direcciéon de EM

Direccién indirecta de DM

Direccion de IR/SR

Constante

Direccion de bit

Funcién de expansion

Cambio de datos

Operacion buscar

Forzarun bita 1

Borrado

Monitorizacién

Forzar un bita 0

Inserciéon

Borrar el display o cancelar una
operacion

Verificaciones

Escritura
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Consolas de programacion compatibles Seccion 7-3

Tecla Entrada normal Entrada con tecla SHIFT

(— ) | Iraladirecciébn de memoria, bit o Diferencial ascendente
i canal anterior

(— ) | Iralasiguiente direccién de Diferencial descendente
} memoria, bit o canal

(~ ) | Entrada de digitos 0 a 9. Entrada de digitos hexadecimales A
0 aF.

Interruptor de modo El interruptor de modo controla el modo de operacion del CQM1H. La llave se
puede quitar estando seleccionado a RUN o MONITOR pero no se puede quitar
si el interruptor esta fijado a PROGRAM.

Control de contraste El contraste del display se puede ajustar con el regulador de la parte derecha de
la consola de programacion.

% -=--— Control de con-
traste

Buzzer El volumen del buzzer de la C200H-PRO27-E se puede fijar a alto o0 bajo me-
diante el interruptor de la parte derecha de la consola de programacion. La
CQM1-PROO01-E no dispone de este selector.

Volumen bajo

I

Volumen alto

C200H-PRO27-E

Nota El buzzer se puede activar y desactivar por teclado. Ver 7-5-4 Operacion del
buzzer.

7-3-1 Cambio del modo del CQM1H con el interruptor de modo

Una vez conectada la consola de programacion, su interruptor de modo se
puede utilizar para cambiar el modo de operacion del CQM1H. En la pantallade
la consola se mostrara el display de modo (<PROGRAM>, <MONITOR>, o
<RUN>).

* Mientras se visualiza en la pantalla de la consola el display de modo no se pue-
den efectuar operaciones con las teclas. Pulsar CLR para borrar el display y
poder operar con las teclas.

* Siesta pulsadalatecla SHIFT mientras se gira el interruptor de modo, se man-
tendré el display original en la pantalla de la consola de programacién y no se
visualizara el display de modo.
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Consolas de programacion compatibles

Seccion 7-3

* El CQM1H entrara en modo RUN automaticamente si no hay consola de pro-
gramacion conectada al poner en ON el CQM1H.

MONITOR MONITOR MONITOR
RUN | PROGRAM RUN | PROGRAM RUN | PROGRAM

AL s L

..-_.-' '-. ] .-_.- N .-_..
o . - T
- _._-"-. L -

Display de modo
<PROGRAM> BZ <MONI1TOR=> Bz <RUN> BZ

Operacion CLR Operacion CLR

Modos de operacion

&Atencién

Display inicial

00000

Modo PROGRAM

En modo PROGRAM no se ejecuta el programa del CQM1H. Utilizar el modo
PROGRAM para crear y editar el programa, borrar la memoria o chequear el
programa.

Modo MONITOR

El programa del CQM1H se ejecuta en modo MONITOR y las E/S se procesan
en modo RUN. Utilizar el modo MONITOR para probar las operaciones del sis-
tema, tales como monitorizacién de estado de operacion del CQM1H, forzar bits
de E/Sa06al, cambiar SV/PV de temporizadores o contadores, cambiar da-
tos de canal y edicién online.

Modo RUN

Este es el modo de operacion normal del CQM1H. El estado de operacion del
CQM1H se puede monitorizar desde un dispositivo de programacién, pero no
se pueden forzar bits ni cambiar SV/PVs.

Comprobar el sistema antes de cambiar el modo de operacion del PLC para
evitar accidentes que pueden ocurrir al arrancar por primera vez el programa.

&Atencién No cambiar nunca el modo mientras se esta pulsando una de las teclas.

7-3-2 Modo de operacion al arrancar

El modo de operacién del CQM1H al conectar la alimentacion depende de las
selecciones de Setup del PLC y de la seleccion del interruptor de modo de la
consola de programacion.

Setup del PLC Modo de operacién

Canal Bits Selecc.

DM 6600 |08 a 15 |00 Hex | Sin consola de programacion: PROGRAM

Con consola de programacion:
Modo seleccionado en su interruptor de modo

01 Hex | El modo de arranque es el mismo que el modo de
operacion previo a la desconexién de alimentacion.

02 Hex | El modo de arranque esta determinado por bits 00 a
07.

00a 07 |00 Hex | Modo PROGRAM

01 Hex | Modo MONITOR

02 Hex | Modo RUN
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Preparacion para la operacion Seccion 7-4

Nota Sielpin 7 del interruptor DIP esta en ON, lainformacién anterior puede cambiar
dependiendo del resto de selecciones en el Setup del PLC. Consultar seccion
6-2 Selecciones de Puerto de Comunicaciones y de Modos de Arranque.

7-4  Preparacion para la operacion

Esta seccién describe como conectar el CQM1H y la consola de programacion
asi como las operaciones basicas preparativas para la programacion.

Conexion de la consola de Conectar la consola de programacion al puerto de periféricos del CQM1H
programacion mediante el cable correspondiente.

Puerto de periféricos

Operaciones de A continuacion se listan las operaciones béasicas necesarias para la programa-
preparacion cion.
1,2,3... 1. Poner el selector de modo de la consola de programacion en PROGRAM.

2. Escribir el password pulsando las teclas CLR y MONTR.

En este punto, pulsar SHIFT y luego la tecla 1 para poder activar y desacti-
var el buzzer de la consola de programacion.

3. Borrar la memoria del CQM1 pulsando CLR, SET, NOT, RESET y luego la
tecla MONTR.

4. Visualizar y borrar los mensajes de error pulsando CLR, FUN y luego la
teclaMONTR. Seguir pulsando lateclaMONTR hasta borrar todos los men-
sajes de error.

5. Pulsar la tecla CLR para obtener el primer display de programacion (direc-
cion de programa 00000).
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Preparacion para la operacion Seccion 7-4

Cambiar displays El siguiente diagrama muestra las teclas que se han de pulsar para cambiar los
displays de la consola de programacion.

Ejemplo display de modo (conectado al PLC)

Se visualizara el modo
{PROGRAM} BZ de operacion del

CQM1H

CLR SHIFT CLR

(o interruptor de
modo)

Display inicial de programacién

00000

Pulsar varias veces

CLR
(Ver nota.)

Varios displays de operacion

Nota: Para cancelar o iniciar una operacion, pulsar la tecla CLR varias veces para
volver al display inicial.

Después de pulsar la tecla SHIFT, al cambiar el modo por medio del interruptor
correspondiente, se cambiara el modo reteniendo el display actual.

Cuando se conmute entre RUN y PROGRAM, primero ira MONITOR y pulsar la
tecla SHIFT de nuevo.

129



Operaciones de la consola de programacion Seccién 7-5

7-5 Operaciones de la consola de programacion

7-5-1 Designacion de operandos

Las siguientes secuencias de teclas se pueden utilizar para designar areas de
datos, direccionesy constantes como operandos para instrucciones o para bus-
car/visualizar.

Método de escritura de areas de datos y direcciones

Leer programa

(Ver nota)
. . g z { )
[CLR ]»—»[SHIFT] [&Nﬂ »| Direccion area =EAONT%JL> 1
'S de datos L
BB = €
. ) | W
— ()
| AR Area HR —| CLR
\iﬁi& \—/
M
L— | SHIFT i Area AR
___J HR
LD
i TS
—/
(" our) Nota: Cuando se escribe el
> _ SV de la instruccioén, se
~— puede abreviar la designa-
) cion de bit o de canal.
»| TIM
\—/
| CNT
\—/
) S
| DM
—/

Método de escritura de constantes

Display de
entrada de
constante
I C_H 4@ (DM indirecto)
CONT ’—‘
CONT = valor | (Constante BCD,
# L= Hexadecimal)

{ 3 . .
(Vernota2) —s|sHiFT| | TR ) I ) M—» sher| | 'R |—=| (Sinsigno, cons-
J ) - tante decimal )
(Con signo, cons-
J— = SH'FTI | ™[] tante decimal)

| SET - (+) '
~—/
) WRITE A siguiente
&|RESET =) entrada de
S programa

7-5-2 Borrar memoria

Esta operacion se utiliza para borrar todo o parte de la memoria de programay
cualquier area de datos que no sea de sélo lectura, asi como los contenidos de
la memoria de la consola de programacion. Esta operacion sélo es posible en
modo PROGRAM.

RUN MONITOR PROGRAM
No No OK
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Operaciones de la consola de programacion Seccién 7-5

Borrar todo

Borrado parcial

Ejemplo

1,2, 3.

Atencion:

1,2 3.

Especificacion de Area

de EM

1,2 3.

Borrar todas las areas antes de comenzar a programar por primera vez o
cuando se instale un nuevo programa.

Para borrar completamente la memoria, utilizar el siguiente procedimiento.

1. Obtener el display inicial pulsando repetidamente la tecla CLR.
2. Para comenzar la operacion, pulsar las teclas SET, NOT y luego RESET.

or 00000 MEM CLR 2
T ResE HR CNT DM EM
3. Pulsar la tecla MONTR para borrar completamente la memoria.

o 00000 MEM CLR
END HR CNT DM EM

Se pueden retener datos en areas especificas o parte de la memoria de pro-
grama. Para retener los datos en las areas HR, TC, o DM, pulsar la tecla
apropiada después de pulsar SET, NOT y RESET. Cualquier area de datos
que siga apareciendo en el display de la consola se borrara al pulsar la tecla
MONTR.

La tecla HR se utiliza para especificar las areas AR y HR, la tecla CNT para
especificar el area de temporizador/contador y la tecla DM para especificar
el 4rea de DM.

Si se especifica borrar el area de DM, se borrara la configuracién del PLC (DM
6600 a DM 6655) junto con el resto del area de DM. Sin embargo no se borrara el
origen de error.

También es posible retener una parte de la memoria de programa desde la
primera direccidon de memoria hasta la direccion especificada. Después de
designar las areas de datos a retener, especificar la primera direccién de
memoria de programa a borrar. Por ejemplo, escribir 030 para dejar inaltera-
bles las direcciones 000 a 029, pero borrar las direcciones comprendidas
entre la 030 y el final de la memoria de programa.

Como ejemplo, proceder como se indica a continuacion para retener el area de
temporizador/contador y las direcciones 000 a 122 de la memoria de programa:

1. Obtener el display inicial.

2. Pulsar SET, NOT y luego la tecla RESET para comenzar la operacion.

3. Pulsar la tecla CNT para quitar el area de temporizador/contador de las
areas mostradas en el display.

o 00000 MEM CLR 72
HR DM EM~—

. J

4. Pulsar 123 para especificar 123 como direccion inicial de programa.

s (< () 00123 MEM CLR 2
L2 3] HR DM EM~

5. Pulsar la tecla MONTR para borrar las zonas especificas de memoria.

ot 00000 MEM CLR
END HR DM EM~—

\

Al igual que para otras areas, se puede retener o borrar los datos en el area de
EM pero el procedimiento es algo diferente. El siguiente procedimiento muestra
como cambiar la especificacion. Esta especificacion se utiliza como parte del
procedimiento anterior, Borrado parcial.

Las teclas SHIFT y DM se utilizan para especificar el area de EM.
Nota El area de EM serd visualizada sélo para CQM1H-CPUG61.

1. Pulsar la tecla CLR para obtener el display inicial.
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Nota

2. Pulsar SET, NOT, y luego RESET para iniciar la operacion.

. — OOOOOMEMORY CLR?
S REE HR CNT DM EM—

3. Pulsar las teclas SHIFT y EM/DM para acceder al siguiente display. En la
linea de abajo se visualizara el nimero de banco. Si la operacién borrar se
realiza con el nUmero de banco visualizado, se borrara el area de EM.

I lI IOOOOO EM CLR?
swiET || om || g

4. Para borrar el nimero de banco de tal forma que no se borrara el Area de
EM, pulsar la tecla 0. Desaparecera el numero de banco.

00000 EM CLR??

5. Pulsar las teclas SHIFT y EM/DM para volver al display anterior de borrar
memoria y completar la operacion como se describe en Borrado parcial.

1. Las teclas Arriba y Abajo se utilizan para conmutar entre los displays en lu-
gar de las teclas SHIFT y EM/DM.

2. La CPU CQM1H-CPUSB1 solo tiene un banco en el area de EM y sélo se
puede especificar el banco ndmero 0.

7-5-3 Leer/Borrar mensajes de error

Secuencia de teclas
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1,23.

Esta operacion se utiliza para visualizar y borrar mensajes de error. Es posible
visualizary borrar errores no fatales y mensajes de la instruccion MESSAGE en
cualquier modo, pero los errores fatales sélo se pueden visualizar y borrar en
modo PROGRAM.

RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK

Antes de escribir un nuevo programa, hay que borrar todo mensaje de error
grabado en memoria. Se supone que se han solventado todos los problemas
gue causaban los errores. Si al intentar borrar un mensaje de error, suena el
buzzer, eliminar la causa del error y luego borrarlo. (consultar el Manual de
Programacion del CQM1 para informacion sobre deteccién y correccion de
errores).

Proceder como se indica a continuacién para visualizar y borrar mensajes.

1. Obtener el display inicial.

2. Pulsarlatecla FUN y luego la tecla MONTR para comenzar la operacion. Si
no hay mensajes, se visualizara lo siguiente:

l I OOOOOERR CHK
FUN | [monT

OK

Si hay mensajes, se visualizara en primer lugar el mensaje mas grave al
pulsar la tecla MONTR. Pulsando de nuevo la tecla MONTR se borraré el
mensaje presente y se visualizara el siguiente mensaje de error. Seguir pul-
sando latecla MONTR hasta borrar todos los mensajes. Estos son algunos
ejempos de mensajes de error:

Un error fatal:

MEMORY ERR

MONTR

Un error no fatal:

SYS FAIL FALOL

MONTR

Un mensaje:

MATERIAL USED UP

MONTR




Operaciones de la consola de programacion Seccién 7-5

Borrados todos los mensajes:

ot OOOOOERR CHK
OK

7-5-4 Operacion del buzzer

Esta operacion se utiliza para activar y desactivar el buzzer que suena cuando
se pulsan las teclas de la consola de programacion. Este buzzer también
sonara siempre que se produzca un error durante la operacion del PLC. Esta
seleccion no afecta a la operacion del buzzer durante los errores.

Esta operacion es posible en cualquier modo.

RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK

Secuencia de teclas Proceder como se indica a continuacion para activar y desactivar el buzzer.

1,2,3... 1. Parair al display inicial, pulsar CLR, SHIFT y luego CLR. En este caso el
PLC estd en modo PROGRAM y el buzzer activado.

{PROGRAMY} BZ

2. Pulsar SHIFT y luego la tecla 1 para desactivar el buzzer.

E;qfq]-{PROGRAM}

3. Pulsar SHIFT y luego la tecla 1 de nuevo para activar el buzzer otra vez.

E;ﬂf:]{PROGRAM} BZ

Nota: En la C200H-PRO27 es posible controlar el volumen del buzzer mediante el
potencidmetro situado en el lateral de la consola de programacion.

7-5-5 Leer y cambiar instrucciones de expansion

Esta operacion se utiliza paraleer y cambiar los cddigos de funcién asignados a
ciertas instrucciones. Es posible leer las asignaciones de cdigo de funcién en
cualquier modo, pero las asignaciones sélo se pueden cambiar en modo PRO-
GRAM.

RUN MONITOR PROGRAM
OK (solo leer) OK (s6lo leer) OK

Comprobar el cambio de asignaciones de cddigo de funcion antes de escribir el
programa. El CQM1H no operara correctamente si los codigos de funcién en el
programa estan asignados incorrectamente.
Nota 1. A una Unica instruccion no se puede asignar dos codigos de funcién.
2. Antes de cambiar los codigos de funcién, verificar que el pin 4 del interruptor
DIP de la CPU esté en ON.
Leer cédigos de funcion Ejecutar el siguiente procedimiento para leer las asignaciones de cédigo de fun-
cion.
1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.
2. Pulsar la tecla EXT.

INST TBL READ
FUNL17 :-ASFT

3. Utilizar las teclas de direcion Arriba y Abajo para moverse a los cédigos de
funcion y leer sus correspondientes instrucciones.

INST TBL READ
VT lruNis - TKY

EXT
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Cambiar cédigos de funcidon Ejecutar el siguiente procedimiento para cambiar las asignaciones de cédigo de
funcién. Las asignaciones sélo se pueden cambiar en modo PROGRAM.

1,2,3... 1. Seguir el procedimiento anterior para leer el codigo de funcién que se va a
cambiar.

2. Pulsar la tecla CHG. Aparecera el siguiente display.
INST TBL CHG?
FUN18:TKY 17?2?2272
3. Utilizar las teclas de direccion Arriba y Abajo para moverse a las instruc-

ciones disponibles.
INST TBL CHG
l ]l EUN18 - TKY THKY

4. Cuando se visualice la instruccién deseada, pulsar la tecla WRITE para
cambiar la asignacion de codigo. Si la instruccion seleccionada no estaba
asignada a otro cAdigo de funcién, aparecera el siguiente display.

RITE INST TBL READ
FUN18:- HKY

Nota: No es posible cambiar a unainstruccion que ya estaba asignadaa un
cadigo de funcion diferente.

7-5-6 Leer y cambiar el reloj

Esta operacion se utiliza para leer y cambiar el relojen PLCs que tienen un cas-
sette de memoria con reloj. Se puede leer el reloj en cualquier modo, pero sélo
se puede cambiar en modo MONITOR o0 PROGRAM.

CHG

RUN MONITOR PROGRAM
OK (solo leer) OK OK
Lectura del reloj Para leer el reloj, proceder como sigue:

1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.
2. Pulsar FUN, SHIFT y luego MONTR. Se visualizara los datos actuales del

reloj.
FUN SHIFT |[MONTI TiM 93_03_17
10:56:-:36 TUE(2)

Cambiar el reloj No se puede cambiar en modo RUN. Ejecutar el siguiente procedimiento para
cambiar la seleccion del relo.

1,2,3... 1. Seguir los pasos descritos para visualizar los datos actuales del reloj.
2. Pulsar la tecla CHG. Aparecera el siguiente display.

TIM CHG? g3-03-17

10:57:-:00 TUE(2)

3. Utilizar las teclas de direccion Arriba y Abajo para mover el cursor a la uni-
dad que se desea cambiar. En este ejemplo se va a cambiar el dia de la

semana.
") [Tim cHe? 93-03-17
| i" | 10:58:00 TUE(Q)

4. Escribir el nuevo valor y pulsar la tecla WRITE. En el display aparecera la

nueva seleccion.
TIM 93-03-17

D
| 3"”“'10:58:30 WED(3)

Nota: Los dias de la semana corresponden a los siguientes nameros:
Domingo=0, Lunes.=1, Martes.=2, Miércoles.=3, Jueves.=4,
Viernes.=5 y Sabado=6.

CHG

7-5-7 Seleccidn y lectura de una direccion de programa

Esta operacién, ejecutable en cualquier modo, se utiliza para visualizar una
direccion especificada de la memoria de programa.
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1,2, 3.

RUN MONITOR PROGRAM

OK

OK OK

Cua

ndo se escribe por primera vez un programa, generalmente se empieza

en la direccion 000; no es necesario especificar esta direccion dado que al
borrar el display aparece automaticamente.

Cual

ndo se escribe un programa a partir de una direccion distinta de la 000 o

cuando se quiere leer o modificar un programa que ya existe en la memoria,

se h

1.
2.

. Pulsar la tecla de direccién abajo.

a de indicar la direccion deseada.

Ir al display inicial.
Escribir la direccion deseada. No es necesario escribir los ceros de la dere-

cha.
[c ][A ][A ] 00200
2 0 0

OO200READ OFF
LD 00000

)

Nota: Siel PLC estd en RUN o MONITOR, se mostrara el estado ON/OFF
de cualquier bit visualizado.

. Pulsar las teclas de direccion Arriba Abajo para recorrer el programa.

OO0201READ ON
" |l AND 00001
OO200READ OFF
L] Lp 00000

7-5-8 Buscar instruccion
Esta operacion, ejecutable en cualquier modo, se utiliza para buscar repeti-

1,2, 3.

cion

es de una determinada instruccion en el programa.

RUN MONITOR PROGRAM

OK

OK OK

Si el PLC estd en RUN o MONITOR, se mostrara el estado ON/OFF de cual-
quier bit visualizado.

1.
2.

Ir al display inicial.
Escribir la direccién de inicio de busqueda y luego pulsar la tecla de direc-
cién Abajo. No es necesario escribir los ceros de la derecha.

Ll 7o 001

. Escribir la instruccion que se desea encontrar y pulsar la tecla SRCH. En

este caso, se busca la instruccién LD. (Se han pulsado las teclas LD y
SRCH).

Como se muestra en lafigura, la siguiente instruccion LD se encuentraenla
direccion 200.

5 \(* (o)) 00200 SRCH
H || O LD 00000

. Pulsar la tecla de direccién Abajo para visualizar los operandos de la

instruccion o pulsar la tecla SRCH para buscar la siguiente instruccion LD.

. La busqueda continuara hasta que se alcance la instruccion END o el final

de la memoria de programa.

/03197 SRCH
END (001) (03 .2KW)
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7-5-9 Buscar operando de bit

Esta operacidn, ejecutable en cualquier modo, se utiliza para encontrar repeti-
ciones del bit operando especificado en el programa.

1,2,3.. 1

RUN

MONITOR

PROGRAM

OK OK

OK

Si el PLC estd en RUN o MONITOR, se mostrara el estado ON/OFF de cual-

quier bit visualizado.

Ir al display inicial.

2. Escribir la direccién de operando. No es necesario escribir los ceros de la

derecha.

I || CONT|| F I
SHIFT —# 5

OOOOOCONT SRCH
CONT 00005

3. Pulsar la tecla SRCH para iniciar la basqueda.

I SRCH |

OO0200CONT SRCH

LD

00005

4. Pulsar la tecla SRCH para buscar la siguiente repeticién del bit operando.

5. La busqueda continuara hasta que se alcance la instruccién END o el final
de la memoria de programa. En este ejemplo, se encuentra la instruccion

END.

I SRCH I

03197
END

(001D (3.2KW)

7-5-10 Borrar e insertar instrucciones

Esta operacién se utiliza para insertar o borrar instrucciones del programa. Sélo
se puede hacer en modo PROGRAM.

Programa original

00100 00101
Il Il

RUN

MONITOR

PROGRAM

No No

OK

Como ejemplo de esta operacion, se va a insertar una condicién IR 00105
NA en la direccién de programa 00206 y se va a borrar una condicion IR
00103 NA de la direccién de programa 00205, como se muestra en el

siguiente diagrama.

4

00201 00102

Direccioén| Instruccion Operandos
00103 00104
i O - - -
Borrar [ [ [
00105
Borar<@®| 00205 | AND 00103
_| I_ 00206 AND NOT 00104
Insertar 00207 ouT 10000
I END(01) I 00208 END(001) -

Insertar

136

1,2, 3.

Procedimiento para insertar IR 00105 NA en la direcciéon 00206.

1. Ir al display inicial.

* Insertar

2. Escribir la direccion donde se desea insertar la condicion NA y pulsar la
tecla de direccion Abajo. No es necesario escribir los ceros de la derecha.

aann

OO0206READ
AND NOT

00104

3. Escribir la nueva instruccion y pulsar la tecla INS.
OO206 INSERT?

S

Znaan

AND

00105
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4. Pulsar la tecla de direccién Abajo para insertar la nueva instruccion.

Nota: Para instrucciones con mas operandos, escribirlos y luego pulsar la
tecla WRITE.

Procedimiento para borrar IR 00103 NA en la direccion 00205.

00207 INSERT END
AND NOT 00104

Borrar

1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.

2. Escribir la direccion donde se desea borrar la condicién NA y pulsar la tecla
de direccién Abajo. No es necesario escribir los ceros de la derecha.

c A F O0O205READ
[2][0][5][¢]AND 00103
3. Pulsar la tecla DEL.
el OO205DELETE?
AND 00103

4. Pulsar la tecla de direccion Arriba para borrar la instruccion especificada.

Si la instruccion tiene mas operandos, éstos seran borrados automatica-
mente con la instruccion.

a

Después de completar las operaciones insertar y borrar, utilizar las teclas de
direccion Arriba y Abajo para recorrer el programa y verificar que se ha cam-
biado correctamente.

OO205DELETE END
AND 00105

Programa corregido

Direccioén| Instruccion Operandos
00100 00101 00105 00104
[N 1L 1l (P4 ] ] ]
I 11 I Pl @
00201 00102 . . .
|1l P4
L Al 00205 | AND 00105
00206 | AND NOT 00104
00207 ouT 10000
I END(01) I 00208 END(001) -

7-5-11 Escribir o editar programas

Esta operacion se utiliza para escribir o editar programas. Solo se puede ejecu-
tar en modo PROGRAM.

RUN MONITOR

No

PROGRAM
OK

No

Se utiliza el mismo procedimiento tanto para escribir por primera vez un pro-
grama como para cambiar un programa ya existente. En ambos casos se
escribe sobre los contenidos actuales de la memoria de programa.
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00002

Para demostrar esta operacién se va a escribir el siguiente programa.

TIM 000 Direccién| Instrucciéon Operandos
40123 | 1235 00200 | LD IR 00002
00201 | TIM 000
MOV(21) 0123
40100 00202 | MOV(021)
R0 #0100
LR 10
00203 | ADB(050)
ADB(50) #0100
#0100 #FFF6
#FFF6 DM 0000
DM 0000
1,2, 3. . Ir al display inicial.
. Escribir la direccién inicial del programa.
c A A 00200
2 0 0
. Escribir la primera instruccién y operando.
o ¢ 00200
H-J 2 ] LD 00002

. Pulsar la tecla WRITE para grabar la instruccion en la memoria de pro-

grama. Se visualizara la siguiente direcciéon de programa.

) OO201READ
NOP (000D

En caso de equivocacion al escribir la instruccion, pulsar la tecla de flecha
Arriba para volver a la direccion de programa anterior y escribir de nuevo la
instruccion. La nueva instruccion se escribira sobre la errénea.

. Escribir la segunda instruccion y operando. (En este caso no es necesario

escribir el nimero de temporizador, dado que es el 000.) Pulsar la tecla
WRITE para escribir la instruccion en la memoria de programa.

i, ) RTE 00201 TIM DATA

. Escribir el segundo operando (123 para especificar 12.3 segundos) y pulsar

la tecla WRITE. Se visualizara la siguiente direccion del programa.

D weees

Si se equivoca al escribir el operando, pulsar la tecla de direccién Arriba
para volver a visualizar el operando equivocado, pulsar la tecla CONT/# y
123 de nuevo. El nuevo operando se escribira sobre el erréneo.

Nota: Los contadores se programan de la misma forma que los temporiza-
dores excepto que se pulsa la tecla CNT en lugar de TIM.

. Programar la tercera instruccién y sus operandos. Escribir primero la

instruccion pulsandolatecla FUNy luego el cédigo de funcion (en este caso

21).
—(c. (5, ) ©0202
2l 1] Mmov ¢oz21>

Nota: Para escribir una instruccion diferenciada, pulsar la tecla NOT des-
pués de escribir el cddigo de funcion. A continuacién de las instruc-
ciones diferenciadas se visualizara el simbolo “@”. Pulsar de nuevo
lateclaNOT para cambiar de nuevo la instruccién a normal. Desapa-
recera el simbolo “@”. Para cambiar una instruccion después de
haber sido escrita, recorrer el programa hasta visualizar la instruc-
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cion deseada y luego pulsar la tecla NOT. A continuacién de la
instruccion deberia visualizarse el simbolo “@".

8. Pulsar la tecla WRITE para grabar la instruccion en la memoria de pro-
grama. Se visualizara el display de entrada para el primer operando.

RITE 00202 MOV DATA A
000

00202 MOV DATA A
(0]0]e)

WRITE

* Escribir constante hexadecimal, BCD

9. Escribir el primer operando y pulsar la tecla WRITE para grabar la instruc-
cion en la memoria de programa. Aparecera el display de entrada del
segundo operando.

[ﬂ][sl ][AO ][AO ]ENRWE] 00202 MOV DATA A

# #0000

e Escribir el nimero de canal

10. Escribir el segundo operandoy pulsar latecla WRITE paragrabar lainstruc-
cion en la memoria de programa. Se visualizara la siguiente direccion de
programa.

NE A RITE 00203 MOV DATA B
[ ][1][0][ ] LR 10

Nota Cuando se escribe un operando de instruccion, se puede abreviar la
designacion de bit o de canal.

11. Escribir la instruccion de aplicacion.

o \[F A RTE 00202 ADB DATA A
[ ][5][0][ ] #0000

* Escribir un nimero decimal sin signo
12. Se puede escribir el operando en decimal (sin signo).

[com][ ][ ][ ]00202 ADB DATA A
SHIFT TR NOT

— #00000

#

13. Escribir el operando, de 0 a 65535.

c (F 00202 ADB DATA A
2 5 || © #00256

Nota Encasode error, pulsarlatecla CLR pararestaurar el estado previo a
la entrada. Luego escribir de nuevo correctamente.

14. Restaurar el display hexadecimal.

sl 1= 00202 ADB DATA A
#0100

Nota Sise define una entrada fuera del rango permisible, sonara un zum-
bador y no se visualizara el display hexadecimal.

WRITE 00202 ADB DATA B
000

15. Es posible escribir el operando en decimal (con signo).

con|(o)( ) ©0202 ADB DATA A
e #+00000

16. Escribir un valor de -32,768 a 32,767. Utilizar la tecla SET para escribir un
ndmero positivo y utilizar la tecla RESET para escribir un nUmero negativo.

rec (B A 00202 ADB DATA A

reserf| 1| © #-00010

Nota Encasode error, pulsarlatecla CLR pararestaurar el estado previo a
la entrada. Luego escribir de nuevo correctamente.
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17. Restaurar el display hexadecimal.

~ () 00202 ADB DATA B
#FFF6

Nota Sise define una entrada fuera del rango permisible, sonara un zum-
bador y no se visualizara el display hexadecimal.

WRITE 00202 ADB DATA C
000

18. Escribir el operando final y pulsar luego la tecla WRT.

“\(oom) O0204READ
NOP (000D

7-5-12 Comprobacioén del programa

Una vez escrito o editado un programa, se debe comprobar que no se han
cometido errores de sintaxis.

Esta operacién comprueba errores de programacion y visualiza la direccion y
error si se encuentran. Solo es posible en modo PROGRAM.

RUN MONITOR PROGRAM
No No OK

1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.

2. Pulsar la tecla SRCH. Aparecera un mensaje para especificar el nivel de
chequeo deseado.

) OOOOOPROG CHK
CHKLEVEL (0-2)7

3. Especificar el nivel deseado (0, 1 6 2). Empezara la comprobacion del pro-
grama y se visualizara el primer error que se encuentre.

)| 00178CIRCUIT ERR
0 ] ouT 00200

4. Pulsar la tecla SRCH para continuar buscando. Se visualizara el siguiente
error. Seguir pulsando la tecla SRCH para continuar buscando.

La operacion finalizara cuando se encuentre la instruccion o se llegue al
final de la memoria de programa. Apararecera un display similar a éste sise
alcanza el final del programa:

.. O3000NO END INST
END

Aparecera un display similar a éste cuando se encuentre una instruccion
END:

O3000PROG CHK
END (001) (03 .2KW)

Nota: La verificacion se cancelara en cualquier momento pulsando la tecla
CLR.

7-5-13 Monitorizacion de Bit, Digito, Canal

Esta operacion, ejecutable en cualquier modo, se utiliza para monitorizar el
estado de hasta 6 bits y canales, aunque sélo se visualizaran 3 de una vez
en el display.

RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK

Leer programa y luego monitorizar
Cuando se visualiza una direccién de programa, se puede monitorizar el estado
del bit o canal en esa direccién pulsando la tecla MONTR.
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1,2,3..
Monitorizar bit

1,2, 3.
Monitorizar canal

1,2, 3.

Monitorizacion multiple

1. Ir al display inicial.

2. Escribir la direccién deseada del programay luego pulsar la tecla de direc-

cién Abajo.

aaan

OO100READ
TIM

000

3. Pulsar la tecla MONTR para comenzar la monitorizacion.

IMONT%

TOOO
1234

Mediante la operacion Forzar a Set/Reset, se puede cambiar el estado del
bit que se esta monitorizando.

Mediante la operacion Modificacién de dato Hexadecimal/BCD se puede
cambiar el valor del canal cuyo estado se estd monitorizando.

4. Pulsar la tecla CLR para finalizar la monitorizacion.

CLR

00100
TIM

0]o]e)

Proceder como se indica a continuacion para monitorizar el estado de un bit

concreto.

1. Ir al display inicial.

2. Escribir la direccion del bit deseado y pulsar la tecla MONTR.

Ll Ce ey

00001
~  ON

Pulsando la tecla de direccién Arriba o Abajo se puede visualizar el estado

del bit anterior o posterior.

Nota a) Siel PLC estd en modo PROGRAM o MONITOR, se puede cam-
biar el estado del bit visualizado mediante la operacion de Forzar

a Set/Reset.

b) También se puede especificar el bit IR 00001 pulsando las teclas
LDy 1, reduciendo el nimero de teclas que hay que pulsar.

3. Pulsar la tecla CLR para finalizar la monitorizacion.

CLR

00000
CONT

00001

Proceder como se indica a continuacién para monitorizar el estado de un canal

concreto.

1. Ir al display inicial.

2. Escribir la direccion del canal deseado.

e

00000
CHANNEL LR

o1

Note a) Siel PLC estd en modo PROGRAM o MONITOR, se puede cam-
biar el estado del canal visualizado mediante la operacion de
Modificar dato Hexadecimal/BCD. Consultar pagina 51.

b) No se puede monitorizar el estado de SR 25503 a SR 25507 y de

TR 00 a TR 07.

3. Pulsar la tecla MONTR para comenzar la monitorizacion.

lMONT%

cLO1L
FFFF

Se puede pulsar la tecla de direccion Arriba o Abajo para visualizar el
estado del canal anterior o posterior.

4. Pulsar la tecla CLR para finalizar la monitorizacion.

Se puede monitorizar simultaneamente el estado de hasta 6 bits y canales aun-
gue solo se visualicen 3 al mismo tiempo.
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1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.
2. Escribir la direccion del primer bit o canal y pulsar la tecla MONTR.

TIM MONTR TOOO
" Ji=] 0100

3. Repetir el paso 2 hasta 6 veces para visualizar la siguiente direccién a moni-
torizar.

shieT [ SN[ B [jvonT 00001 TOOO
# ~ OFF 0100

m@ DOOOO 00001 TOOO

1234 ~ OFF 0100
Si estan monitorizando 4 6 mas bits y canales, los bits y canales que no apa-
rezcan en el display se pueden visualizar pulsando la tecla MONTR. Si se
pulsa sélo la tecla MONTR, el display se movera hacia la derecha.
Si se especifican mas de 6 bits y canales, se cancelara la monitorizacion del
primer bit o canal especificado.

4. Pulsar la tecla CLR para parar la monitorizacion del bit o canal de la
izquierda y borrarlo del display.

00001 TOO0O
~ OFF 0100

5. Pulsar las teclas SHIFT+CLR para finalizar la monitorizacion.

SHIFT|| cLr 00000
CONT 00001

7-5-14 Monitorizacion de cambio de estado

Esta operacion, ejecutable en cualquier modo, se utiliza para monitorizar el
cambio de estado de un bit concreto.

CLR

RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK

1,2,3... 1. Monitorizar el estado del bit deseado de acuerdo con el procedimiento des-
crito en 7-5-13 Monitorizar Bit, Digito, Canal. Si se estan monitorizando 2 6
mas bits, el bit deseado deberia estar en la izquierda del display.

LOOO0O00108H2315
~ OFF~ OFF~ ON

2. Para especificar monitorizar cambio de estado de off a on, pulsar la tecla
SHIFT y luego pulsar la tecla de direccién Arriba. Apareceran los simbolos

“u@".
e LOOO0O00108H2315
" Jlu@oFF~ OFF~ ON

Para monitorizar cambio de estado de on a off, pulsar latecla SHIFT y luego
la tecla de direccién Abajo. Apareceran los simbolos “D@".

et LOOO0O00108H2315

! | DeOFF~ OFF~ ON

3. Elbuzzer sonara cuando el bit especificado cambie de off a on o de on a off
dependiendo del cambio especificado.

LOOO0O00108H2315

N ON ™~ OFF™ ON

4. Pulsarlatecla CLR parafinalizar la monitorizacién diferencial y volver al dis-

play de monitorizaciéon normal.

LOOO0O00108H2315
~ OFF~ OFF~ ON

CLR

142



Operaciones de la consola de programacion Seccién 7-5

7-5-15 Monitorizacion binaria

Esta operacion se utiliza para monitorizar el estado ON/OFF de los 16 bits
de un canal. Se puede ejecutar en cualquier modo.

1,2 3.

RUN MONITOR PROGRAM

OK

OK OK

1.

Monitorizar el estado del canal deseado de acuerdo con el procedimiento
descrito en 7-5-13 Monitorizar Bit, Digito, Canal. Si se estan visualizando 2
0 mas canales, el canal deseado debe estar en la izquierda del display.

. Pulsar la tecla SHIFT y luego MONTR para comenzar la monitorizacion

binaria. El estado ON/OFF de los 16 bits del canal deseado se mostrara en
la parte inferior del display. Un 1 indica que el bit esta en ON y un 0 que esta

en OFF.
SHIFT | [MONT! C100 MONTR
11111113131313131313113111
El estado forzado a ON de un bit se indica como “S” y el estado forzado a
OFF mediante “R”, como se indica a continuacion.

C100 MONTR
OOOOSO100R0O110SR

Bit forzado a ON  Bit forzado a OFF

Nota a) En este punto se puede cambiar el estado de los bits visualiza-
dos. Consultar para mas detalles 7-5-22 Modificacion de datos
binarios.

b) Paravisualizar el estado de los bits del canal anterior o posterior
se puede pulsar la tecla de direccién Arriba o Abajo.

. Pulsar latecla CLR parafinalizar la monitorizacién binariay volver al display

de monitorizacién normal.
Pulsar las teclas SHIFT+CLR para finalizar la monitorizacion.

7-5-16 Monitorizacion de 3 canales

Esta operacion, ejecutable en cualquier modo, se utiliza para monitorizar el
estado de tres canales consecutivos.

1,2 3.

RUN MONITOR PROGRAM

OK

OK OK

1.

Monitorizar el estado del primero de los tres canales de acuerdo con el pro-
cedimiento descrito en 7-5-13 Monitorizacién de Bit, Digito, Canal.

Si se estan monitorizando 2 6 mas canales, el primer canal deseado debe-
ria estar en la izquierda del display.

. Pulsar latecla EXT para comenzar la visualizacion de 3 canales. Se visuali-

zara el estado del canal seleccionadoy de los dos canales siguientes, como
se muestra a continuacion. En este caso se ha seleccionado DM 0000.

DOO0O2D0001D0O000
0123 4567 89AB

Nota En este punto se puede cambiar el estado de los canales visualiza-
dos. Consultar 7-5-19 Modificacion de datos de 3-canales.

. Para desplazarse una direccion adelante o atras se pueden utilizar las

teclas de direccion Arriba y Abajo.

DOOO3D0002D0001
V"] ABcD 0123 as67

143



Operaciones de la consola de programacion Seccién 7-5

4. Pulsar la tecla CLR para finalizar la monitorizacion de 3 canales y volver al
display de monitorizacién normal. Se visualizara en el display de monitori-
zacion de 3 canales el canal de la derecha.

DOOO0O2
0123

Nota: Sélo se visualizara un canal aunque se visualizaran 2 6 mas canales
cuando se inicié la monitorizacién de 3 canales.

7-5-17 Monitorizacion decimal con signo

Con esta operacion, los datos hexadecimales de un canal se tratan como
hexadecimal expresado en complemento a dos y se convierten a decimal
con signo para su visualizacion. Ademas, dos canales consecutivos de datos
se pueden visualizar en decimal como ocho digitos hexadecimales (display
de doble longitud). Durante la ejecucién de esta instruccion se pueden utili-
zar monitorizacion de E/S, monitorizacion mdltiple y modificacion de datos
de 3 canales.

Nota Enmodo PROGRAM o0 MONITOR, es posible cambiar datos de canal por medio
de una entrada decimal con signo. Consultar Modificacion de datos decimales

(con signo).
RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK
1,2,3... 1. Visualizar el canal que se va a utilizar para esta instrucciéon. En monitoriza-

cién multiple, es el canal de la izquierda.

cLO1 clL0200001
FFFO FOOO~ OFF

Monitorizacién multiple

2. Se ejecutala monitorizacion decimal con signo. Si se pulsan aqui las teclas
SHIFT y TR, se restaura la monitorizacion de E/S, monitorizacién mdltiple o
modificacion de datos de 3 canales.

SHIFT TR CLOl
—-00016
* Display de longitud doble
3. El canal monitorizado se toma como los cuatro digitos de la derecha de
ocho digitos hexadecimales y el siguiente canal como los cuatro digitos de

la izquierda y se convierten a numero decimal con signo para su visualiza-
cion.

cLO2 cLO1
-0268369936

EXT

4. Una vez completada la monitorizacién con signo, se restaura monitoriza-
cion de E/S, monitorizacién multiple o monitorizacion de datos de 3 canales.

el 1w cLO1l cL0200001

FFFO FOOO™ OFF

Nota Lamonitorizacién de E/S, monitorizacién multiple o monitorizacion de 3 canales
también se puede restaurar por medio de la tecla CLR.

7-5-18 Monitorizacion decimal sin signo

Esta operacion se utiliza para convertir datos hexadecimales de un canal a
decimal sin signo para ser visualizados. Ademas, dos canales consecutivos
de datos se pueden visualizar en decimal como ocho digitos hexadecimales
(display de doble longitud). Durante la ejecucion de esta instruccion se pue-
den utilizar monitorizacién de E/S, monitorizacion multiple y modificacion de
datos de 3 canales.
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Nota Enmodo PROGRAM o0 MONITOR, es posible cambiar datos de canal por medio
de una entrada decimal con signo. Consultar Modificacion de datos decimales

(con signo).
RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK
1,2,3... 1. Visualizar el canal que se va a utilizar para esta instruccion. En monitoriza-

cion mdltiple, es el canal de la izquierda.

cLO1 clL0200001
FFFO FOOO~ OFF

Monitorizacién multiple

2. Se ejecuta la monitorizacion decimal sin signo. Si se pulsan aqui las teclas
SHIFT y TR, se restaura la monitorizacion de E/S, monitorizacién mdltiple o
modificacion de datos de 3 canales.

sHIFT|[ TR || noT cLO1
65520

* Display de longitud doble

3. El canal monitorizado se toma como los cuatro digitos de la derecha de
ocho digitos hexadecimales y el siguiente canal como los cuatro digitos de
la izquierda y se convierten a nimero decimal sin signo para su visualiza-
cion.

cLO2 cLOoO1
4026597360

4. Unavez completadala monitorizacién sin signo, se restaura monitorizacion
de E/S, monitorizacion multiple o monitorizacion de datos de 3 canales.

cuerl[ = cLOl1l cLO0200001

FFFO FOOO™ OFF

Nota Lamonitorizacién de E/S, monitorizacién multiple o monitorizacion de 3 canales
también se puede restaurar por medio de la tecla CLR.

7-5-19 Modificacion de datos de 3 canales

Esta operacion se utiliza para cambiar los contenidos de uno o mas de tres
canales consecutivos visualizados mediante la operacion monitorizar 3
canales. Esta operacion soélo se puede ejecutar en modo MONITOR o PRO-

GRAM.
RUN MONITOR PROGRAM
No OK OK
1,2,3... 1. Monitorizar el estado de los canales deseados de acuerdo con el procedi-

miento descrito en 7-5-16 Monitorizar 3 canales.

2. Pulsar latecla CHG para empezar la modificacion de datos de 3 canales. El
cursor aparecera a continuacion de los contenidos del canal de laizquierda.

DOO0O2 3CH CHG?
# 0123 4567 89AB

3. Escribir el nuevo valor para el canal de la izquierda del display y pulsar la
tecla CHG si se van a hacer mas cambios. Escribir el nuevo valory pulsar la
tecla WRITE para grabar los cambios en memoria si no se haran mas cam-
bios.

CHG

5 )(o.) DOOO2 3CH CHG?
1 odiD1 4567

4. Escribir el nuevo valor para el canal central del display y pulsar latecla CHG
si se va a cambiar el canal de la derecha. Escribir el nuevo valor y pulsar la
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tecla WRITE para grabar los cambios en memoria si el canal de la derecha
no se va a cambiar. (en este ejemplo, no se va a cambiar).

I D E E T DOO0O2D0001D0000
[ 2 ][ 3 ][ 4 ][ 5 ][ ] 0001 2345 SOAB

Nota: Sise pulsalatecla CLR antes de latecla WRITE, se cancelarala operaciény se
volvera al display de monitorizacion de 3 canales sin ningln cambio en la
memoria de datos.

7-5-20 Cambiar SV de temporizador, contador

Para cambiar el SV de un temporizador o contador se pueden utilizar dos
operaciones. Solo es posible en modo MONITOR o PROGRAM. En modo
MONITOR, se puede cambiar el SV mientras se ejecuta el programa.

RUN MONITOR PROGRAM
No OK OK

El SV de un temporizador o contador se puede cambiar escribiendo un
nuevo valor o aumentando o reduciendo el SV presente.

Escritura de una constante  Esta operacidn se puede utilizar para escribir una constante como nuevo SV,
como nuevo SV asi como para cambiar un SV de constante a direccién de canal y viceversa. Los
siguientes ejemplos muestran como escribir una constante de nuevo SVy como
cambiar el SV de una constante a una direccion.
1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.
2. Visualizar el temporizador o contador deseado.

\(F. \(co) ©0201SRCH
1 TIM 001

3. Pulsar la tecla de direccién Abajo y luego la tecla CHG.
e 00201 DATA?
/ TOO1 #0123 #?22727
4. En este punto se puede escribir una nueva constante para SV o cambiarla
por una direccién de canal.

a) Paraescribir una nueva constante de SV, escribir la constante y pulsar la
tecla WRITE.

B c E RITE 00201 TIM DATA
[1][2][4][ ] #0124

b) Para cambiar a una direccion de canal, escribir la direccion de canal y
pulsar la tecla WRITE.

~)(w)(z. )(~.) 00201 TIM DATA —
| O 010

Aumentar y disminuir una Esta operacion se puede utilizar para aumentar y disminuir una constante de
constante SV. Esto es posible s6lo cuando el SV se ha definido como una constante.

1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.
2. Visualizar el temporizador o contador deseado.

o sren O0201SRCH
TIM 000

3. Pulsar la tecla de direccion Arriba, CHG y luego la tecla EXT.
| OO201DATA ? U/D
! TOOO #0123 #0123

La constante de la izquierda es la del antiguo SV y la de la derecha sera la
nueva constante de SV del paso 5.

4. Pulsar las teclas de direccién Arriba y Abajo para aumentar o disminuir la
constante de la derecha.
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5. Pulsar latecla CLR dos veces para cambiar por el nuevo el SV del tempori-
zador.

00201 TIM DATA
#0124

7-5-21 Modificacion de datos Hexadecimal, BCD

Esta operacion se utiliza para cambiar el valor BCD o hexadecimal del canal
gue se esta monitorizando utilizando el procedimiento descrito en 7-5-13
Monitorizar Bit, Digito, Canal. Se puede ejecutar s6lo en modo MONITOR o
PROGRAM.

RUN MONITOR PROGRAM
No OK OK

Los bits de los canales SR 253 a SR 255 no se pueden cambiar.

1,2,3... 1. Monitorizar el estado del canal deseado de acuerdo con el procedimiento
descrito en 7-5-13 Monitorizar Bit, Digito, Canal. Si se estan monitorizando
dos o mas canales, el canal deseado ha de estar en laizquierda del display.

2. Pulsar la tecla CHG para iniciar la modificacién de datos hexadecimal o
BCD.

PRES VAL?

DOOOO 0119 ?2727?27?
Si en la parte izquierda del display esta un contador o un temporizador, se
visualizara su PV y sera el valor que se cambie. Consultar 7-5-20 Cambiar
SV de temporizador, Contador.

En modo MONITOR, el PV del temporizador, si éste esta en on, seguira
marcando el tiempo.

3. Escribir el nuevo PV y pulsar la tecla WRITE para cambiar el PV. Verificar
gue los PVs de temporizador o contador se escriben en BCD.

CHG

Al pulsar latecla WRITE finalizara la operacion y volvera el display de moni-
torizacion normal.

(2 e JCo ) 0200

El PV del temporizador seguird disminuyendo desde el PV nuevo si el tem-
porizador esta en on.

7-5-22 Modificacion de datos binarios

Esta operacion, ejecutable s6lo en modo MONITOR o PROGRAM, se utiliza
para cambiar el estado de los bits del canal que se esta monitorizando
mediante el procedimiento descrito en 7-5-15 Monitorizacion Binaria.

RUN MONITOR PROGRAM
No OK OK

No se pueden cambiar los bits de los canales SR 25300 a SR 25507.

1,2,3... 1. Monitorizar el estado del canal deseado de acuerdo con el procedimiento
descrito en 7-5-15 Monitorizacion binaria.

2. Pulsar la tecla CHG para iniciar la modificacién de dato binario.
cO01 CHG?

CHG

El cursor destellara sobre el bit 15. El cursor indica el bit que se puede cam-
biar.

3. Para mover el cursor y cambiar el estado de bit se utilizan tres grupos de
teclas:

a) Utilizar las teclas de direccién Arriba y Abajo para mover el cursor a
izquierda y derecha.
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b) Utilizarlasteclas 1y 0 para cambiar el estado del bita ON o0 a OFF. Des-
pués de pulsar una de estas teclas el cursor se movera un bit a la dere-
cha.

c) Utilizar las teclas SHIFT+SET y SHIFT+RESET para forzar a set 0 a
reset el estado de un bit. Después de pulsar uno de los dos grupos de
teclas, el cursor se movera un bit a la derecha. La tecla NOT borrara el
estado forzado a set 0 a reset.

R0 =

| ST ) cO001 CHG??
seT )| LO@S

Nota: Los bits del area de DM no se pueden forzar ni a set ni a reset.

4. Pulsar la tecla WRITE para grabar en memoria los cambios.
[@ cO001 MONTR
100Ss010101010101
7-5-23 Modificacion de datos decimales (con signo)

Esta operacion se utiliza para cambiar el valor decimal de un canal, dentro
de un rango de -32,768 a 32,767. Se convierte automaticamente a hexade-
cimal expresado por complemento a dos. Ademas se pueden cambiar a la
vez los datos de 2 canales consecutivos (cambio de doble longitud).

La operacidn se puede utilizar durante la monitorizaciéon decimal con signo.
No se pueden cambiar los canales SR 253 a SR 255.

Atencién Esta operacién no se puede utilizar con CQM1-CPU11-E y CQOM1-CPU21-E.

RUN MONITOR PROGRAM
No OK OK

1,2,3... 1. Monitorizar (decimal, con signo) el estado del canal para el cual se va a
cambiar el valor presente.

cLO1
—-00016

2. Pulsar la tecla CHG para iniciar la modificacién de dato decimal.

PRES VAL?
cLO1-00016

3. Escribir el nuevo PV y pulsar latecla WRITE para cambiar el PV. Cuando se
pulse latecla WRITE la operacion finalizaray volvera el display de monitori-
zacion decimal con signo.

El PV se puede seleccionar en un rango de -32,768 a 32,767. Utilizar la
tecla SET para escribir un nimero positivo y la tecla RESET para escribir
uno negativo.

Para volver a monitorizacion de E/S, monitorizacién mltiple o monitoriza-
cion de 3 canales, pulsar las teclas SHIFT y TR o pulsar la tecla CLR.

) )l Sazves

Nota En caso de equivocacion al escribir el valor, pulsar la tecla CLR para
restaurar el estado previo. Luego escribir el valor correcto. Si se
introduce un valor fuera del rango permisible, sonard un zumbador.

CHG

* Cambio de doble longitud

1. Se visualiza el PV en doble longitud mediante monitorizacion decimal con
signo.
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EXT

cLO2 cLOoO1
—-0268402688

2. Pulsar la tecla CHG para

iniciar la modificacién de datos decimales.

CHG

PRES VAL?
cL02-0268402688

3. Escribir el nuevo PV y pulsar la tecla WRITE para cambiar el PV. Finalizara
la operacion y volvera el display de doble longitud cuando se pulse la tecla
WRITE. El PV se puede seleccionar en un rango de -2,147,483,648 a

2,147,483,647.

aaaaanannns

cLO2 cLO1
+1234567890

Nota En caso de equivocacion al escribir el valor, pulsar latecla CLR para
restaurar el estado previo. Luego escribir el valor correcto. Si se
introduce un valor fuera del rango permisible, sonard un zumbador.

4. Unavez completadala monitorizacion decimal con signo, se restaura el dis-
play de monitorizacion de E/S, monitorizacion multiple o modificacion de

datos de 3 canales.

|SHIFT|| TR I

cLO1 cL0200001
0202 4996"™ OFF

Nota Lamonitorizacién de E/S, monitorizacién multiple o monitorizacion de 3 canales
también se puede restaurar por medio de la tecla CLR.

7-5-24 Modificaciéon de datos decimales (sin signo)

Esta operacion se utiliza para cambiar el valor decimal de un canal, dentro
de un rango de 0 a 65,535 ( sin signo). Se convierte automaticamente a
hexadecimal. Ademas se pueden cambiar a la vez los datos de 2 canales
consecutivos (cambio de doble longitud).

1,2 3.

La operacion se puede utilizar durante la monitorizacién decimal sin signo.
Los canales SR 253 a SR 255 no se pueden cambiar.

RUN

MONITOR

PROGRAM

No OK

OK

1. Monitorizar (decimal, sin signo) el estado del canal cuyo valor presente se

va a cambiar.

2. Pulsar la tecla CHG para

CHG

cLO1
18838

iniciar la modificacién de datos decimales.

PRES VAL?
cLO1 18838

3. Escribir el nuevo PV y pulsar latecla WRITE para cambiar el PV. Cuando se
pulse latecla WRITE la operacion finalizaray volvera el display de monitori-

zacion decimal sin signo.

El PV se puede seleccionar en un rango entre 0 y 65,535.

Para volver a monitorizacién de E/S, monitorizacion multiple o monitoriza-
cion de 3 canales, pulsar las teclas SHIFT y TR o pulsar la tecla CLR.

Sauans

cLO1
32768

Nota En caso de equivocacion al escribir el valor, pulsar la tecla CLR para
restaurar el estado previo. Luego escribir el valor correcto. Si se
introduce un valor fuera del rango permisible, sonard un zumbador.
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* Cambio de doble longitud

1.

2.

3.

Se visualiza el PV en doble longitud mediante monitorizacion decimal sin
signo.

cLO2 cLO1
1234599936

Pulsar la tecla CHG para iniciar la modificacion de datos decimales.

PRES VAL?
cLO2 1234599936

Escribir el nuevo PV y pulsar la tecla WRITE para cambiar el PV. Finalizara
la operacion y volvera el display de doble longitud cuando se pulse la tecla
WRITE. El PV se puede seleccionar en un rango de 0 a 4,294,967,295.

EXT

CHG

E

JloJCeJCe )l )i Sovo07o000

4.

Nota En caso de equivocacion al escribir el valor, pulsar latecla CLR para
restaurar el estado previo. Luego escribir el valor correcto. Si se
introduce un valor fuera del rango permisible, sonara un zumbador.

Una vez completada la monitorizacion decimal sin signo, se restaura el dis-
play de monitorizacion de E/S, monitorizacion multiple o modificacion de
datos de 3 canales.

~ () <©LO1 cL0200001
1170 0001~ OFF

Nota Lamonitorizacion de E/S, monitorizacion multiple o monitorizacion de 3 canales
también se puede restaurar por medio de la tecla CLR.

7-5-25 Forzar a Set, Reset

Esta operacion se utiliza para forzar bits a ON (set) o a OFF (reset) y es de
gran utilidad para depurar el programa o chequear el cableado de salida.
Sdélo se puede ejecutar en modo MONITOR o0 PROGRAM.
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1,2, 3.

RUN MONITOR PROGRAM

No

OK OK

1.

Visualizar el estado del bit deseado segin el procedimiento descrito en
7-5-13 Monitorizar Bit, Digito, Canal. Si se visualizan dos 0 mas canales, el
bit deseado debe estar a la izquierda del display.

. Pulsar latecla SET para forzar el bit a ON o pulsar la tecla RESET para for-

zarlo a OFF.

0010000500
# ON~ OFF
El cursor en la esquina inferior izquierda del display indica que se esta eje-
cutando la operacién de forzar a set/reset. El estado del bit permaneceraen
ON o en OFF mientras se esté pulsando la correspondiente tecla, volviendo
a su estado original en el siguiente scan después de soltar la tecla.

Si se fuerza a reset un temporizador o contador en modo MONITOR,
comenzara de nuevo la operacion después de la finalizacion si su entrada
esta en ON y parara cuando se alcance el tiempo fijado.

SET

. Pulsar las teclas SHIFT+SET o SHIFT+RESET para mantener el estado

forzado del bit después de soltar la tecla. En este caso, el estado set forzado
se indica mediante una "S” y el estado reset forzado por una "R”.

Para volver el bit a su estado original, pulsar la tecla NOT o realizar una
operacion de borrar forzar a Set/Reset. (Consultar 7-5-26 Borrar forzar a
Set/Reset.) El estado forzado también se borrara cuando se cambie el
modo de operacién del PLC (a no ser que SR 25211 esté en ON, en cuyo
caso el estado forzado no se borrara cuando se cambie de modo PRO-
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GRAM a modo MONITOR) o cuando se pare la operaciéon como resultado
de un error o corte de alimentacion.

7-5-26 Borrar Set/Reset forzado

Esta operacion se utiliza para restaurar el estado de todos los bits que hayan
sido forzados a set 0 a reset. Se puede ejecutar s6lo en modo MONITOR o
PROGRAM.

RUN MONITOR PROGRAM
No OK OK

1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.

2. Pulsar latecla SET y luego la tecla RESET. Aparecera un mensaje de con-
firmacion.

[ ] OOOOOFORCE RELE??
SET ||RESE

Nota: Si pulsa una tecla errénea, pulse la tecla CLR y empiece desde el
principio.

3. Pulsar la tecla NOT para borrar el estado set/reset forzado de los bits de
todas las areas de datos.

OOOOOFORCE RELE
END

7-5-27 Cambiar display Hex-ASCII

Esta operacion se utiliza para cambiar la visualizacion de datos de DM entre
4 digitos hexadecimales y ASCII y viceversa. Se puede ejecutar en cualquier

modo.
RUN MONITOR PROGRAM
OK OK OK
1,2,3... 1. Visualizar el estado del canal deseado de acuerdo con el procedimiento

descrito en 7-5-13 Monitorizar Bit, Digito, Canal. Si se estan monitorizando
dos 0 mas canales, el canal deseado debe estar en laizquierda del display.

2. Pulsar la tecla TR para cambiar a modo ASCII. El display cambiara conti-
nuamente entre ASCIl y hexadecimal cada vez que se pulse la tecla TR.

" DOOOO
| | AR
[ " ] DOOO0O
4142

7-5-28 Visualizacion del tiempo de ciclo

Esta operacion se utiliza para visualizar el tiempo de ciclo medio. Solo se
puede ejecutar en modo RUN o MONITOR mientras el programa se esta
ejecutando.

RUN MONITOR PROGRAM
OK OK No

1,2,3... 1. Iraldisplay inicial.
2. Pulsar la tecla MONTR para visualizar el tiempo de ciclo.
o OOOOOSCAN TIME
012.1MS

Puede haber diferencias en los valores visualizados cuando se pulsa repe-
tidamente la tecla MONTR. Estas diferencias estan provocadas por los
cambios en las condiciones de ejecucion.
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7-5-29 Entrada de datos binarios con signo utilizando valores decimales

Aunque las operaciones con datos binarios con signo utilizan expresiones he-
xadecimales, se pueden introducir desde la consola de programacion mediante
entradas digitales y nemonicos para las instrucciones. A continuacién se dan
algunos ejemplos para la consola de programacion.

Entrada de instrucciones Para las siguientes instrucciones soélo se pueden introducir operandos de 16
bits: NEG(--), ADB(50), SBB(51), MBS(--), and DBS(--).

Ejemplo 1: Sumar 12345 a un operando utilizando BIN(50)
)/ 00000

CLR

) 00000
FUN (? ?)

F (~_ )| O0O000
59 ) ADB (50>
/00000 ADB DATA A

(0]o]e)

cont] OOOOO ADB DATA A
# #0000

00000 ADB DATA A
#+00000

"\ \(F (00000 ADB DATA A
o) s JC s e12345

00000 ADB DATA A
#3039

RITE 00000 ADB DATA B
(o]e]e

Entrada de canal de datos (DM)
Ejemplo 2: Escribir +22334 en DM 1000

00000

CLR

00000
J| CHANNEL DM 0OOO0O

B A A (~ )| O0000
[1]{0][0] 0 || CHANNEL DM 1000
— D1000
0000

SHIFT TR D 1000

| " || +00000
) PRES VAL?
D1000+00000

c c D D (e ) PRES VAL?
22 )= )2 ) ) brooorz2ssa
— )| D100O0

+22334

D1000
573E

Ejemplo 3: Escribir -1,234,567,890 en DM 1234 y DM 1235
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CLR

00000

00000
CHANNEL DM OOOO

1| O0O000

CHANNEL DM 1234

D1234
0000

D1234
+00000

D1235D1234

J| +O000000000

PRES VAL?
D1235+0000000000

PRES VAL?
D1235 0000000000

PRES VAL?
D1235 1234567890

D1235D1234
1234567890

D1234
00722

D1234
FD2E

DOOOO0D1234
FD2E

D1235D1234
FD2E

D1235D1234
B669 FD2E
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7-6 Ejemplo de Programacion

Esta seccion demuestra todos los pasos necesarios para escribir un progra-
ma con la Consola de Programacion.

7-6-1 Operaciones previas

Utilizar el siguiente procedimiento para escribir por primeravez un programaen
el CQM1H.

1,2,3... 1. Colocar el interruptor de modo de la Consola de Programacién a modo
PROGRAM y luego conectar la alimentacion del CQM1H. Aparecera en la
consola de programacion el display para introducir la password.

MONITOR
RUN | PROGRAM
"-.__ ] e
£og <PROGRAM>
PASSWORD !

2. Introducir la password pulsando la tecla CLR y la tecla MONTR.

<PROGRAM=>
| CLR IlMom%

3. Borrar lamemoria del CQM1H pulsando CLR, SET, NOT, RESET, y luego la
tecla MONTR. Pulsar la tecla CLR varias veces si se visualizan errores de
memoria.

00000

CLR

. J

or OOOOOMEMORY CLR?
SET RESET] HR CNT DM

) S

ot OOOOOMEMORY CLR
END HR CNT DM

. J

4. Visualizar y borrar los mensajes de error pulsando CLR, FUN y luego la te-
cla MONTR. Seguir pulsando la tecla MONTR hasta que se hayan borrado
todos los mensajes.

00000

)| 00000
FUN (O0??)

ERR/MSG CHK OK

5. Pulsar la tecla CLR para traer el display inicial de programacion (direccién
de programa 00000). A partir de aqui se puede escribir el nuevo programa.

00000

&Atencién Comprobar el sistema antes de arrancar o parar el CQM1H para evitar acci-
dentes que puedan producirse al arrancar por primera vez el programa.

154



Ejemplo de Programacion

Seccion 7-6

7-6-2 Mensajes de error de la consola de programacion

Los mensajes de error se visualizaran en la consola de programacion siempre
gue se produzca un error durante la operacién. Consultar en la siguiente tabla
los errores de operacion y su correccién. Consultar el manual de operacion
acerca de los mensajes de otros dispositivos periféricos.

Mensaje de error

Correccion

CHK MEM (ROM)

El pin 1 del interruptor DIP de la CPU esta en ON (protegido
contra escritura). Ponerlo a OFF para habilitar escritura.

PRGM OVER La ultima direccion de memoria de programa no es NOP,
impidiendo introducir mas programa. Borrar el programa
escrito después de la instruccion END(01).

ADR OVER La direccion seleccionada excede la Ultima direccion del area
de UM. Restaurar la direccion.

SET ERROR Se ha introducido FALS 00. Introducir correctamente la
instruccion (“00” no se puede introducir).

1/0 No. ERR Los datos de E/S se han introducido fuera del rango

permisible. Confirmar los rangos de entrada para las
instrucciones e introducir los valores correctos.

7-6-3 Programa ejemplo

El siguiente programa de diagrama de relés se utilizara para demostrar como
escribir un programa con la consola de programacion. Este programa hace con-
mutar diez veces ON/OFF la salida IR 10000 (un segundo en ON, un segundo
en OFF) después de ponerse a ON la entrada IR 00000.

00000

00004

00007

00010

00014

00017

00000

Entrada Start
C000

LEL

02000

£y

T002

02000 Bit de autorretencion

L L
'—| T P4 TIM 001
#0010 | Temporizador de 1 seg
02000 T002
L L
'—| T ydi TIM 002 _
Temporizador de 2 seg
#0020
02000 TOO1 .
v—l | 11 Entrada de contaje cpP
| LAl CNT 000
02000 Contador de 10 contajes
X R #0010
Al Entrada de reset
020|OO T(:(ﬁ. FSalida intermitente (10 veces)
'_l T N 10000
e LD LT

OFF

i

: END(Ol)I 1s
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Enla siguiente tabla se encuentra este programa en nemaénico. En 7-6-4 Proce-
dimientos de Programacion se describen los pasos requeridos para escribir
este programa mediante una consola de programacion.

Direccién Instruccion Datos Procedimientos de
programacion utilizados
00000 LD 00000 (1) Bit de autorretencion
00001 OR 02000
00002 AND NOT C 000
00003 ouT 02000
00004 LD 02000 (2) Temporizador de 1 segundo
00005 AND NOT T 002
00006 TIM 001
# 0010
00007 LD 02000 (3) Temporizador de 2 segundos
00008 AND NOT T 002
00009 TIM 002
# 0020
00010 LD 02000 (4) Contador de 10 contajes
00011 AND T 001
00012 LD NOT 02000
00013 CNT 000
# 0010
00014 LD 02000 (5) Salida intermitente (10
00015 AND NOT T |oo1 contajes)
00016 ouT 10000
00017 END (01) (6) Instruccion END(01)

7-6-4 Procedimientos de programacion

Se escribira el programaejemplo en el CQM1H segun lalistaneménica de 7-6-3
Programa Ejemplo. El procedimiento se realiza empezando con el display ini-
cial. (Borrar la memoria antes de introducir un nuevo programa).

Nota Sise produce un error durante la escritura del programa con la Consola de Pro-

gramacion, consultar la tabla de la pagina 165.

(1) Introduccién del bit de autorretencién

1,2, 3. 1. Introducir la condicién normalmente abierta IR 00000.
(No es necesario introducir los ceros de la izquierda)

2. Introducir la condici

LD A
|o—u—| 0

00000
LD

00000

OOOO01READ
NOP (000D

2000

6n OR IR 02000.

00001
OR

02000

OOOO0O2READ
NOP (000D

3. Escribir la condicién AND normalmente cerrada CNT 000.
(No es necesario escribir los ceros de la izquierda)

AND
4+

BEa

00002

AND NOT CNT 00O
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4. Introducir la instruccién OUT IR 02000.
wor I[€ A A A 00003
[ ][2][0][0][0]OUT 02000
OOOO0O4READ
WRITE
NOP (000)
(2) Temporizador de 1 segundo
1,2, 3.. 1. Escribir la condiciéon normalmente abierta IR 20000.
o |fc A A A 00004
HEL 2 29l 9 f|D 02000

(3) Temporizador de 2
segundos

1,2 3.

— ) OOOOSREAD
NOP (000D

2. Introducir la condicion AND normalmente cerrada TIM 002.
(No es necesario escribir los ceros de la izquierda)

AND NOT TIM r(:2 ] 00005
-+ AND NOT TIM 002

) OOOO6READ
NOP (000D

3. Introducir el temporizador de 1 segundo TIM 001.

(=, ) ©0006
LiTim 001

RITE 00006 TIM DATA
#0000

. J

4. Introducir el SV para TIM 001 (#0010 = 1.0 s).

)= ) 00006 TIM DATA
o #0010

) OOOO7READ
NOP (000D

Se utillizan las siguientes secuencias de teclas para introducir el temporizador

de 2 segundos.

1. Introducir la condicién normalmente abierta IR 20000.

L))l JCe o)

02000

— ) OOOO8READ
NOP (000D

2. Introducir la condicion AND normalmente cerrada TIM 002.
(No es necesario escribir los ceros de la izquierda).

AND NOT TIM r(:2 ] 00008
- | 2 /| AND NOT TIM 002

) OOOO9READ
NOP (000D

3. Introducir el temporizador de 2 segundos TIM 002.

(<, ) 20009
2 ]lTIm 002

O0009 TIM DATA
#0000
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4. Introducir el SV para TIM 002 (#0020 = 2.0 s).

c)(~) 00009 TIM DATA
2] 0 #0020

) OOO10READ
NOP (000D

(4) Escribir el contador con  Para esto se utilizan las siguientes secuencias de teclas.
SV de 10 contajes

1,2, 3... 1. Escribir la condiciéon normalmente abierta IR 02000.

o fc A A A 00010
HEL2 L9 L9l °)lLp 02000
O0O0O11READ
WRITE
| INOP (000D

2. Escribir la condicion AND normalmente abierta TIM 001.
(No es necesario escribir los ceros de la izquierda)

s 5 ) 00011
TIM 1
i AND TIM 001
(—] OOO012READ
WRITE

NOP (000D

3. Escribir la condicién normalmente cerrada IR 02000.

w | or I[€ A A (~_ ) 00012
HH 299 9) LD NOT 02000

OOO13READ

WRITE

"""l NOoP (000D

4. Introducir el contador 000.

~\(~.) 00013
O )l eNT 000

00013 CNT DATA

WRITE

\ #0000

J

5. Introducir el SV para contador 000 (#0010 = 10 contajes).

5 (=) 00013 CNT DATA
L9 #0010

—) OOO14READ
Jl NOP (000D

(5) Introducir la salida intermitente

1,2, 3.. 1. Introducir la condicién normalmente abierta IR 02000.

w |fc A A A 000014
)2 o o ) o 02000
m OOO15READ
WRITE

NOP (000D

2. Introducir la condicion AND normalmente cerrada TIM 001.
(No es necesario escribir los ceros de la izquierda)

AN N or [ || %1 00015
- AND NOT TIM 001

) OOO16READ
NOP (000D
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3. Introducir la instruccién OUT IR 01000.
(No es necesario escribir los ceros de la izquierda).
wor | A A A 00016
L0 JCo JCo ) ) our

(6) Introducir la instruccion
END(001)

— ) O0O017READ
NOP (000D

Introducir END(01). (El display muestra tres digitos en el codigo de funcion,
pero sélo los dos ultimos digitos se introducen para PLCs CQM1H).

—) ooo17
FUN (O0?7?)

~ (s ) 00017

Ol ] END (OO1D
) O0018READ
NOP (000D

7-6-5 Chequeo del programa

1,2 3.

Chequear la sintaxis del programa en modo PROGRAM para verificar que el
programa se ha escrito correctamente.

1. Pulsar la tecla CLR para ver el display inicial.

00000

CLR

2. Pulsar la tecla SRCH. Aparecera un mensaje solicitando el nivel de che-

gueo deseado.

) OOO0OPROG CHK
CHK LBL (0-2)7

. Introducir el nivel de chequeo deseado (0, 1 6 2). Empezara el chequeo del

programa cuando se indique el nivel de chequeo, y se visualizara el primer
error encontrado. Si no se encuentran errores, aparecera el siguiente dis-

play.

7 ) O0017PROG CHK
O |lEND (001)00.1KW

Los niveles de chequeo se especifican como sigue:

0 . Se chequean los niveles A, By C.

1 : Se chequean los niveles Ay B.

2 : Se chequea el nivel A.

Nota Alfinal de esta seccion se incluye una lista de errores de programa-
cion.

. Pulsar la tecla SRCH para continuar la busqueda. Se visualizara el si-

guiente error. Continuar pulsando la tecla SRCH para continuar con la
busqueda.

La bdsqueda continuara hasta alcanzar una instrucciéon END(01) o el final
de la Memoria de Programa.

Si se visualizan errores, editar el programa para corregirlos y chequear de nue-
vo el programa. Seguir chequeando el programa hasta haber corregido todos
los errores.
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Hay disponibles tres nivles de chequeo de programa. Se debe designar el nivel
deseado para indicar el tipo de errores que se han de detectar. La siguiente ta-
bla proporciona los tipos de error, displays y explicaciones de todos los errores
de sintaxis. El nivel de chequeo 0 comprueba si hay errores tipo A, By C; el nivel
de chequeo 1, errores de tipo Ay B; y el nivel de chequeo 2, sélo errores tipo A.

Tipo

Mensaje

Significado y respuesta adecuada

A

El programa se ha dafiado creando un cédigo de funcion
inexistente. Reescribir el programa.

CIRCUIT ERR

El nimero de instrucciones LD (LD o LD NOT) no
concuerda con el nimero de instrucciones de bloque
I6gico (OR LD o AND LD). Comprobar el programa.

OPERAND
ERR

Una constante especificada para la instruccién no esta
dentro de los valores definidos. Cambiar la constante de
tal forma que caiga dentro del rango apropiado.

NO END
INSTR

No hay instruccién END(01) en el programa. Escribir la
instruccion END(01) al final del programa.

LOCN ERR

Una instruccion estéa en el lugar erréneo en el programa.
Chequear los requisitos de la instruccion y corregir el
programa.

JME UNDEFD

Falta una instruccion JME(04) para una instruccién
JMP(05). Corregir el nUmero de salto o insertar la
instruccion JME(04) adecuada.

DUPL

Se ha utilizado dos veces el mismo niimero de salto o el
mismo numero de salto. Corregir el programa para que
so6lo se utilice una vez el mismo namero.

SBN UNDEFD

No se ha programado una SBN(92) con el mismo nimero
de subrutina que una instruccion SBS(91). Corregir el
programa.

STEP ERR

Se han utilizado incorrectamente STEP(08) con un
numero de seccion y STEP(08) sin un numero de seccion.
Chequear los requisitos de programacion de STEP(08) y
corregir el programa.

IL-ILC ERR

IL(02) e ILC(03) no utilizadas por parejas. Corregir el
programa para que cada IL(02) tenga una Unica ILC(03).
Aunque este mensaje de error aparecera si mas de una
IL(02) se utiliza con la misma ILC(03), el programa se
ejecutara como se escribié. Verificar que el programa se
ha escrito como se deseaba antes de proceder.

JMP-JME ERR

JMP(004) y JME(005) no se utilizan en parejas. Verificar
que su programa esta escrito como se desea antes de
proceder.

SBN-RET ERR

RET(93) no se ha utilizado adecuadamente o la relacién
entre SBN(92) y RET(93) no es correcta. Corregir el
programa.

COIL DUPL

El mismo bit esta siendo controlado (conmutar a ON y/o
OFF) por mas de una instruccion (es decir, OUT, OUT
NOT, DIFU(13), DIFD(14), KEEP(11), SFT(10)). o el
mismo numero de temporizador o contador ha sido
utilizado mas de una vez.

Aunque esta permitido para ciertas instrucciones controlar
estados de bit desde mas de una instruccion, chequear
los requisitos de la instruccion para confirmar que el
programa es correcto o reescribir el programa para que
cada bit sea controlado por una sola instruccion.

JMP UNDEFD

JME(05) no ha sido utilizada con JMP(04) con el mismo
namero. Afiadir una JMP(04) con el mismo ndmero o
borrar la JIME(05) que no se esté utilizando.

SBS UNDEFD

Existe una subrutina que no es llamada por SBS(91).
Programar una llamada de subrutina en el lugar
adecuado, o borrar la subrutina si no es necesaria.
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7-6-6 Ejecucion de prueba en modo MONITOR

Poner el CQM1H en modo MONITOR y chequear el funcionamiento del progra-

ma.
1,2,3... 1. Colocar el interruptor de modo de la consola de programaciéon a modo
MONITOR.
MONITOR
RUN PROGRAM
Fi <MON 1 TOR> BZ

2. Pulsar la tecla CLR para traer el display inicial.
00000

CLR

3. Forzar a set el bit de entrada de arrancar (IR 00000) desde la consola de
programacion para arrancar el programa.

) 00000
H- | LD 00000

00000
~ OFF

)| 00000
i ON
El cursor situado en la esquina inferior izquierda del display indica que esta

en progreso forzar a set. El bit permanecera en ON mientras esté pulsadala
tecla Set.

4. El indicador de la salida IR 01000 parpadeara diez veces si el programa
funciona correctamente. El indicador se pondra en OFF después de diez
intermitencias de un segundo.

Hay un error en el programa si el indicador de salida no parpadea. En este

caso, chequear el programay forzar bits a set/reset para chequear la opera-
cion.
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Tarjetas Opcionales de montaje interno

Esta seccion describe el hardware para las siguientes tarjetas opcionales: Tarjeta de Comunicaciones Serie, Tarjeta de Conta-
dor de Alta Velocidad, Tarjeta de E/S de Pulsos, Tarjeta Interfaz de Encoder Absoluto, Tarjeta de Seleccién Analogicay Tarje-
ta de E/S Analdgicas. Para méas informacion sobre el software, consultar el Manual de Programacion de CQM1H .
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8-1 Tarjeta de contador de alta velocidad

8-1-1 Modelo

Nombre Modelo Especificacion

Tarjeta de contador de alta | CQM1H-CTB41 | Cuatro entradas de pulsos

velocidad Cuatro salidas del resultado de la

comparacion

8-1-2 Funciones

La tarjeta opcional de contador de alta velocidad trata cuatro entradas de pul-
S0s.

Entradas de pulsos 1 a 4 de contador de alta velocidad
Esta tarjeta cuenta pulsos de 50 a 500 kHz aplicados a puertos 1 a4y efectla
las tareas de acuerdo con el nimero de pulsos contados.

Modos de entrada

* Modo de fase diferencial (1x/2x/4x)
* Modo adelante/atras

* Modo de Pulso y direccion

Operacion de comparacion
Cuando el PV (valor presente) del contador de alta velocidad coincide con un

valor especificado o esta dentro de un rango especificado, el patrén de bit espe-
cificado enlatabla de comparacién se almacena en bits de salida internos y bits
de salida externos. Para cada resultado de la comparacion se puede definir un
patrén de bit y los bits de salida externa se pueden presentar en los terminales
de salida como se describe a continuacion.

Salidas externas
Se pueden activar hasta cuatro salidas externas cuando se alcanza el valor ob-
jeto o se cumple la condicion de comparacién de rango.

Nota Latarjetade contador de alta velocidad no proporciona interrupciones de conta-
dor de alta velocidad. Simplemente compara el PV con los valores objeto o con
los rangos de comparacion activando los bits de salida internos y externos co-
rrespondientes.

8-1-3 Ejemplo de Configuracion del sistema

_,___Tarjeta de contador de alta velocidad

Tarjeta de contador de alta velocidad

‘ _ L
H Q " Q ] L Q B Encoders incremen-
= = - tales (8 max.)
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8-1-4 Huecos de tarjeta opcional aplicables

La tarjeta contador de alta velocidad se puede instalar en el hueco 1 o en el
hueco 2 delaCPU CQM1H-CPU51/61. Se pueden utilizar ambos huecos simul-

tAneamente.

Hueco 1 Hueco 2

Tarjeta contador de alta velocidad

8-1-5 Nombres y Funciones

Una tarjeta de contador de alta velocidad dispone de dos conectores que acep-
tan entradas de pulsos de alta velocidad. CN1 se utiliza para entradas 1y 2, y
CN2 para entradas 3y 4.

CQM1H-CTB41 Tarjeta contador de alta velocidad

;“'l | et

qj Entrada pulsos 1 Conector compatible

-: Entrada pulsos 2 Conector: XM2D-1501 (OMRON)

. r Carcasa: XM2S-1511 (OMRON)

":| =~ CN2 Se suministran como accesorios dos
LJ Entrada pulsos 3 conectores completos.

*i"_ Entrada pulsos 4

i

LED Indicadores

RDY: Operacion (Verde)
— Encendido cuando se pueden recibir
entradas de pulsos Entradas de pulsos (Naranja)
Al, A2, A3, A4:
Encendido con fase A en ON en puerto 1, 2, 36 4.

. ™ M e
T |_ B1, B2, B3, B4:
L ATl T s Encendido con fase B en ON en puerto 1, 2, 3 6 4.

EME_ L LIC
o B B ﬁ -[ Z1,72, 73, 74
. ﬂfnﬂ. H% Encendido con fase Z en ON en puerto 1, 2, 3 6 4.
L I oM . .
o g 2 * Salidas externas (Naranja)
“ i o e | OUT1, OUT2, OUT3, OUT4:

Encendido si la correspondiente salida estad en ON (1,
2,3,064).

ERR: Error (Rojo)

Encendido cuando se detecta un error en el Setup del PLC relacionado con

la funcién de pulsos de entrada, o cuando el valor presente de contador de

alta velocidad se desborda por exceso o por defecto (overflow o underflow).
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Interruptores de nivel de tensién de entrada

Contador | Contador | Contador | Contador | Estado Seleccién
1 2 3 4
SW6-1 SW6-2 SW3-1 SW3-2 ON Entrada de contador: Tensién de Nivel driver de linea
OFF entrada A Nivel 24-Vc.c. (por
defecto)
SW5-1 SW5-2 SW2-1 SW2-2 ON Entrada de contador: Tensién de Nivel driver de linea
OFF entrada B Nivel 24-Vc.c. (por
defecto)
SW4-1 SW4-2 SW1-1 SW1-2 ON Entrada de contador: Tensién de Nivel driver de linea
OFF entrada Z Nivel 24-Vc.c. (por
defecto)
Lado izquierdo de la tarjeta
"~ OT 11

Fu

B S

KLt

-
- T
-~
NG
._m|
-—E?I'|'|__

B

Fase A,

Fase B,

Fase Z,

Fase A,

Fase B,

Fase Z,

Contador de alta velocidad 1
Contador de alta velocidad 2
Contador de alta velocidad 1
Contador de alta velocidad 2
Contador de alta velocidad 1
Contador de alta velocidad 2

Contador de alta velocidad 3
Contador de alta velocidad 4
Contador de alta velocidad 3
Contador de alta velocidad 4
Contador de alta velocidad 3
Contador de alta velocidad 4

8-1-6 Asignacion de pines de conectores CN1y CN2

CN1: Entrada 1y 2 de pulsos

Disposicion de pines Pin No. Nombre Funcién
B —— 1 20UT Salida externa 2
o ."r"- -“! PR 2 10UT Salida externa 1
P 0 3 1Z- Entrada de contador 1: Z -
L 4 12+ Entrada de contador 1: Z +
i E_: i) 5 1B- Entrada de contador 1: B -
' 'i._: T 6 1B+ Entrada de contador 1: B +
o i 7 1A- Entrada de contador 1: A —
O o 8 1A+ Entrada de contador 1: A +
P . - 9 +DC Fuente de A. para salidas externas 1 a 4: 5 a 24 Vc.c.
jer Tt I 10 27— Entrada de contador 2: Z -
T 1 27+ Entrada de contador 2; Z +
12 2B- Entrada de contador 2: B —
13 2B+ Entrada de contador 2: B +
14 2A- Entrada de contador 2: A —
15 2A+ Entrada de contador 2: A +
Carcasa NC No utilizado.
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CN2: Entrada 3 y 4 de pulsos

Disposicion de pines Pin No. Nombre Funcién
3_".‘ P -_"“x " 1 3Z- Entrada de contador 3: Z -
i XL ”#_‘ I- 2 3Z+ Entrada de contador 3: Z +
I ,-. | 3 3B- Entrada de contador 3: B -
: . ,': ; . 4 3B+ Entrada de contador 3: B +
L “ ‘ i 5 3A- Entrada de contador 3: A -
T _ 6 3A+ Entrada de contador 3: A -
i gl 7 40UT Salida externa 4
oy i 8 30UT Salida externa 3
T '-'“"'I-u.g 9 47— Entrada de contador 4: Z -
17 - “ 10 47+ Entrada de contador 4: Z +
11 4B- Entrada de contador 4: B -
12 4B+ Entrada de contador 4: B +
13 4A- Entrada de contador 4: A —
14 4A+ Entrada de contador 4: A +
15 -DC Fuente de A. para salidas externas 1 a 4: 0 V
Carcasa NC No utilizado.

Nota Consultar Apéndice A Preparacion de cables para tarjetas opcionales para mas
informacion sobre la construccion de cables.

8-1-7 Ejemplos de cableado

Conexiones de entrada

Conectar las salidas del encoder a CN1y CN2 como se muestra a continuacion

de pulsos de acuerdo con el modo de entrada del puerto.
Pines de CN1 Pines de CN2 Nombre de Salida de encoder
Puerto 1 | Puerto 2 | Puerto 3 | Puerto 4 sefial Modo de fase Modo de Modo
diferencial pulso/direccidon | adelante/atras
8 (7) 15 (14) 6 (5) 14 (13) Entrada A de Entrada fase A Entrada de Entrada de
encoder de Encoder pulsos pulsos adelante
6 (5) 13 (12) 4 (3) 12 (11) Entrada A de Entrada fase B Entrada de sefial | Entrada de
encoder de Encoder de direccion pulsos atras

Nota Los nimeros de pin para pines negativos se dan entre paréntesis.

Modo de fase diferencial

Fase A |:::'1 Eﬂ _“:::j!_f':.;l_i -1"1_-

Fase B

1x

k

o e ]
[RCN

I"‘l 1

%

2X

4x

L aaas el afabef] 3 fopdepsfea o]
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Fase A Fase B 1x 2x 4x
1 L Contaje adelante | Contaje adelante | Contaje adelante
H 1 Contaje adelante
I H Contaje adelante | Contaje adelante
L I Contaje adelante
L 1 Contaje atras
1 H Contaje atras Contaje atras
H I Contaje atras
I L Contaje atras Contaje atras Contaje atras
Modo Adelante/Atras Modo Pulso/Direccién
o ’.- ' '3 EA
Entrada A de I e Entrada A de ';.'-‘-
encoder B e encoder g ! ! -
(ADELANTE) : (Pulso) ! : !
| I ] ;
Entrada B de i ™ iF Entrada B de L R SRR L
encoder ¥ ¥ M ¥ ¥ encoder ¥ ¥ ¥ ¥ ¥
(ATRAS) I Z ? 2 1 (Direccién) 1 2 3 i L
, Rt b -
Incremento Decremento Incremento Decremento

Nota La funcién de las entradas Ay B del encoder en modo Pulso/direccién y modo
Adelante/Atras difiere de aquélla de la tarjeta de E/S de pulsos (CQM1H-

PLB21).

Ejemplos de cableado

Los siguientes diagramas muestran una conexiénaun encoder confasesA,B y

Z.

Conexion a Encoder de 24-Vc.c. colector abierto )
Tarjeta de Contador de alta velo-

cidad en modo fase diferencial

_ W Pin No.

Negro: s Entrada A CNT 1: +

Fase A .
Encoder — ;1 Entrada A CNT 1: -
(Alimentacion: 24 Vc.c.) Blanco: “¥1 Entrada B CNT 1: +

Fase B -
L — & Entrada B CNT 1: -

- Naranja:

-Li.l Entrada Z CNT 1:
— fr"- Entrada Z CNT 1:

.+

.. _Fase Z
Ex: E6B2-CWZ6C Marron:

Salidas NPN Colector abierto . AgLl

M‘:ﬁT‘)
Alimentacién 24-Vc.c.
cu

LT

(No compartir la fuente de alimentacién con otras E/S)

Alimentacién

oV Alimentacion 24-Vc.c.
Encod(.er._ L} I 24v Tarjeta contador de alta velocidad
- L Partrenzadoy apantallado 3| "—
- . I|
o oM ==
- I!}:I_.x . _f = £ ¥+
- Fase A ; \\17_ W ——
“. ; E l'l.lll _I ﬁllllFl_'_'_
In | b E . = = ¢ XS
— . 5 HIF i - -f BET I
. ase :
“La . .
: N r'-", .'lnll—- -
; , ST T L
—-— LA 3 T T & !
__.—'I. = “l\.: -
" ;FaseC ------ ;
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Conexion a un encoder con salida de driver de linea (Am26LS31)

Encoder

-

Ex: E6B2-CWZ1X

(salidas driver de linea) 1&".'.'\\

Tarjeta Contador de alta veloci-
dad en modo fase diferencial

ohl i

Negro: A+ _...PinNo.

—%, Entrada ACNT 1: +

#" Negro: A- (rayado) .

o ——

Blanco: B+ -

,.-'__",:-:"_'_ _—
-=" Blanco: B- (rayado) -

: — .= Entrada B CNT 1: -

... Naranja: Z+ -

R 1823 & EnvadazonT 1+
Naranja: Z- (rayado) ;=

a2 ( uf; Entrada Z CNT 1: -

Entrada A CNT 1: -

Entrada B CNT 1: +

-

Marron: 5 Vce.c.

\,l‘ = 1
AZUL OV e
Alimentacion
Encoder EL% Tarjeta Contador de alta velocidad
Par trenzado y apantallado ]
— A :, o
=1, G :
i o N S, 2
HEH I ' .
_utL H | 2.
-3 T J 711 3.
- _J.b——l_{f L owie o

Conexiones de salida
externa

7
By
i
N
.-_-_:-“\.-.'H
Ly

Los resultados de la comparacién de los contadores de alta velocidad 1 a 4 ge-
neran grupos de cuatro bits externos. Se realiza una operaciéon OR de los bits
correspondientes en estos grupos de 4 bits y el resultado se presentaen las sali-
das externas 1 a 4. Los grupos de bit son establecidos por el usuario al progra-

mar la operacién de comparacion.

Conector Pin no. Nombre Contenido
CN1 10UT Salida externa 1
1 20UT Salida externa 2
+DC Alimentacion para salidas
externas 1 a 4: 24 Vc.c.
CN2 8 30UT Salida externa 3
7 40UT Salida externa 4
15 -DC Alimentacion para salidas
externasla4:0V
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Nota La conmutacién entre salidas PNP y salidas NPN se lleva a cabo mediante el
Setup del PLC (DM 6602, DM 6611).

Ejemplo de lineas de salida

Salida PNP
Tarjeta Contador de alta velocidad
. c—— Yl Fuente de A. de 5- a 24-Vc.c.
— —Tn'_:-x_.n _J-L L 5324\}.5
...... . , - 1
[ : : hr = " | CR1 o0V _
R L o
L
1| € S Bl
. S
g |-Tix —
§ - .:._-'.r‘rl"'l-.-' [ :- ZHI
S b . 3 e
- .
Vs T |;:' i
. ——
—_ . Nz Car Carga

- 1 e
o .

Salidas NPN
Tarjeta Contador de alta velocidad
— ' Ch1 Fuente de A. de 5- a 24-Vc.c.
. I & = 5a24av
fa | on e Good [0V
T e | ) 2 1cur
2 P J . . .
c T s
R LR —
B e ~
8
S s | -
a j-"" r.,. " ':l‘”
O 1 -
[H k3
13 =0
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8-1-8 Especificaciones

Item

Especificaciones

Nombre

Tarjeta contador de alta velocidad

Modelo

COM1H-CTB41

CPUs aplicables

CQM1H-CPU51/61

Clasificacion de la unidad

Tarjeta opcional de la serie CQM1H

Lugares de montaje y nimero
de tarjetas

Se pueden montar un maximo de dos tarjetas simultdneamente en los huecos 1y 2.

Entradas de pulsos

4 entradas
(Consultar Especificaciones de Contador de alta velocidad en la siguiente tabla)

Salidas externas

4 salidas
(Consultar Especificaciones de Salida externa en las siguientes tablas)

Selecciones

Interruptor de nivel de tensién de entrada

Indicadores

Frontal: 18 LEDs

1 de Preparado (RDY) y 1 de Error (ERR)
4 para cada fase: fase A (A§), fase B (BJ), fase Z (Z§), y salida externa (OUT §)

Conexiones del frontal

Conectores CN1y CN2 (Conectores compatibles: conectores y carcasas
suministrados como accesorios estandar)

Consumo (Suministrado por la
unidad de fuente de A.)

5 Vc.c. 400 mA max.

Dimensiones

25 x 110 x 107 mm (W x H x D)

Peso 90 g max.
Accesorios estandar Conectores: XM2D-1501 (OMRON) x 2
Carcasas: XM2S-1511 (OMRON) x 2

Especificaciones de Contador de alta velocidad

Especificaciones de contador

Item

Especificaciones

Numero de contadores

4 contadores (puertos)

Modos de entrada (Seleccionados en el

Entradas de fase

Entradas de pulsos

Entradas de

Setup del PLC) diferencial Adelante/Atras pulso/direccién
No. Puerto |Puerto |Puerto [Puerto |---
pin 1 2 3 4
Sntra 8 (7) 15(14) |6 (5) 14 (13) | Entrada Fase-A Entrada de pulsos Entrada de pulsos
a Adelante
6 (5) 13(12) |4 (3) 12 (11) | Entrada Fase-B Entrada de pulsos Entrada de direccion
Atras
4 (3) 11 (10) |2 (2) 10 (9) |Entrada Fase-Z Entrada de reset Entrada de reset

Método de entrada

Conmutando entre
entradas utilizando
multiplos de 1x, 2x, 6
4x de diferencia de
fase. (Seleccionado en
el Setup del PLC)

2, entradas
monofasicas

Entradas de pulso
monofasico y direccién

Frecuencia de contaje (Seleccionado para
cada puerto en el Setup del PLC)

25 kHz (por defecto) o
250 kHz

50 kHz (por defecto) o
500 kHz

50 kHz (por defecto) o
500 kHz

Valor de contaje

Modo lineal:

-8388608 a 8388607 BCD, FB000000 a 07FFFFFF Hex

Modo circular:

00000000 a 08388607 BCD, 00000000 a 07FFFFFF Hex
(el valor maximo se puede fijar en el rango de 1 a 08388607 BCD,
1 a O7FFFFFF Hex con CTBL(63).)
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Item

Especificaciones

Lugar de almacenaje del PV de contador Montada en hueco 1:

Puerto 1: IR 201 (digitos mayor peso) and IR 200 (digitos menor peso)
Puerto 2: IR 203 (digitos mayor peso) and IR 202 (digitos menor peso)
Puerto 3: IR 205 (digitos mayor peso) and IR 204 (digitos menor peso)
Puerto 4: IR 207 (digitos mayor peso) and IR 206 (digitos menor peso)

Montada en hueco 2:

Puerto 1: IR 233 (digitos mayor peso) and IR 232 (digitos menor peso)
Puerto 2: IR 235 (digitos mayor peso) and IR 234 (digitos menor peso)
Puerto 3: IR 237 (digitos mayor peso) and IR 236 (digitos menor peso)
Puerto 4: IR 239 (digitos mayor peso) and IR 238 (digitos menor peso)

Formato de los datos: 8-digitos BCD o 8-digitos Hex
(Seleccionado en el Setup del PLC: Bits 00 a 03 de DM 6602/DM 6611.)

Modo lineal:

F8388608 a 8388607 BCD (El digito de la izquierda es F para valores
negativos)

F8000000 a 07FFFFFF Hex

Modo lineal:
00000000 a 08388607 BCD
00000000 a 07FFFFFF Hex

Metodo de Coincidencia con valor Hasta 48 valores objeto y grupos de bit de salida externos/internos

control objeto

registrados.

Comparacioén de rango Hasta 16 limites superiores, limites inferiores y grupos de bit de salida

externos/internos registrados.

Método de reset del contador Sefal de Fase-Z + Reset de Software

El contador se restaura con la primera entrada de la sefial de fase Z
después de haber puesto a ON su bit de reset (ver a continuacién).

Reset de Software
El contador se restaura cuando su bit de reset (ver a continuacion) se
pone en ON.

Bits de reset
IR 21200 a IR 21203 (Para puertos 1 a 4 en hueco 1)
AR 0500 a AR 0503 (Para puertos 1 a 4 en hueco 2)

Especificaciones de entrada de pulsos

Item

Especificaciones

Numero de entradas de
pulsos

4 entradas (Puertos 1 a 4 = Contador de alta velocidad 1 a 4)

Sefales

Entradas Ay B de encoder; entrada Z

Tension de entrada

Se puede conmutar por medio del interruptor de tensién de entrada de la Tarjeta
(Se establece por separado para fases A, By Z)

24 Vc.c.x10% Driver de linea RS-422A (AM26LS31 o
equivalente)

Fase AyB Fase Z Fase Ay B Fase Z
Corriente de entrada 5 mA tip. 8 mA tip. 10 mA tip. 13 mA tip.
Tension de ON 19.6 Vc.c. min. 18.6 Vc.c. min.
Tension de OFF 4.0 Vc.c. min. 4.0 Vc.c. min.

172




Tarjeta de contador de alta velocidad Seccidn 8-1

Item | Especificaciones
Pulso de respuesta min.
Seleccion de 50 kHz Entradas de encoder Ay B Entradas de encoder Ay B
Forma de onda de entradas A y B del encoder Forma de onda de terminal +
Tiempo de subida/bajada de sefial: 3 us max. 50 kHz, pulso con relacion ON/OFF de 50%

id 0,
50 kHz, pulsos con relacion ON/OFF de 50% 20 s min.
I “~10 us min" 1 10 us
i - - - - R .’“'.”;!
o |

20 us min.
0ps T

10 us min.

- mi
LRI b Sl B Rl & Rl
= Relacion entre fases A y B cuando se utiliza
3 ) entrada de fase diferencial.
3psmax. 3 ps max. T1,T2, T3, T4: 4.5 us min.
Relacién entre fases A y B cuando se utiliza Al menos son necesarios 4.5 us para permitir
entrada de fase diferencial. el cambio de Fase A < Fase B.
T1, T2, T3, T4: 4.5 us min. L 20 uS MiN. sued
Al menos son necesarios 4.5 us para permitir I ‘ I
el cambio de Fase A <> Fase B. Fase A R ---f--- . decunna]-maaa
OFT  —

—-20 us min:

[ ]
Fase A uh -
) ™
Fase B |_
L
" T = " [z
Fase B I P
= == Forma de onda de entrada Z de encoder/Entrada
BN EF1| | 1 de sensor. Anchura del pulso debe ser 90 us min.
Forma de onda de entrada Z de encoder/Entrada 20 us min.
de sensor. Anchura del pulso debe ser 90 us min. :"* I |
0 us mjn. LT
Seleccién de 500 La operacion de contaje a 500 kHz no es Entradas de encoder Ay B

Forma de onda de terminal +
500 kHz, pulso con relacion ON/OFF de 50%
p— 2 us min.

kHz precisa.

™ ™1 us min."[__1 us min.
T S
o

Relacién entre fases A y B cuando se utiliza
entrada de fase diferencial.

T1, T2, T3, T4: 1.0 us min.

Al menos son necesarios 1.0 us para permitir
el cambio de Fase A <= Fase B.

b—— 4 us min.—
e —
T I o
T
H r
L=

e =

Forma de onda de entrada Z de encoder/Entrada
de sensor. Anchura del pulso debe ser 90 us min.

90 us min.

I

- - -
[rag
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Especificaciones de salida externa

Item Especificaciones
NUmero de salidas externas 4 salidas transistor
(Cuatro salidas NPN o PNP, seleccionadas en Setup del PLC)
Funcion Los resultados de la comparacion con valor objeto o la comparacion de rango

de los contadores de alta velocidad 1 a 4 producen cuatro grupos de cuatro
bits definidos por el usuario. Se efectia una operacion OR de los bits
correspondientes de estos grupos y el resultado se presenta en salidas
externas 1 a 4.

Nota Las salidas externas 1 a 4 se pueden poner a ON utilizando IR 21300 a
IR 21303 y AR 0600 a AR 0603.

Fuente de alimentacion externa 5a24Vc.c.+10%

Capacidad de conmutacion 16 mA/4.5 Vc.c. a 80 mA/26.4 V (ver nota)
Corriente de fuga 0.1 mA max.

Tensién residual 0.8 V méx.

Respuesta de coincidencia con objeto | 0.1 ms (Este es el tiempo requerido desde que se completa la comparacion
con el valor objeto hasta que se ponen a ON o a OFF las salidas externas.
También debe sumarse el tiempo de respuesta indicado a continuacién)

Tiempo de respuesta Respuesta de ON: 0.1 ms max.; respuesta de OFF: 0.4 ms max.

Nota La capacidad de conmutacion se indica en la siguiente gréfica.

Capacidad de conmutacién max. (mA)

- -

1.5 29,4 26,
Tension de fuente de alimentacion externa (V)

8-1-9 Circuitos Internos

Entradas de pulsos

Fases Ay B

4.4 kQ
—W—

! Interruptor x ’
de tension H o . & C&1--=  Circuito interno de fase A 0o B
entrada. e}

i Ver nota. R
: e ]'

AR

Fase Z
3.0kQ

Y
LLE

..' -
E'H iy - .I'I"!..'

JETI TR

Interruptor de l 4 x = —  Circuito interno de Z
: tension en- = - Pl
: trada. )

i \er nota. "
H - Ay %

Nota ON: Entrada driver de linea
OFF: Entrada 24-Vc.c.
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Salidas externas

Circuito interno de salida  >—--- #

Sefial de conmutacion NPN/PNP -

0.75A
+u:

8-2 Tarjeta de E/S de pulsos

8-2-1 Modelo

8-2-2 Funcion

Entradas de pulsos 1y 2

Salidas de pulsos 1y 2

Puertos 1y 2

Nota

Nombre Modelo Especificaciones
Tarjeta de E/S de CQM1H-PLB21 Dos salidas de pulsos y dos
pulsos entradas de pulsos

La tarjeta de E/S de pulsos es una tarjeta opcional de montaje en la CPU que
soporta dos entradas de pulsos y dos salidas de pulsos.

Las entradas de pulsos 1y 2 se pueden utilizar como contadores de alta veloci-
dad a 50 kHz (monofase) o 25 kHz (fase diferencial). El proceso de interrupcién
se puede realizar basado en los valores presentes (PV) de los contadores.

Modo de entrada
Se dispone de los tres modos de entrada siguientes:

* Modo de diferencia de fase (4x)
* Modo de pulso/direccion

* Modo adelante/atras

Interrupciones
Latarjeta se puede configurar para ejecutar una subrutina de interrupcion cuan-

do el valor del contador de alta velocidad coincida con un valor objeto especifi-
cado o una subrutina de interrupcién cuando el PV caiga dentro de un rango de
comparacion dado.

Por los puertos 1y 2 se pueden emitir dos salidas de pulsos de 10 Hz a 50 kHz
de relacion ON/OFF fija o variable.

* Si es fijo se puede aumentar o disminuir suavemente la frecuencia de la sali-
da desde 10 Hz a 50 kHz.

* Sies variable la salida de pulsos se puede llevar a cabo utilizando unarelacion
ON/OFF desde el 1% al 99%.

Sila entrada de pulsos y la salida de pulsos se desarrollan simultdnemente, no
es posible utilizar toda la funcionalidad del Contador de alta velocidad y de la
salida de pulsos al mismo tiempo. La seleccion en el Setup del PLC del Modo de
Puerto (Modo Contador de alta velocidad/Modo de posicionamiento simple) de-
terminara cual tiene habilitada la funcionalidad completa.

Dos entradas de pulsos (Contador de alta velocidad) y dos salidas de pulsos se
pueden utilizar simultdneamente via puertos 1 y 2. Para determinar cudl tiene
prioridad funcional, se debe establecer en el Setup del PLC (DM 6611) la selec-
cion adecuada de Modo de Puerto.
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Modo Contenido Funciones de Funciones de salida de pulsos Selec-
Contador de alta cion de
velocidad DM 6611
Leer PV | Interrup- Sin Tasas de Tasas de
con ciones de | aceleracion/ | aceleraciéon/ | aceleracion/
PRV(62) | Contador | deceleracion | deceleracion | deceleracion
alta velo- | trapezoidal idénticas sepadas
cidad con | (SPED(64)) (PLS2(--)) (ACC(--))
CTBL(63)
Modo Prioridad Contador de Si Si Si Modo 0 0000
Conta- alta velocidad. inhibido Hex
dltir de Todas las funciones de E}Mg.(lj.?sdl a3
? "’.‘dv‘fj' contador de alta Va i "’; 013)
ocida velocidad estan ernota L.
habilitadas.
Estéa limitada la
aceleracion/deceleracion
trapezoidal para salidas
de pulsos.
Modo Prioridad salida de Si No Si Si Si 0001
posicio- | pulsos. Hex
t”a”.“e”' Todas las salidas de
pOIeSIm- pulsos estan habilitadas.
Las interrupciones para
el contador de alta
velocidad estan
inhibidas.
Nota 1. Modo 0: Aceleracién + Modo Independiente; Modo 1: Aceleracion + Modo
Continuo; Modo 2: Deceleracion + Modo Independiente; Modo 3: Decelera-
cién + Modo Continuo.
2. La seleccion de modo es la misma para ambos puertos 1y 2, es decir o
Modo Contador de alta velocidad o Modo Posicionamiento simple. No se
puede seleccionar modos separados para cada puerto.
8-2-3 Configuracion del sistema
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v
Entrada de pulsos 2 l‘- g — Entrada de pulsos 1
Salida de ! Salida de
pulsos 2 pulsos 1
Driver - Driver
de i I de
Motor - & Motor
T P

-
Encoder incremental E

Motor

| Motor F | Encoderincremental
—_ 1
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8-2-4 Hueco de tarjeta opcional aplicable

La tarjeta de E/S de pulsos solo se puede montar en el hueco 2 (hueco de la
derecha) de la CPU CQM1H-CPU51/61.

Hueco 1: No Hueco 2: OK
. ;

Tarjeta de E/S de pulsos

8-2-5 Nombres y Funciones

Latarjeta de E/S de pulsos CQM1H-PLB21 tiene un conector CN1 para entrada
de pulsos 1y parasalida de pulsos 1, y un conector CN2 para entrada de pulsos
2 y salida de pulsos 2.

Tarjeta de E/S de pulsos CQM1H-PLB21

. IS

r.-"\.'|

L eNL: Entrada/salida de pulsos 1 Conector compatible
Con la tarjeta de E/S de pulsos
se suministran dos zécalos y
dos carcasas.

- F
e

=7i | |...-—EN2: Entrada/salida de pulsos 2
A
g
T
LEDs indicadores
Ready (verde)
—— Se enciende cuando estan preparadas las fun-
ciones de E/S de pulsos.
Salida de pulsos (naranja)
Consultar la siguiente tabla.
Entrada de pulsos (naranja)
Consultar la siguiente tabla.
Error (rojo)
Encendido cuando hay un error en las selecciones de Setup del
PLC para E/S de pulsos, o cuando se interrumpe la operacion du-
rante la salida de pulsos.
In(ljlicadores de salida de Indicador | Puerto Funcion
ulsos - -
P Cwi Puerto | Encendido con salida de pulsos CW por puerto 1.
CcCcw1i 1 Encendido con salida de pulsos CCW por puerto 1.
Cw2 Puerto | Encendido con salida de pulsos CW por puerto 2.
CCW2 2 Encendido con salida de pulsos CCW por puerto 2.
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Indicadores de entrada de

Puerto 1 | Puerto 2 Funcion

pulsos Al A2 Encendido con entrada de pulsos de fase A en ON.
Bl B2 Encendido con entrada de pulsos de fase B en ON.
Z1 Z2 Encendido con entrada de pulsos de fase Z en ON.

8-2-6 Asignacion de pines de CN1y CN2

Las disposiciones de pines de los conectores CN1 y CN2 son idénticas.

Disposicion de pines Pin No. Nombre Uso
b - f"-__-"“* : 1 Entrada comudn Enltrada de
) .-‘t'_'; , _,.:" :5 2 Entrada de fase Z: 24 Vc.c. pulsos

i - 3 Entrada A de encoder: 24 Vc.c.
o '::' 4 Entrada B de encoder: 24 Vc.c.
O 2 , 5 Salida de pulsos CCW (antihorario) Salida de
- E i 6 Salida de pulsos CW (horario)/Salida PWM(--) | Pulsos
v ,_ i 7 Alimentacion de 5-Vc.c. para salida
(" :_J 8 Alimentacion de 5-Vc.c. para salida
-____.,J:I ~ g 9 Entrada Z de pulsos: 12 Vc.c. Entrada de
Rl 10 Entrada A de encoder: 12 Vc.c. pulsos
11 Entrada B de encoder: 12 Vc.c.
12 Salida comun (0 V) Salida de
13 Salida de pulsos CCW (con resistencia 1.6-kQ) | Pulsos
14 Salida de pulsos CW/Salida PWM(--) (con
resistencia 1.6-kQ)
15 Alimentacién para salida
Carcasa No utilizado.

8-2-7 Ejemplos de cableado

Conexiones de entrada Conectar la salida del encoder a CN1y CN2 como se muestra a continuacion de

de pulsos acuerdo con el modo de Entrada del puerto.
Pines de CN1 Pines de CN2 Sefal Salida del encoder
Puerto 1 Puerto 2 Modo diferencia Modo Modo
de fase Pulso/Direccién | Adelante/Atras

3,10 3,10 Entrada A de Entrada Fase A Entrada de sefial | Entrada de pulsos
encoder de encoder de direccién Atras

4,11 4,11 Entrada B de Entrada Fase B Entrada de pulsos | Entrada de pulsos
encoder de encoder Adelante

Modo de diferencia de fase

Entrada A encode[_"_l
(Fase A) -

B

...~|E

Entrada A encoder

F

(Fase B)

Entrada B encoder .' Wi '| F g ,| ||‘ !J_l' K
T
H

(Entrada direccién) , , ,

Modo de Pulso/Direcciéon

Entrada A encoder
(Entrada ATRAS) _

Modo Adelante/Atras

el

. 4 ]
';.. Entrada B encoder II_I'F; j‘p 11. .-"Iji Entrada B encod 1 1 I
Lk 3% - 'r T v (Entrada pulsos) L L T T (Entrada ADELANTE) T r v T
- a2 B T § - ' H 1 H 1 1 i i z 1
Incrementa Decrementa Incrementa Decrementa Incrementa  Decrementa
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Nota La funcién de las entradas de encoder Ay B en Modo Pulso/Direccion y Modo
Adelante/Atras difiere de la Tarjeta de Contador de alta velocidad (CQM1H-
CTB41).
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Ejemplo de cableado
El siguiente ejemplo muestra las conexiones a un encoder con fases A, By Z.

Tarjeta de E/S de pulsos
(Modo Diferencia de fase)

Negro: Fase A Pin No.

Encoder .
(Alimentacién: 12 Ve.c.) IS 10 (Entrada A: 12
" Blanco: Fase B _._ VC.C.)
—_—

- — 11 (Entrada B: 12
iy —__Naranja: FaseZ  _ Ve.c.)
Hn T 1.9 (Entrada pulso Z: 12

- .. Marrén: +vec .. VC.C.)
Ej: E6B2-CWZ6C ) Hmov Zi1 (Comun entrada
Salida NPN colector abierto ™, (o cOM)

Alimentacién 12-Vc.c.
| ch

ol

(No compartir la Fuente de A. con otras E/S)

Alimentacién

L ] r
- i:__Encoder

12 Ve.c. 12-Vc.c. alimentacion

0 Vc.c.
Gl |'i" Par trenzado y apantallado |~
,. .

Tarjeta de E/S de pulsos

......... -

W Ay e,
a T e

:- ] I
e w_ [ |
' M.—'_' o 1""1" - ) H
M| =~
Fase A : - 1
Salida . P ) ﬂa'm'—rfﬁ_. oy
emi:-der - I ! e .-__.-! ! :| 1 law I"'-'_l i .
. a - -_| . Py ."'-."“\‘\- i e . I
i Fase B : R e e Rt
T i I E .
Ic i st .2 = o S
. -— L e . |
<. Fase C £ - 1o Lo @ h
— - o T

Conexiones de salida de pulsos

Tarjeta de E/S de pulsos

Lo ST I T T T Pin No.
Circuito de .
baja tensién 15 Fuente de A. 24-Vc.c. para salida | - ajimentar con 5-V 0 24-V. No
1—= 7 Fuente de A. 5-Vc.c. para salida aplicar ambas al mismo tiempo.
8 Fuente de A. 5-Vc.c. para salida (Ver Precaucion)
1.6 kQ
1/2 m ) ) )
________ ;"‘i_ l_u_l [ 13 Salida de pulsos CCW (con resistencia de 1.6 kQ)
: N 5 Salida de pulsos CCW
# ] =
Ay R
.......... Tl osko
(L/2)00) . . o
—q‘—l [ 14 Salida de pulsos CW/Salida PWM(--) (con resistencia 1.6 kQ)
- 6 Salida de pulsos CW/Salida PWM(--)

Salida comun (0 V)

&Precaucién No suministrar alimentacion de 5-V y 24-Vc.c. al mismo tiempo; pueden

dafarse los circuitos internos.

Ejemplos de cableado
Los siguientes ejemplos muestran una tarjeta de E/S de pulsos conectada a un
controlador de motor con una entrada de 5-V.
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Tarjeta de E/S de pulsos

Ejemplo 1: Fuente de alimentaciéon

Fuente de A. de 5-Vc.c.

de 5-Vc.c.

(No compartir la fuente de A. con otras E/S)

Control de Motor (para entrada de 5 V)

Ex: R=220 Q

+| |~
Entrada 15
Entrada )
5-Vc.c. 1.6kQ ]y — \ TR
e
: E s A=) -*'“
Salida de ' Aprox. T
pulsos 15 mA ]
Cccw ! ' ;
b L ¥ o
| T -
! | e % ;
; L a— , =) =
hi
Salidade | , Aprox. i
pulsos CW i IéS mA
- q- s . .
| Par trenzado y apantallado

Tarjeta de E/S de pulsos

Ejemplo 2: Fuente de alimentacién de 24-Vc.c.

Fuente de A. de 24-Vc.c.

(No compartir la fuente

de A. con otras E/S)

Control de Motor (para entrada de 5 V)

Ex: R=220 Q

la tarjeta de E/S de pul-

fuente de alimentacién de 5-Vc.c. o de

o F -
Entrada -
24-Vc.c. [—-_-«EI
Entrada
5-Vc.c. 1-6,5? |
Lha J
AN
e
Salida de Aprox_
pulsos 12 mA
CCw 1.6 k Y X
TN
Salidade [ Aprox.
pulsos CW 212 mA
- Nota Aqui se utiliza un controlador de motor de entrada 5-V
con una fuente de alimentacion de 24-V. Por lo tanto se
utiliza la resistencia interna en
sos (1.6 kQ2). Se debe tener cuidado para evitar proble-
mas provocados por la corriente de accionamiento en el
controlador de motor.
& Precaucion Se debe conectar correctamente la

Precauciones de
conexion de la salida de
pulsos

180

24-Vc.c. para las salidas.

» Conectar una cargade 7 a 30 mA a la salida de pulsos. Utilizar unaresistencia
de derivacion si la carga es menor de 7 mA.

* Los circuitos de salida de pulsos en
tencia de 1.6 kQ (1/2 W). Conectar

pines 13y 14 tienen integrada una resis-
las salidas de pulsos como se muestra a
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continuacion de acuerdo con las especificaciones de fuente de alimentaciony
del controlador del motor.

Salida de colector abierto Salida de resistencia serie de 1.6 kQ2 de colector abierto

i-w. " I—U.w—o-— Salida
e — . - . A
g 7a30 mA Salida - 7a30mA

Transistor de salida
Laresistencia de 1.6-kQ (1/2 W) interna se puede utilizar como resistencia
de derivacioén de la siguiente manera.

Ejemplo: corriente de transistor de salida 7 mA = corriente de carga 4 mA + corriente de derivacion 3 mA

Fuente de A. 5-Vc.c.

Tarjeta de E/S de pulsos
Control de motor (para entrada 5 V)

E Entrada 24-Vc.c 7 Corriente de car-
EE ga = Aprox. 4 mA

r | Entrada 5-Vc.c

1.6 kQ 15 w—o

Aprox. 3l
9 mA

Salida de Aprox. 7 —

pulsos Aprox. 4 mA

CCw

|. 1.6kQ |14
Aprox. 3 mA
‘ g p
Salida de ! T Arzox. 7 ——
= Aprox. 4 mA

pulsos CW
12
]

L

Par trenzado y apantallado

* Los transistores de los circuitos internos de la seccion de salida de pulsos

estan en OFF cuando la salida de pulsos esta parada.

l:“ — —
Transistor de salida | L } | —l H

“H
Durante salida de pulsos
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Ejemplo de configuraciones utilizando cables de servo driver OMRON
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Cable para conectar
a Servo Driver

Servo Driver

| Tarjeta E/S de pulsos|

i

Unidad de relés

| XW2B-20J6-3

Cable de conexién
serie U

XW2Z-§ j §J-B1

[

Serie U
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8-2-8 Especificaciones

Concepto

Especificaciones

Nombre

Tarjeta de E/S de pulsos

Referencia

CQM1H-PLB21

CPUs compatibles

CQM1H-CPU51/61

Clasificacion de la unidad

Tarjeta opcional CQM1H

tarjetas

Posiciones de montaje y nimero de

Una tarjeta en hueco 2 para tarjeta opcional (hueco de la derecha)

Entradas de pulsos

2 entradas (Consultar Entradas de Pulsos de contador de alta velocidad)

Salidas de pulsos

2 salidas (Consultar Salidas de Pulsos)

Seleccion seccién

Ninguna

Indicadores

Frontal: 12 LEDs 1 de Preparado (RDY) y otro de Error (ERR)

2defase A(AjJ), 2defase B (Ap), 2defaseZ (Z}§),
2 de pulsos CW (CW j§), y 2 de pulsos CCW (CCW ).

Seccién de conexion del frontal

Conectores CN1 y CN2 (Conector compatible: zécalos y carcasas
suministradas como accesorios estandar)

Consumo (proporcionada por la
unidad de fuente de alimentacion)

5 Vc.c. 160 mA max.

Dimensiones

25 x 110 x 107 mm (W x H x D)

Peso

90 g max.

Especificaciones de contador de alta velocidad

Especificaciones de contador

Item

Especificaciones

Numero de contadores

2 contadores (puertos)

Modos de entrada (Fijado para

Entrada de diferencia de | Entrada de Entrada de pulso

cada puerto en el Setup del PLC) | fase Pulso/Direccion Adelante/Atras

No. de Puertol |Puerto2 |[---

gir:‘tr‘;za 3/10 3/10 Entrada de fase A Entrada de direccién Entrada de pulso Menos
4/11 4/11 Entrada de fase B Entrada de pulsos Entrada de pulso Mas
2/9 2/9 Entrada de fase Z Entrada de Reset Entrada de Reset

Método de entrada

Mdltiplos de 4 de Pulso monofésico + Pulso monofasico x 2

diferencia de fase (Fijo) direccion

Frecuencia de contaje

25 KHz 50 KHz 50 KHz

Valor de contaje

Modo lineal: -8388608 a 8388607
Modo circular: 0 a 64999 (El valor maximo se puede fijar entre 1 y 65000 con
CTBL(63).)

PV del contador

Asignacién para almacenaje de

Puerto 1: IR 233 (digitos mayor peso) y IR 232 (digitos menor peso)
Puerto 2: IR 235 (digitos mayor peso) y IR 234 (digitos menor peso)

Formato de los datos: 8-digitos BCD
Modo lineal: F8388608 a 8388607 (Para numeros negativos el digito de la izquierda
es F Hex)

Modo circular: 00000000 a 00064999

Método Valor objeto

Se puede registrar hasta 48 valores objeto y nimeros de subrutina de interrupcién

de control Rango de

comparacion

Se puede registrar hasta 8 limites superior, limites inferior y nimeros de subrutina
de interrupcion

Método de reset del contador

Sefial de fase-Z + Reset de Software
El contador se resetea en la primera sefial de fase Z después de haber puesto a
ON el bit de Reset (ver a continuacion).

Reset de Software
El contador se resetea cuando su bit de Reset 8 (ver a continuacién) se pone en
ON.

Bits de Reset
Puerto 1:
Puerto 2:

SR 25201
SR 25202
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Especificaciones de entrada de pulsos

Item

Especificaciones

Numero de entradas
de pulsos

2 entradas (Puertos 1y 2 = Pulsos 1 a 2)

Nombre de sefiales

Entrada A de encoder, entrada B de encoder, entrada de pulso Z

Tension de entrada

Conmutada por medio de pines del conector (Se puede especificar por separado para fases A,

By 2).
12 Vc.c.x10% 24 Vc.c.x10%
Corriente de entrada | Fase A, B Fase Z Fase A, B Fase Z
5 mA tip. 12 mA tip. 5 mA tip. 12 mA tip.
Tension de ON 10.2 Vc.c. min. 20.4 Vc.c. min.
Tension de OFF 3.0 Vc.c. min. 4.0 Vc.c. min.
Pulso de respuesta
min Entradas Ay B de encoder Entrada de pulso Z
’ Formas de onda de entradas A y B de encoder La anchura del pulso debe ser 0.1 ms min.
Tiempo de subida/bajada de sefial: 3 useg. max. i
50 kHz, pulsos con ratio de 50% 0.1 ms min.
20 us mip—=
[ nl .10 us min
m LR [ I i
73]
3 us max. 3 us max.
Relacién entre fases A 'y B cuando se utiliza
entrada de diferencia de fase.
=20 us min.
m i
Fase A ik -- - Fbocuwadfh. oo s T1, T2, T3, T4: 4.5 us min.
Lag Al menos debe haber 4.5 us entre cambios
de Fase Ay Fase B.
-
Fase B ‘n‘ _{,r
T~z .5 -hr..

Especificaciones de pulsos de salida

Funciones de salida de

pulsos

184

como se indica a continuacion.

Las funciones de salida de pulsos estan determinadas por el método de salida,

Item Especificaciones
Relacion ON/OFF Relacion
Sin aceleracion/ Aceleracion/ | Aceleracion/ ON(OFF
deceleracion deceleracion | deceleracion | Variable
trapezoidal iguales separadas
Instruccion PULS(65)/ PLS2(--) PULS(65)/ PWM(--)
SPED(64) ACC(--)
Frecuencia 10 Hz a 50 kHz OHza 100 Hz a 91.6 Hz,
de salida 10 Hz a 20 kHz 50 KHz 50 KHz ég E:z
para motor paso a : z
paso
Paso de 1610 Hz 10 Hz
frecuencia de
salida
Relacion 50% fijo 1a99%
ON/OFF
No. de pulsos |1 a 16777215
de salida
Relacion de 10 Hz a 2 kHz
aceleracion/ (cada 4.08 ms)
deceleracién
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Especificaciones de
salida

Item Especificaciones
No. de salidas de pulsos |2 salidas (Puertos 1y 2 = Salidas 1 y 2 de pulsos)
Nombres de sefial Salida de pulsos CW 'y CCW

Frecuencia de salida max. | 50 kHz (20 kHz con motor paso a paso conectado)

Fuente de alimentacion 5 Vc.c.=5% 30 mA min.

externa 24 Ve.c. T10%/_; 50, 30 mA min.

Capacidad méx. de NPN colector abierto, 30 mA/5 a 24 Vc.c.=10%
conmutacion

Capacidad min. de NPN colector abierto, 7 mA/5 a 24 Vc.c.z10%
conmutacion

Corriente de fuga 0.1 mA max.

Tensién residual 0.4 V méx.

Especificaciones de salida | ancho min. del k- 10 —=
ulso |; :
PUISE) -4 o
) 4
- II.' - |
T —=

Frecuencia de | Corriente de conmutacion/tension de alimentacion de carga

pulsos 7 a 30 mA/5 Vc.c.=10% 7 a 30 mA/24 Vc.c. *10%/_;q,,

tON tOFF tON tOFF
10 kpps max. | 49.5 us min. 48.5 us min. 49.6 us min. 46.0 us min.

30 kpps max. | 19.5 us min. 18.5 us min. 19.6 us min. 16.0 us min.

50 kpps max. |9.5 us min. 8.5 us min. 9.6 us min. 6.0 us min.

8-3 Tarjeta de Interfaz de Encoder Absoluto

8-3-1 Modelo

8-3-2 Funciones

Contador de alta
velocidad absoluto con
funcion de interrupcion

Nota

Nombre Modelo Especificaciones

Tarjeta de Interfaz de | CQM1H-ABB21 2 entradas para encoders absolutos
encoder absoluto

La Tarjeta de Interfaz de encoder absoluto es una tarjeta especial que cuenta
dos entradas de codigo gray procedentes de un encoder rotativo absoluto
(ABS).

Latarjetainterfaz de encoder absoluto lee entrada de cédigos gray procedentes
de un encoder absoluto a través de puertos 1y 2 a una velocidad maxima de
contaje de 4 kHz y realiza el proceso de acuerdo con los valores de entrada.

Modos de operacién
Modo BCD y Modo de 360°.

Resoluciones

Se puede establecer una de las siguientes: 8 bits (0 a 255), 10 bits (0 a 1023), 6
12 bits (0 a 4095). Laresolucion deberia establecerse coincidente con la del en-
coder conectado.

Interrupciones
Se puede ejecutar una subrutina cuando el PV (valor presente) del Contador de

alta velocidad absoluto coincide con el valor objeto especificado o entra dentro
de un rango de comparacion especificado.

Lautilizacion de un encoder absoluto significa que los datos de posicién se pue-
den retener incluso durante interrupciones de alimentacion, evitando la necesi-
dad de efectuar una vuelta a origen cuando se restaura la alimentacion.
Ademas, la funcién de compensacién de origen permite especificar cualquier
posicion como origen.
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8-3-3 Configuracion del sistema

— Tarjeta interfaz de encoder absoluto

_‘l_l |J_ _|| Piezas

Mesa de profeso

L .. Control de
L, ¥  Motor (Con-
Encoder absoluto g Motor vertidor)
o
Cable de conector E69-DC5 ——

Detecta el &ngulo de rotacion y controla la mesa de proceso.

8-3-4 Hueco de tarjeta opcional aplicables

La tarjeta de interfaz de encoder absoluto sélo se puede montar en el hueco 2
(hueco de la derecha) de la CPU CQM1-CPU51/61.

Huecol Hueco 2

Tarjeta Interfaz
de encoder abso-
luto

8-3-5 Nombres y Funciones

Latarjeta de interfaz de encoder absoluto dispone de conector CN1 del puerto 1
y del conector CN2 del puerto 2 para recibir entradas de cédigo gray proceden-
tes de encoders rotativos.

CQM1H-ABS02

CN1 )
Entrada de encoder absoluto 1 Conector compatible
Se suministran como accesorios es-
tandar dos juegos completos de co-
. nectores.
| |L..-— CN2
LT Entrada de encoder absoluto 2
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LEDs indicadores

Ready (verde)

— Encendido cuando esta preparada la tarjeta de interfaz de

encoder absoluto.

LB . SN ]

Error (rojo)

Entrada de encoder (naranja)
Consultar la siguiente tabla.

Encendido cuando hay un error en el Setup del PLC para

la tarjeta de Interfaz de encoder absoluto.

Indicadores de Funcion

entrada de encoder

Puerto1 | Puerto 2

IN1 IN2 Encendido cuando el bit de entrada 0 esti en ON.
INC1 INC2 Encendido cuando se incrementa el valor de entrada.
DEC1 DEC2 Encendido cuando se decrementa el valor de entrada.

8-3-6 Asignacion de pines de conectores CN1y CN2

CN1 y CN2 tienen idénticas disposiciones de pines.

Disposicion de pines No. de pin Nombre
H, Tl 1 Entrada comin
Y T 2 Bit 211 de cédigo gray del encoder
o i 3 Bit 29 de cédigo gray del encoder
;‘J f‘ 4 Bit 27 de codigo gray del encoder
I r: 5 Bit 25 de codigo gray del encoder
o, ,'.; 6 Bit 23 de codigo gray del encoder
Ll ;—1:' 7 Bit 21 de codigo gray del encoder
oo 8 No utilizado.
L *-1:"-._“%5 9 Entrada comun
T 10 Bit 210 de cadigo gray del encoder
11 Bit 28 de codigo gray del encoder
12 Bit 26 de codigo gray del encoder
13 Bit 24 de cAdigo gray del encoder
14 Bit 22 de cAdigo gray del encoder
15 Bit 20 de codigo gray del encoder
Carcasa No utilizado.

Nota

1. Cuando se conecta a un encoder absoluto fabricado por OMRON, se puede
utilizar el cable de conexion de interfaz de encoder absoluto E69-DC5 (des-

crito a continuacion).

2. Sélo se pueden utilizar encoders absolutos con salidas codigo gray.
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8-3-7 Ejemplos de cableado

El siguiente ejemplo muestra una conexién a un encoder de colector abierto.

(No compartir la fuente de A. con otras E/S)

L]
"- | 24V Alimentacion

Alimentacion = ov 24-Vc.c.
k | Encoder
A e — Par trenzado y apantallado Tarjeta de interfaz de
e - encoder absoluto
| - " —-
| T i i
M 1 ul
" '\-_\..-")< L £1 - - -._.i; """ !
4] : ) | Limgs
] DA N =
[ ¥ 3 ¥
o—n III .'\' .......

fmm s mmmmn

]
.
=

T
| e S B

Conexién a un encoder Cuando se conecte a un encoder absoluto OMRON, conectar los cables como
absoluto OMRON se indica en la siguiente figura.

Modelos aplicables:

E6F-AG5C-C

E6CP-AG5C-C Tarjeta interfaz de

E6C2-AG5C-C encoder absoluto
Encoder absoluto Cable de conexion E69-DC5

Cable aplicable: E69-DC5
(longitud: 5 m)

34.6mm 5_,(_)(_)0 mm . 41.5 mm CN1 o CN2 de tarjeta in-

| | terfaz de encoder absoluto
A encoder absoluto "4 E:l]__,\_;ﬁl —_—
i a1 1
S B

Vernota4 Vernotal =

Ver nota 2

211
1
%_-- Ver nota 3

Nota 1. Se utilizaun cable de PVC con diametro exterior de 6.12, siete conductores
con diametros 0.18 y longitud estandar de 5 m.

2. Conectar a CQM1H-ABB21.
3. Utilizar 12 a 24 Vc.c..
4. Conectar a un encoder compatible.

200 mm
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8-3-8 Especificaciones

Item Especificaciones
Nombre Tarjeta de interfaz de encoder absoluto
Referencia CQM1H-ABB21
CPU aplicable CQM1H-CPU51/61

Clasificacion de la unidad

Tarjeta opcional de CQM1H

Ubicaciones de montaje y nUmero de
tarjetas

1 tarjeta se puede montar en el hueco 2.

Entradas de encoder absoluto

2 entradas (Consultar Entradas de pulsos a continuacion)

Selecciones

Ninguna

Indicadores

Frontal: Ocho LEDs

1 de Preparado (RDY), 1 de Error (ERR)
2 de Bit 20 ON (INJ), 2 de Incrementar (INC j), y 2 de Decrementar (DEC j)

Conexiones del frontal

Conectores CN1 y CN2 (Conector compatible: zécalos y carcasas
suministradas como accesorios estandar)

Consumo (Suministrada por la unidad
de fuente de alimentacion)

5 Vc.c. 150 mA max.

Dimensiones

25 x 110 x 107 mm (W x H x D)

Peso

90 g max.

Especificaciones de entrada de encoder absoluto

Item

Especificaciones

Numero de puntos de entrada

Dos puntos

Cdédigo de entrada

Caodigo Gray

Modos de operacion

Modo BCD 6 Modo 360° (Seleccionado en Setup del PLC)

Resoluciones

8-bit, 10-bit, 6 12-bit (Fijado en el Setup del PLC)

Compensacion de origen

Si (La posicion presente se puede designar como origen), la compensacion
se selecciona en el Setup del PLC.

Velocidad de contaje

4 kHz max.

Lugar de almacenaje de PVs de contador

Puerto 1: IR 233 (digitos mayor peso) y IR 233 (digitos menor peso)
Puerto 2: IR 235 (digitos mayor peso) y IR 234 (digitos menor peso)

Los datos se almacenan en 4 digitos BCD.

Nota Elrango de valores esta determinado por el modo de operacién (BCD o
360°) y la resolucion (8, 10 6 12 bits).

Coincidencia valor
objeto

Métodos de
control

Se pueden registrar hasta 48 valores objeto y nimeros de subrutina de
interrupcion.

Comparacion de
rango

Se pueden registrar hasta 8 limites superior, limites inferior y nimeros de
subrutina de interrupcion.

Entradas de pulsos

Item Especificaciones

Tension de entrada

24 Vc.c. +10%, -15%

Impedancia de entrada 5.4 kQ
Corriente de entrada 4 mA tip.
Tension de ON 16.8 Vc.c. min.

Tension de OFF

3.0 Vc.c. max.
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8-3-9 Configuracioén de circuito interno

Nombre Pin No. 27k
Entrada de encoder 2 o R :
Bit 211 de cadigo gray del encoder 27k : g
.l.l,: . -,
2.7k e
Entrada de encoder 0 ol ——
Bit 210 de codigo gray del encoder :
2.7kQ : 4
e o
i
1
;
i
Entrada de encoder 27kQ

Bit 21 de codigo gray del encoder

]
*

Entrada de encoder i€ 2 2'1.'.@ - e
Bit 20 de codigo gray del encoder N o .
R | A
Entrada comun ) T L I
2o
Entrada comun
8-4 Tarjeta de seleccion analdgica
8-4-1 Modelo
Nombre Modelo Especificaciones
Tarjeta de seleccion | CQM1H-AVB41 Cuatro selectores analégicos
analdgica

8-4-2 Funcion

Cadaunade las selecciones efectuadas con los potenciémetros del frontal de la
tarjeta se guarda en 4 digitos BCD entre 0000y 0200 en los canales de seleccio-
nes analogicas (IR 220 a IR 223).

Utilizando la tarjeta de seleccion anal6gica, un operador puede fijar el valor de
una instruccion de temporizador utilizando el potenciometro de la tarjeta
(IR 220 a IR 223), y por tanto aumentar o reducir la velocidad o temporizacién
de una cinta transportadora sin necesidad de utilizar un dispositivo de progra-
macion.

8-4-3 Huecos aplicables de la tarjeta opcional

La tarjeta de seleccion analdgica se puede instalar en el hueco 1 (hueco de la
izquierda) o en el hueco 2 (hueco de la derecha) de la CPU CQM1H-CPU51/61.
Sin embargo no se pueden utilizar ambos huecos a la vez.

Hueco 1 Hueco 2

Iinstalar en un solo hueco
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8-4-4 Nombres y Funciones

&Precaucién

Los cuatro potencidmetros analdgicos de la tarjeta estan ubicados en su frontal.
Este panel frontal no tiene ningln indicador.

El valor de la selecciéon aumenta girando el potenciometro en sentido horario.
Especificando IR 220 a IR 223 como el valor seleccionado de una instruccion
TIM, se puede utilizar la Tarjeta como un temporizador analégico. Cuando

arranca el temporizador, las selecciones analdgicas son almacenadas como el
valor seleccionado de temporizador.

ﬂ‘l El valor de este selector se almacena en IR 220.
iEps El valor de este selector se almacena en IR 221.
#&™7-  Elvalor de este selector se almacena en IR 222.
'@"l El valor de este selector se almacena en IR 223.

Mientras esta conectada la alimentacion, los contenidos de IR 220 a IR 223 son
refrescados constantemente con los valores de los selectores correspon-
dientes. Verificar que no se escribe en estos canales por programa o mediante
un dispositivo de programacion.

8-4-5 Especificaciones

Item

Especificaciones

Nombre Tarjeta de seleccion analégica
Referencia CQM1H-AVB41
CPU aplicable CQM1H-CPU51/61

Clasificacion de la unidad

Tarjeta opcional CQM1H

Posiciones de montaje y numero de

Se puede montar 1 tarjeta en el hueco 1 o en el hueco 2.

tarjetas Nota No se pueden utilizar ambos huecos a la vez.

Selecciones 4 selectores anal6gicos (potenciometro) en el panel frontal (Ajustable mediante
destornillador Phillips)
La seleccion de cada uno de los selectores 0 a 3 se almacena como 4 digitos
BCD entre 0000 y 0200 en IR 220 a IR 223 respectivamente.

Indicadores Ninguno

Conexiones de frontal Ninguna

de fuente de alimentacion)

Consumo (Suministrada por la unidad

5 Vc.c. 10 mA max.

Dimensiones

25 x 110 x 107 mm (W x H x D)

Peso

60 g max.

Accesorios estandar

Ninguno

8-5 Tarjeta de E/S analdgicas

8-5-1 Modelo

Nombre Modelo Especificaciones
Tarjeta de E/S CQM1H-MAB42 4 entradas analdgicas (-10 a +10 V;
analdgicas 0al0V;0a5V;0a20 mA; rango

de sefal separado para cada punto)

2 salidas analdgicas (-10 a +10 V; 0
a 20 mA,; rango de sefial separado
para cada punto)
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8-5-2 Funcion
Latarjetade E/S analdgica es una tarjeta opcional que dispone de cuatro entra-
das anal6gicas y 2 salidas analégicas.
Los rangos de sefial que se pueden utilizar para cada uno de los cuatro puntos
de entrada analégicasonde-10a+10V,0a5V,0a10Vy0a20mA. Paracada
punto se selecciona un rango propio. Las selecciones en DM 6611 determinan
los rangos de sefal.
Los rangos de sefial que se pueden utilizar para cada uno de los puntos de sali-
daanalégicasonde-10a+10Vyde 0a20 mA. Se puede seleccionar un rango
de sefial separado para cada punto. Las selecciones en DM 6611 determinan el
rango de sefial.

8-5-3 Configuracion del sistema

.— Tarjeta de E/S analdgica

i
@
(o—
(7

Cuatro puntos de entrada analégica Dos puntos de salida analdgica

8-5-4 Hueco de tarjeta opcional aplicable

La tarjeta de E/S analdgica sélo se puede montar en el hueco 2 (hueco de la
derecha) de la CPU CQM1H-CPU51/61.

Hueco 1 Hueco 2
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8-5-5 Nombres y Funciones

Latarjeta de E/S analdgicas tiene un conector CN1 para las 4 entradas analdgi-
cas y un conector CN2 para las 2 salidas analdgicas.

CQM1H-MABA42 Tarjeta
de E/S analégicas

.—"EN1
Entradas analégicas 1 a 4 Conector compatible
Se suministran como estandar dos
conectores completos.
L—CN2
Salidas analégicas 1 a 2

Feerreeee M e o
ﬂ ST ” [ e v T .]

LED Indicadores

RDY (Verde)
Encendido cuando se puede efectuar
E/S analégica.

h_ﬁ'l

ERR (Rojo)

Encendido cuando hay un error en el
Setup del PLC para E/S analdgicas, o
cuando se ha producido un error du-
rante la conversién analégica.

8-5-6 Asignacion de pines de conectores CN1y CN2

CN1: Entrada analdgica

Disposicion de pines Pin No. Nombre Funcion
e, o e, 1 Va+ Entrada analégica 4: + entrada de tension
R L 2 V4- Entrada anal6gica 4: comdn (- entrada de tension,
: " i - entrada de corriente)
f_; . 3 V3+ Entrada analégica 3: + entrada de tension
; ;.:l o 4 V3- Entrada anal6gica 3: comun (- entrada de tension,
ST - entrada de corriente)
;‘_: o 5 V2+ Entrada analégica 2: + entrada de tension
P . 6 V2- Entrada anal6gica 2: comun (- entrada de tension,
_J ':?m - entrada de corriente)
r_,mu J g 7 V1+ Entrada analégica 1: + entrada de tension
! e 8 Vi1- Entrada analdgica 1: comun (- entrada de tension,
- entrada de corriente)
9 14+ Entrada analégica 4: + entrada de corriente
10 NC No utilizado.
11 13+ Entrada anal6gica 3: + entrada de corriente
12 NC No utilizado.
13 12+ Entrada anal6gica 2: + entrada de corriente
14 NC No utilizado.
15 11+ Entrada anal6gica 1: + entrada de corriente
Carcasa NC No utilizado.
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CN2: Salida analégica

Disposicion de pines Pin No. Nombre Funcion
§. e 1 NC No utilizado.
T I 2 NC No utilizado.
P 3 12— Salida analdgica 2: com(n (- salida de corriente)
E-: '1?' ’ 4 V2- Salida analégica 2: comun (- salida de tensién)
| 0 i.;..' 5 NC No utilizado.
’ i) ~_J 6 NC No utilizado.
) "' 7 11- Entrada analégica 1: comun (- salida de corriente)
£ a_ 8 V1- Entrada analdgica 1: comun (- salida de tensién)
o 9 NC No utilizado.
-~ N & 10 12+ Salida analégica 2: + salida de corriente
11 V2+ Salida analégica 2: + salida de tension
12 NC No utilizado.
13 NC No utilizado.
14 11+ Salida analégica 1: + salida de corriente
15 V1+ Salida analégica 1: + salida de tension
Hood NC No utilizado.

8-5-7 Ejemplos de cableado

Conexiones de entrada

Las conexiones de sefial de entrada a CN1 depende de si las entradas son de

analégica tension o de corriente. Los siguentes diagramas muestran el cableado correcto
en cada caso.
Entradas de tension Entradas de corriente
(-10a+10V,0a10V,60a5V) (0 220 mA)
Tarjeta de E/S analdgicas Tarjeta de E/S analégicas
ZHI '
e - Pin No. 4 .
1 ' ' o
"4 et ' - — :
Entrada © o __"'ll Entrada . + i T
analdgica4 - i ; o analégicad T T : LA
o o . v 114 :
C+ 107 . g — -
Entrada L. : I . : ) '+ Entrada 1 i Vo t .'”
analégica 3 : ' : 1= ' analégicas +~ i o 1ol
i i I N SRIHEN E
"+ G §tva— o : E iRt
Entrada o i ] . Entrada 5 P : |
analégica 2 - : i b= analégica2 - - ] : va—;
" ' i RN
Jore— g T [+ s AR T
Entrada | aradt g e—t Entrada { 'y ! i
analégical = frememeeee-- | ! analégica 1 T .o, i =

Pantalla

Conexiones de salida
analdgica

Salidas de tension
(-10 a +10 V)

Tarjeta de E/S anal6gica
T
Pin No. sTTTTTmII -

1vg— I—'—'-n.—c- +
M [ _ }Salida

I L
2 - | v H analdgica 2
LN, E g .
I T 7 1 saida
) | '.‘! e "~ analdgica 1

-~  Pantalla
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- Pantalla

Las conexiones de sefial de salida a CN2 depende de si las sefiales de salida
son de tensién o de corriente. Los siguientes diagramas muestran el cableado
correcto en cada caso.

Salidas de corriente
(0a20mA)

Tarjeta de E/S anal6gica

i T | salida

| : analdgica 2
= ;

= T+ | salida

¥ i — 4 analégica 1

Pantalla

=
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8-5-8 Especificaciones

Item Especificaciones

Nombre Tarjeta de E/S anal6gicas

Referencia CQM1H-MAB42

CPU aplicable CQM1H-CPU51/61

Clasificacion de la unidad Tarjeta opcional de la serie CQM1H

Po_siciones de montaje y nimero de 1 tarjeta en hueco 2 (hueco de la derecha)

tarjetas

Entradas analdgicas 4 entradas (Consultar Entradas Analdgicas a continuacion)

Salidas analégicas 2 salidas (Consultar Salidas Analégicas a continuacién)

Método de aislamiento Entre entradas y PLC: Aislamiento de fotoacoplador
Entre entradas: Sin aislamiento

Selecciones Ninguna

Indicadores 2 LEDs indicadores en el panel frontal: Preparado (RDY) y Error (ERR)

Seccion de conexion frontal Conectores CN1 y CN2 (Conector compatible: zécalos y carcasas
suministrados como accesorios estandar)

Consumo (Suministrado por unidad 5 Vc.c. 400 mA max.

de fuente de alimentacion)

Dimensiones 25 x 110 x 107 mm (W x H x D)

Peso 100 g max.

Entradas analégicas

Item Especificaciones
Sefiales de entrada Entradas de tension Entradas de corriente
Numero de puntos de entrada 4 entradas
analdgica
Rangos de sefial de entrada -10ai10Vv 0a20mA
(Ver nota 1) Oalov
0Oa5V
Canales de almacenaje de entradas Entrada analdgica 1 (control analégico 0): IR 232
analdgicas Entrada analdgica 2 (control analégico 1): IR 233
Entrada analdgica 3 (control analégico 2): IR 234
Entrada analégica 4 (control analégico 3): IR 235
Tiempo de conversion A/D 1.7 ms max./punto
(Ver nota 2)
Resolucién 1/4,096
Datos de salida de conversion A/D Datos binarios de 12-bit Datos binarios de 12-bit
-10 a +10 V: F800 a 07FF Hex 0 a 20 mA: 0000 a OFFF Hex
0al0V,0to5 V: 0000 a OFFF Hex
Nota Tensiones negativas (-10 V =
tension de entrada < 0 V) se al-
macenan en complemento a 2.
Impedancia de entrada externa 1 MQ tip. 250 Q tip.
Entrada absoluta nominal maxima 15V +30 mA
Precision total (Ver | 23+2°C +0.5% of FS
nota 3) 0a55°C +1.0% of FS
Bits de control Las selecciones en el Setup del PLC se utilizan para determinar si se
convierten o no las sefiales analégicas a datos binarios para cada entrada.

Nota 1. Se pueden seleccionar rangos de entrada separados para cada entrada.

2. El tiempo de conversion A/D es el tiempo empleado en almacenar en me-
moria una sefial analégica como dato digital. Almenos se requiere un ciclo
para transferir los datos a la CPU.

3. La precision total es sobre fondo de escala.
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Salidas analégicas

Item

Especificaciones

Sefales de salida

Salidas de tensién

Salidas de corriente

Nimero de puntos de salida analégica | 2 salidas

Rangos de sefal de salida (Ver nota |-10a 10V 0a20mA
1)

Tiempo de conversion D/A (Ver nota 1.7 ms max./2 puntos

2)

Resolucién 1/4,095 1/2,047
Canales para almacenaje de Salida analégica 1: IR 236

seleccion de salida analégica Salida analégica 2: IR 237

Impedancia de salida externa 2 kQ min. 350 Q max.

Seleccion datos

Datos binarios de 12-bit
-10 a +10 V: F800 a 07FF Hex

Nota Tensiones negativas (-10 V =
tension de entrada < 0 V) se al-
macenan en complemento a 2.

Datos binarions de 11-bit
0 a 20 mA: 0000 a O7FF Hex

Precision total (Ver | 23+2°C

+0.5% de FS

nota 2)

0a55°C

+1.0% de FS

Nota 1. Paracada salida se utilizan diferentes terminales, permitiendo seleccionar
rangos de sefial de salida para cada salida

2. Eltiempo de conversién D/A es el tiempo necesario para convertir el dato de
la CPU Yy presentarlo en salida. Al menos se requiere un ciclo para transferir
los datos desde la CPU a la Tarjeta de E/S analdgicas.

3. La precision total es sobre fondo de escala.

8-5-9 Configuracion de

Entradas analégicas

Tarjeta de E/S analdgicas

circuitos internos

Salidas analdgicas

250

Tarjeta de E/S analdgicas

(Conectar sdlo para ..1.k.q ._.-,-_9 . |"::. ot G
entrada de (Eorriente.)'-_ o+ 1MQ - 0 Vemirtm - Salida tensién
= : "N Multi- (Comun para cada salida)
- i LM plexa- i +
- W= dor !.-"'I '_':ll_”+ --L salid ient
- 10k || 0\ T, - - Salida corriente
ir (Comdn para ¢cada salida) _
P oV
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8-6 Tarjeta de comunicaciones serie

8-6-1 Referencia

Esta seccién proporciona una breve descripcion de la Tarjeta de Comunicacio-
nes Serie. Encontrard informacién mas detallada en el Manual deTarjeta de co-
municaciones serie (W365).

Nombre Modelo Especificaciones
Tarjeta de comunicaciones CQM1H-SCB41 | Un puerto RS-232
serie Un puerto RS-422A/485

8-6-2 Tarjetas de comunicaciones serie

La tarjeta de comunicaciones serie es una tarjeta opcional para los PLCs serie
CQM1H. Se puede instalar una tarjeta en el hueco 1 de la CPU CQM1H. No se
puede instalar en el hueco 2.

Latarjeta dispone de dos puertos de comunicaciones serie para conectar orde-
nadores, terminales programables (PTs), dispositivos externos de empleo ge-
neral y Dispositivos de programacién (excluidas las consolas de programa-
cién). Esto permite aumentar facilmente el nimero de puertos de comunicacio-
nes serie para un PLC CQM1H.

Puerto 1: RS-232C

D/ Puerto 2: RS-422A/485

8-6-3 Caracteristicas

Latarjeta de comunicaciones serie es unatarjeta opcional que se puede montar
en la CPU para aumentar el nUmero de puertos serie sin utilizar huecos de E/S.
Soporta macros de protocolo (que no son soportados por los puertos incorpora-
dos en las CPUs), permitiendo conectar facilmente dispositivos de empleo ge-
neral que tengan un puerto serie.

Tarjeta de comunicaciones serie

RS-232C

: "‘_' 'I!I' -
el O )
RS-422A/485 I.' .I'I 6 g

Lector de-cédigo Controlador dedica-
de barras do u otro dispositivo

Controlador de
temperatura

Dispositivo externo con puerto
RS-232C o0 RS-422A/485

Dispone de puertos RS-232C y RS-422A/485. El puerto RS-422A/485 permite
conexiones 1:N a dispositivos externos de empleo general sin pasar por adap-
tadores de enlace. Las conexiones 1:N se pueden utilizar con macros de proto-
colo o NT Links de modo 1:N.
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8-6-4 Configuracion del sistema

Los siguientes modos de comunicaciones serie estan soportados por la tarjeta
de comunicaciones serie: Host Link (SYSMAC WAY), macro de protocolo,sin-
protocolo, Data Links 1:1 , NT Link modo 1:N, y NT Link modo 1:1. Se pueden
conectar los dispositivos mostrados en el siguiente diagrama.

Nota Los modos de comunicaciones NT Link 1:1y 1:N utilizan diferentes protocolos
gue no son compatibles entre si.
Dispositivo de
programacion

. B . (excluida
Dispositivo externo ~ Terminal consola de

de empleo general ~ Programable (PT) PLCs Serie C programacion) Ordenador Host
Data Link ‘ Host L|nk‘ ‘ Host L|nk‘

RS-232C CPU de CQM1H
I'| Tarjeta de comunicaciones serie
RS-422A/485
I - 1
Dispositivo externo ~ Terminal PLC Serie C | I .
de empleo general ~ Programable (PT) Dispositivo de ~ Ordenador

‘ Macros de protocolo

- 1:1 programacién
NT Link i (excluida i
‘ ‘ Data Link e o Host Link
programacion)

Host Link

Nota Un adaptador de enlace NT-ALOO1-E se puede utilizar para convertir entre
RS-232Cy RS-422A/485. Este adaptador de enlace requiere una fuente de ali-
mentacion de 5-V. La alimentacién es suministrada por el puerto RS-232C en la
tarjeta de comunicaciones serie cuando el Adaptador de enlace se conecta a él,
pero se debe suministrar por separado cuando se conecte el Adaptador de en-
lace a otros dispositivos.
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SECCION 9
Mantenimiento de bateria

Esta seccion describe el mantenimiento de la bateria que protege la memoria de la CPU, incluyendo el procedimiento para
cambiarla.

9-1 Cambiodelabateria............co oo 200
9-2 Vidautil delabateria .......... oo 200
9-3 Procedimiento para cambiar labateria........... ... . ... 201
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9-1 Sustitucion de la bateria

La CPU contiene un conjunto de bateria CPM2A-BAT01que debe sustituirse
unavez transcurrida su vida Gtil. La vida til efectiva bajo condiciones de trabajo
normales es de 5 afios. Esta vida Util se reducird a temperaturas elevadas.

Se producira un error de bateria cuando su tension empiece a descender, pro-
vocando que parpadee el indicador ERR/ALM, que se ponga a ON SR 25308, y
gue se genere un mensaje de error de bateria que se puede leer con Dispositi-
vos de Programacion. Se dispone de una semana para cambiar la bateria
desde el momento en que se indique el error de bateria.

&Preacuci(’)n Cambiar la bateria en la semana siguiente al primer mensaje error. Tenga
siempre a mano una bateria de repuesto. Sila bateria no se cambia en el tiempo
especificado, se perderan el programa de usuario y otros datos.

9-2 Duracion de la bateria

La bateria incorporada se utiliza para mantener el estado de las areas de HRy
DM, el programa de usuario y otros estados especificados mientras la alimenta-
cién no esta conectada al CQM1H. El nimero total de horas de proteccién que
puede proporcionar la bateria variard segin se muestra a continuacion, depen-
diendo de latemperatura ambiente y de si esta instalado un cassette de memo-

ria con reloj.
Cassette de memoria Horas totales sin corriente suministrada
con reloj Tiempo garantizado Capacidad real
(ver nota 1) (ver nota 2)
No 11,000 h (Aprox. 1 afios) | 43,000 h (Aprox. 5 afios)
Si 9,700 h (Aprox. 1 afios)

Nota 1. Horas totales sin corriente suministrada, a temperatura ambiente de 55°C.
2. Horas totales sin corriente suministrada, a temperatura ambiente de 25°C.

Tiempo total sin corriente suministrada (en afios)

F
5
Cassette de memo-
4 ria con reloj
Cassette de memoria
3 sin reloj
2
l L}
: i

e ' 557

Nota 1. Los valores de la curva anterior son valores de referencia.

2. Lavida util efectiva de la bateria es de cinco afos. Sustituir la bateria cada
cinco afios incluso aunque se pueda utilizar mas.
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9-3 Procedimiento para cambiar la bateria

Utilizar el siguiente procedimiento para cambiar la bateria. Debe completarse
todo el proceso en cinco minutos después de desconectar la alimentacién a fin
de asegurar la proteccién de la memoria.

1,2 3. 1. Desconectar la alimentacién del CQM1H.
o Siel CQM1 no estaba conectado, conectarlo durante al menos 5 minutos y
luego desconectarlo.

Nota Sino esta conectada la alimentacion durante al menos 5 minutos an-
tes de cambiar la bateria, el condensador que protege a la memoria
no estard completamente cargado y se puede perder los contenidos
de la memoria antes de colocar la nueva bateria.

2. Abrir el compartimento de la parte superior izquierda de la CPU y extraer
con cuidado la bateria.

3. Quitar el conector de la bateria.

4. Conectar la nueva bateria, colocarla en su compartimento y cerrar la tapa.

Una vez instalada la nueva bateria, el error de bateria se borrara automatica-
mente.

&ATENCION No cortocircuitar nunca los terminales de la bateria; no cargar nunca la bateria;
no desmontarla ni quemarla.
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