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Actualitzacié del robot Pioneer 2-DX amb myRIO Estat d’amidaments

1 PLATAFORMA

Descripcio Quantitat
Robot Pioneer 2DX 1,00
Placa de desenvolupament NI MyRio 1,00
Regulador DC-DC PM30-12S12 1,00
Kit de cables de connexi6 1,00
Programa NI Labview 1,00
Hores enginyer técnic 80,00




Actualitzacié del robot Pioneer 2-DX amb myRIO Estat d’amidaments

2 DISSENY DELS CONTROLADORS

Descripcio Quantitat
Hores enginyer tecnic 220,00

Lluis Teixidor Arguimbau

Graduat en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Girona, 1 de Setembre de 2015



