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El objetivo de este trabajo ha sido adaptar y aplicar,
una metodologia existente de estudio del esfuerzo
nesquero en especies de interés comercial,
valiéndonos unicamente de software espacial libre y
a sencillez que este nos proporciona.
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Por otro lado las cofradias almacenan todos los
datos de las ventas diarias, los cuales se pasan
agregados a la administracion regional (Figura 2).

El conjunto de los datos se solicita anualmente a las
diferentes administraciones e instituciones
implicadas y se realiza el volcado de los mismos en

una base de datos en Postgresql® con la extensidon
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Resultados

En este apartado mostramos una primera
aproximacion de una nube de 101.238 puntos
procedentes del sistema VMS (2005 - 2013),
filtrados por velocidad y poligono espacial para la
gamba rosada (Aristeus antennatus, Risso 1816).
Esta es una especie que se pesca principalmente

Postgis®, previa evaluacion de la calidad de los entre 400 y 800 metros, siendo esta caracteristica lo
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Figura 2. Proceso de obtencion de los datos pesqueros.
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Material y métodos

El proceso de creacion de un mapa para el estudio barco
del esfuerzo pesquero comienza con la obtencion de \/

datos procedentes de tres vias principales: VMS, Barco, fecha: KG /Punto VMS
datos de capturas y datos de las lonjas.

Conclusiones

El uso de herramientas estandares de software libre
es posible, sin anadir complejidad a la metodologia,
va que estas cada vez son mas versatiles y diversas.

El mecanismo de obtencion de los datos VMS es el
gue sigue: un barco envia una senal al satélite con su
posicidn, este a su vez envia la senal a una estacion

. El uso de software libre espacial en diferentes
receptora en tierra y de esta pasa a las bases de

disciplinas de la ciencia también se demuestra

Figura 3. Proceso de obtencién de las capas espaciales
para el analisis del esfuerzo pesquero.

datos de la administracion correspondiente. valido.
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