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1 INTRODUCCIO

En el present plec de condicions es detalla el conjunt de condicions generals,
administratives, técniques i economiques d’obligat compliment per a la validesa de I'aplicacio

desenvolupada en aquest projecte.

1.1 Objecte del plec

L’'objecte d’aquest plec de condicions és establir totes les condicions necessaries i
imprescindibles per tal de portar a terme la realitzacié de la plataforma didactica per a la
realitzacié de la practica de regulacié en cascada del motor de corrent continu de forma

valida i d’acord amb la normativa vigent.

1.2 Documents contractuals i informatius

La memoria, els planols, el plec de condicions i I'estat d’amidaments sén documents

contractuals. El pressupost és un document informatiu.

1.3 Compatibilitat entre documents

En cas d’haver-hi discrepancies entre els documents, I'ordre de preferéncia és el segient:

plec de condicions, memoria, planols, estat d’amidaments i per ultim pressupost.
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2 DISPOSICIONS TECNIQUES

En aquest capitol es definiran tots els reglaments, normes, decrets i directives que ha de

complir la plataforma didactica.

21 Reglaments

Al estar connectat a la xarxa eléctrica de 230V, aquest projecte ha de complir amb les
especificacions corresponents del Reglament Electrotécnic de Baixa Tensié (REBT) RD
842/2002.

2.2 Normes

L’aparell electronic dissenyat en aquest projecte ha de sotmetre’s una avaluaci6 tal com

indica la Directiva 2004/108/CE de la Uni6 Europea sobre Compatibilitat Electromagnética.

A nivell estatal, ha de complir el Real Decret 208/2005 sobre aparells eléctrics i electronics i

al gestio dels seus residus.

Per la fabricacié del circuit impres, s’hauran de complir les especificacions de la norma UNE

20621 que fa referencia al disseny i la utilitzacié de plaques de circuit impres.
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3 CONDICIONS TECNIQUES

En aquest capitol s’establiran totes les condicions técniques que fan referéncia a la

realitzacié del projecte i que garantiran el correcte funcionament de tot el conjunt.

3.1 Materials

Les plaques de circuit imprés han de ser de fibra de vidre per obtenir uns resultats optims a

nivell de pistes i de serigrafia.

Els component electronics utilitzats en aquest projecte han de ser nous i han d’estar
homologats per organismes competents. Excepcionalment, es poden substituir els
components definits a I'estat d’'amidaments per altres d’equivalents sempre i quan s’asseguri

que les especificacions d’aquests compleixin els requisits que imposa el projecte.

La caixa de plastic on s’instal-la I'equip electronic ha de ser de plastic ABS amb una

proteccié IP54 o superior.

Es necessari disposar d’un ordinador amb, com a minim, dos ports Ethernet disponibles per
poder connectar el CompactRIO i al mateix temps connectar-se a Internet. També es

requereix un endoll per poder connectar la plataforma didactica a la xarxa eléctrica.

3.2 Fabricacio

Les plaques de circuit imprés han de realitzar-se en un espai ventilat i lliure de fums. La
manipulacié dels productes de revelat i atacat I'ha de fer personal autoritzat i utilitzant les

proteccions necessaries.

Les pistes del circuit imprés han de tenir una mida minima de 50 milis amb una tolerancia
maxima del 2% i la separacio entre pistes ha de ser de com a minim de 100 milis. El
diametre de broca que han de tenir els pads ha de ser de 35 milis i el diametre exterior

d’aquests no pot ser inferior a 100 milis.



Plataforma amb NI CompactRIO per la regulacié de velocitat en cascada d’'un motor de corrent continu Plec de condicions

3.3 Programacio

Cal tenir en compte que si es modifica qualsevol dels parametres de configuracié de la
comunicacio entre el programa FPGA i el programa en Windows que s’han establert en
aquest projecte, els resultats obtinguts poden no ser correctes. Per altra banda, si no es
respecten els temps d’execucié de cadascun dels cicles dels diversos programes definits en

el projecte, pot ser que el funcionament no sigui satisfactori.

3.4 Muntatge

El muntatge s’ha de realitzar sense malmetre cap dels components que hi intervenen. Les
plaques de circuit imprés quedaran instal-lades dins la caixa de plastic mitjancant la xapa

metal-lica que incorpora la mateixa caixa per fer el muntatge.

Totes les connexions internes de la caixa es realitzen amb cable unipolar flexible de 1’5mm?

de seccio.

3.5 Realitzacio de la practica

Per a la realitzaci6 de la practica, cal assegurar que totes les connexions de la plataforma

didactica es troben efectuades correctament, tot seguint les indicacions del present projecte.

L’execucio dels programes i la manipulacié de la plataforma didactica sempre anira a carrec

del professor de practiques o bé es realitzara sota la seva supervisié directa.

No es permet en cap cas la manipulaciéo de les proteccions que incorpora la plataforma
didactica amb la finalitat d’inhabilitar la seva funci6. Les conseqliéncies d’aquestes

manipulacions van a carrec de l'usuari.

Durant la presentacio de la practica davant dels alumnes s’utilitzara un projector per mostrar

els resultats i les grafiques que s’obtenen.
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4 DISPOSICIONS GENERALS

En aquest capitol es definiran les condicions administratives i legals que s’hauran de seguir

per a I'execucio del projecte.

41 Terminis de pagament

El pagament d’aquest projecte es fragmentara amb dos terminis, el primer dels quals sera
del 20% del cost total del projecte i s’abonara abans de 10 dies habils a partir del dia de
I'acceptacio del projecte. El 80% restant, s’abonara abans de 20 dies habils a partir del dia

de I'entrega definitiva del projecte.

4.2 Garantia

Des de la data d’entrega del projecte, es disposa d’'una garantia de 2 anys. Tanmateix,
qualsevol alteracio de les condicions esmentades en aquest plec de condicions comportara

I'exempcio del dret de reclamacio en cas de mal funcionament.

En cas de la celebracio de judici, aquest tindra lloc a la demarcacié de Girona.

Jordi Suy Ollé

Graduat en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Girona, 9 de novembre de 2014



