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1 PREUS UNITARIS

1.1 Treball
Descripci6 Preu hora (€)
Hores enginyer electronic 28,00
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2 PRESSUPOSTOS PARCIALS
2.1  Programacié
Descripci6 Quantitat | Preu unitari (€) Import (€)
Hores enginyer electronic 80,0 28,00 2.240,00
Subtotal 2.240,00
2.2 Estudis i assajos
Descripcié Quantitat | Preu unitari (€) Import (€)
Hores enginyer electronic 110,0 28,00 3.080,00
Subtotal 3.080,00
2.3 Comprovacio
Descripci6 Quantitat | Preu unitari (€) Import (€)
Hores enginyer electronic 3,0 28,00 84,00
Subtotal 84,00
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3 PRESSUPOST TOTAL

Descripci6 Import (€)
Programacio 2.240,00
Estudis i assajos 3.080,00
Comprovacio 84,00
BASE IMPOSABLE 5.320,00
21% IVA 1.117,20
TOTAL 6.437,20

Julian Alberto Garcia Vélez

Graduat en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Girona, 10 de juny de 2014
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A COST DEL PROJECTE
Descripci6 Quantitat | Preu unitari (€) Import (€)
Hores enginyer electronic 25,0 28,00 700,00
Subtotal 700,00




