Encoder MR, Tipo M, 32 ppv, 2/ 3 canales
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Sentido de rotacién cw (Definition cw P. 48)

I Programa Stock - -
[ ]Programa Estandar Numeros de Referencia
Programa Especial (previo encargo) | 201935 | 201938
Numero de pulsos por vuelta 32 32
Numero de canales 2 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 8 8
Max. velocidad (rpm) 15000 15000
Longltud total ‘ Longitud total >
<—>

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / @ ver reductor
RE 16,2 W 72 28.0 28.0
RE 16,2 W 72 GP 16, 0.06 - 0.18 Nm 215 ° °
RE 16,2 W 72 GP 16,0.1-0.3Nm 216 ° °
RE 16, 3.2 W 74 45.4 45.4
RE 16, 3.2 W 74 GP 16, 0.06 - 0.18 Nm 215 ° °
RE 16, 3.2 W 74 GP 16,0.1-0.3Nm 216 ° °
RE 16, 4.5 W 76 48.4 48.4
RE 16, 4.5 W 76 GP 16, 0.06 - 0.18 Nm 215 ° °
RE 16,45 W 76 GP 16,0.1-0.3Nm 216 ° °
A-max 16 90/92 30.4 30.4
A-max 16 90/92 GS 16,0.01-0.1 Nm 211-214 ° °
A-max 16 90/92 GP 16, 0.06 - 0.18 Nm 215 ° °
A-max 16 90/92 GP 16,0.1-0.3Nm 216 ° °
A-max 19,1.5W 94 34.0 34.0
A-max 19, 1.5W 94 GP 19,0.1-0.3Nm 218 ° °
A-max 19,1.5W 94 GP22,0.5-20Nm  220/223 ° °
A-max 19,1.5W 94 GS 24,0.1 Nm 227 ° °
A-max 19,1.5W 94 GP 22 S 247/248 ° °
A-max 19,25W 96 35.8 35.8
A-max 19,25W 96 GP19,0.1-0.3Nm 218 ° °
A-max 19,25 W 96 GS 20, 0.06 - 0.25 Nm 219 ° °
A-max 19,25W 96 GP22,0.1-20Nm  220/223 ° °
A-max 19,25 W 96 GS 24,0.1 Nm 227 ° °
A-max 19,25W 96 GP 22 S 247/248 ° °
A-max 22 98/100 36.9 36.9
A-max 22 98/100 GP 22,0.1-0.6 Nm  220/221 ° °
A-max 22 98/100 GP 22,0.5-2.0 Nm  220-223 ° °
A-max 22 98/100 GS 24, 0.1 Nm 227 ° °
A-max 22 98/100 GP22S 247/248 ° °
RE-max 17 120/122 30.4 30.4
RE-max 17 120/122 GP 16, 0.06 - 0.18 Nm 215 ° °
RE-max 17 120/122 GP 16,0.1 - 0.3Nm 217 ° °
Tensioén de alimentacion Voo 27-55V
Sefial de salida Vg = 5 VDC TTL compatible 2 11 Motor+ Encoder
Desfase @ 90° + 45°% PEE] B
= 3 Canal A
Rango de temperaturas -25 ... +85°C HE 4 Canal B
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.09 gcm? ¢ g '\GA';'E)r _ —
Corriente de salida por canal méax. 5 mA © PEPEq 0 7* Canal | (Index)
150 +5 Conector DIN 41651
Cable plano AWG 28

*version con 3 canales —

La sefial del canal index I ino esta sincronizada con el
canal A ni con el B. La longitud del pulso index puede
durar mas de un ciclo.

No pull-up
necesariamente
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Encoder MR, Tipo M, 32 ppv, 2/ 3 canales

Ciclo C = 360°e
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Sentido de rotacion cw (Definition cw P. 48)

I Programa Stock ~ -
[ ]Programa Estandar Numeros de Referencia
Programa Especial (previo encargo) [ 201935 | 201938

Numero de pulsos por vuelta 32 32
Numero de canales 2 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 8 8
Max. velocidad (rpm) 15000 15000
Longltud total ‘ Longitud total
Sistema Modular maxon
+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / @ ver reductor
RE-max 21, 3.5 W 124 34.0 34.0
RE-max 21, 3.5 W 124 GP22,0.5-2.0Nm 222/223 o (]
RE-max 21,3.5W 124 GS 38,0.1-0.6 Nm 237 ° °
RE-max 21, 3.5 W 124 GP22S 247/248 ° °
RE-max 21,6 W 126 35.8 35.8
RE-max 21,6 W 126 GP22,05-20Nm  222/223 ° °
RE-max 21,6 W 126 GS38,0.1-06Nm 237 ° °
RE-max 21,6 W 126 GP22S 247/248 ° °
RE-max 24 128/130 36.9 36.9
RE-max 24 128/130 GP 22,0.5-2.0 Nm 223 ° °
RE-max 24 128/130 GS 38,0.1 - 0.6 Nm 237 ° °
RE-max 24 128/130 GP 22 S 247/248 ° °

Ejemplo de conexiéon

Tensién de alimentacion Vec 27-55V
Sefial de salida Vg = 5 VDC TTL compatible 2 1 ] Motor + Encoder
0 ° M| 2 Vee
Desfase ® 90°e + 45°% Rl 8 CanalA
Rango de temperaturas -25 ... +85°C HX 4 Canal B
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.09 gom? EE 5 oo —
Corriente de salida por canal max. 5 mA II0Q)  7* canal | (Index)
10

150 +5 Conector DIN 41651
Cable plano AWG 28

*version con 3 canales —

La sefal del canal index I ino estd sincronizada con el
canal A ni con el B. La longitud del pulso index puede
durar mas de un ciclo.

No pull-up
necesariamente
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