maxon DC motor
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Valores a tension nominal

Tensién nominal vV 18 3.0 6.0 9.0 12.0 18.0 24.0
Velocidad en vacio rom 8230 8330 8480 8230 8110 7940 7760
Corriente en vacio mA 351 214 109 7.01 516 335 244
Velocidad nominal rpm 6080 4730 4830 4580 4340 4140 3850
Par nominal (méx. par permanente) mNm 1.42 238 237 237 23 228 222
Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 0.72 0.72 0.365 0.236 0.169 0.11 0.0783
Par de arranque mNm 5.46 555 555 540 5.01 4.81 445
Corriente de arranque A 265 1.64 0.833 0.524 0.359 0.226 0.153
Max. rendimiento % 79 79 79 79 78 77 78
Caracteristicas

Resistencia en bornes Q 0679 183 7.2 172 334 798 157
Inductancia en bornes mH 0.0168 0.0456 0.176 0.421 0.77 1.8 3.35
Constante de par mNm/A 206 339 6.66 103 139 213 291
Constante de velocidad rom/V 4640 2810 1430 927 685 448 328
Relacién velocidad / par rom/mNm 1530 1520 1550 1550 1640 1680 1770
Constante de tiempo mecanica ms 104 997 987 9.87 998 992 10.1
Inercia del rotor gcm? 0.65 0.626 0.609 0.61 0.58 0.565 0.546
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Datos térmicos n [rpm]
Resistencia térmica carcasa/ambiente 40.6 K/ W
Resistencia térmica bobinado/carcasa 9.5 K/ W
Constante de tiempo térmica del bobinado 5.3 s

- Funcionamiento continuo
Teniendo en cuenta los valores de resistencia térmi-
ca antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
alcanzara la maxima temperatura durante funciona-

Constante de tiempo térmica del motor 268 s : : o ; "
Temperatura ambiente 20 ... +85°C Fr%eigct)éc;g]nigguo a 25°C de temperatura ambiente =
Max. temperatura del bobinado +85°C ’

Funcionamiento intermitente

Datos mecénicos (cojinste sinterizado) El motor puede ser sobrecargado durante cortos pe-

Max. velocidad permitida 11000 rpm 7 S
Juego axial 0.05 - 0.15 mm riodos (ciclicamente).
Juego radial 0.014 mm n " .
Carga axial méx. (dinamica) 08N . _ 0 : G O M[mNm)] e
Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 15N 0.1 0.2 0.3 0.4 1[A]
Carga radial max. a 5 mm de la brida 15N
Otras especificaciones Esquema general en pagina 16 - 21
Numero de pares de polos q
Numero de delgas del colector 7 ;?céunﬁmr dkne e Egggeer MR
Peso del motor . 219 0.06-0.18 Nm T B E‘|= 2/3 canales
CLL = Capacitor Long Life Pégina 215 Pégina 258
. Reductor planetario Encoder MR
Los datos de la tabla son valores nominales. 216 mm 128/ 256 / 512 ppv,
Explicacién del diagrama en pagina 49. 0.1-0.3Nm /T B B= 2 /13 canales ’
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