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1. Preus unitaris 

1.1 Material 

DESCRIPCIÓ PREU UNITARI (€) 
Ordinador Pentium®4 2.79 GHz 750,00 
Ordinador amb entorn Ubuntu 600,00 
Robot Pioneer 2DX 2.000,00 
Matlab v7.1 2.000,00 
 

1.2 Treball 

DESCRIPCIÓ PREU UNITARI (€) 
Hores enginyer tècnic 40,00 
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2. Pressupostos parcials 

2.1 Plataforma 

DESCRIPCIÓ QUANTITAT PREU UNITARI (€) IMPORT (€) 
Ordinador Pentium®4 2.79 GHz 1,00 750,00 750,00 
Ordinador amb entorn Ubuntu 1,00 600,00 600,00 
Robot Pioneer 2DX 1,00 2.000,00 2.000,00 

Matlab v7.1 1,00 2.000,00 2.000,00 

Hores enginyer tècnic 40,00 10,00 400,00 

SUBTOTAL   5.750,00 
 

2.2 Disseny controladors 

DESCRIPCIÓ QUANTITAT PREU UNITARI (€) IMPORT (€) 
Hores enginyer tècnic 355,00 10,00 3.550,00 

SUBTOTAL   3.550,00 
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3. Pressupost total 

DESCRIPCIÓ IMPORT (€) 
Plataforma 5.750,00 
Disseny controladors 3.550,00 
Base imposable 9.300,00 
IVA (18%) 1.674,00 
IMPORT TOTAL 10.974,00 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gerard Alarcón Rodríguez 

Enginyer Tècnic Industrial especialitzat en electrònica industrial 

 

Girona, 15 de novembre de 2010 
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A. Cost del projecte 

 

DESCRIPCIÓ QUANTITAT PREU UNITARI (€) IMPORT (€) 
Material d'oficina 1,00 10,00 10,00 
Hores enginyer tècnic 395,00 10,00 3.950,00 

SUBTOTAL   3.960,00 
 

 

 


