z EPS
“ Escola Politecnica

UdG Superior

Projecte/Treball Fi de Carrera

Estudi: Enginyeria Técn. Ind. Electronica Ind. Pla 2002

Titol: Disseny de controladors optims per al robot Pioneer

Document: 2. Plec de condicions

Alumne: Gerard Alarcéon Rodriguez

Director/Tutor: Bianca Mariela Innocenti Badano
Departament: Enginyeria Electrica, Electronica i Automatica
Area: ESA

Convocatoria (mes/any): gener/2011




Disseny de controladors optims per al robot Pioneer Plec de condicions

index

IO [ 011 0T [0 1o 1 EEUUR TSI 2
11 ODJECTE I PIEC ..ttt e e 2
1.2 Documents contractuals i documents iNfOrmatius ..........ccccoveviiiiieeeneeniiiiiieeeeeen 2
1.3 Compatibilitat entre dOCUMENTS .........uuuviiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 2

P2 B 1Y o Lo £y od (0] g LS TR (=Tod T UL 3
2.1 = To | F= 0 1 =T o1 PPNt 3

R J @70 o [o [ ol T g 1T (=To] T U L= 4
3.1 g P2 1= 1 (0] 0 = WP 4
3.2 (D ESTSY=T )V oo o (o] =T (o] £ 4

N B T 1~ o To 1S oo g Sl o 1= 1= = £ RSP 5
4.1 AdMINISIratives 0 1€0aIS .....u.i i 5



Disseny de controladors optims per al robot Pioneer Plec de condicions

1. Introduccié
1.1 Objecte del plec

Tota la informaci6é escrita en el plec de condicions és imprescindible per I'elaboracié del
projecte.

El plec de condicions té com a objectiu donar la informacié referent a com s’ha de dur a
terme I'execucid del present projecte. Pretén revisar tots aquells aspectes que s’han de

complir per tal d’aconseguir un correcte funcionament.

1.2 Documents contractuals i documents informatius

Tots els documents d'aquest projecte s6n documents contractuals, tant la memoria, el
pressupost, I'estat d’'amidaments i el propi plec de condicions.

Aquest projecte no consta de documents informatius.

1.3 Compatibilitat entre documents

Tots els documents d’aquest projecte es complementen entre si, pero dins d’aquests podem
establir un ordre jerarquic d'importancia, memoria, plec de condicions, estat d’amidaments i

pressupost.
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2. Disposicions tecniques

En aquest punt es fa esment de les normes, lleis i reglaments que compleix el projecte per

tal d'un correcte funcionament amb tota seguretat.

2.1 Reglaments

Al tractar-se d'un projecte que treballa amb un robot amb elements eléctrics, la part més
important del robot sén aquets elements. Per aquest motiu, en la creacié del projecte, s’han
tingut presents diverses ITCs de Reglament Electrotécnic de Baixa Tensi6, aprovat pel Reial
Decret 842/2002 publicat en el BOE num. 224 el 18/09/2002.

A més de les instruccions Tecniques Complementaries del esmentat reglament. | de les

normes UNE a les quals fa referencia el Reglament Electrotécnic de Baixa Tensio.
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3. Condicions técniques
3.1 Plataforma

La plataforma utilitzada per a dur a terme la implementacié dels controladors en el robot
complira les pertinents normatives aplicables.

Tots els equips i materials tindran les capacitats i caracteristiques base exigides a la
memoria i els altres documents del projecte.

Totes les especificacions o0 caracteristiques dels materials que figuren en sol dels

documents del projecte, encara que no figuren en altres sén d'obligat compliment.

3.2 Disseny controladors

Cadascun dels controladors respectara les condicions de funcionament i de llenguatge
requerides per l'estructura multiagent del robot per tal que no s’alteri el correcte

funcionament d’aquesta mateixa.
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4. Disposicions generals
4.1 Administratives o legals

Les proves, assaigs i verificacions s’han efectuat sota totes les mesures de proteccié i
prudéncia. L'assaig dels programes de I'estructura multiagent, i la verificacié del seu bon
funcionament ha estat garantida pel responsable en la redaccié del present projecte. Les
proves i verificacions del bon funcionament d'aqguest, s’han realitzat préviament sota

simulacio.

Gerard Alarcon Rodriguez

Enginyer Técnic Industrial especialitzat en electronica industrial

Girona, 15 de novembre de 2010



