Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable Annex D. Elements d'articulacié

ANNEX D. ELEMENTS D’ARTICULACIO

Pag.

D.1 ARTICULACIONS DELS PEUS DE SUPORT

D.1.1 DeSCriPCIO gENEIAl ... .cenit it e e e et e e e e e e e ae e 162
D.2 ARTICULACIO DE LA PLATAFORMA

D.2.1 DeSCripCiO geNEral ......ccuieie e it e e e e 163

D.2.2 Calcul a sol-licitacio estatica dels rodaments .............ccccovieviiinennns 164
D.3 ARTICULACIO DELS CILINDRES D’ELEVACIO

D.3.1 DeSCripCio geNEral ... ..ot it e e e 165

D.3.2 Calcul a sol-licitacio estatica dels rodaments .................coceviiieenne 166
D.4 DOCUMENTACIO TECNICA

D.4.1 Rodaments SKF SYNT B0F ..ottt e e e e 167

D.4.2 Rodaments SKF SYNT 40F ... e e e 168

161



Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable Annex D. Elements d'articulacié

D.1 ARTICULACIONS DELS PEUS DE SUPORT

D.1.1 Descripcié general

L’articulacié necessaria pel moviment d’obertura i tancament dels peus de suport es
realitza mitjancant un casquet d'acer que estara solidari a I'estructura del peu de
suport, les caracteristiques i dimensions del qual es poden observar en el Document
nuam. 2 dels Planols. En l'interior del casquet s’hi allotgen dos coixinets de friccio (IR)
de diametre exterior 48mm i diametre interior de 40 mm, els quals els travessa un
passador de barra cromada d’'acer (42CrMo4) de 40mm de diametre, que sera solidari
a les platines de fixacié dels peus mitjancant una placa cargolada, permeten el

muntatge i manteniment dels peus de suport tal i com s’observa en la Figura D1.
Es poden comprovar els calculs de la unié en I’Annex B. Calcul d’'unions singulars.

S’adjunta el cataleg de la barra cromada i dels coixinets de friccié en I'apartat D.4 de

Documentacié Tecnica.

SECCIO A-A
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Figura D1. Detall de I'articulacié dels peus de suport
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D.2 ARTICULACIO DE LA PLATAFORMA

D.2.1 Descripcié general

L’articulaci6 de la plataforma es realitza per mitja de sis unitats de rodaments
oscil-lants de dues files de rodets amb suport de peu de fosa del tipus SYNT 60F del
fabricant SKF o similar col-locats de dos en dos en I'eix d’articulaci6 d’acer de diametre
60mm entre cadascuna de les tres jasseres principals de I'estructura de la plataforma.
Les unitats de rodaments oscil-lants permeten absorbir possibles errors de
desalineacidé en els assentaments i estaran fixades al terra mitjancant unes platines

d’acer que regulen 'alcada necessaria tal com mostra la Figura D2.

EIX D'ARTICULACIO
Unitat de rodaments SKF SYNT 60F

Eix d’acer 60mm
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JASSERA LATERAL

EIX D'ARTICULACIO _
Unitat de rodaments SKF SYNT 60F

Eix d’acer 60mm

JASSERA CENTRAL

Figura D2. Detall de I'articulaci6 de la plataforma
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D.2.2 Calcul a sol-licitaci6 estatica dels rodaments

Les reaccions al terra corresponents al calcul estatic de l'estructura metal-lica per
resisténcia dinamica, son les que es mostren a la Taula D1. Aquestes reaccions ja son
majorades pels coeficients de seguretat del calcul de I'estructura metallica, com es

pot veure en I'’Annex A. Andlisi estructural i dimensionat.

Eix d’articulacio
POSICIO Reaccid (KN)
LATERAL 62,99 KN
CENTRAL 131,04 KN
LATERAL 62,99 KN

Taula D1. Reaccions al terra. Calcul estatic de resisténcia dinamica

Tenint en compte que el treball de les unitats de rodaments de rodets no sera continu i
practicament estatic no és necessari cap comprovacié a fatiga dels rodaments ni calcul
sota sol-licitacions dinamiques, només es realitza una comprovacié que la resisténcia
de la capacitat de carrega del rodament és suficient sota una sol-licitacié de carrega

estatica tal i com es pot comprovar aplicant 'Equaci6 D1.

Co
_% (Eq. D1)
Pel cas més desfavorable corresponent a l'articulacié de la jassera central, la carrega
estatica sera per cadascun dels rodaments de 65,52 KN i essent C;=166 KN s’obté un
coeficient de seguretat de fs = 2,53 adicional al coeficient de seguretat del calcul estatic

estructural de I'estructura metal-lica.

Es poden observar les caracteristiques de les unitats de rodaments oscil-lants de

rodets amb suport de peu en I'apartat D.4 de documentacié tecnica d’aquest Annex D.
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D.3 ARTICULACIO DELS CILINDRES D’ELEVACIO

D.3.1 Descripcié general

L’articulacié entre la plataforma i els cilindres d’elevacié es realitza per mitja de sis
unitats de rodaments oscil-lants de dues files de rodets amb suport de peu de fosa del
tipus SYNT 40F del fabricant SKF o similar col-locats de dos en dos en I'eix de la brida
intermédia en la camisa dels cilindres per cadascuna de les tres jasseres principals de
I'estructura de la plataforma. Les unitats de rodaments oscil-lants permeten absorbir
possibles errors de desalineacié en els assentaments i estaran fixats a la plataforma

mitjancant unes cadiretes que regulen l'alcada necessaria tal com mostra la Figura D3.
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JASSERA CENTRAL

Brida intermédia Unitat de rodaments SKF SYNT 40F

Cadiretes de regulacio

JASSERA LATERAL

Figura D3. Detall de I'articulacio dels cilindres d’elevacié
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D.3.2 Calcul a sol-licitaci6 estatica dels rodaments

Les reaccions al terra corresponents al calcul estatic de I'estructura metal-lica per
resisténcia dinamica, son les que es mostren a la Taula D2. Aquestes reaccions ja son
majorades pels coeficients de seguretat del calcul de I'estructura metallica, com es

pot veure en I'’Annex A. Analisi estructural i dimensionat.

Punt d’aplicacio de les forces
dels cilindres hidraulics
POSICIO Reaccio (KN)
LATERAL 64,595 KN
CENTRAL 134,085 KN
LATERAL 64,595 KN

Taula D2. Reaccions al terra. Calcul estatic de resisténcia dinamica

Tenint en compte que el treball de les unitats de rodaments de rodets no sera continu i
practicament estatic no és necessari cap comprovacioé a fatiga dels rodaments ni calcul
sota sol-licitacions dinamiques, només es realitza una comprovacio que la resisténcia
de la capacitat de carrega del rodament és suficient sota una sol-licitacié de carrega

estatica tal i com es pot comprovar aplicant 'Equaci6 D1.

Co
= (Eq. D1)
Pel cas més desfavorable corresponent al cilindre hidraulic de la jassera central, la
carrega estatica sera per cadascun dels rodaments de 67,04 KN i essent Co=90 KN
s’obté un coeficient de seguretat de f; = 1,34, adicional al coeficient de seguretat del

calcul estatic estructural de I'estructura metal-lica.

Es poden observar les caracteristiques de les unitats de rodaments oscil-lants de

rodets amb suport de peu en I'apartat D.4 de documentacié técnica d’aquest Annex D.
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D.4 DOCUMENTACIO TECNICA

D.4.1 Rodaments SKF SYNT 60F

f B - |
g

o Sy A 0 L Gl il S DR

—_—
||+ T4 +
| T

T E
? et
|
-

AEiEE o B IHAS mE'L OEE o'l B | BEl BiZ i 1] oEl s m
(11 sy T (L] LEELE
o =] a 1 'H H W b
Ll
o P £ el LT | LT | Lt L ERLRID
R TE T T R e 1 P ) L i Wl o i 0 e e ol s W i L o L T

=165

[sjees dy-apqno ) suonipues |isusd ‘syun Bugeso) T JUeD JHS id op Sepdos LoD SO|IPC 0p SOINLER G 8p SepEpLN

167



Annex D. Elements d’articulacio

Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable

D.4.2 Rodaments SKF SYNT 40F
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