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C.1 DESCRIPCIO TECNICA
C.1.1 Definici6 de les funcions necessaries

La inclinacié de la plataforma respecte a la posicioé horitzontal i al seu eix d'articulacié
situat a la part davantera, es realitza mitjancant tres cilindres hidraulics de simple efecte
situats a la part posterior de la mateixa i en cadascuna de les tres jasseres principals,
disposats tal com s’observa en la Figura C1 de manera que mitjancant I'accionament
dels tres cilindres alhora, els tres eixos realitzen una forgca empenyent contra el terra
aconseguint inclinar la plataforma respecte al seu eix de rotaci6 com s’observa en la
Figura C2.

Peu de suport

Cilindre hidraulic lateral Cilindre hidraulic central

Cilindre hidraulic lateral

Eix d'articulacié
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Cilindre
hidraulic

Eix d’articulacio
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Cilindre
hidraulic

Sentit d’inclinacié

Eix d’articulacié

Figura C2. Vista longitudinal de la plataforma. Posicié horitzontal i inclinada

Els cilindres hidraulics d’elevacié son solidaris a I'estructura metal-lica de la plataforma
per mitja d’'una brida intermédia en la camisa del cilindre amb una unié que permet
rotaci6 de manera que sera l'eix del cilindre el que empenyent contra el terra,

aconseguira la inclinacié de la plataforma.

La unio entre la brida de la camisa del cilindre i I'estructura metal-lica de la plataforma es
realitza mitjancant uns rodaments de rodets amb suports de peu tal i com es pot veure
en la Figura C3, les caracteristiques dels quals es detallen en I'Annex D. Elements
d’'Articulacié, de manera que permet la inclinacié del cilindre a mesura que es produeix

la inclinacié de la plataforma.

D’aquesta manera la camisa del cilindre sera la que quedara sempre per sobre del terra
de la plataforma, tant si esta en la posicié inclinada com horitzontal tal i com es pot

veure en la Figura C2.

De la mateixa manera la uni6é entre I'eix del cilindre hidraulic i el terra es realitza amb
una rotula davantera que permet la rotaci6 tal i com es pot veure en la Figura C3 les

caracteristiques de la qual es detallen en ’Annex D. Elements d’Articulacié.
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amb suport de peu
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Figura C3. Detall d'uni6 de la camisa del cilindre central amb I'estructura metal-lica i la rotula davantera

La dnica funcié dels tres cilindres hidraulics d’elevacié sera la d'inclinar la plataforma i
mantenir-la mentre es despleguen els peus i posteriorment recolzar-la. El retorn de la
plataforma a la posicio horitzontal es realitza amb el buidat de les cambres dels tres
cilindres hidraulics per gravetat amb el desbloqueig de la valvula antiretorn tal i com es
pot comprovar amb I'esquema hidraulic de la instal-laci6é en I'apartat C.3 d’aquest Annex
C. L’elevacio simultania dels tres cilindres hidraulics d’elevacié s’aconseguira mitjancant
un divisor volumeétric les caracteristiques del qual es poden veure en l'apartat de
documentacié técnica del present annex, el qual regula el cabal i la pressio de cadascun
dels tres cilindres segons la necessitat de carrega a elevar, tot regulant la pujada i el

retorn de la plataforma.

La plataforma disposa de dotze peus de suport per recolzar la plataforma al terra quan
estigui en posicio inclinada com s’observa en la Figura C4. L'obertura i tancament dels
peus es realitza mitjancant dotze cilindres hidraulics de doble efecte un per cadascun
d’ells que permeten desplegar els peus i deixar-los en posicio vertical per poder recolzar
I'estructura i tornar-los a plegar per poder situar la plataforma en posicié horitzontal, com

s’observa en la Figura C5.
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Cilindre
hidraulic

Eix d’articulacio

Peu de suport Peu de suport Peu de suport

Figura C4. Vista longitudinal de la plataforma. Posici6 inclinada i recolzada

Peu de suport 1 Peu de suport 2 Peu de suport 3

Figura C5. Detall peus de suport

Tots els cilindres hidraulics seran governats per un mateix grup hidraulic que
s'encarrega de donar pressio als diferents accionaments lineals ja sigui per inclinar la

plataforma com per realitzar I'obertura i tancament dels peus de suport.
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Els conductes principals de fluid hidraulic que connecta els diferents accionaments
hidraulics lineals amb el grup de pressié seran de tub rigid d’acer col-locat damunt de
les corretges principals de I'estructura metal-lica. Els acoblaments entre els diferents
trams continus de tub rigid d’acer es realitza mitjancant manegues hidrauliques flexibles
que coincidiran sempre amb zones de registres de la plataforma. D’igual manera tots els
acoblaments entre els conductes principals i els cilindres hidraulics es realitzen amb

manegues hidrauliques flexibles tal i com s’observa en la Figura C5.

Detall Figura C6

Figura C5. Situacio de la xarxa de conduccions hidrauliques
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La referéncia de les conduccions hidrauliques és la que es detalla en la Taula C1.

Annex C. Accionaments hidraulics

Simbologia Tipus de conduccio Funcié
— | Conduccio6 rigida d’acer de @;,,; = 12mm
Desplegar peus de suport
~ | Manega flexible de @;,, = 12mm
= == == == | Conducci6 rigida d’acer de @;,; = 12mm
Plegar peus de suport
~ = T ~ | Manega hidraulica flexible de @;,,, = 12mm
= | Conducci0 rigida d’acer de @;,, = 16mm
Obertura i tancament dels
cilindres hidraulics
~ | Manega hidraulica flexible de @;,, = 16mm d’elevacio
m—— | Conducci6 rigida d’acer de @;,,; = 12mm
Pilotatge antiretorn cilindres
hidraulics d’elevacié
~~ | Manega hidraulica flexible de @;,,, = 12mm

Taula C1. Simbologia conductes hidraulics

L e
g
[T

Figura C6.

Detall conduccions pel cilindre central d’elevacio i pels peus de suport
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C.1.2 Diagrama de flux del procés d’inclinacio de la plataforma
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Figura C7. Diagrama de flux del moviment d'inclinacié de la plataforma
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C.1.3 Diagrama de flux del moviment a la posicié horitzontal de la plataforma
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Figura C8. Diagrama de flux del moviment a la posicié horitzontal de la plataforma
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C.2 CALCULS JUSTIFICATIUS

C.2.1 Definici6 de les forces

El calcul estatic del model de I'estructura metallica de la plataforma per resisténcia
dinamica permet conéixer les reaccions dels recolzaments que coincideixen amb les
forces cinematigues que han de realitzar els cilindres hidraulics per a poder aixecar la

plataforma, i per tant inclinar-la respecte el seu eix d’articulacio.

Les reaccions al terra corresponents al calcul estatic de I'estructura metallica per
resisténcia dinamica, son les que es mostren a la Taula C2. Aquestes reaccions ja son
majorades pels coeficients de seguretat del calcul de I'estructura metal-lica, com es pot

veure en ’Annex A. Analisi estructural i dimensionat.

_ _ _ Punt d’aplicacio6 de les forces
Eix d’articulacio
dels cilindres hidraulics
POSICIO Reaccio (KN) Reaccio (KN)
LATERAL 62,99 KN 64,595 KN
CENTRAL 131,04 KN 134,085 KN
LATERAL 62,99 KN 64,595 KN

Taula C2. Reaccions al terra. Calcul estatic de resisténcia dinamica

Pel dimensionament dels cilindres hidraulics es tindra en compte la reacci6 més

desfavorable que correspon a la del cilindre central.

C.2.2 Cursadels cilindres hidraulics per a I’elevacio

Es determina la longitud dels eixos dels cilindres hidraulics d’elevacié a partir dels
planols amb les dues posicions d’inclinacio possibles de la plataforma, la posicio
maxima d’inclinacié que permet I'obertura dels peus i la posicié final d’inclinacié que

sera la propiament de treball de la instal-lacié tal i com es pot veure en la figura C2.
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La longitud maxima necessaria dels eixos sera la més desfavorable de les dues

situacions d’inclinacié i es determina una cursa de C=1400mm.

C.2.3 Cilindres hidraulics per al’elevacié

Coneguda la forca a realitzar pel cilindre hidraulic més desfavorable es procedeix a

calcular-ne el seu diametre segons I'Equacio C1.

F_7'Q)gm'Pt
-7 10 (Eq. C1)

A partir d’'una pressié de treball escollida de P, = 190Bar, s'obté que per poder realitzar

una forca de F=134,085 KN, és necessari un diametre de I'émbol del cilindre de

Dern=100 mm.

La referencia dels cilindres d’elevacié utilitzats és FLU — §100/60-1400-FN-DM-RT les
caracteristiques tecniques dels quals son les que es detallen a la Taula C3 del qual se

n'adjunta el seu planol en I'apartat C.4 de documentacio técnica d’aquest Annex C.

Pressi6 maxima de treball del cilindre Pax 210 Bar
Diametre de I'émbol Dem 100 mm
Diametre de I'eix Deix 60 mm
Cursa del cilindre C 1400 mm
Sensibilitat FN (friccié normal)
Brida intermédia de subjeccio DM
Rotula davantera RT

Taula C3. Caracteristiques técniques dels cilindres d’elevacio
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Al treballar el cilindre a compressio és necessari verificar el seu comportament respecte
a les forces exteriors i comprovar que les condicions d’estabilitat al vinclament estan
garantides. Aquesta verificacié es realitza amb I'ajuda del diagrama de carrega

admissible a compressio en eixos rodons i massissos que es detalla a la Figura C9.
Es calcula la longitud virtual L, a partir de 'Equacié C2.

L,=C-K (Eq. C2)

essent
C, la cursa del cilindre

K, coeficient que és major quan més lliure és el sistema de subjeccié escollit

Per la disposicio de les subjeccions del cilindre (brida intermédia i rotula davantera)

correspon un coeficient K=1,5 donant una L, = 2,1 metres.

Del diagrama de la Figura C9 s'obté que per una forca del cilindre de 134 KN, un
diametre de I'eix de 60 mm i una longitud virtual Ly = 2,10 metres s'obté un factor de
seguretat de ys= 2 + 3, per tant es justifica el correcte funcionament sota efectes de

vinclament de I'eix del cilindre.
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Figura C9. Diagrama de carrega admissible a compressi6 en eixos rodons i massissos

117



Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable Annex C. Accionaments hidraulics

C.2.4 Calcul del cabal de la bomba

Determinacié del volum de la cambra del cilindre a partir de les dimensions

geometriques segons I'Equacié C3.

T O (Eq. C3)

Essent,
C = 1400 mm (la cursa del cilindre)
@Dem = 100 mm (diametre de I'embol del cilindre)

Donant un V, = 11 litres

El volum total necessari sera V+ segons I'Equacio C4.

Vr =Vy-n (Eq. C4)

Essent,

V, =11 litres (volum de cada cilindre)

n = 3 (namero de cilindres)

Donant un V1 = 33 litres

Es determina que el temps de durada de la maniobra per a la inclinacio de la plataforma

no sera superior a 2 minuts, per tant el cabal necessari sera Q segons I'Equaci6 C5.

0= Vr (Eq. C5)
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Essent,
V1 =33 litres
temps = 2 minuts

Donant un Q = 16,5 litres / minut

Per tant s’escull una BOMBA ROQUET amb referéncia 1L16DE10R que dbna un cabal
de 16 litres/minut de la qual se n'adjunta el seu cataleg en l'apartat C.4 de

documentacio tecnica d’aquest Annex C.

C.2.5 Calcul de la poténcia del motor

Calcul de la potencia N del motor hidraulic a partir de I'Equacié C6.

N=Pf'Q (Eq. C6)

Essent,
P; =190 Bar
Q = 16 litres / minut

(S’adopta el denominador de 350 en I'Equacié C6 en comptes de 450 que és el
valor que mostra les bibliografies. D’aguesta manera es sobre dimensiona la

poténcia del motor per absorbir les pérdues de carrega de la instal-lacio)

Donant una N= 8,68 CV per tant s’escull un motor de 10CV

Per tant s’escull un MOTOR CARC. RED. amb referéncia 4MT132SB10CV que dbéna
una potencia de 10CV del qual se n'adjunta el seu cataleg en l'apartat C.4 de

documentaci6 tecnica d’aquest Annex C.
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C.2.6 Volum del diposit d’oli hidraulic

Per determinar el volum del diposit de fluid hidraulic s'utilitza I'Equacioé C7

Vdip(‘)sit =350 (Eq. C7)

Essent Q = 16 litres/minut déna un volum del diposit de Vgipesic = 56 litres pero degut a
la longitud de la instal-lacié s’escull un diposit de 70 litres amb referéncia NG-70 del
qual se n'adjunta el seu cataleg en l'apartat C.4 de documentacio técnica d'aquest

Annex C.

C.2.7 Cursadels cilindres hidraulics per a l'obertura dels peus de suport

Es determina la longitud dels eixos dels cilindres hidraulics per a I'obertura dels peus de
suport a partir d'un calcul cinematic del moviment dels peus, tenint en compte que la
obertura total dels peus correspon al maxim avanc de I'eix del pisté i que correspon amb

una cursa de C=360mm.

C.2.8 Cilindres hidraulics per a obertura dels peus de suport

Els cilindres encarregats de l'obertura dels peus de suport no realitzen cap forga,

Unicament actuen amb el posicionament dels peus obrint-los o plegant-los.

Els dotze cilindres actuaran sense carrega de manera que el seu moviment no sera

simultani siné sequencial per tant s’aniran obrint i tancant un després de I'altre.

La referencia dels cilindres d’obertura dels peus de suport utilitzats és FLU — @40/20-
360-FN-DT-RT les caracteristiques técniques dels quals sén les que es detallen a la
Taula C4 dels quals se n'adjunta el seu planol en I'apartat C.4 de documentacio tecnica

d’aquest Annex C.

Es determina el volum de la cambra del cilindre a partir de les dimensions geométriques

segons I'Equacio C8.

T Oom (Ea. C8)
u = 4 '
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Essent,

C =360 mm (la cursa del cilindre)

Dem = 40 mm (diametre de I'émbol del cilindre)

Donant un V, = 0,452 litres

El volum total necessari sera V+ segons I'Equacié C9.

VT:VU'

Essent,

Vy = 0,452 litres (volum de cada cilindre)

n = 12 (nimero de cilindres)

Donant un V1 = 5,424 litres

Annex C. Accionaments hidraulics

(Eq. C9)

Per tant es tracta d’un cabal totalment absorbible per la bomba escollida anteriorment en

I'apartat C.2.5 d'aquest Annex C.

Pressi6 maxima de treball del cilindre Pmax 210 Bar
Diametre de I'émbol DBem 40 mm
Diametre de I'eix Deix 20 mm

Cursa del cilindre C 360 mm

Sensibilitat

FN (friccid normal)

Basculant Posterior

DT

Rotula Davantera

RT

Taula C4. Caracteristiques técniques dels cilindres d’obertura dels peus de suport
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C.3 ESQUEMA HIDRAULIC
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C.4 DOCUMENTACIO TECNICA

C.4.1 Cilindre hidraulic $100/60-1400-FN-DM-RT
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C.4.2 Cilindre hidraulic §40/20-360-FN-DT- RT
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C.4.3 Bomba Roquet ref. 1L16DE10R

nucf

Annex C. Accionaments hidraulics
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C.4.4 Motor Carc. Red. ref. AMT132SB10CV

E,M,G, PRESENTACION

MOTORES EN ALUMINIO
AISLAMIENTO CLASE “F~
PROTECCION IP55

TRIFASICO. SERIES MT. TAMAROS 56-160
MOKOFASICD. SERTES MO. TAMARDS 56-100

MOMOFASICO. SERTES MOD. TAMAROS 71-100.

EMG. | {jcosgra:
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NORMALIZACION

Annex C. Accionaments hidraulics

Los motoees de s sarias WT, MOy MO0 presonbzdeos on ests
m@bilogo, cmplan mon s normas

qenaraies OIN/EN, OMN/VOE a DEC y particularmants con fas
o

Exigencias thmicas § ensayos DIH BN G0034-1 TEC 34-1 6L 25
Formas mrstnectives 0N EH eDI3e-7 EC 3T
Grades da protecritn TN EH aDI38-5 IEL 35
mEnsimmE ODN 42673 - 27T IEL 72
Extromes de ajes olindricos ION 7&E Farta 3 O 72
wokages nomalirados DM IEC 32 [E 38

TOLERANCIAS

Perasmatros =l&otricos

Endimiontn (Detammacts Bdireca)

‘ Conforme con OIM ERM E0034-1

- 0,15 {1-} para P, = 50 bW
- 31 (I} para F, = 50 W

Facter da potencia 1-ms o mimmo 0,02

a mavims 0,07
Oesfimmiontn [rpm}) + 20 pard P, i 1 W
1A tomperatura Y mrga nommaks) + 3% para Py« 1w
Intaredad do amangue +21% (v B tvirior
Far do U SB35
Far nommal (maxemo) - HEF oo mes wala MM doimnl et e mlwions e 16 )
Far mimimo -15%
Momenio da inercia £
vl sonore {presin sooon) +3d8 [4]

CERTIFICADOS
DE COMNFORMIDAD
DE ACUERDO COM
LOS ESTANDARES
DE SEGURIDAD
INTERMACIOMAL

e

EMG. | 325 COSgras

Mormz Macoml Canadisnss IS,
Marmia Macomal LisA L
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CARACTERISTICAS
GENERALES

Para sarvici contium 51 2 2 tennta ¢ fromencis sominales,
rango o tamperatura da -15 @ 4 40 °C y altes smbes al mived
; o del mar no meperior 3 1000 m

Condioiones de servicio Admiten ks sobrocamgas pravistas on DI EN GD034-1 quo 3 La
‘tarsatn y frecsencia nominales som

2 minuis oon intensidad 1.5 veces B nomnal,

15 soqundos contra par 1.6 voces ol nommal.

En amibientos con r.ng-mnmpr’n: Lz mavima o cuande @ sl sobra of nral dol mar s supenioe 2 1.000 m
s =

&5 posibla cperar motoes semprs qus la pobenciz nominal = redurrz seqon Lis tablas fignentes
Temparatwra Ambionta T | 40 |45 |s0|s5| &2 altmra oo mettos 5K | 1000| £500| 2002 z00| 3002|3500] s002
Potencia % (Tifasicos]  |100[ss[9z{a7| &2 Poweco milw laoofor|oe|on|ar|as]| &2
Pobencia % (Monofisces) |100 (w2 (80| - | -

Ciamie wecgmy s @ cre [T o] la dm waT s

Feempia; 1000 . y 50T, redrsiion - 06 0 0 & - 050

Les rdamisntos da bolas deben ser da toleranca O3, Clartas
mA¥umas o aphcacones puedan oquare telemndas aspaciales.

Taae Ram Bamhem

5 1.8 6201 11
HAmrrimntos &3 & Lt
Fies 7 18 &2 I
3o 1B 204 21
20 1B G205 11
5] 1B 206 I
12 18 S20T I
L= 18 sMen

2] 28 E3IDORS Fe300 IT

B.@:dnnhgh’mﬁammmdﬁtnmﬂ
Control de temperaturs tpo PEDD om bos redamientos, o sendas del mismo tipo o FIC
en ol devanado. Poshilidad da instalar cixen bajo demanda.
Pesicitin or, com k3 bass solidana 3 & crcas. Wo
Cojas de bornes orientabla Dﬂ_m!ﬂgmatzhswmﬂmm

Trifisices Los motores astin disohades, expactfi
umﬂﬂ.pl:hvnhﬁugmqﬁi:m NI

Wmvay S | e Gk

Tencionec y frecusncias | o ecims, sotanants posdan funcionar 3 s tension y
fremuencia nominales. S0 sivinistian paras 2304 S0Hz.

Dras tensiones o freoeencias dehen pedirse anpresaments.

Los motores pueden oparar an redes con desviacionas de voltaje

de 5% 5n @mbios en s La frecsenca peada
wariar =% 5i 52 mantiens o volt=ja da dissho.

E.MG. ﬁ COosgras
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CARACTERISTICAS
GENERALES

Uso con convertidorss
de frecusnoia

E0-100 ALLIMINID

112-168

Annex C. Accionaments hidraulics

En primcipio todos los motoess EMG pusden accionarss por madic da
cenvartidone do frecuencia, poro &= neresanio omar cartas procucioaas
tanto an L insizlacién como en ol motor.

En cualguier caso y segin las enigancias de & aplicosn, es cprional I
utitiracién da vestilaotin indapandients

T = e | entn tcmico espacials m &ste tipo da
on fimcitn de cada aplicacitn.

ALLIMINID

Formeas oonstructnms

Apsbedo de superficies | o

Mprimacion con espaser minino da 25 mices. Arabado coler
RAL 7031 di igual espesar.

Motoras sarie WT, MO, MOD. Todos los tamahcs de asta sana,
56 al 160, iten utitirar o motor an omlgriera de =
posiciones dar do s forma bimica. Es convemianta
consultar para s posiconss verbicales con of aje Bada amda

B 40
o @0
a § b
a1 4 O

EMG. | & cosgra:

]
g
w
g
g
]
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ESQUEMAS DE
CONEXIONES

Trifésico

Monofdsioco

Trifécico dos veloocideades

Annex C. Accionaments hidraulics

Para amancdores. astralls-tridnguin, suzves o otrox, ateners 2
kez esquemas dal fabricants de @da equipa.

A ensitn baja Y tomsion altz
M I W i Y
=l L Commm—ry
=i = h W W
S
= L1 L5} LT} = L1 LL2{5} LT}
La warsiin pamanants del sentdo da rotacitn, afactuarse
sagin ol esguams o bien parmutando b Ios hiles: de cxlor
mjo bomes 1y 5, T varar L2 posicion da los puentas (Soliciton

ezpaamal.

EM LOS TAMARDS 63 AL B0 [COHDENSADDR FERMANENTE),
PODEMOS SUMIKISTRAR MOTORES SERIE BIFASICA, PARA INVERSTON
HEDLANTE INTERRUFTOR-INVERSOR | TRES HILDS)

Honafasico con disyunter (MOD). £l mondendor awibar da

[-&.) permita obtener panes da amangee sensblements iquales 3 s

da lees motnres trifisicre. Alraneds b wloodad nominal, @n

interruptor (depmtor centrifuge) desconects dicho condensadoe. —=

Invarsionas dal santido da rotacite e son adeuadas o 2
saria MO0, p“nmwmmmﬂnmm Consulten

pars cadz 2 — |_|1

un sanbido
1
L o0 —L—]
= F =

" g

it L2 lx

a

La sario estandar es para ona sola tension 400 ¥ 2 50Hz,
Skmpie para amangua diracto an 2 seosoncia

EBobinadss separados

Bl W

th | | w
o|o|o
L Lz I3
i i elooidad st

&-4 polios, dos babinades soparados

e i}

H—e 1}
c—os0%
F—OS0F
c—oXoF

{% cosgra:
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C.4.5 Diposit NG-70

Alu-Behdlter / Behadlterzubehér
Al-Reservolrs / Accessories

= Niveauschalter AL
= Einschraubheizetabe filr Hydraulikol
= Tauchhezer

= Al Reservoirs NG 3.5 - NG 70!

= Oil trip-tray gasket NG 30, 44, 70
= Cleaning covers, O level gauges, Fller and Breather filter
= Flastic bus hings for lids

= | evel indicator, series LV

= | pvel gauge RL

= Screw-in healing rods for hydrawlic of
= Plunger heater
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S S | # A @ L= "j_
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Abl-Behalter NG TD Al ouf tank NG 70 Stahldecksd Stead [id
& -
T
L FAE
L

- ok .
— e 1
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M-
* Liermdunenrsyg e o =
= » wrincha orduge urmphe annembl
ﬁrh-l"-r:hﬁn: ety ket
. naitsichs Fundsdne ro skl i o
&:I.-Lng-'h'd-th pect o panhe! ey
= E—'Iw alw + R s o vt !
| | g.rg o nrs o ol
cx “uh v v leht's Lo etk
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C.4.6 Filtre aspiracio Ref. ARC 25L

FACIL DE MONTAR, FACIL DE LIMPIAR
COMN UNA PERDIDA DE CARGA DESPRECIABLE

|
| =\l
n= i Fares o k
¢l 4Ty 8 . —1;?.*—"4, i
1 = o -\.\: o
e . |
ik Los filtros de ospiracién ARG
e | G | o, | et [ [0 e B
: g |l proteqen o los bambas hidrdulicas de

ARC- SL 3 M - 0 46| @ grandes particulas contominantes qua
':—:f :::f 5 ;": I:‘; :: g podrion ecasionor folloe docastosos.
ARC:- WL | as ¥, " TR Toueven unw copacidud du (o da L“
ERag Brd S ! I TAU L e Micras naminalas y se ofracen an varias
AR, T | 7% | 1y i35 | Bs | %0 ) ;
P TR T N € AT tamanias, con cepacided de coudal des-
ARC-130 L. | 30 | Vs ¥ 00 | 8a | @ de 5 a 500 litros/min.
ARC-180 L. | B0 3 3l B# m 1
e e 3 a BEREE RS El rnm:,.ru filirante &x unao mallo plagoda
ARCS L | 930 1% g 21 | 150 | de latén fosferose, soportode porun tu-
ARC Bl 1. | d a BrG | 150 | io0 b de wliapu e funudu de ueero yulvoe

HOTA: i igkal nosminal del o IR T I LEt i 1
o e e e e nizada. El dfea de filvade e grands en
relacién con el tamafe glebal del con-
i e deic junta v la coida de presidn a frowés dal
—— - filtra &3 inferior @ 0"02 bar ol coudal no-

138 Y ACETE ot ’ I minal. et fitres de acpiresien s pus
jatt o I den utiizor con aceites minerales y r-pju'_i;
P H?_.-’ gerantes, Gosite, ogud, ale.., B
.-"'. -
A
-~ =3 Sobre demanda, fobricamos airas
- capacdades y medidas, con telas
inonidables de 40 - 0 y 100 Micras.
; Filtros ocelte papel da 10y 25 Micras,
s e Filtros aire popel de 10 - 25 y 50
[ .‘ i S - --'}.. i +iTe Miat._
Pora moyor informocidn O T W w— ‘“I
Filtros ARc -
Carmaiarm Eant Hipdi, 33 25 ""h.:
Apartada 191
Tel (P3) B85 34 44
Foo ¢53) BAS 21 04
08500 WIC (Borcelona)
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C.4.7 Antiretorn pilotat ROQUET ref. 1VRHS03P1A02

05.01.02m3.02

Valvulas de Retencion
Check Valves
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Annex C. Accionaments hidraulics

Valvulas de retencion plota)s hMdrauBco

CETOP RP £3 Hy DIN 243440
Chack valvag ydrawic pliot ¥
Camiza iwenlzzw Fid-micoa
dpzram e fschales! dede
PrEmSn mAcTa g FRbegp e
Myr weshing oresars v
Cmial rerrins wEr g rarEE
Mo’ Bow wis Ze parioTEETe S
FMuco woTsndcs 150 5743 Tipe HM, HY & H
i b b L 50 3440 Ot WO, Ve
Caa de wrcerstoae dei Yoo
Fhed fersEmi e wgs AT L N
ATl 38 RCTETEOsE
AT
'-"'“"""#:;"m TEE W S0 A - PO Earm | Tyrs TWRrS
= E =
R e T g~
Decompersnsion mto Oomning rat'o
4 B Eniede de Bao oconi-zinco
= T 2800 "E e ozt fiowr i’
= r_ B8 281 i
. Torrs macn picigs
= ro i | 287 L] Pl it
¥ F ugem dw inieje
Drmming outhel
Lesz
M
M
v
-.-—|-.-
— A — Rafumrcia
= ‘%‘ 1. [ TWPH DO R | 7Y R0 R P | T D PR
A fFs | In - = -
A = et o ek
iy T [} i | =] 420 -3} T
B — E a4 T A
== e
N a 143 155 =
% o [E] ] 11,1 BT
- I 214 =7 =
] 35T Lt =5
[ -] p= =] ]
L I¥ (¥} 4
L} BET i =8
| [ o £ =
H =) ] F i)
L A 0 1m
L n I & ]
1 5 n
—i_!_r ! i = = T
o ol 7] = = r
- W ] =7 o
L] S&T e ] s
F i 104 1.3 [ =T ]
L L3
s =3
= T2 T T T FE]
Heof UM Neio BE SEEEe 2 TRTES NSO 88 BUNTLCE B e e de e .
wimrencs porue [0 Cosrcde s desss drenes: sfsme poe un [0 1 = o
3 = — =T
Noie: Cocing rpmisr il e’ i 0T or (@ o el o astemed B ™ a7 a3 F
LA E MEERE
[ Eoe sl =
oaceaus AedeDcm
e T i | T T
" W -
! m, ¥ | : lIl.
] o | —_ l § Tt == 4 e
- 4 1 T | ) _‘-. a L.,.l" _.._...-
L] i ] i 4 =€ = i L] k L ™ i i =i hL - i | i ik
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Examypis o oroar apane parts
Cafidy= Dwrorrrmcn " e i Melwrarcs ssgun I SecE
Comsriy O e s Mefsreros @ocoriing SSnE by s
e picta Fare wiivuis " P
L [erp— L} P waien FaHETT I T
INSCRN TR PR A TR
SACWED MOUNTING

Picisjs ariarrs doensjs axiemos
ot | plare 0T Sy EEer s e = 1§ T, e e
iy o e de b ooel zor un I

Picisje adams drensl inlero:
Mio-tme lme pimems " 17 7 13 § mzerer B s 0" S, S0 sle o
wumiiur o eeisrecn de e o 2o on O

i,
Pivcs paf e S are! reeeces gt ow. Pl e 1.7 00 o cnss, B
rinrak ol Sy ceslaced By TILT on B codeg eperes

[
Fecs pat rew. 1T w12 end remove patd e S in P cess. e
risrnh wml b apiaced by T on B coding spsfere

BONTAIE PONFLACA.
SUT-FLATE MOGWTMWG

™ Pt Mars bass Tomilics Mecdnan plecs b
Wef. Svd pists Screws iz i vadve o sek pisie
= o Sorwan IHEIZ W
'-_.-} @) e o PRkl = T PRI
| fornilios
| = | - TN | Y e, DINCIZ N0
o Torrdios
i) = | rome s -am | B oo DINSMZ M0z E
Herre Dwromirsdsr E= 1, Fum. D o e e Carri.
[T Dmarriaiion f=rere) Mo Cwrcrpsine want.
Foriliom
1 X [ 1 E 1
1 [ = - e | == ~
2 Junia B 2 e Cusrss vl monTEs 4
Dy _ Visfve feceming
g | Tisten s i | faram i
O Popae! vake
5 | tonic ' = | s Beew v
S [
i Cumrc kvl pacm
8 i pemicn - 1 = v'rm Soumeng '
T dunis B 1 17 o ]
g L o
B duris Bera 2 - e =
[=he s L3 #in N
Hsis - “ilarm demrerrzmecn
» i ! v 1
T8 o
i FEE_F '
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| —H
e
e
L
L
Rateranci " Lp
c|m [
e zruuljulmuu'uuruuwz-uzan|.n|ﬂ:
il e 2 ape asm sl ems| 20 lashofinsfaen| il hizls 1 faafaafis|  Jeareas as b oso e fsa ss) s 1] s
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—— 1 e c
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Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable

C.4.8 Divisor volumeétric VIVOLO ref. RV-1G

r '_ﬁ ‘ FLOW DIVIDER "RV™ Series Swallow Line

Annex C. Accionaments hidraulics

| ErLersnia - srary How Divider with MOTOR

Code: Tabla: 1
[ma]wu] o Joe]ee] e i s st B raie
Y Praamuse
BAG [Flew Diizer Tyoolagy Colbay | Ccda - Wiy | mrooueessen | oses
W |Mumber of flow dividar slemenis [] 18 20 i 2 5]
g |Humber ol molor elemosis 1,2 17 220 13 4 r
Lo |Psioe Displacamaci Cade 1,7 18 223 ] 4 g
(e |: o Daader Dieplacamant Code .2 20 220 2.5 5 13
Exampla: Fow didder witl bwo elemenis {asa dhpecermei! e oo 2.4 21 X 3 B 15,5
IO/ 3 8u 2+ 1 boier 7.2 3.2 [z 220 5 [ tH
[omG [ o2 | 1 |_.H- | 25 | 38 | @ 220 i [ il
4.3 27 220 a5 8] 23
Exmevgle; Flow Ordder 4 elements (dferant deplacemeant « mex 8) ood Mmor [~ 3.5 F=] FFR] [ L Fij
[3A+4 94805+ ) Motor S0 EQ 3 FFe] 8.5 1 an
| 9RG | 04 | 1 AE 25 2 | 28 | a2 | [ ] FEE] TE T ]
NOTE! Io defing cofng Fof Mo Seidon sith mone fan § Sfanet I8 = e I{.E = :I.::I'b
deplacamant, pleass corencl cur solles deparment L] e AN i i 4
FLOW DIWIDCRS CLOMOWTE, W OTON £ s il

FRTNT FLOW WYIDERT OLOWE TS

E_ _Aa _A .. L o
a LI -
B¢ Ll i | AEFERENCE: | BG4
Tabla: 2
Li = Distance between fixing hole centres (singe displacerent Bow divider)
Cotirey | AM Number of elements
2 3 Ll 5 B T B ] i ] 1 12 13 14 15 16
0.8 &1,6 25 | E57)5| ITE | <465 521 | 69G,5) EVD | T44,5| BYD | BELG | 888 |9D425) 1T (V1S 5| 1366
1.2 AR5 225 | 300%5| TS | 4515 SIF | BO2S| E7H | THAS| E2O | 94,5 | B20 [1DESS| 1137 |1206.5| 1oE2
1.7 A4 128 305 332 | 458 S35 £13 £ ey E4a L il UE | 1095 | 1153 | 10 | TA0E
23 Aa 1F A 380 | 4a@ =6 | &T ] THE [l BN | 10R3 | AN01 | Tied | e | Taa
25 aa 236 T 138 478 il =1 a2 ] B Ba5 | 1Al | YIZT | YA | 18R | YA
a2 ] 2&0 125 | 406 | 488 &T2 | 656 T3B B B AT | 17D | 9953 | 1230 | 1510 | 1402
L] £ I 330 | 4% | 404 Cde £80 TEL E30 B8 | 1000 | 1004 | T1TE | thEd | 1340 | 1434
4% T B | 335 | 423 iab | EuE | &A3 ¥ (=T fad | a1 | 118 | 0E | o2 | 1500 | tdds
a3 iy 75 | el | e | spe | @da | ma | med | mma | e | voea | msd | taad | 10d | aae | thna
a2 (8] 261 | 345 ] 448 | M1E| E)G | TIBE5| E22 | BG5S 1008 | W03 | YIBE [9288.E| 133 |t4T6.5| YETD
8,5 3 Zh8 gz | 458 5L E30. | 746 B4 B30 | 004 | #9130 | 1226 | 1322 | 1498 | 1544 | 160
TE &7 T4 | 374 | 474 | 504 | E7R Tie ETL B7E | 10T | 8974 | fETL | 1T | TATE | 1574 | BETE
[T] kL] dag | 401 | &0 | &b | ¥on | &7 | e | 1885 | wed | 130E | thad | 494 | @00 | 1700 | theA
Tabde: 3 in this inbde the numtar of inlels v fonotion of T number of slements are ndicried.
Number of elements 2 3 & 5 -] T g | 1|1 (12 | 13 | 14 | 15 | 16
“IH" Mumbar af indsis 1 1 212 ]3a]3 q4 | 4 5| 65| @ B| 7 T | @&

24 Wzl Dlezdimamiza Vivole sl - Secalll 8 Bocio Unks - vid Lesss Cingourg 24 40054 Suddz B0 by

talk 15 0151 S2388 lax #3051 BT
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Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable Annex C. Accionaments hidraulics

MFU&W DIVIDER "RV" Series Swallow Line m

B LNGAA - fTALY Flow Divider with MOTOR

INTERNAL DRAIN

ouT QuT ouT

|1y alile 1 I Bomilining rargs af single Bow dididur shainerts is jndisste),

The highar ks the Seading capacity | g ) tha highe is tha pracsion of the flow divisicn, Dol & aopasition thare am [ossas of
loading and higher noise. Thensfone we sugoest bo feed the dlamonts with capacilies equal or a fow supanior to the ones
indcaled in the codlumn "RECOMMENDED",

Rarrsmisd (o vaiily The cappsliss sves in phaas of Now reinian,

T graasirn dicabed ara 1o ba considerad s maximom of Rinsfoning, the Mow chdider s able to bear paaks of prassrs 20 %
suparior,

Mo to calculats the "L ard “LE* measures of fow dividers:

Fram table 2 1 & possle o obizin he U0 measue for Bow dividens up o 18 demsens wilh ecusl dissbacements; Tor Tow
dividars with differant slamants or Wit mane Pae 16 ajernants B "L and "L maasums hava o bs cajafated By e fallowing

tarrul
L = Jin=ilx 33 » 107 + (A1 + AZ 0 A3 w0 107 = 535~ 53,5
n= Numbar of elemenss of flow civicier
Al hm = heighls of slements of Sow divider
Li=Li+1% 18=5&+95
EXANPLE: To abiar ¥ maasuras L arsd ILE ol & Bow disidar sl Bvan 6l Is (=53] MVSIG (38w 20 0 MOTOR TR
Distance between fixing hole contres LE o= P31} % 33] ¢ 107 « 62 + 6& & &F =4 mm
Tortell Lsngginl Lt = 344 » 18 = 363

In table 3 the mumber of inlets in fuclion ol the numbes of elemanis are indicated.
For Niow dividars with marry inlets, as they aee ol communicating il = even possible 1o use only one of tham, by pluoging the
alher anes, W suggesl o make Tull o 8t least of 1 inlls] svery 40 Frein capaciy,

Ta abtaim amom of disison imferior to 3% thers must be no diffsrence of pressure boteeen the olements supenor to 30 bar. To
phiain high precisions the reapect of the following parametes & also imporant:

- Emviramant semparaten: 1000 + +H00 Ol tempenatune; +307 = +80°0
- Hydrailic ol based on b, hy (din 51624} miremnlks  (Oil Viscosity 20 + 40 o5
- il therng 10= 254

vl Oleodesrics Ve ] - Socwtd @ Soda Uneos - v Leore Giepburg 24 80084 Hudro (0] alls el =35 081 BOOWS0 fas- + 30 051 330061 25
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Annex C. Accionaments hidraulics

FLOW DIVIDER "RV" Series Swallow Line

BRGNS - TTAaLy Flow divider + "Group 2 Motor

FlLow I «5H FLEEEnTR LR SN EREE S

Codue: Table: 1
IHEINHI a I ';'E'III [ e B o s Iilnrl*rﬂhhnu
Prunduie
W0 [ew oo Ty Omliww| Gids |y | W | WCONSRSNG | mAx
W | Moz off low dhider alarmams (1] ig Fa i | ]
0| Mo of mely =) 5.2 i 220 1. - T
Wirior Dmplecsmernl Sode 1,7 18 220 2 4 g
Dsazar Diapiscemarn Cods 22 . F] 220 25 B 13
Exasgla: Flow datder with two eleimenls | RS s plesarmn ) and Mot 2.8 i 220 3 L 15,5
AEIG ! T8 d +1 Modar 17 oo 4.3 e 220 45 7.8 ]
|ﬂm|ﬂ!| 1 |ﬂ]34| an 25 220 L [ 21
4,2 27 223 45 85 23
Exwmple; Flow Divider 4 elements: dfierant disslacamant max §) and Moo 4.8 =] 720 5,5 1 7
Fiil ) J B Bl G0 G+ 1 MGHr 3 o 5.0 L 220 AE iE] ER)
9RG | o4 1 58 5 | 29 | 28 | a2 | B ° FFR TE W (7
NOTE: o defives coses for flow Siwidans with mone Ban § dPenst T8 | EARU L 3,8
deglacamant. pleass tontocl cur solles deperimenk 58 e s 1 i "
OO ELSHHT

| AEFEREMCE |F|:E,'||3:J-

tmiigen| A cm¥girsl  GM (¥ o
0.3 1.6 4 i : AT A B
13 i35 B 1] W | BEe
1,7 [T] 3 g [T 1" B
id A 11 [ 3 e
[ T 14 3 "
[ T T 51 I
aE 3 B 2 T2 |34 BaP
E] ] =] = W | au Bar
a5 L7 Fall . 2 1" WSP
[ 63,5 0 R #n 1~ RSF
6.5 ] T | v 1= B&F
1A £ 40 e 6| 1 BAF
a8 TE
Tlhh: 3 in thes toide bree reamizar of inkels in lonction ol ha number of elsmenis ane ind caied.
Mumber of elements 2|3 | 4|5 |6| T |88 |f0[11]192]|13]|14]|15]| 16
“IN" Numbar of inlets 1 1 212 3134 4 5| 5|6 |67 T | A
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m:m FLOW DIVIDER "RV" Series Swallow Line m

BN MG - fraly | Flow divider + "Group 2% Mator
INTERNAL DRAIN

ouT ouT auT

In tahle 1 ih= Bancining arges o singls Bow divider slemeciz is indicstsd,

T Feglaar B thed Sscheg capacity | o ), e Teghst & e pracisian of [ha Noe divacn, B @ appasilion thems s |oesas ol
h.?.'ln; @ RN NG, Thanttons wi SLgsist fo fend Thia larmanis wish capacies ogual or & foe Aupariar o tha onas
indcated in The colomn *RECOMMENDED".

Rememipsr o verily the cappclies sver in phese of fow reunion,

Th peeagire vdlicaled are 16 b congidersd as maxirmum al Rincfonring, the Now dvider is able (o bear peaks of preesire 20 %

sUpaiar,

Mo to calcalate the “L5 ard “Lt" measures of fow dividers:

1HLE = 535 + 37 + 40
MU= e ]+ V305 WA+ NG BB F |+ W T RR RN s e o slement da] divieses

Al An = dkezre olementl dedsors
M1_Mn= abezze nlementi molone

LE=Li+ 218 2 E=86~+12
EXAMPLE: To abtar $a maakumas L and LE a7 & Bow dividar wilh fvaa slemants [n=3), BwiG i 58 5 2¢ 1 MOTOR 11

Distance between fiking hole contres L= [2e1)x 33] ¢ 13054 47 = 52 + 52 =514,5 mm
Tartall L=l Li=31a5+21,5=338

In taible 3 the mamber of inlets in fuction al the number of elements ane indicated.
Far Now dividens with mary indsts, as they ors ol oommuniceling i s even possibls lo use only coe of Shem, by phaggng the
plher anes, We suggeal o make Tull o s lBasl of 1 inls] seery 48 Frin capaciy,

T abtain amoes of dvison inferior o 3% thers must be no diisrenco of prossuns Dotaearn the elemierds supenor io 30 bar. To
pbiain high precisions the reapect of the following parametres B also impodant:

- Erwircmmient semperaieg; =100 + +60%¢ ﬂll1r&|1'ptrnmrn' +307g = +B0 g
- Hydridic ol based on blo, hy (din 51624) minenks (06 Viscosity 20 + 40 o1
- Ol tltarng 0= 35

vl Oleodesarsies Viedb ol - Socsfil o Soda Unicz - i Leorm Gisgburg 24 S0054 Sedro (00} kel sl +25 051 EOORS0 fax- +10 051 330061 27
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Annex C. Accionaments hidraulics

C.4.9 Electrovalvula de dos vies pilotada FLUCOM ECP20/22C2

;,_f,a_'—H_ ST, ! || ELETTROVALVOLE A TENUTA

st =it

ITAL® DESCRIZIONE DEI PRODOTTI

Elettrovalvole pilotate a tenuta semiplice {210 bar).

Song aletrosalvols & due vie pilotbs con oituradors conkon a tenits porfelts, realiezats e vaele Qranderes & Con
diversl droull, possond essoene IMplegace i appicacion] dowe NN SOM Mg traflamsent.
L serie BCF, dee wiliizza bobine d bassa potenza da 1E Watt, o dorsa par un Aeneienaemento fino a 210 bar.
L bscdninig I CoPmesTen CONDmd {12 & 24 Voll) possono essers aimentacn drelamante, mentns per b bobing in corments
akemada {24-110-220 Wolt 50/60 Hz] e’ necessario un raddrlzzatons & ponte Torniile a richiesta.

Cararteristichs peincipall Tipo ’?:':IT'| pl_g:"f ME’"" """‘IG
serie ECP../22C1 wsirerionall,
Fermalmente apame, inteTompons § pessaggio dal flusso da 1 wesa 2 [ECP 20/ 22C1 30 210 DB.010
Ouitedo eccitabe, non & ammesso |1 Ausss e,
ECP 30/22C1| =0 710 | os.oze
I
erel T v
z ECP 50/22C1| o 210 | oe.o3e
sore ECP..[22B1 mciresionall.
Rormalmente apete, Interrompons § pessaggio del lussoda 1l vese 2 [FCP 2[”"11“1 an 210 DB.010
Opuiairechs ecchizbe, & emimiessa I Musso insersn In quakslec] condirbess
ECP 30/22B1| =0 710 | os.ma0
1 rd
e ][ 2
ECP 50/22B1| oo 710 | oe.o3n
sate ECP..[ 2202 widirezionail,
R T T CTPELSE, CONSEntons B passagoio del Musso da 1 wieso 2 ECP 20,/22C2 an 210 DB.010
Oueteedo eccitabe, & smmiasse | Musss werso solo oon Bobing diseccbats.
ECP 30/22C2| so 7t0 | oe.o2o
ifﬂﬂjﬁ‘"‘
2 ECP 50/22C2| oo 210 | ne.oan
sone ECP../22B2 marezonan,
Rormalmente dhiuse, consentone 1 passaggio del Ausso da 1 werse 2 ECE 20/22B2 In 210 DE.0E0
el SOOI, & STHESSS 1| MUSSD Errarss I quatshes] condiskre
ECP 30/22B2| so 710 | os.oze
ol
- ECP 50/22B2| = 2t0 | oe.o3n
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C.4.10 Electrovalvula NG6 VICKERS ref.DG4V36CMUH760 i ref.DG4V32CMUH760

Solenoid Operated Directional Valves

E.T-N

DG4V-3 Soft Shift Model Series

DGAV-3 -* * ()3

PREET

5 24 gy

“++7-60- (P*-A*-B*-T)

Bhl b

[T] Vahve Type
D - Directional control vahe

[ - Subpiaiz mounizd

i-

Scianoi oparted

W - Rated pressers (X50 har)

[] Imertace

3 - 150 8401 -3, CETOR 3 {NFPA D03)

{High perlommance only)

[5] Spoal Types

2
3
B

Open canier

- Cinsad candar (2l ports)
-P&Bcosed AlDT
- CInsad cemer (P only)

TEndam centar (open Crossmar)

3 -7 &ficossd, Bin T

33 - Closed canier {bleed A & B)

[5] Sseal/Spriag Arrzagement
A - Spring oftsst, gl sclmaid

AL - Spring offsat, single solenold

{1 and fid)

B - Spring canierd, snge solencid

EL - Spring contered, singls solenoid

(8% hand befid)

[ - Spring camered

[=] Soft Shift Valve - Dplimized Fred Orince

[£] Maszsl Overrids
Esank - verride In solenokd aed only

P2 - Manuzl mvarmde in end cap and
solenold, A & B models only.

[F] Eolenoid Energlzatiss [dentily

Esank - ARSI B0 sokenokd A
I give Tiow B 10 A

¥ - Sakenald identification determined
by position of solenald {Le. solenokd
A5 al port A end of vaive, solenold
B s al port B end of vaive))

[=] Wirlag Hessing Thread

(*F" type coils anfy, omit if not reguind )
W - V" NPT

J-M20 %15 - BH

G-G12

[i5] Salenoid Iadicator Lights
[Nt asmikable o P, 1, 5P, 577 Dirmil i reguied )

[=] Fiag Symhal

Pniroduzes sectrical feehwes asd opticns]

[] Call Types
F - Fying lead fype cols

LI DIN 43650 cols

&M - Single 144" male spade
5P2 - Dl 114" mals spade

P1ZL - Pl colls wTecHer I juRction
Bai_ lights Includad.

WL - Top e Sylg jeacs

7] CalidentTcation L ster
GH- 12V DC

OTH - 48V D

HH - 24VDC

DL - S8V D {rei'e. for PA2L modsts)
PH - 110N DC

5H - 220N DE

(] Tak Pressre Raling
7 - 210 biar (3045 psf)

[F=] Deslonumbar

[z] Call Comnecins
{1 typa colts ony, omi 1 not required)
1 - Connectnr ited

I - Comnector wi ligh fbizd

11- RecHlarwith lights fitted

2 Ractier fited

] Eleciical Camnection
{F type cals only, amit I nat raquired)
P4 - Insta-piug male rcpk. only

PA3 - 3-pin toceptace

PAS - 5-pin roceptace

P - Insta-plsy mai & famale recol

T- Temina bick

[JProe=
Bk - 20

03 - 0.3 mm di.
{06 - 0. mm 2.
08 - 0.6 mm g
10-1.0mm da.
13- 1.3 mm dia
15-1.5mm di.
20 2.0 mm da.

Z3-23mm da.

(Exampie “P " -0 Mmool inFpotoivehe. Omitinol

Taqia)
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Solenoid Operated Direclional Valves

Projecte constructiu d’'una plataforma inclinable

Annex C. Accionaments hidraulics

E-T-N

DG4V-3 60 Operating Data

Basic Characteristics
Max. prezsure ports P A & B

.................... 350 bar (5075 psi)
Max. pressure port T:
.................... A0 bar (F045 psi)

Mai flow: .. up to 82 Umin
122 USgpm)

Mounting Interface
=0 4401 -03
CETOP3

NFFADD3

Seals & Fluid Cleanliness

Flunrocarkan =zzals are standard and are
suitahla for z=e with phosphate estar
type fieds or s blends, water pheol,
walar-in-oil emusion fluids and
petraleum o

Funclional Symbols

Rafer to dats shaat |-285-5 for hydraulic
fhmd and tempesature recommendations.

Propar fluid condition is essantial for
long and satefactary life of hydraubic
components and systems. Hydraulic fluid
must have the comect balance of
cizanfine=s, materals and additives for
piviection agairst wear of comporents,
ehevated viscosity and inclusion of Eir.

Essential information on the cormect
methods for freafing hydraulic fluid i=
included in Vickers pubdicafion 561;
“Vickers Guide to Systemic
Contamination control,” avadabla irom
yaour kecal Vickers distributor or by
contacting Ezdon.

Recommendation of fitration and the

sedection of products fo controd fuid
condition are mcluded in 561.

Sandand
Graphic Symooi
Eatter conaen

Spring Ofsat

Spring Cantarad

3 AR

XA

mn

u.ru.:.}‘ e e e

BT BT

| BB RS | B4 |

b AN L]

: VAR
FT

-l L]

: S
PT

Il SHHE
PrT

[ 3 an L]
PT

Recommanded cheaniness levels using
petrodasm il under commaon conditions
&= hasad an the highest fluid pressum
kvals in the systam.

Directional controls, regardless of
manufachsrer, will oparate with fluids
chowing a higher cleanliness coda. The
oparating life of the control, and other
components in the system, wil be less
however. Far mazimum [ife and bast
system periormance, cleanlingss codes
2= defined below should be achieved.

Fluids othar than petrofesm, sevare
sarvice cycles or lemparature axtrames
are cass for adjustmant of thess
cheaniness codes. Saa Yickers
Publication 561 for exzct detzils.

Syslam Pressure

1000 pei | 2000 pei | 3000+ psi_
Valves 0 8/5] 2001815 | 1847144
5
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Annex C. Accionaments hidraulics

E.T-N

DGA4V-3-60 0perating Data

Solenoid Energizing

Spring centared and spring offsst valies
will ba spring posiBoned unless the
salenoid is anergized confnuoesly.

HOTE

Any sliding spoal vahe, if hald shifted
undier pres==ure for long pericds, may

stick and not spring retwm, due ta sitting.

Therefore, i & ecommended that the
valve be cycled periodically fo prevent
this from occurring.

Only OC cod woltsges are aEilsble. For

applications where the junction box is

required, valves with F {fiying lead) type

coiis mizst ba drrven by & DG electncal

signal. The M 2L models must ba driiven

For other appications, rectifisd DIN Specifications
connectoss (11 or “42° in model cods)
. Maximum Bow _
can be wsed to convert AC input valtage e n:lparal.lng P—
to tha D voltage necessary to powar the ...350 bar (SO75 psi)
valve. I=l.1.|2|:I fa'|.|gue prnssmra paris
HOTE e A, B znd P 350 bar {5075 p=3)
Maximum tznk

The P21 designated coil & rectified. fing pressurg ... 210 bar (3045 p=d)
Mounting inderiane

.. IS0 4404-3, CETOP 3

! wllgllllli
— Double solenoid
Tha tank ling must be plombed sbove the  MOGEE oo 2.1 g (4.6 5]
lawel of the core tuba (and valve body).  Sinpie solenaid
This will insura that the tank port i models .. 1.7 kp{3.7 lbe}

always flocded with cil. By daing this.
the core tubs wil remain flooded with ci
and tha soft shilt will operate =

by a 110-120, 50-60 Hz AC signal dessagned.
Solenoids
Sicdgraid
Ela;e Smencid ID | Amps | watls ohms
12 GH 31 3 38
] HH 15 30 158
38 [T ] 35 75
110 PH ] 3 378
18 o ] 3 (]
70 SH A7 ET] 1280
Valve Port Restrictor Plugs 634347 200(0080) 20
Resstricior plugs are avallatis Tor 58 In BMME 230D 23

poris F. T A, or B These can be used
Tor restricting iow or for clrcult

dampening. AEsINCIDr plugs & et
recomEmEndes for use above 210 bar

(300 pi) systam pressurE.

Part Mzdal
Number + Ouifice &= Coge
694355 Blank m
604341 0300017 W

EBI34F  0,ED (1.0 "6

G434 0,B0(0.030) *oa

GE4344 1,00 |0.040) i

EO4385 1,30 (0050 13

G438  1,50(0.06T) 15
&

- Anmiiais In muttptes o 25 par part
number |
* - BT, &, or B a5 rageired
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i
Solenoid Operated Directional Valves E-.T."

DG4V-3-60 Operating Data

Bezonse Time

The soft chitt faature of this valve gives
smoother shifting and therelore longar
respores times than 2 standard solanoid.
These times are infsenced by flow,
preseure, applisd solenoid voltags, od

sres : Response

viscosity znd ambient Emperatures.
ty P Times
o | P

Response Bmes shown are for 2 type (s} [ms}
“2C" spool at & system presswm of 210 T 173
bar (3045 psi), flow at 13L'm {5 USgpm) —
solanoid woliage a1 100% of rafing and “"q.,,:mu n"“j;m
38° C (1100° F) oil temperahsre. Times are mnm

determined from the instant of power ond
off to the point of maximum cyfindar
valocity {shift) or the end of cylindar
movamsnt (spring raturn). Al times e
without arc suppression dodes. Spring
returm fimes can be expocted io ncrease
with dicdes in placa.
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Solenoid Operated Directional Valves

Annex C. Accionaments hidraulics

E-T-N

Performan

ce Data

Pressure Drops

The prezsse drop valees shown are

typical. Achsal pressura drops will vary

+10%

The pressum drop curves give the
approzimate pressura drop (AP) whan
pas=ing 21 c5t (100 SUS] fud having
JBES specific gravity through the
miicated flow path

FFor any other viscosity the pressure drop
{AP} will changa as follows:

Viscosityls) cot | i4 | 32 |43 ) 54 | 65 | 76 | &7
(S5US) | (75) | (150) §200] (2500 | (300}] (350)] {400}
% of AF i ”
- " N a9 1 * WOTE: Type 310" & 330" spoals
[Approximate) 83 [ 411 |91%] 126 | 132 | 137 | 141 at centor wil pass 650 miimin (40 ind/
3 Pressure Orop Car min) to 15Lfmin (4.0 WSgpm) i 103
- i " Reserence Chant Spring Offeet P-A |BT [PB | AT I::Elr_ l'-:'-[ig_psi:- tank pressure to bath
3 AR “A"and 8" parts.
Spring Cantsred  |P-A [B-T P8 | AT IT o | 2
|_LT_I 2 (7 |5 | B [F 4 iype0C" and “BC" centered
Iﬁ] e ol . PT pregsure drop *P” io “T" rapresented
3 (1|4 1 bry curve numiber 5", Cylinder poris
PT biochad for type “0C
Pressure Drop Curves
E:I o sile s | g Fiow - LISgeen
PT EI -1I E &8 1|I] 12 1t|'.- 1I6 20
20
@ B S fos
=" E ' B t 1B
250
# LV/LNY s
TR 1A /A
|E| ok s [a|s |3 Efe A s
* ol B |
PT & 12 7 ;}/ o
@'x' 5 (4 ]5 |4 = 1w ”/f 4 "'Jf /"“'F'P
i B .
= . /f - f/ﬁ // -2 g
Hl s |1 ]s | {720 L
- | | ol 5 1 [ " = BEE
i A7/ .
AB s
IEH X ] 2 ] 3 2 f‘# fj/'{j - o5
PT W
0 i 20 i a0 50 B2 B0
i

Fiow - Lmin.
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i
Solenoid Operated Directional Valves E -.T. N

Performance Data

Maximum Flow Daia

Mazimum recommended fiow dala Is Cimrve
fior B{F% nomingl voltage In 2 4-way Spoul Type Number
elizult with cyfinder parts sither looped ;

or bincked and contsining 2.5 INers |66 SR e |

USgal) compressad voleme. Reducad
perionT ance may result when carain

spocés are used In 3-way cisits, Syt o |
Flow raies are hassd on wzm i
solencids eperating at minimem rated A
voitage (L& B0% of rating), & 35°C ai".lil'l':l:l'.:f’ | o
{1007 F} oll lemperture.
a'-‘-ﬂ_ﬁ:ﬂf x| B
d'-=|'1[E[IE' bl
S - | 2

Fiiow - LiSgpm
2 4 i ] 1 4 6 B 20
L L 1 L L 1 1 1
30 = |III - 5000
gy
LN s
e
el \ =
20 ] ] R
_ \\‘ - 5 ""“-—--—a_,___‘ﬂ -
- -
" m - am &
5 \*—N(_\ - E
E F
& 1 = L 20m &
"-\-\_\_\_\_\_\_‘_\- -\-""‘-\-._\__:El_
100
Ll - 1000
50
i il 0 0 "] 0 Bl b &0

Fiow - ¥'min
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Solenoid Operated Directional Valves

Annex C. Accionaments hidraulics

E.T-N

Insialiation Dimensions

DGAV-3-**3-{(V) M-F**** (L)-"H5-60

Fiying Lead Madel T Aying iz madsls (Al aptins Except PEY

i}
BB
12720
8]
i B R - )
(263} i] E?-l - -eu'is )
i3 o | e
kel ]
& = Al
T T / | |
) J T T
29 g ..E_ ' .EE
g
—— — e
=
i (] BLA
h ¥ - \ﬂ i ma Illr/
M0 T . JLJ 3
28,0 ! . |
|9‘¢I r-| l ﬁ ‘ |Bf_ i II Illk’h:
' | L |
8 a3 .
A and B madels orsy won = 112} I
L=ad wires, bwo for =ach | la— Ill‘lﬁg':_!l_,_
raomsevmrzomn ———ith —~ Slkone |
- DoEn

D&4V-3-""3-(V) M-U/SP1/5P2-"H5-60
DIM Comnecior

Cai Conrenior {nstalisd at ooyl
“11" - Recafisd comnentor wish lights —

S )
LT
a

Lol T
| - 0IN 43650 Hesl. [shorer)

{0C woltages ook}
él:\-IEEI:;&‘E!:‘” F.ﬁ
AL A Type 1)
I i)

577 - Dual " male sped
T Jh il iy

SAE [HubA
fl:lI'-uI;gu-':'r'J.=

N7 This dmension is fie center for I}J:

| » O Rgioe fies o
g

t  This dmension can vary depending
on soure of plug

10

¥ male soads
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E-T-N

Solenoid Operated Direclional Valves

DGAV-3 - **3**-M-P12L-DJH5-60
Plug-in Coil -
Millimeders (Inches)

Ground screw

Poswer conneclion for this coll

Rectified condult box Input voltage: Ponwer canmaction for Fis ool
10120V 50480 Hr

RinE= e~ Smn

&) Conout connection
__11-; o / 3 oz OF o2 NPT
128

a’t — = .

il 07 1 om |
awEl B
wlel | t

11
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Solenoid Operated Directional Valves

Annex C. Accionaments hidraulics

E-T-N

Electrical Connectors

DG4V-3-**3**-M-FPB
Insta-plog Option
MElmStErs (ncoes)

[ledrance in
remove iemale receplack

Ba -]
':33% | I'1.HD!:
-8 - 731
: Thrazdad Conmection L]
IJ-| | 1l U'-- 5|:‘ HPT ﬁ I
| I - M2IK1 .5-6H ]
Phots
| I |I %‘:’J‘ ga.0
S T = 2|
272 |
4 | ' My
CI 1
il |
NFPA Electrical Connector oa
The receptzcla is a standard three or = E—
five pole electrical conrector with 'TI- | S |
shortened leads and terminal addad =
The connector is assembled over tha 1 J'I: i F
solennid “B” on duzl solencid modeks T |
and aver the solemoid “A” for singls '[f.ﬂn i J
soknoid models. i
| L
3
MIODE- MDEL: MDEL:
DEE-5F-" AWVES-M-FPAS DGAV-3-"AB3-M-FPAS DGAV-3-"C3-M-FPAS
1;[;50‘”&“1 - 1-188d fia 1- lgad i
[Foung] slgnnid)
3 lsad {bo solencid) 7 5 lead {lo solemold) Mnﬂ"
]
4- lead 4- jgad 1o
fapped] soigmold 7
3-green sad J-grean lBad
{ghoundy [igfound)
2- Isad (o solennid) 2-lead {capped) 2- lsad (ho solancid A7)

12
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Solenoid Operated Directional Valves

Annex C. Accionaments hidraulics

E.-T-N

Mounting Interface

BA5-0.8-8H thraad ?
1.1800-24 UNC-23 thraad
Mioonting bol ioaque:

FEL T
— fﬁ’:“ﬁ% = 40 1o 50 lbsn)
1270051 0,75:010
{ 500+ 008 {030 D0y
510,71 . i
i 201005 I R
, Y
Lt _.rg 1
L] 1 s 1
§,50:0.70 | + !
10 008
75,00-0.20 " i J ! | migsenmn a3p N
1 02« 008 . 3= 1 [1E0:004] (169
31.00:0.10 : " ! 0
112202 204) | . A A : iy
1 N i
* G— T be
ﬂ \.___________ rd
@ .
W=l
CI6.30
o1 " [1iBBe008) \-
Tax A5,00
L E000, -
T oty — m1en
40 504010 \\‘_
— S —= 14,000 20 Incaling pin hei
{1534+ DDEY iz .15r=|:nn:|
51,0
'1"”?
W merrum-nunumuuapmmsul % The amensins ¥ This dimession gives the misimum
ihread apt s SX0,6mm l0 A i e obEarLcio .
T m
trmmtalgangmwurmm %H‘uﬁ mmﬁalgwmm gﬂ” .mtnmar valve g?'aF':rau This
o reducs the numbes of Tadng boit Im2 ractangle may be radkesed & dimession i tharzfore, the minimum
I115.1115l:";gn:umrrl%l'!lﬂlhﬂmn:.T Ehown dstanee from cenderiing bo centerine
Thekng o e Slmiiar moun
femous mountings 15 1.25 0. mammugﬂxtmandng
Pales 212 af QU distances o his

Subplate & Bolt Kits

b cor sy
Exampi:

(1) DEdV-3-2C3-M-Fi-HHT-E0 vahe
{1} DEVM-3-#-5 subplale

(1) BXSB0T1E Inch mounting boll

(1) EXE1E452M melric moaniing bt kR

TI‘B ?ﬂ'n [3 ms] be al
witin 0013 |- D005 Inch] and
54'I1|:I|:I‘ﬂ1'l'|ﬂ1h'F 1 micrometer (0.5
; boks skl be
llﬁ!ﬂi (SAE grade 7] or batiar

13
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C.4.11 Valvula de retenci6 calibrada FPR 3/8”

Py
“‘mmny FLUID PRESS & i S sotvoun ok
: F Y SPA [TALAN FACTORY HYDRAULIC COMPONENTS
M « Via A Tileyy, 3« #TOEC Allhoa
N ® " (Rmgpn Emiad el et LS/ P, Pl cioress. o

byaese® el DEZ2/II0TA0 . Fax DS22/S0RIMS  Emall: infpBnucoress
VALVOLE DI RITEGNO UNIDIRCZIONALT
CHECK VALVES
Lo
' A | A1
)
;tﬂlmm DakERAMAG PERDTE D Cllmen
-]
e wnale O figno unidrezenall onssmoran 1 M | in
o wenad | b binooens in aefmd oiedela, PRESSLLTE DRDP CUAVES
EPE: il i W i serdiyy 1,0 W) Pl o wina By Bl My e AW
Mberiall: 1| corps b in accwiz, L OTuremne ponioo guifines & - i iy
o s tfils . ba sEw T gipme & Frdaits madissts fn i
g s |
Portiea: fing & 310 1/min, = =

| Pomssbema mai 385 e, vedos Labply p perte | PR
Pressions di shandand (145 har 3 {
arcriesin 55 - 10 bar . ¢ | meeal

Phisbily whmulenn| 110 15 kfae @ buss mrEgliy - —j T | "%7
Cihenpe @ vibcra®a: dn 5 8 500 Cal / r
a <%0 " g B0 1 ./
PR, T4 meron remeak IJ ot
L
CHRATTERISTICHE 0 & W B % 38 m
L o il meeginne doln 5040 & el siersiere fnerty g T -
e trafilemets prebicamends o
L Mg el 0EM A PETFactieen Uil B0 REpOSTA N TmE i
o Gl deli’'omhrmie, consontn | moftaipe dels valedla | [ [y
I Quatsian) s i 11 'ﬂ%[.l
L 1 | Riscki B P
(T 1 ol |
§e . =1
LEF AND QPRI | T ¥
CHAck vV alow DBE IR i geeclion A BiStls Aaw i i ! 1 T
.l
T/
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i PORTATH MAL. PRESSAIHE AL i i % —
i WAL FLOW MAL PRESSARE WERGHT
LA :TT:} i i BEFR Fa
5 1z ™0 B2 1 L e
e | 30 T BE 24 Ve Bt
Pr . 3k ] W | o L 022
R . BS =00 L] 35 Ve {1,458
- 140 250 112 ] i D&
e 1 /s 200 250 145 55 13 188
e 1 402 10 | 10 178 e 119" | 324 |

ESEMPIO DI ORDINATIONE - ORDERING CODE EXAMPLE
FPR 1/4 2.5

Cotioe Dags | Fressarme speriim risginn
Hayic e ) Cracing prosseTe
Ciivuimye 0.0 L
Bl if 0.5 do
1 indcmm 48 25 & - 10 her
Crerroramand % Epaatly (FOE N I bar
PINT szma
i 20" BERR
145 . 1e" peps
1/ 31" BEFP
Ery - By papp
t- 4" BEPP
{ L -4 B HOPR
1% 4% BEFP T

Frasd Fremm 6,20 © thyaden | 4ty oF wifis b cueptivsielivs tarekels o fssrlanall s agni mamentn weesn persdse. ': E
rma;ﬂmbﬂnhmﬁmﬂ—ﬂmiwmm L)
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C.4.12 Valvulareductora de pressiéo DENISON ref. ZDRP011S0D1

Annex C. Accionaments hidraulics

VALVULA REDUCTORA DE PRESION - SERIF ZDR

LZDR - *01 - CETOPF 3

ZDR -*02 - CETOP 5

180
wn
T e |
{ ! i & - 4 1
{ |
]
| KL 1} L}
[ o o B
-l 3 i
= 181 169 %) Ha-
k. |
e
MR runznn LEmp | rresian vnar Masn L
4 T i FOR A SR TEEELHTT T
e 4_t ﬂ*] Rakictin da 160 FORP 5500011 | (P&91 2110
| i st er) L. F i 7..70 FOR-P-T-S001 | AR nsna
i = T =] ]
2 7. 115 FOR-FO25-50000 | (RS 0510
: 7..70 | ZDR-ARDIA1-5Ch00 | oaps212-0
| l:,L | Fanbunjura e 7 - X0 LOR-AROT-5:30=001 | Dan-51213-0
I:". *"H pesELnn wn Wk
= | . 7 el ZDR-ARDZ-1-50-01 | 02p-%1052-0
i e - Ly Ky v sy )
» 7 w315 ZDR-ARDZ-53-50-[1 | 098-F1053-0
| M FOR AR 80D | DG 31 4.0
+ Resfucioma de ) 50 ZOR-BRO-5-5C-000] | 096-91215-0
TR | eusidio en via B R
Rl . 7. 70 T70OR-RROT 1 E0 07 | G0R.01054 0
i AL T.15 | ZOF-BRII-F-50-01 | Q9E-01055-0

B4

DENISON| Hydraulics |
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© DO ) @
S | 49
i Gruix 25mm
|
1 T |
T
| |
| |
|
|
N\ X
&) © ‘
= l
24 116 + Cursa 12 65
151 + Cursa+2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = N
POS. DENOMINACIO REFERENCIA
1| casouito (1) UAB 916/18x20mm
2 | TAPA POSTERIOR BASCULANT 00650,/02/0001
2a | TAPA POSTERIOR 00650,/03/0001
3| FEMELLA AUTOBLOCANT (1) M.16 DIN 985
4 | ARANDEL.LA (1) 016 DIN 125
5 | CAMISA de 940 00650,/06,/0001
6 | EmBOL de 040 00650,/04/0001
7 | JuNTA EMBOL (1) PCA—400400—NCRO
8 | BASCULANT INTERMIG de 940 | 00650/11/0001
9 | JunTA TORICA (1) OR-12x2.5
10 | EX de 940 00650,/07,/0001
11| CASQUILLO GUIA (1) UA-020/23x25mm
12| TAPA DAVANTERA de 040 00650,/01,/0001
13 | MANGUITO SOLDABLE (1) 1/4”
14 | JUNTA TORICA (1) ORARD0127(36.17x2.62)
140 | JUNTA BACK-UP (1) BBPEOB127(36.98x41.34x1.14)
15 | PLATINA FRONTAL de 940 00650,/08/0001
16 | COLLARI (1) RU-3000200
17| Rascapor 1) WSW—000200
18 | FEMELLA gzj M.16x1.5 DIN 936 Data Nom W Escola politecnica
. X 1. . .
19 | FORQUILLA MASCLE 940 00650,/10,/0001 Dibuixat | 15/2/09 | JORDI | CARGOL %/ Superior
190 | FORQUILLA FEMELLA 940 00650,/09,/0001 Compro. JORDI CARGOL udG
Escala N° planol
11100 CILINDRE HIDRAULIC @40/20x360 | Substitueix a:

Especialitat El




()

©

Data Nom W? Escola politécnica
Dibuixat | 15/2/09 | JORDI | CARGOL Z Superior
Compro. JORDI | CARGOL udG
Escala N° planol

3D CILINDRE ©100/60x1400

Substitueix a:

Especialitat El




i69 (1)

1/100

CILINDRE HIDRAULIC @100/60x1400

1/2"N i L
u %/ /‘V // %, Z
\ \
I
\ \
\ \
Yo} o
\ } ‘ } Q 8 O
\ \
| | |
\ ! \
\ \
| ‘ | 15
L7700
L —- - B
55 44 Cursa 50
62 189 + Cursa 70
321 + Cursa 70
POS DENOMINACIO REFERENCIA
1 |CASQUILLOS GUIES (2) UA-840,/44x50mm
2 | TAPA POSTERIOR BASCULANT de 9100 S.Planol
20 | TAPA POSTERIOR de #100 S.Planol
3 | EMBOL de 2100 S.Planol
4 | JUNTA EMBOL (1) PCA-201000-NCRO
5 | CAMISA de 2100 S.Planol
6 | BRIDA INTERMITJA de 2100 S.Planol
7 | EX de 070 S.Planol
8 | CASQUILLO GUIA (1) UA—860,/65x60mm
9 | MANGUITO SOLDABLE (1) 172"
10 | JUNTA TORICA (1) ORAR0D0240—-N90(94.84x3.53)
10a | JUNTA BACK-UP (1) BBPEOB240-PTFE(95.4x101.4x1.02)
11 | TAPA DAVANTERA de 2100 S Planol
12 | PLATINA FRONTAL de 2100 S.Planol
13 | COLLAR (1) RU-3000600
14 | RASCADOR (1) WSW-000600
15 | FEMELLA (1) M42x2
;Z FORQUILLA FEMELLA S.Planol Data Nom M? Escola politsonica
a | FORQUILLA MASCLE S.Planol —
77 Dibuixat | 15/2/09 | JORDI | CARGOL Z Superior
Compro. JORDI CARGOL UdG
Escala N° planol
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ELEVACIO PLATAFORMA 2100,/60x1400 PEUS DE SUPORT #40,/20x360
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MOTOR CARC. RED.
REF: 4MT132SB10CY
A
BOMBA ROQUET I ‘ ‘ S @
REF: 1L 16DE10R ) ©

NIVELL REF: L05.127TE
ACOBLAMENT REF: N750721

CAMPANA 8300

FILTRE ASPIRACIO

(6 Rer: ARC25L
DIPOSIT NG-70
Dibuixat Data TSEDI W/ﬁ Escola politécnica
ibuixat | 15/2/09 CARGOL = Superior
Compro. JORDI CARGOL UdG
Escala N°planol ~ ----
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