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1. PREUS UNITARIS 

1.1. Treball 

 

Descripció Preu (€) 
Hores Enginyer Tècnic 30,00
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2. PRESSUPOSTOS PARCIALS 

2.1. Programació robot 

 

Descripció Quantitat Preu unitari (€) Import (€) 
Hores Enginyer Tècnic 120,00 30,00 3.600,00
SUBTOTAL     3.600,00
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3. PRESSUPOST TOTAL 

 

Descripció Import (€) 
Programació robot 3.600,00
    
Base imposable 3.600,00
    
16% IVA 576,00
    
Import total 4.176,00
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Xavier Serra Serinya 

Enginyer Tècnic Industrial Esp. Electrònica Industrial 

 

Girona, 5 de desembre de 2008 
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A. COST DEL PROJECTE 
 

Descripció Quantitat Preu unitari (€) Import (€) 
Hores Enginyer Tècnic 300,00 30,00 9.000,00
SUBTOTAL     9.000,00
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