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1 DISSENY 

Descripció Quantitat 
Hores enginyer tècnic 10,00 
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2 PROGRAMARI 

Descripció Quantitat 
Llicència de programa Matlab r2014b 1,00 
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3 MAQUINARI 

Descripció Quantitat 
Ordinador de sobretaula Dell amb Pentium intel Core 5 amb 4gb de RAM 1,00 
Monitor Dell 24" 1,00 
Teclat Logitech K120 1,00 
Ratolí Logitech  B100 1,00 
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4 PROGRAMACIÓ 

Descripció Quantitat 
Hores enginyer tècnic  20,00 
Hores oficial 3ª 10,00 
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