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1. Introduccié

1.1 Objecte del plec

El present document té per objectiu descriure el conjunt d’instruccions, normes i
especificacions que defineixen els requisits técnics per a la realitzacié del muntatge i la posada

a punt del primer prototip de dron de rescat.

De no complir les especificacions citades en el plec, I'enginyer no es responsabilitzara del

possible mal funcionament del robot ni de cap dels seus components.

1.2 Documents contractuals i informatius

S'entén per documents contractuals del projecte els que resten incorporats al contracte i que
soén de compliment obligat, llevat de modificacions degudament autoritzades.
Tots els documents presentats son contractuals. La memoria, el pressupost, l'estat

d’amidaments i aquest mateix plec de condicions no sén documents informatius.

1.3 Compatibilitat entre documents

En cas d’haver-hi discrepancies entre documents prevaldran els valor que s’especifiquin al
document de la Memoria, en el cas que en la memoria no s’especifiqui el document de

referencia sera aquest plec de condicions.

Els valors de 'estat d’amidaments i pressupost no prevaldran a menys que no s’especifiqui a

la memoria o al plec de condicions.
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2. Disposicions técniques

Tot aquest projecte i els components que es troben, a part de seguir les propies
especificacions dels diversos documents, han de seguir les normes i reglaments que

es descriuen en el present document.

2.1 Reglaments

La normativa a seguir, tant en el disseny com en la instal-laci6 i verificacio del projecte, ve

establerta pel RBET (Reglament Electrotécnic de Baixa Tensio).

Tenint en compte que el sistema opera en baixa tensié es complimentara la ITC-BT-36

(Instalaciones a muy baja tension).

Els sistemes electronics compliran amb les directives comunitaries de Seguretat Eléctrica

i Comptabilitat Electromagnética (ambdues seran certificades pel fabricant)

2.2 Normes

La no aplicacié de les precaucions adequades en la matéria de seguretat poden donar lloc a

lesions. Per tant, només les persones qualificades poden utilitzar aquest projecte.

En l'elaboracid d’aquest projecte s’ha seguit la normativa UNE 157001:2002 “Criterios

generales para la elaboracién de proyectos”.

La llei 18/2014, del 15 d’ ctubre, Article 50, Operacion de aeronaves civiles pilotadas por
control remoto.

El cablejat de comunicacions entre el dron-PC i tots els seus components incloent les bateries,
el cablejat de la camera i del controlador de vol compleix la norma UNE 21-031- 83 sobre

cables i flexibilitat.

El Real decret 1066/2001 del 28 de setembre, que estableix les condicions de proteccié del
domini public redioeléctric, les restriccions a les emissions radioeléctriques i els mitjans de

proteccio sanitaria en front a les emissions radioeléctriques.
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3. Condicions técniques

En aquest apartat es detallen les condicions aplicables als materials utilitzats i als processos

de instal-lacié per tal de garantir un bon funcionament, seguretat i fiabilitat.

3.1 Materials

Pel total funcionament d’aquest projecte es fa necessari disposar d’un segon ordinador amb

el sistema operatiu Ubuntu Linux préviament instal-lat junt amb la plataforma de treball ROS.

Els component electronics utilitzats en aquest projecte han de ser nous i han d'estar

homologats per organismes competents.

3.2 Instal-lacio

Per realitzar la instal-lacioé del software s’hauran de seguir tots els passos especificats, i per

ordre, en el document Memoria.

La zona de funcionament ha d’estar lliure d’ interferéncies en el rang de freqliéncia emprat per

a la comunicacio.
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4. Disposicions generals

El pagament d’aquest projecte es fragmentara amb dos terminis, el primer dels quals sera del
20% del cost total del projecte i s’abonara abans de 10 dies habils a partir del dia de
'acceptacio del projecte. El 80% restant, s’abonara abans de 20 dies habils a partir del dia de

I'entrega definitiva del projecte.

Des de la data d’entrega del projecte, es disposa d’'una garantia de 2 anys. Tanmateix,
qualsevol alteracié de les condicions esmentades en aquest plec de condicions comportara

I'exempcio del dret de reclamacio en cas de mal funcionament.

En cas de la celebracio de judici, aquest tindra lloc a la demarcacié de Girona.

Robert Gifreu Pons
Graduat en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Girona, 30 agost de 2016



