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1 PLATAFORMA 

Descripció Quantitat 

Robot Pioneer 2DX 1,00 

Placa de desenvolupament NI MyRio 1,00 

Regulador DC-DC PM30-12S12 1,00 

Kit de cables de connexió 1,00 

Programa NI Labview 1,00 

Hores enginyer tècnic 80,00 
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2 DISSENY DELS CONTROLADORS 

Descripció Quantitat 

Hores enginyer tècnic 220,00 
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