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19.0 19.1 19.2 19.3 19.4 195 19.7
SO Polsador d'emergéencia
S1 Polsador de marxa
S2 Commutador
S3 Commutador
S4 Polsador de Reset
BO Sensor capacitiu
B1 S inducti .
B2 Sensor opto Data Nom Signatura N
B3 Sensor de xuclador amunt N ) mmoo_m UO__._HQO_J_OQ
B4 Sensor de xuclador avall D_UC_XN._“ 25/05/2015 _/\_._/\_ODHQ—:_Q@—.O .
B5 Sensor de succio activada wC Um—._o_,
B6 S d ici6 0 de l'eix X
5 podbeddoesrtidbots Compro. |05/06/2015 |M.Montenegro UdG
S5 Final de cursa maxim de l'eix X
S6 Final de cursa minim de l'eix X o >
S7 Final de cursa maxim de l'eix Y mwom_m Z U_NJO_ 17
S8 Final de cursa minim de l'eix Y
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C X C K L] C 1 C1 [
YO Y1 SentitX| Sentit Y CLKY CLKX
YO Moviment del xuclador avall
Y1 Succi6 activada del xuclador
SentitX Sentit del moviment del xuclador per I'eix X
SentitY Sentit del moviment del xuclador per I'eix Y
CLKY Sortida per el rellotge de I'eix Y .
CLKX Sortide per el rellotge de I'eix X Dm_”m ZOB m_ODN.ﬁC—.D s .
Dbt | 250572015 Escola politécnica
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MAN - AUTO

Marcha

Reset Commutador

Llum parada

Emergencia

179

Data

Nom

Signatura

Dibuixat |29/05/2015

M.Montenegro|

Compro. | 05/06/2015

M.Montenegro|

ALY

udG

Escola politécnica
Superior

Escala
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BOTONERA MAQUETA 1
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MAN - AUTO

MARCHA

IND-INT

EMERGENCIA

Data Nom Signatura .
— % Escola politécnica
Dibuixat |28/05/2015 |M.Montenegro Superior
Compro. | 05/06/2015 |[M.Montenegro udG
Escala N° planol 20
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